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VYBO Electric a.s. Navod na inStalaciu pre soft Startéry KINESOFT série SSZ

1. Uvod

Tento navod na obsluhu a instalaciu je uréeny pre inteligentné soft Startéry KINESOFT. Poskytuje vSetky

prislusné pokyny pre instalaciu, zapojenie, nastavenie funkénych parametrov.

Aby bolo mozné tuto sériu soft Startérov spravne pouZzivat, garantovat najlepSi vykon produktu a zaistit
bezpe&nost pouzivatelov a zariadeni, starostlivo si pred pouzitim a zapojenim zariadenia precitajte tento navod
na obsluhu , indtalaciu a udrzbu zariadenia. Nespravne a neodborné pouzitie zariadenia méze spbsobit
abnormalitu €innosti a poruchu soft Startéru, znizit jeho Zivotnost a dokonca méze déjst k zraneniu az umrtiu
0s0b, v désledku z&sahu elektrickym pradom.

Tento navod na pouzitie sa dodava spolu so zariadenim. Uchovajte ho prosim aj za ucelom udrzby
a diagnostiky.

Navod je ur€eny na usmernovanie kvalifikovanych pracovnikov pri instalacii a prevadzke tohto vyrobku. V
pripade registrovanej ochrannej znamky a obchodného vlastnictva, pravo na koneénu interpretaciu prirucky
patri spolo¢nosti VYBO Electric a.s. Akékolvek neodbévodnené pouzitie, najma reprodukcia a uvedenie do obehu

tretimi stranami, nie je povolené.

Vzhladom k neustalemu zlepSovaniu produktov, mézu byt niektoré udaje zmenené bez predchadzajiuceho
upozornenia, preto preventivne kontrolujte pritomnost vydania novych verzii navodov na webovej stranke

spolo¢nosti VYBO Electric a.s., www.vyboelectric.sk a www.vyboelectric.cz

Navod na obsluhu inteligentného soft Startéra elektromotora KINESOFT SSZ
Verzia V.1.3
Datum revizie: Jul 2023

2. Bezpecénost’ a bezpe€énostné znacky

A\

*Montazne a s montazou suvisiace prace so soft Startérmi mézu prevadzat iba opravnené osoby s kvalifikaciou
podla § 21 az § 24 Vyhlasky 508/2009 Z.z.

**Je prisne zakazané pripojit kondenzator k vystupnym svorkam (U / V / W) tohto vyrobku

Bezpeénostné znacky
Upozornenie, vystraha a poznamky
4 Upozornenie:€innost mdzZe viest k zraneniu alebo smrti.
& Vystraha:  Cinnost moze viest k poSkodeniu zariadenia alebo softvéru.

& Poznamka: Pripomina pouzivatelovi niektoré dolezité skutoCnosti


http://www.vyboelectric.sk/
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3. Funkcie a vlastnosti pristroja

Soft Startér KINESOFT série SSZ a SSN je novy typ pokrocilého Startovacieho zariadenia elektromotora.
Toto zariadenie je navrhnuté a vyrobené na baze mikroprocesorovej a vykonovej elektroniky a na baze
modernych technolégii riadenia. Toto zariadenie méze po spusteni asynchronneho motora u€inne obmedzit
Startovaci prad. Je Siroko pouzivané v oblasti navijacich strojov, ¢erpadiel, dopravnikov, kompresorov, atd. Je
to idealny produkt pre nahradenie tradi¢ného Startovacieho zariadenia ako je prepinanie medzi zapojenim

hviezda / trojuholnik, zniZenie napatia, atd.

Funkcie soft Startéru KINESOFT

& Znizuje Startovaci prud motora; znizuje spotrebu elektrickej energie; zniZuje investicné naklady.

& ZniZuje pociato€né napatie a prudové razy a tym predlZuje Zivotnost motora a pripojenych zariadeni.

& Zabezpecuje plynuly a stabilny Start a riadené zastavenie.

& Poskytuje niekolko druhov Startovacich rezimov, nastavenia pradu a napatia v Sirokom rozmedzi. M6ze byt
pouzity v mnohych podmienkach zatazenia.

# Pristroj méze poskytnut dokonalu a spolahlivi ochranu; u¢innu ochranu motora a suvisiacich zariadeni.

& MbZe byt pouzity v rezime, v ktorom sa motor ¢asto Startuje a zastavuje.

Vlastnosti pristroja

& Rezim Startu: na zaklade charakteristik zatazenia méze byt zvoleny vhodny Startovaci rezim. Takto mdze
byt dosiahnuty najlepsi Startovaci efekt.

@ Technicka vykonnost: vyuzivaju sa vykonnejSie mikroprocesory a softvér, takze riadiaci obvod je
zjednoduSeny. Vyssia rychlost spustenia méze byt dosiahnuta bez nastavovania parametrov obvodu.

# Spolahlivost: vSetky elektronické suciastky tohto produktu su prisne kontrolované.

# Struktura: je pouzitd modularna $truktara a reZim pripajania. Soft Startér sa jednoducho pouziva a integruje
do systému riadenia pohonu.

# Viacnasobna ochrana: nie je potrebné pridavat dalSie ochranné obvody napajania motora, pretoze tento
soft Startér ma zabudovanych niekolko ochrannych funkcii (detekcia nadprudu, pretazenia, porucha vypadku
faze, detekcia prehriatia obvodov, atd'.).

¢ Klavesnica: funkénost klavesnice je jednoducha. Uzivatel mdze pomocou tejto klavesnice nastavovat a
upravovat parametre (Start, zastavenie, spustenie, ochrany) podla rédznych podmienok zatazenia.

# Vystup analégového signalu: 4 - 20 mA analégovy vystupny signal.

& RS485: komunikacia komunikaény protokol MODBUS.

¢ Nastavenie vykonu: Ak je vykon soft Startéra vy3si ako vykon aktualneho zataZenia, soft Startér sa méze
prispdsobit’ aktualnemu zatazeniu Upravou aktualneho parametra. Takto budu parametre tykajuce sa Startu,

chodu a ochrany spravne nastavené.
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4. Datovy list

KINESOFT SSZ / SSN

Rozsah napétia
napajania, frekvencia
(napajanie zo siete)

3 PH vstup / 3 PH vystup AC 230 - 415V (+/- 10%); 50/60 Hz
3 PH vstup /3 PH vystup AC 300 - 690 V (+/- 10%); 50/60 Hz

Spdsob riadenia

Zmenou uhla spinania tyristorov

Vhdony pre riadenie

Asynchronnych motorov

Povoleny pocet
resStartov

Maximalne 20 krat / 1 hod.

Startovaci rezim

Napéatova rampa / Pradovy limit / Tipovanie / Tazka zataz

Indikacia

Prevadzkovy stav/ Alarm / Rezim Startu / Menovity prud

Digitalne vstupy

5 vstupov

komunikacného portu

Analégovy vystup Vystup 4-20 mA (impedancia < 400Q))
Relé vystupy 2 programovatelné vystupy
Fyzické rozhranie RS 485
Protokol MODBUS

Typové oznacenie
SSZ

Softstartér ma zabudovany bypasovy stykac

Typové oznacenie
SSN

SoftStartér nema zabudovany bypasovy stykac

Maximalny ¢as Startu

120 sek.

Pretazitelnost pri
Starte

Max. 600 % In

Chladiaci rezim

Nutené chladnie vzduchom

EMC kompatibilita

Vyhovuje IEC 61000-4-4; IEC 61000-4-12;|EC 61000-4-2;
IEC 61000-4-3

Nadmorska vyska

Pod 1000 m.n.m.

Okolita teplota

-25°C to +40°C (bez ndmrazy)

Vibracie

Max. 0.5 g; IEC 60068-2-6

Stupern krytia

IP 00

Okolita vihkost

Max. 95% (bez kondenzacie) IEC 60068-2-3

Spdsob montaze

Na stenu alebo do rozvadzaca s chladenim

Standardy

EN/IEC 60947-4-2

Straty na riadiacich
obvodoch

30W

Instalacia v prostredi

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slneénému Ziareniu, soli,
prachu, korozivnemu alebo horfavému plynu, dymu, pare.
Odolnost proti chemickym znegisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .Odolnost proti znecisteniu prachom 3S3EN/IEC
60721-3-3.

Znacenia

CE
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5. Vyrobny stitok

SOFT STARTER ]

KINESOFT -SSZ2110-3

INPUT: 3PH 400V 50/60 Hz
RATED POWER: 110 kW
RATED CURRENT: 220 A

SERIAL Nr.: 7135011011340

lVYBO Elec tric a.s. Slovakia

SSZ110-3

Vykon motora: 110 kW

Typové prevedenie:
SSZ...s integrovanym bypasovym stykaCom
SSN ..s externym bypasovym stykaCom

Zakladné oznacenie: SSZ = soft Startér so zabudovanym bypassom (ma zabudovany vlastny stykac)
SSN = soft Startér s nezabudovanyam bypassom (je potrebné pripojit externy stykac)

ISO 14001

BUREAU VERITAS
Certification
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5.1 Vykonova tabul'ka

Konektor RJ45 pre pripojenie displeja LAN kablom az do 30 m

Vykon (kW) Menovity prad (A) SSz SSN Velkost’
15 30 SS7-015-3 - A
22 45 $5Z7-022-3 - A
30 60 SSZ-030-3 - A
37 75 SSZ-037-3 - A
45 90 SSZ7-045-3 - A
55 110 SSZ-055-3 - A
75 150 SSZ-075-3 - A
90 180 SSZ-090-3 - A
110 220 SSZ-110-3 - B
132 260 SS7-132-3 - B
160 320 SSZ-160-3 - B
185 375 SSZ-185-3 - C
200 400 SSZ-200-3 - C
250 480 SSZ-250-3 - C
280 550 SSZ-280-3 - C
320 620 SSZ-320-3 - C
400 780 - SSN-400-3 D
450 850 - SSN-450-3 D
500 1000 - SSN-500-3 E
5.2 Tvar a rozmery klavesnice s displejom
| 81 i |_':lfé5 765 ——
1
93 94
X
1 20
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5.3 Rozmery soft Startéra SSZ (zabudovany bypassovy stykac)

Vonkajsie rozmery Montézne rozmery (mm) Rozmery.prlpOJovamch §
(mm) svoriek (mm) = ©
T g | 2
yp D o
> ?
ye!
Wi| Hl | D |[W4|w2| H2 | DI | D2 | d |W3|H4| H3 | D4 | di n
15-90kW | 190|340 |220|345|125| 325 | 95 | 95 | @6 | 63 | 10 (320 | 3 | v 6 A g
110 - 160 kW | 235 |460 | 220 (495 |182| 435 | 110 (110 ®9 | 80 | 30 |445| 5 (o 10| B 'GE)
?
g
185-320 kW | 300 | 545 | 230 |615|245| 520 | 110 {110 | ®9 | 90 | 50 |560 | 5 (v 14| C S
HA4 x6
dx 4
T5— o o1 A D4
H1H2 H3 w4
i
1——xnlo o) o4t 1 v |_|
Loy 3+ D2—
2
D
- W1
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5.4 Rozmery soft Startéra SSN (externy bypassovy stykac)

Vonkajsie . Rozmery pripojovacich svoriek 3
rozmery (mm) Montézne rozmery (mm) (mm) § °
Typ H3 o | S
W | Hi D (W2 | H2 | D1 | D2 | D3 d W3 | W Ha D4 | di > o
[
c
456 o
400 kW 304 | 448 | 211 | 270 | 430 | 143 | 89 | 51 |®8.5| 87.5 |40 6 | d11 D 2
486 Q
9]
450 - 500 kW | 472 | 530 | 310 | 400 | 505 | 230 | 55 | 130 | ®11 | 150 |40 510 S | d11 E
dl1x9 W4 x9 D1
dx4 O O- T D2 .
'1 o o O- D4
H1 H2 H3 H4
¥ - | -
Q Q o l]

D =i
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6. InsStalacia

6.1 Poloha a priestor
Vyrobok musi byt umiestneny vertikalne. Mal by mat dostatok priestoru na odvadzanie tepla tak ako je to
znazornené na obrazku 6.1. Medzi zadnymi dverami produktu a stenou by mala byt uréita vzdialenost. Potom

bude aj udrzba jednoduchSia.
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Obrazok 6.1

6.2 Instalacia v rozvadzaci

Ak je vyrobok inStalovany v rozvadzadi, uistite sa, ze je v iom zabezpecené dobré vetranie. Vyrobky je mozné
inStalovat nad sebou vertikalne alebo vedla seba horizontalne. Horizontalne usporiadanie ukazuje obrazok 6.2.
Vertikalne usporiadanie ukazuje obrazok 6.3. Intalatér si méZe zvolit ktorékolvek z nich.

Poznamka: ak je zvolené vertikalne usporiadanie (najma v rezime chladenia externym ventilatorom), medzi soft
Startérmi  sa musi namontovat' klapka, aby sa zabranilo tomu, Ze horny soft Startér je ovplyvneny teplom

generovanym spodnym soft Startérom.

10
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: Klapka
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I Sudeny vzduch
I
— —
Horizontilne umiestnenie Vertikalne umiestnenie
Obrazok 6.2 Obrazok 6.3

7. Princip ¢innosti

K statoru motora su pripojené tri pary proti-paralelnych tyristorov. Pomocou elektrického spinania tyristorov je
mozné regulovat napatie motora zmenou uhla spinania tyristorov. Uhol spinania tyristorov je riadeny
mikroprocesorom. Motor Startuje maksie a hladSie. Po dosiahnuti piného napatia na vystupe, soft Startér vysle
bypassovy signal. Tento signal sa méze pouzit na ovladanie preklenovacieho stykaca (SSN) obr.7.2 pre

napajanie motora, alebo je stykac integrovany priamo v soft Startéry (SSZ). Pozri obrazok 7.1.

11
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Bypasovy stykac
R.S.T - UYY A
3 fazové napajanie e b 2
3%400 V alebo 3x690V it ., SIERYsp
X aleno X - [Detekcial | Vykonové | [Detekcial -
|napétia | |3 faz.riadenie| | pradu | -
LRiadenie internym CPU-
1 fazove napajanie 1 x 230 V e
riadiacich obvodov Ovladanie-displej
Obrazok 7.1 Model SSZ
Bypasovy stykac
| |
Y Bt < —{woro
3 fazové napajanie - ¥ _—
34400 V alebo 3x690 V it g i3kmowyvystp
X alebo 3x r . —
- [Detekcia| | Vykonové | [Detekcial -
| napétia | (3 féz.riadenie| | pridu_|

1 fazové napajanie 1x 230V

riadiacich obvodov

i

LRiadenie internym CPU|—

Obrazok 7.2 Model SSN

Ovladanie-displej

12
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8. Svorky a schéma zapojenia

KINESOFT SSZ

3-fazové napajanie F 0 m
silova Cast : .-
3x400V AC * N\ S VO
h o7 [\
: L
1-fazové napdjanie T | O— s
riadiacej jednotky I N COM i_ Vystup 4-20 mA
1x230 VAC
K\
& 5%
RUN STOP COM —o RET i
e COM K}‘ ~ Vystupny signal chyby
2-vodicovy volny stop J
MODBUS jzgg’ K34/ _
K r K315 | Programovatelny vystup
}_‘,\ K32,
@
RUN SS COM i
2-vodiovy makky stop
Obrazok 8.0

Existuju dva spésoby ovladania externého spustenia a zastavenia $tartéra. (Pozri (1) a (2) na obrazku 8.0
vyssie). Startovaci signal je dany spojenim svoriek RUN a COM. Signél pre zastavenie je dany rozpojenim
svoriek RUN a COM.
Pripojte vedenie podla obrazku (1), volnobezny STOP (motor zastavuje zotrva&nostou).
Pripojte vedenie podla obrazku (2), mékky STOP (riadené zastavenie).

Vo vyrobku série SSZ je sériovo zabudovany bypassovy stykac.

3x400 V

L1 L2 L3 LN

Obrazok 8.2

1x230 V

PE

13
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9. Svorky pristroja (popis)

Nazov svorky

Funkcia svorky

Popis

Pripojte k trojfazovému zdroju

Hlavny obvod
3x400V R/S/T Vstup napajania cez isti¢ (F)
33(Ie62‘()3 Vv U/NV/W Vystup Pripojte trojfazovy asynchrénny motor
(U1/V1/W1) (Bypass) Len model SSN
Pomocny obvod Napaiani Napaiani ladacieho obvod
1x 230 V AC UN apajanie apajanie ovladacieho obvodu
e Priamo spojte SS a COM, Soft sto
SS (soft stop) Makky stop Pol @ P
RUN Start Priamo spojte RUN a COM, Start (1)
Digitalny STOP Stop Priamo spojte STOP a COM, Start (1)
vstup S1 Jog Priamo spojte S1 a COM
Priamo spojte RESET a COM,
RET RESET nulovanie chyby
COM Spolo¢na svorka Nulovy potencial
Komunikécia 485+ RS485+ Komunikacia RS485
485, RS485- (Komunikacny protokol Modbus)
| Vystup 4-20 mA Im=In (I-4) / 8
Riadiaci Analégovy impedancia < 400Q Im: vystupny prad do motora (A)
ladiaci vystup . In: menovity prad motora (A)
obvod COM Spolo¢na svorka I: 4-20 mA vystupny prid (mA)
K14 NO . . Pri chybe:
Sv\éﬁt”é’r’]‘eb K14-K12 spojené; K11-K12 rozpojené
K11 NC g@ yoy Vykon kontaktov:
K12 COM AC: 10A / 250V DC: 10A/ 30V,
*Svorky K24-K22 spojené;
o K24* SSN NO bypassu Vykon kontaktov:
queovy ® Len model AC: 10A/ 250V, 5A / 400V
vystup K22* SSN COM SSN DC:10A / 30V
K34 NO Volitelné: tart, chod, bypass, chyba,
Programo- makké zastavenie
K31 NC vatelné Vykon kontaktov:
svorky (2) AC: 10A / 250V, 5A / 400V
K32 OM DC:10A / 30V

(1): Mézete si zvolit dva rezimy zapojenia, pozri obrazok 8.0.

(2): Porucha, bypass a programovatelné vystupné svorky su bez napétia.

(3)*: V produktovom rade SSN sa pouZivaju aj vystupné svorky (K22 / K24).

14
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10.Zapojenie hlavného obvodu
Napajanie privedieme na silové svorky R/ S/ T . Vystup zo soft Startéru zapojimena U/V /W

Pozri obrazok 10.1.

3%400 V 1x230 V
L1 L2 L3 PE L N
QFi\\; = S‘ = ‘—\\‘ QFZ\_ _\ 3 vodiéové riadenie
[ =
T
b
R § T PE L N RUN STOP COM S1 SS RESET | COM RS+ RS-

KINESOFT SSZ

||
w M RJ45

K11| K12| K14| K31| K32| K34|
() (O

2 vodi¢ové riadenie

zastavenie volnobehom

2 vodic¢ové riadenie

riadené zastavenie

——

)
RUN 8§ COM
2

O
RUN STOP COM
.

Obrazok 10.1

R/SIT svorky vstupného napajania

15
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U/VIW vystupné svorky

U1 Vi WA R
© O @)
w2z | U2 V2 i \
Star connection | Delta connection
Zapojenie elektromotora do Y (hviezdy) Zapojenie elektromotora do D (trojuholnika)

16
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11.Zapojenie ovladacieho obvodu

Na hlavnej riadiacej doske su svorky riadiaceho obvodu. Tieto svorky riadiaceho obvodu poskytuju uzivatelovi
pohodlie pri realizacii dialkového ovladania a externého riadenia. Uzivatel mdze pripojit' prislusné svorky podla
aktualneho stavu. Nastavenim parametra méze pouzivatel zvolit rezim klavesnice alebo rezim svoriek, cez ktoré
mozZe ovladat spustenie a zastavenie. Startér ma dve rady svoriek, X1 (10 bitov) a X2 (8 bitov), detaily pozri ona

obrazku 11.1 nizsie.

Programable

output
-4 -20 mA

— Soft STOP

— JOG
@ | RET — RESET
@ | COM — Common

} RS485

} AC 230 V

@ | 485+
@ | 485-

@ | N
@ | L

} Fault output

@ | K34 -

@ | RUN — Running
@ | STOP— Free STOP

I
@ | cOM -~

@ | K11
@ | k32 +
@ | K31 -
@

@ | ss

@ | s1

@ | K14
@ | K12

Obrazok 11.1

Konektor RJ45 pre pripojenie displeja LAN kablom

@E@Mm-m

| RJ45

<

ag21ea15e
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12. Rezim riadenia
Soft Startér KINESOFT od VYBO Electric ma Styri Startovacie rezimy: Napatova rampa, Prudovy
limit, Tipovanie a Tazka zataz. Tieto Startovacie reZzimy s nezavislé. MoZete si vybrat iba jeden z nich. Text

niz8ie popisuje jednotlivé rezimy a podmienky, za akych by mal byt zvoleny.

12.1. Napat'ova rampa (Volt ramp)

Priebeh napétia je znazorneny na obrazku 12.1. Us na obrazku je pociatocné vystupné napéatie. Pri
Startovani vystupné napatie rastie az po Un podla nastavenia parametra t (pociato¢ny ¢as) . Potom motor
plynule zrychfuje. Ked' vystupné napéatie dosiahne hodnotu Un, rychlost motora dosiahla menovitu rychlost.
Startovaci proces je ukon&eny. Pogiatoéné napatie Us a doba $tartu t sa nastavuje podla zataze. Rozsah Us
je 0s 5% az 75% Un a rozsah nastavitelného t (¢asu) je 1s az 120s.

Priklad: Un=400V ; Us=120V; ts=30s

Tento rezim sa pouziva v pohone s velkym zotrvaénym zatazenim alebo v stave, v ktorom prud nie je
dolezitym parametrom, ale délezitd je stabilita. Pouzitim tohto rezimu mézu mechanické namahanie a
tartovacie razy vyrazne poklesnut. Cim vadsie je podiatoéné napéatie, tym vadsi je povodny krutiaci moment a

Startovaci raz. Doba Startu suvisi za zatazenim. V tomto type Startu sa obmedzenie prddu neriesi.

Voltage ‘
Napitie
W)
Un -+ 400V
|
|
|
|
Us =120V I
START RUN ——m
e

Cas (Time)

o =+ -

Obrazok 12.1

12.2 Rampa obmedzenia pradu — priudovy limit

V reZime obmedzenia prudu sa vystupné napatie rychlo zvySuje, az vystupny prud dosiahne nastavenu
hodnotu prudu .. Pozri obrazok 12.2. Potom sa vystupny prud udrziava pod touto hodnotou. Potom sa postupne
zvySuje vystupné napatie a motor postupne zrychluje; ked je rychlost motora blizka menovitej rychlosti,
vystupny prud rychlo klesne na menovitd hodnotu In, Startovaci proces sa skonci. Limitny prid mozno nastavit
podla zatazenia. Rozsah tohto parametra je 0,2- 4 In.

Tento rezim sa pouziva v situécii, ak je velkost pradu velmi déleZitym parametrom. Specidlne za
podmienok velmi nizkej kapacity siete. Limit pradu by mal byt nastaveny na hodnotu 2,5 - 3 In. Ak je tato hodnota
mala, $tart mdze byt problematicky . V tomto reZime je doba $tartu zavisla od nastaveného limitu pradu. Cim je

hodnota limitu vy$8ia, tym kratSi je Cas spustenia a naopak.
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Current
Prid (A)

Pradovy _|

limit

&

START RUN

>

&t '___7

tas (Time)

Obrazok 12.2

12.3 JOGGING - tipovanie (pomaly beh)

V tomto Startovacom rezime vystupné napatie rychlo dosiahne pociato¢né predvolené Startovacie napatie
U1 a zostava nezmenené. Pohon sa bude otacat spomalene. Tento rezim je vhodny napriklad pri zavadzani
pasu do linky, alebo nastaveni linky v pomalSich otackach.

Zmenou hodnoty napatia U1 sa zmeni vystupné napatie a kratiaci moment motora. (Pozri obrazok 12.3).

Voltage

U ()
Un -

Un=400V

200 V (Tipovanie-Jogging)

V START RUN

0 t START ¢as (Time)

u1

Obrazok 12.3

12.4 Riadenie v rezime HEAVY LOAD - t'azké zat’azenie

Spdsob riadenia Heavy Load je vhodny pre tie najnaroCnejSie aplikacie tazkych rozbehov.

V tomto Startovacom rezime mézete kombinovat spdsob riadenia napatovou rampou a spbsob riadenia
s prudovym obmedzenim vo vzajomnej kombinacii.

Nastavenie tohto spdsobu riadenia si vyzaduje znacné skisenosti v parametrizacii pohonov.

Cun’ent Voltage
Ero Napitie
()
V)

Un —]

Is U1

cas (Time)

Obréazok 12.4
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13. Rezim zastavenia
Mbézete si zvolit dva rezimy zastavenia. Pouzivatel méze nastavit’ tento parameter podla zatazenia a

pracovnych podmienok.
e VolIné zastavenie
Motor sa postupne zastavi zotrvaénostou podla velkosti zataze.
e Makké zastavenie SS (riadené zastavenie)
Vystupné napéatie sa postupne zniZuje. Nakoniec sa motor Upine zastavi. Cas zastavenia suvisi s parametrom
a velkostou zatazenia a parametrom doby zastavenia. Ak chcete dosiahnut plynulé riadené zastavenie, mali

by ste zvolit tento rezim.

14. Klavesnica

14.1  Popis klavesnice

Na prednej strane soft Startéra je k dispozicii klavesnica s displejom. Pouzivatel mbze ovladat zobrazenie
udajov, ukladanie udajov, kontrolu dat, zobrazovat poruchy, nulovat poruchy, spustenie alebo zastavenie

motora atd. Kon&trukcia klavesnice je zndzornena na obrazku 14.1.

displej

|

reZim Startu

|~

tla¢idlo start

p———————

programovanie
-

zmena udajov
- =

tlacidlo stop (reset)

Obrazok 14.1.
14.2 Funkcia tlacidiel
Na klavesnici je pat klaves: RUN (start), STOP (zastavenie), PRG (programovanie) A (zvysenie),
V¥ (znizenie)
e RUN (Start): Ked je systém v stave READY (pripraveny), stlacenim tohto tladidla aktivujete spustenie motora
v Startovacom rezime, ktory uzivatel nastavil.
e STOP (zastavenie): Ked je systém v Startovacom reZime alebo stave chodu, po stlaceni tohto tla€idla sa motor
zastavi a systém prejde do stavu READY (pripraveny). Ked je systém v rezime nastavovania Para Group, po
stlaCeni tohto tlacidla systém prejde do stavu READY a su€asne sa uloZia parametre, ktoré uZivatel zmenil.
Ked je systém v stave FAULT (poruchy), kéd chyby sa zobrazi na displeji. Po stlaceni tohto tlaCidla a podrzani
5 sekund, systém prejde do stavu READY (pripraveny).
e PRG (program): Po stlaCeni tohto tlacidla podrzte 5 sekund v stave RAEDY (pripraveny) a systém prejde do
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stavu nastavovania Para Group (programovania). V tomto stave uzivatel moze prepinat medzi r6znymi
parametrami.

e A (zvySenie): v stave nastavenie, pouzivatel mdze zvysit hodnotu parametra stlacenim tohto tlacidla.
e V (znizenie): v stave nastavenie, pouzivatel méze znizit hodnotu parametra stlaenim tohto tlacidla.
Poznamka:

1.V stave READY stlacte tlacidlo PRG a Sipkami hore/dole zmente parametre. Po stlaceni STOP, sa
zmeneneé Udaje automaticky ulozia.

2. Ak pouzivatel zvoli externé ovladanie, klavesnica sa mbze odstranit po nastaveni vSetkych parametrov.

15. Tabul'ka parametrov

C. Nazov Rozsah a vyznam Tovérensk¢ | Poznamky
1: Zakladna
Skupina parametrov | 2: Rozsirena
1 p G 3: Komunikacia 1 0
ara Group 4: Menovity prud
5: Koeficient bypassu (len pre servisné nast.)
. o 1: Napatové rampa (Vol Ramp) A
0 StartovacirezZim | 5. | imit pradu (Curr Limit) % ]
Start Mode 3: Pomaly rozbeh  (Jogging) m Al Xm0
4: Tazké zatazenie (Heavy Load) o
o
3 Pociato€né napatie B9 75% L) 30
Initial Vol e A
JOG napatie o
4 5%~75% Un 30 .
JOG Voltage
; o
Cas zaCiatku rampy
5 . (1~120) sekund 30 A
Ramp time
6 Limit pradu pri Starte 100%~500% | 300 o
Start C Limit ° o x
Casovy limit $tartu o
7 (1~120) sekund 30 *
C Limit Time
Prudova ochrana pri o
8 Starte 400%~600% In 400 Al % | n
Start C Pro
Faktor nevyvazenosti o
9 pradu 5%~150% nastaveného prudu 30 Al x| n
C Unbalance
1: Cez klavesnicu (Keyboard)
L ) 2: Externé riadenie (External)
ReZim riadenia 3: Klavesnica a externé riadenie  (KEY+EXT) o
10 4: Komunikacia (MODBUS) 3 Al x|
Control Mode 5: Klavesnica a komunikacia (KEY+MODBUS)
6: Externé a komunikacia (EXT+MODBUS)
7: VSetky druhy riadenia (All methods)
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Volba spustenia | 1. OFF spugtag zatvoreny
11 bypassu 2: ON spustac otvoreny 1
i A | X o
irg Bypass
Uroveri pretaZenia pri o
12 Starte 1~8 4 |4l x
Overload Sel
Pradova ochrana poc&as o
13 chodu 20%~400% le 200 | 4 | %
Run C Pro|
Volba reZimu 1: VofnobeZné zastavenie
zastavenia (1) Free Stop o
14 Stop Mode 2: Riadené zastavenie (po rampe) 1 A | X

Ochrana proti
pretazeniu pradom | 1. ON

15 pocas behu 2- OFF 1
Run C Pro|
Pradova nevyvazenost' | 1. oN
16 C Unbalance 2: OFF 1
Programovaterny | 0: Vypnuté (NULL)
vystup 1: Start (Starting)
17 2: Bypass (Bypass) 0
3: Chod (Running)
K3 Out Sel 4: Riadené zastavenie (Stoping)
5: Porucha (Fault)
18 Komunika¢na adresa {056 ]
Modbus Addr
0 : 2400
Prenosova rychlost 1:4800
2 : 9600 5
3 : 14400
19 Baud Rate 4. 19200
5 : 28800
Menovity prud . . Podla
20 Rated Curr Pozri kapitolu modelu
o1 Porucha — Chyba Pozri kabitol
Fault ozri kapitolu -
Poznamka:

A : Plati pre reZim napatovej rampy.

% : Plati v reZime obmedzenia pradu.

m: Plati v rezime Jog.

O: Plati v rezime HEAVY
(1): Parameter "Volba rezimu zastavenia" je aktivny, ak je ovladanie z klavesnice. Ak je zvoleny reZim externého
ovladania, reZim zastavenia je ureny externym signalom. Podrobnosti pozri na obrazku 5-1.
(2): Ak je parameter "Volba SCR" nastaveny na 3, na klavesnici sa zobrazi "b-p" a vyrobok neméze monitorovat

prud a ochrana je nefunk&na.
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VYBO Electric a.s.

16.Nastavenie parametrov

stiaé @2

Redim riadenia
Klav + Ext

200%

Reiim stop

Volné zast.

ReZim riadenia
Kldv + Ext

Pretaienie
volba 4

200%

Rezim stop
Volné zast.

Redim riadenia
Kidv + Ext

stat @D

Pretaienie
volba 4

Beh CPro
200%

Rezim stop
Volné zast.

Pretaienie
volba 4

Beh CPro
200%

Reiim stop

Volné zast

Upozornenie: Pocas nastavenia stlacte

SUAE@ED driSs stlaé (O stiaé ¥ stia¢ (O
% — Param 2 Param 3
@O i ®_ stiag O stsE@D stiaé D D stiag O
stia

stiat @ stiaé @ stlat @ stiaé
_| Startovaci rezim E rezim Startovaci rezim Startovadi rezim BehCPro | @
READY Nap.rampa [STAF gy —Jobmeaz pridu [o 7y JoG ) HEAVY LOAD ON Adresa 1 alebo
staé@xd) | | ()

= Limit pri Starte e stia¢ : sl

00 JOG napatie CNewvazené |_| @ | [Prenos. fichiost mU

siat@rd) 30 % 7 ON alebo 9600 alebo

@ - @

Climit &as stial@d
30s
K3 Out Sel
stia! bEl
@ Null
StartC Pro Limit pri 3tarte
400% 300 % HELD)
stad @ sHat@xd staé @D
C nevyvaZené C nevyvaiené

tlacidlo STOP, aby ste sa vratili do
rezimu Pripraveny bez ohladu na to,
ktory parameter sa zobrazuje.

staé @D

Bypass current
value "3"

stlat @D
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17. Specialne parametre
17.1 Menovity prud
Menovity prad udava vystupny prud soft Startéra pri menovitom vykone. Tento parameter sa meni s vystupnym
vykonom soft Startéra. Uzivatel moze zistit’ tento parameter podfa nizSie uvedeného postupu.
V stave READY stlacte tlacidlo ¥ a drzte ho, menovity prid v ampéroch sa zobrazi na displeji. Uvolnite

tlaCidlo a vratite sa do stavu READY.

Napriklad: menovity prud je 150 A

st
READY EE—— Rate Current
Vol Ramp 150 A
Obrazok 9-8

17.2 Posledna porucha
V stave READY stlacte tlacidlo STOP a uvolnite ho po 5 sekundach, na displeji sa zobrazi posledna porucha.

Uvolnite tlacidlo a vratite sa do stavu READY.

Napriklad: posledna chyba je vypadok 1 fazy

Stlac STOP (drZat 5 sekind)

h 4

READY Fault
Vol Ramp Phase loss

Obrazok 9-9

17. 3 Zobrazenie kalibracie pradu

Zobrazeny prud kazdého soft Startéra je kalibrovany vo vyrobe. Ak pouzivatel zisti, ze aktualna hodnota
zobrazena na displeji sa nerovna skuto¢nej aktualnej hodnote, mbze byt tento parameter znovu
kalibrovany.

Spoésob kalibrovania : Nastavte Startovaci rezim na Jogging a motor pripojte k jeho zatazi, parameter n Jogging
voltage (napétie tipovania) nastavte pod 40%, drzte stlacené tlacidlo RUN (prejdete do rezimu Jogging),
sucasne stlacte tlacidla PRG a tlacidlo hore A alebo dole ¥ aby ste zmenili tito hodnotu, az kym sa
nezhoduje s aktualnym priudom. Potom uvolnite tlaCidlo RUN a tlaCidlo PRG, upraveny parameter sa

automaticky ulozi.
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18. Podrobny popis parametrov

Startovaci
rezim

Soft Startér ma Styri rezimy spustenia. Uzivatel méze nastavit tento parameter klavesnicou
podla kapitoly 14.2.

Pociatocné
napatie

Tento parameter plati pre reZim napatovej rampy.

Tento parameter indikuje pociato¢né vystupné napatie v momente Startu a tiez indikuje
podiatoéné napatie. Cim vadsi je tento parameter, tym va&Si je kratiaci moment.
Predvolena hodnota je 30%. Pri zatazeni ventilatorom &erpadla by tento parameter nemal
byt vac¢si. Pre vacsie pociatoné statické zatazenie tento parameter méze byt zvyseny.
Parameter je mozné nastavit medzi 20-50%. Ak je vybraty rezim Obmedzenia prudu, tento
parameter je neplatny.

JOG napitie

V tomto rezime je rozsah parametrov 5 az 75%.

V rezime JOG zostava vystupné napatie nezmenené (je to nastaveny parameter). Ak je
tento parameter prili$ nizky, motor sa neméze otacat. To je bezné.

Uzivatel mbze nastavit tento parameter klavesnicou podla kapitoly 14.2..

Cas rampy

Tento parameter udava maximalny ¢as medzi zaCiatkom a koncom Startu. Predvolena
tovarenska hodnota je 30 sekund.

Ak po dosiahnuti tohto ¢asu nie je poCiatocny prdd mensi ako 125% menovitého prudu, soft
Startér prejde automaticky do stavu ochrany po 3 sekundach.

Tento parameter je nastaveny podla typu zatazenia. Pri velkom zatazeni méze byt tato
hodnota zvySena. Pre lahké zatazenie mbze byt €as spustenia kratSi nez nastaveny Cas.
Tento parameter je neplatny v rezime obmedzenia prudu.

Obmedzenie
pradu pri
Starte

V rezime obmedzenia prudu tento parameter indikuje maximalny prad poc€as Startu. Rozsah
tohto parametra je 20% ~ 500% In. Predvolena hodnota je 300%, to znamena, Ze Startovaci
prud je trojnasobok menovitého prudu.

Pre typ zataze Cerpadlom alebo ventilatorom je to v poriadku. Pri inom type zataZzenia méze
pouzivatel parameter upravit podla charakteru zatazenia. Je lepSie nastavit hodnotu medzi
250% az 350%. Tento parameter je neplatny v rezime napatovej rampy.

Doba
obmedzenia
prudu

Rozsah doba obmedzenia prudu je 1 ~ 120 sekund. Predvolena tovarenska hodnota je 30
sekund. V rezime obmedzenia prudu, ak je skuto¢ny Startovaci ¢as dlIhSi nez tato nastavena
hodnota a pociato€ny prud nie je mensi ako 125% menovitého pradu motora, systém prejde
automaticky do stavu ochrany.

Start/Stop
Pradova
ochrana

Rozsah tohto parametra je 400 ~ 600% In. Tento parameter je nastaveny kvéli ochrannej funkcii
pred velkym prudom pri Starte. Predvolena hodnota je 400%.
Tento parameter by sa mal zvysit, ak je zataz vysoka.

Faktor
pradovej
nevyvazenosti

Tento parameter sluzi na ochranu, ktora je zamerana na rozdiel prudu vo fazach, ktory moze
byt rozdielny pri behu (chode). Predvolena hodnota je 30%. Cim je tento parameter mensi, tym
vacsia je citlivost nastavenej ochrany. Tento parameter by nemal byt prili§ maly, aby sa
prediSlo tomu, Ze ochrana bude prilis citliva v beznej prevadzke zariadenia a bude ¢asto
reagovat (vyhlasovat poruchu).

Poznamka: Tato funkcia ochrany je aktivna len vtedy, ked je priemerny prud vacsi ako 20%
menovitého pradu.

Vypocet faktora priadovej nevyvazenosti:
faktor pridovej nevyvazenosti Al1% = (Imax-Imin) /| priemerny
| priemerny = (lu+Iv+Iw)/3
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Rezim riadenia

Pri zmene tohto parametra si méze uzivatel zvolit riedenie cez klavesnicu, svorkovnicu
alebo komunikaciou z PLC (PC).

Predvolena tovarenska hodnota je 3. Je to ovladanie z klavesnice + externé zo svorkovnice.
Ak je nastavena hodnota 2, znamena to ovladanie cez svorkovnicu. Ak je nastavena
hodnota 3, znamena to, ovladanie je cez svorkovnicu a z klavesnice. Ak je nastavené 4,
ovladanie je pomocou komunikacie. Ak je nastavené 5, ovladanie je z klavesnice a cez
komunikaciu. Ak je nastavené 6, ovladanie je cez svorkovnicu a cez komunikaciu. Ak je
nastavené 7, ovladanie je z klavesnice aj zo svorkovnice aj pomocou komunikacie.

Volba
spustenia SCR

Po zopnuti bypasového stykaca sa dalSia ¢innost riadi rezimom nastavenia SCR.

1 — bypassovy stykac€ je zopnuty, spusta¢ SCR je blokovany. Na displeji sa zobrazuje prud
pocas behu a zapnuté su vSetky ochranné funkcie.

2 - bypassovy stykac je zopnuty, spusta¢ SCR nie je blokovany. Na displeji sa zobrazuje prud
pocas behu a zapnuté su vSetky ochranné funkcie.

Existuje 8 urovni ochrany. Doba ochrany kazdej Urovne je ina. Vztah medzi nasobkami

Uroven pretazenia a Casom ochrany sa uvadza v kapitole ..... Predvolena hodnota je 4 (zodpoveda
pretazenia pri [ norme IEC60947-4-2, trieda 15).
Starte
Poznamka: Ochrana proti pretazeniu je inverzny ¢as po zapnuti bypassového stykaca.
Prudova Tato ochranna funkcia sa aktivuje ihned, ak je okamzity prad velky vacési ako nastavena
ochrana poc¢as | hodnota. Predvolena tovarenska hodnota je 200%. Znamena to, ze hodnota ochrany je
behu dvakrat vacsia ako menovity prud.

Volba rezimu

Existuju dva rezimy zastavenia: ,makké“ zastavenie a vofnobezné zastavenie. Predvolena
hodnota je 1-volnobezné zastavenie. Funkcia 2 - Soft Stop je riadené zastavenie po krivke.

zastavenia
Faktor Tento parameter je platny len vtedy, ked nie je zvoleny rezim ,volné zastavenie“. Stanovuje
jemného ¢as a ucinok jemného zastavenia. Ak je tento parameter nastaveny spravne, dosiahne sa
zastavenia |efekt hladkého zastavenia.
Pretazenie |Tento parameter zaistuje ochranu proti nadpradu po€as chodu (behu).
prudom pocas | 1: ON
behu 2: OFF
. . Tento parameter zistuje ochrana proti nevyvazenosti pridov v jednotlivych fazach.
Prudova 1: ON
nevyvazenost' |,

2: OFF

Volba funkcie
programova-
telného
reléového
vystupu

Urcuje, ktory stav mdze ,hlaseny“ cez programovatelné vystupné relé

0: Vypnuté (NULL)
1: Start (Starting)
2: Bypass (Bypass)
3: Chod (Running)
4: Riadené zastavenie (Stoping)
5: Porucha (Fault)

Komunikac¢na
adresa

MODBUS komunikac¢na adresa : 1 aZ 256

Prenosova
rychlost’

MODBUS komunika&na prenosova rychlost

0: 2400
1:4800
2:9600
3: 14400
4: 19200
5:28800

26




VYBO Electric a.s. Navod na inStalaciu pre soft Startéry KINESOFT série SSZ

19. Pracovny rezim

Pripraveny (READY)

Ked sa soft Startér zapne, pristroj vykona vlastnu kontrolu. Ta zahffia: otestovanie parametrov, ktoré pouzivatel
zmenil (ochrana proti poruche nastavenia parametrov), kontrolu faz napajania (ochrana chybajicej fazy) a
kontrol, i nie je prili§ vysoka teplota systému (ochrana pred prehriatim ), atd. Ak je zistena akakolvek
abnormalita, systém okamzite vstipi do rezimu poruchy. Ak nie je zistena ziadna chyba, systém vstupi do stavu
READY a na displeji sa zobrazi sprava READY.

Nastavenie
Ked je soft Startér v stave READY, stlacte tlaCidlo PRG a drzte ho 5 sekund, alebo sucasne stlacte tlacidlo PRG
a tlacidlo V¥, systém vstupi do stavu NASTAVENIE (Para Group). V tomto stave mdzZete upravit vSetky

parametre. Podrobnosti najdete v kapitole 9.

Start

Ked je soft Startér v stave READY a je povolené spustenie motora, potom méze uzivatel stlaéenim tlacidla RUN
spustit motor podla uzivatelského nastavenia. Zaroven sa na displeji zobrazi aktualna hodnota nastavene;j
veli¢iny. PoCas procesu Startu alebo behu méze uzivatel kedykolvek stlacit tlaidlo STOP pre zastavenie motora
a systém prejde do stavu READY.

V tomto stave systém detekuje fazy napajania, prudové pretazenie (vratane skratu, blokového alebo
pretazeného motora), €as spustenia a teplotu systému atd. Po¢as chodu motora méze soft Startér chranit motor

pred pretazenim a vypadkom faze.

Porucha
Ked je soft Startér v procese Startovania, prevadzky alebo pripraveny, systém monitoruje vSetky parametre
ochrany. Ak je namerana hodnota vysSia ako uzivateflom nastavena obmedzujuca hodnota, spustaci signal

modulu SCR sa odpoji a systém prejde do stavu poruchy. Na displeji sa zobrazuju informacie o poruche.

20. Chybové hlasenia

KINESOFT ma instalovanych 11 ochrannych prvkov. Ked sa detekuje porucha, soft Startér okamzite zastavi
pohon a informacie o poruche sa zobrazia na displeji. Uzivatel by mal skontrolovat pri€inu poruchy a odstranit
ju skoér, ako znovu spusti pohon. Po vyrieSeni chyby stlacte tlacidlo STOP (drzte 3 sekundy) alebo spojte

terminaly RET a COM aby ste resetovali poruchu a preSli do stavu pripravenosti.

PodrobnejSie informécie najdete v tabulke 21.1.
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Zobrazena informacia

Pri¢ina chyby

RieSenie

PARA ERROR

Strata parametra

Skontrolujte parametre a resetujte ich

LACK-PHASE

Napajanie nie je pripojené
Jedna faza chyba

Skontrolujte napajanie a vystupné kable

MOTOR STALL

Okamzity prud pri Starte je
vacsi ako povoleny

Skontrolujte zatazenie
Pociato¢né napétie je vysoké
Nastaveny prudovy limit je vysoky

OVER HEAT

Chladic¢ je prehriaty

Kontrola ventilatora
Kontrola zatazenia bypassového stykaca

START T LONG

Zatazenie je prilis velke.
Cas spustenia je prili§ kratky

Skontrolujte zatazenie
Zvyste Startovaci ¢as
Zvyste pradovy limit

OVERLOAD

Pretazenie

Skontrolujte, i prud zataze neprekrogil
nastaveny limit

RUN OVER C

Nahle zvySenie zatazenia
Kolisanie zatazenia je prili$
velké.

Upravte zatazenie

C UNBALANCE

Chyba motora
Parameter faktora
nevyvazenosti je prili§ maly

Skontrolujte motor
Nastavte faktor nevyvazenosti na vyssi

START OVER C

Prud pri Starte je nad limitom

Upravte limit a hodnotu ochrany pradu

Upravte limit pradu

STOP OVER C E;Léd”ﬁ:i't;nrﬁkkom zastaveni je Nastavte ochranu prudu
Nastavte faktor makkého zastavenia
NO BYPASS C Stykec b’ypassu nieJje Zapojte stykac bypassu
(modely SSN) Zapojeny
INTERFERENCE Externé rusenie Odstrarite zdroj ruSenia
Poznamka:

(D: Pretitajte si informéaciu o poslednej chybe

(2): Ak sa objavi porucha, pouzivatel méZe vynulovat chybu 3 spésobmi zobrazenymi nizsie:
e Stlacte tlaCidlo STOP a drzte ho 3 sekundy.

e Spojte svorky RET a COM po dobu najmenej 3 sekundy.

e Zariadenie vypnite a znovu zapnite.
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21.Pretazitelnost’

Pocgas procesu spustenia a Startu sa pouziva funkcia ochrany proti pretazeniu.

e Existuje 8 urovni ochrany. Predvolena hodnota je 4 (v sulade s normou IEC60974-4-2, trieda15). Uzivatel
moZe nastavit tento parameter podla stavu zatazenia. Cim je tento parameter mensi, tym kratsi je das zagiatku

ochrany a naopak.
e Uroveri 2 nie je mozné zvolit (podla 10A normy IEC60974-4-2). Podrobnosti pozri v tabulke 21.1, graf

IEC60974-4-2.

Tabulka 21.1
Urovne ochrany pred | \ecgn947.42 | 5le | 4le | 3le | 20 | 1.5l | 1.2le | 1.05le
pretazenim
1 Trieda 2 1.5s 2.5s 4.5S 13S 35S 180S —
2 Trieda 10A 4s 6S 128 30S 80S 460S —
3 Trieda 10 8s 13S 23S 60S 180S | 800S —
4 Trieda 15 12s 18S 32S 90S 230S | 1200S —
5 Trieda 20 16s 258 46S 130S 320S | 1650S —
6 Trieda 25 18s 30S 58S 170S 520S | 2200S —
7 Trieda 30 23s 36S 68S 190S 650S | 2800S —
8 Zvlastna trieda 28s 45S 82S 224S — — —

IEC609 74-4-2 Krivka tepelnej ochrany motora
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22. Kontrola pred spustenim, zapnutie a skusobna prevadzka

eKontrola pred spustenim
Pre bezpecné spustenie by uzivatel mal skontrolovat nasledovné:
— Je vykon soft Startéra zodpovedajuci vykonu motora?

— Zodpoveda izolacia vinutia motora normovanej poziadavke?
— Je privod napajania a motora spravne zapojeny?
— Su vSetky matice spravne utiahnuté?

— Zmerajte vstupné napatie faz R\ S\ T (zdruZené napatie aj fazové). Skontrolujte, &i nie je skrat na vedeni.

e Zapnutie a skuSobna prevadzka
— Ked je zapnuté napajanie, systém prejde do rezimu READY, oznam READY na displeji znamena, zZe je
vSetko spravne. Na lavej strane klavesnice su dva indikatory, ktoré indikuju Startovaci rezim (napatova rampa

alebo obmedzenie prudu). Uzivatel vyberie rezim podia zataze.

Pozn.: nezabudnite pripojit napajanie riadiacich obvodov 1x230V AC. Aj bez pripojeného napajania 1x230V
bude displej svietit, pristroj sa da aj programovat, ale nezopne bypassové vnutorné obvody a nebude spravne
pracovat.

— Ak je na displeji zobrazené READY, stlacte tlacidlo RUN pre spustenie motora, potom sa zobrazi skutocny

prud. V stave spustenia stlacte tlacidlo STOP pre zastavenie motora a navrat do stavu pripravenosti.

e VVystrahy a bezpecnost

— Ak pristroj detekuje poruchu (chybu), na displeji sa zobrazi chybovy kéd. Pozrite si tabulku 21.1, chybu
odstrante podla prislusnych doporudéeni.

— Upozornenie: Ak je soft Startér pod napatim, neotvarajte kryt, aby nedoslo k trazu elektrickym prudom !

— Upozornenie: Ak sa pocas skuSobného chodu vyskytne akykolvek abnormalny jav, ako je neobvykly hluk,
dym alebo zapach, ihned odpojte napajanie !

— V priebehu skuSobného chodu, ak zistite, Zze nie je priebeh Startu plynuly, mdzete si zmenit parametre, ako

je Startovaci rezim, Startovaci prud, napatie, ¢as, atd.

23. Zaruka a zaruéna doba

23.1 Skusky soft Startéru

Soft Startér vyrobca pred expediciou dokladne preskusal a predprogramoval. Vlastnosti vyrobku KINESOFT
SSZ a SSN od VYBO Electric zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, ze je nainStalovany a

pouzivany v zhode s pokynmi a odporu€eniami uvedenymi v technickej dokumentécii a v navode na obsluhu.

Testovany obvod | Vysledok testu | Prislusna norma
Izolacny odpor > 1MQ GB12668
Pevnost izolacie 2,5kV AC; 60 s tnikovy prad < 1 mA GB12668
Kontaktny vyboj +-4 kV
ESD Vzdusny vyboj +-8 kV EN61000-4-2
Vyboj na spojeniach +-4kV
RST +-4kV
EFT uvw +-2kV EN61000-4-4
Signalne drahy +-25kV
Prepatie na vedeni Lol -2 En61000-4-5
Protismemé +-4kV
CS test ( Frekvenény rozsah 150 kHz aZ 80 MHz) 10V (e.mf) EN61000-4-6
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23.2 Zarucna doba

Zaru€na doba pre spotrebitela je 24 mesiacov od dia predaja vyrobku.

23.3 Zaruéné podmienky

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a zavady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouzitych materidlov. Zaruka
sa predlzuje o dobu, pocas ktorej bol pristroj v oprave.

Zaru€nu opravu odberatel uplatfiuje u vyrobcu. Pristroj kupujuci dopravi na opravu predavajiucemu na vlastné

naklady.

23.4 Zaruka sa nevztahuje na zavady spésobené

a./ Vinou kupujuceho — uzivatefa, pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo padom), alebo pri
pouzivani v rozpore s technickou dokumentéaciou, nespravnym zapojenim, nespravnym istenim, resp. ak zavada
vznikla neodbornym zasahom do vyrobku.

b./ Pri poSkodeni zariadenia vonkajSimi vplyvmi (zaprasenie vnutornych €asti pristroja, navihnutie vnutornych
obvodov) a zivelnou udalostou (U€inky vysokych prepati napr. v désledku zasahu bleskom, poziar, zatopenie
vodou, atd’.)

c/. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporuéenym zapojenim, za poSkodenia vonkajSimi

vplyvmi, hlavne ucinkami elektrickych veliin nepripustnej velkosti.
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24. Komunikaény protokol

24.1 Komunikacia protokolom MODBUS

Soft Startér série KINESOFT od VYBO Electric je vybaveny komunikaénym rozhranim Modbus. Komunikaény
protokol Modbus sa pouziva na komunikaciu typu Master-Slave. Pouzivatel, aby splnil $pecifické poziadavky
aplikacie, méze pouzit PC/PLC/dotykovu obrazovku ako hlavny pocita¢ na realizaciu centralneho ovladania.
Komunikacny protokol soft Startéra série KINESOFT je asynchronny sériovy Master-Slave komunikaény
protokol Modbus. V sieti mbze byt hostitelom iba jedno zariadenie, ktoré mdze vytvorit' protokol. Ostatné
zariadenia, aby vykonali zodpovedajicu akciu, inteligentne reaguju na hostitefa. Hostitel odkazuje na PC,
dotykovl obrazovku alebo PLC. Ako Slave je zapojeny soft Startér alebo iné komunikacné zariadenie s

komunikaénym protokolom.

Komunika¢né udaje v rezime RTU:

Systém kodovania je 8-bitovy binarny;

Format udajov je 1 Startovaci bit, 8 datovych bitov, 1 kontrolny bit, 1 stop bit, bez parity;
Rozsah adries pre Slave: 1-256;

Prenosova rychlost: 28 800 (b/s), 19 200 (b/s), 14 400 (b/s), 9600 (b/s), 4800 (b/s), 2400 (b/s).

24.2 Popis udajov komunikacie

24.2.1 Citanie Gdajov zo soft Startéra

Format dopytu
Doba nedinnosti 3.5 znaku
Adresa Slave Cislo Slave
Kéd prikazu 03H

PociatoCna adresa, vyssi bajt

Pociato€na adresa, nizsi bajt

Velkost udajov, vysSi bajt

Velkost udajov, nizsi bajt

CRC, nizsi bajt

CRC, vyssi bajt

Doba nedinnosti 3.5 znaku

Priklad: 01 03 10 04 00 01 c1 Ob, rezim spustenia Citania
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Format odpovede

Prijaty spravny format odpovede: (2 iidaje a 4 bajty)

Doba necinnosti 3.5 znaku
Adresa Slave Cislo Slave
Kod prikazu 03H

Pocet bajtov 04H

Prvy 0daj, vy$Si bajt

Prvy adaj, nizsi bajt

Druhy udaj, vysSi bajt

Druhy udaj, nizsi bait

CRC, nizsi bajt

CRC, vyssi bajt

Doba nedinnosti 3.5 znaku

Priklad: 01 03 02 00 01 79 84, rezim Startu je 1.

24.2.2 Zapisanie udajov do soft Startéra

Format dopytu
Doba nedinnosti 3.5 znaku
Adresa Slave Cislo Slave
Kod prikazu 06H

Pociatona adresa, vyssi bajt

Pociato€na adresa, nizsi bajt

Data, vyssi bajt

Data, niz8i baijt

CRC, nizsi bajt

CRC, vyssi bajt

Doba nedinnosti 3.5 znaku

Priklad: 01 06 10 02 00 02 ad Ob, zapiste Startovaci rezim do 2.
01 06 20 00 00 01 43 ca, Start
01 06 20 00 00 02 03 cb, stop
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Format odpovede

Prijaty spravny format odpovede

Doba necinnosti 3.5 znaku
Adresa Slave Cislo Slave
Kod prikazu 06H

Pocet bajtov 04H

Prvy 0daj, vy$Si bajt

Prvy adaj, nizsi bajt

Druhy udaj, vysSi bajt

Druhy udaj, nizsi bait

CRC, nizsi bajt

CRC, vyssi bajt

Doba nedinnosti 3.5 znaku

Priklad: 01 03 02 00 01 79 84, rezim Startu je 1.
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Definicia adresy zodpovedajucej parametru (podrobnosti a rozsah najdete v Specifikacii)

C. | Adresa | Nazov parametra R/W

1 1000H | Nominalny prud R

2 | 1001H | Rezerva 06H

3 | 1002H | Pracovny prud 04H

4 | 1003H | Chyba (pozri navod)

5 | 1004H | Rezim Startu (1. rampa, 2. obmedzenie |, 3. jog, 4. tazké zatazenie)

6 | 1005H | Pociato&né napatie rampy (5 — 75%)

7 | 1006H | Doba rampy (1 — 120s)

8 | 1007H | Limitna hodnota Startovacieho prudu (20 — 400%)

9 | 1008H | Obmedzenie ¢asu spustenia (1 — 120s)

10 | 1009H | Napatie pri JOG (5 — 75%)
Rezim  riadenia: 1.klavesnica, 2.externy,  3.klavesnica+externy,

11 | 100AH | 4.komunikacné rozhranie, 5.klavesnica+ komunikaéné rozhranie, 6.externy+
komunika¢né rozhranie, 7. klavesnica +externy+ komunikacné rozhranie

12 | 100BH | Start /stop nadprudovej ochrany (400 — 600%)

13 | 100CH | Chod nadprudovej ochrany (20 — 400%)

14 | 100DH | 3-fazovy faktor nevyvazenosti prudu (5 — 50%)

15 | 100EH | Volba rezimu zastavenia (1. volné zastavenia, 2. soft zastavenie)

16 | 100FH | Casovy faktor soft zastavenia (1 - 10S)

17 | 1010H | Volba spustaca SCR (1. zavriet 2. nezavriet)

18 | 1011H | Uroveri pretaZzenia pri tarte (1 — 8)

19 | 1015H | Chod nadprudovej ochrany ON/OFF (1. ON — zapnuta, 2. OFF — vypnuta)

20 | 1016H | Ochrana proti nevyvazenosti pradu ON/OFF (1. ON, 2. OFF)

21 | 1017H Vol’b_a rezimu programovatelného relé (1. Start; 2. Bypass; 3. Chod; 4. soft
stop; 5. chyba)

22 | 1018H | Adresa komunikacie (1 — 256)

23 | 1019H | Prenosova rychlost (0:2400; 1:4800; 2:9600; 3:14400; 4:19200; 5:28800)

24 | 101EH Stav (bit0 Start; bit1 bypass; bit2 chod; bit3 soft stop; bit4 chyba. VSetky bity
= nula, stop)

25 | 102BH | Prud fazou A

26 | 102CH | Prud fazou B

27 | 102DH | Prud fazou C

28 | 1036H | Predposledna chyba

29 | 1037H | Tretia predposledna chyba

30 | 2000H | Ovladanie start/stop (=1, Start; = 2 stop, reset)

VYBO Electric a.s. si vyhradzuje pravo tlac¢ovych chyb v tomto Navode.
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