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Pred instalaciou a prevadzkou menica si najskér pozorne precitajte tento navod a vsetky
upozornenia vztahujuce sa k menicu frekvencie typu V900 a dodrZujte nasledujice pokyny:

Bezpecnostné pokyny

Pred instalaciou, prevadzkou, udrzbou alebo kontrolou sa riadte tymto navod na obsluhu.
V tejto prirucke st bezpecnostné opatrenia vyznacené textom "VAROVANIE" alebo
"UPOZORNENIE".

Oznaduje potencidlne nebezpedénu situdciu, ktorej ak sa neda
VAROVANIE iy Ay , . , » . -
vyhnut, méZe mat za nasledok smrt alebo vdZne zranenie. Oznacuje
potencidlne nebezpednu situaciu, ktorej, ak sa neda vyhnut, spdsobi malé alebo stredné
zranenie a poskodi zariadenie. Tento symbol sa tieZ pouZziva na varovanie pred
akymikolvek bezpecnostnymi operaciami.

Pouzitie pohonu mimo rozsahu Specifikacie Specifikovanej v
technickych Specifikdciach moze spdsobit poruchu alebo
poskodenie komponentov pohonu. Vo vynimoénych pripadoch hrozi nebezpecéenstvo
prehriatia, riziko vznietenia, poskodenia majetku a zdravia alebo straty na Zivotoch.

AUPOZORNENIE

* POZNAMKA oznaduje potrebnl operaciu na zabezpedenie spravneho chodu zariadenia.

Vystrazné znacky su umiestnené na prednom kryte menica. Pri pouzivani menica frekvencie
dodrzujte tieto pokyny.

VAROVANIE

¢ Instalovat toto zariadenie mézZe len osoby na to spbsobilé podla zdkona
* Pred instalaciou alebo prevadzkou postupujte podla pokynov v navode.
* Pred otvorenim predného krytu jednotky odpojte vsetky napajacie kable.
o Pockajte aspon 10 minut, kym sa kondenzatory DC zbernice vybiju.

e Pouzivajte spravne uzemnenie

o Nikdy nepripajajte striedavy prid AC k vystupnym U V W svorkdm menica

Bezpecnostné podmienky a ochrana pre IEC aplikacie

*Bezpecnost a ochrana musi byt zabezpecend podla IEC 60364 a podla dalSich miestnych
noriem a predpisov pre elektricku instalaciu

Vyrobca strojového zariadenia zabezpedi (plati pre staciondrne zariadenia a ich moduly), aby
nadprudové ochrany na strane siete prerusili obvod do 5 sekdnd.

Statické vyboje na povrchoch alebo rozhraniach, ktoré nie si vSeobecne pristupné (napr.
Koncové koliky alebo konektorové koliky), mézu spdsobit poruchy. Preto pri préaci s pohonmi
alebo komponentmi pohonu je potrebné dodrziavat ochranné opatrenia ESD.
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Vseobecné zasady bezpecnosti

Menice frekvencie vyuZivaju pre svoju ¢innost aj nebezpecné napatie a ovladaju rotujlce
mechanické Casti, ktoré mozu byt nebezpeéné. Ochrana priameho kontaktu s PANV (pre
napétie do 60 V podla EN61800-5-1) je povolena iba v prepojenych priestoroch a v suchych
vnutornych priestoroch.

Ak tieto podmienky nie su splnené, musia sa vykonat iné ochranné opatrenia proti Urazu
elektrickym pridom, ako je napriklad ochranna izoldcia. Kazdy meni¢ frekvencie musi byt v
zédsade uzemneny. PretoZe zvodovy prid menica méze byt vacsi ako 30 mA striedavého
prudu, je potrebné dobré uzemnenie. Minimalna velkost ochranného vodica musi
zodpovedat miestnym bezpecnostnym podmienkam pre zariadenia s vysokymi zvodovymi
pradmi.

A VAROVANIE Aplfkacie s odr%usovaami filtrami sa m&Zzu pripdjat len k napajacim
sietam s nulovym bodom.

Namontujte preto frekvenény meni¢ na kovovi montaznu dosku. Montazna doska nesmie
byt natreta a musi mat dobru elektrickd vodivost. Je prisne zakdzané odpojit sa od siete zo
strany motora, ak menic beZi a vystupny prudd sa nerovna nule.

Rovnako sa musia dodrZiavat najma vSeobecné a regionalne ustanovenia o instalacii a
bezpecnosti pre pracu na zariadeniach s nebezpe¢nym napatim (EN61800-5-1), ako aj
prislusné ustanovenia tykajuce sa spravneho pouZivania nastrojov a osobnych ochrannych
prostriedkov (OOP).

A VAROVANIE Vo vsetkych prevadzkovych reZzimoch ovladacich zariadeni musi byt

zariadenie na nudzové zastavenie v stulade s EN 60204, IEC 204 (VDE
0113) funkéné. Neschopnost nudzového vypinacieho zariadenia nesmie viest k
nekontrolovanému alebo neurcéitému opatovnému spusteniu zariadenia. PouZivanie
radiovych zariadeni (napr. Vysielaciek alebo mobilnych telefénov,) v bezprostrednej blizkosti
zariadenia, méze narusit funkciu bezpe¢nostnych zariadeni.

Tento pristroj zodpovedd nasledujicim normam:

EN 60947-4-2 (Polovodicové regulatory a spustanie striedavych motorov)
EN 60204-1 (Pracovné stroje)

EN 50081-1 (EMC vyzarovanie)

EN 61000-6-2 (Odolnost v priemyselnom prostredi)

Vzhladom k neustalemu zlep3ovaniu produktov, mézu byt niektoré Gdaje zmenené bez predchadzajiceho
upozornenia, preto preventivne kontrolujte pritomnost vydania novych verzii ndvodov na webovych strankach
spolocnosti VYBO Electric a.s. (www.vyboelectric.sk a www.vyboelectric.cz)

Névod na obsluhu nizkonapatového frekvencného menica série V900.
VerziaV.3.1
Datum: Januar 2025


http://www.vyboelectric.sk/
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Kapitola 1: Technické udaje
1.1 Popis Stitku

Vya0

Eectric¥

MODEL:V900-4T0055

INPUT: 3PH 400V 50Hz/ 60Hz
OUTPUT: 3PH 400V  13.0A
FREQ.RANGE: 0.1 - 600Hz

25010759548 - 13701 c €

25010759548 - 13701

Verzia firmware

Vyrobné Cislo (rok; mesiac; poradové ¢islo)

MODEL: V900 - 4T 0055

Vykon menica: 5.5 kW

Menovité vstupné napatie:
4T =3 fazové 3 x 400 V AC
2S5 =1 fazové 1 x 230V AC

Typova rada: V 900




Kapitola 1 Technické Gdaje

1.2 Technické parametre

Polozka V 900
@ fiani Rozsah vstupného napatia: 1 x 230V AC (190V az250V)
= | Napajanie
© 3x 400V AC (330V az440V)
Z | Vstupna frekvencia  |Rozsah frekvencie napajania: 47 az 63 Hz
V/F riadenie
Riadiaci rezim SFVC Vektorové riadenie s otvorenym okruhom
CLVC Vektorové riadenie s uzavretym okruhom (nad 4.0 kW)
Maximalna frekvencia | 0 - 600 Hz
0.5 kHz — 8 kHz
Nosna frekvencia Nosna frekvencia sa automaticky nastavi na zaklade charakteristiky
zatazZenia.
2
£ | Rozlidenie vstupnej Digitalne nastavenie 0.01 Hz
é frekvencie Analdégové nastavenie: maximalna frekvencia x 0.025%
)
(=
5 oo w . .. |Gtyp:0.5Hz/150% (SFVC)
£ ;05::2‘;2“" krdtiaci | < 0 5: 0.5 Hz / 180% (CLVC)
S P typ: 0.5 Hz / 100%
Rozsah rychlosti 1:100 (SVC) 1:1000 (CLVC)
Stabilita rychlosti +0.5% (SFVC) 10.2% (CLVC)
G typ: 60s pre 150% menovitého pradu, 3s pre 180% menovitého
Pretazitelnost prudu
P typ: 60s pre 120% menovitého prudu, 3s pre 150% menovitého
pradu.
Zvysenie krutiaceho | Automatické zvysenie krdtiaceho momentu; alebo
momentu UZivatelom nastavené zvysenie od 0.1 % do 30.0 %
% Priama V/ F krivka
é V/F krivka VlacboSI(I)va’V/ F krlyka ’ N N
& N -napatova V/ F krivka (ndsobok 1.2-napitia, 1.4- napétia, 1.6-
£ napitia, 1.8- napitia, $tvorcova)
(T
¥ | V/Fseparacia Dva typy: Uplna separacia; polovi¢na separacia
N
ReSimy ram Linearna krivka rampy
v Py Styri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia s rozsahom 0 - 6500 s
Frekvencia brzdenia: 0.0 Hz az maximdlna frekvencia
Qg DC brzdenie Doba brzdenia: 0.0-36.0 s
T g Hodnota prudu pri brzdeni: 0.0%-100.0 %
= c
S 2 | Riadenie v JOG rezime | JOG frekvencny rozsah: 0.00-50.00 Hz
(krokovanie) JOG C¢as zrychlenia / spomalenia: 0.0-6500.0 s
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Jednoduché PLC,
viacndsobné
prednastavené
rychlosti

Implementovanych az 16 rychlosti pomocou jednoduchej funkcie
PLC alebo kombindcie stavov svoriek.

Zabudovany PID
reguldtor

Ulahcuje procesne riadeny systém riadenia uzavretej slucky.

Automaticka reguldcia
napatia (AVR)

Pri zmene napdjacieho napatia moze automaticky udrziavat
konstantné vystupné napatie.

Riadenie prepatia a
nadmerného pradu

Prad a napétie su automaticky obmedzené pocas chodu aby sa
zabranilo ¢astému vypinaniu v dosledku prepatia alebo nadmerného
prudu.

Rychle obmedzenie
prudu menica

Pomaha predchéadzat éastym chybam z dévodu nadprddu na vystupe
z menica frekvencie

Obmedzenie
kratiaceho momentu
a riadenie

MézZe automaticky obmedzit kritiaci moment a zabranit ¢astej
zmene nadpriddu pocas chodu. Riadenie krdtiaceho momentu je
mozné realizovat v reZzime CLVC

Vysoky vykon

Riadenie AC motora sa realizuje technolégiou riadenia prudu vektora
s vysokym vykonom.

Podpora pre PG kartu

Podpora pre diferencidlny vstup PG karty, PG karty resolvera,
PG karty oto¢ného transformatora, atd.

PG karty sa daju pripojit na modely V900-4T0040 a vacsie

PG karty sa daju pripojit na modely V900-250040 a 250055

]
‘S
= Rychle obmedzenie
3 y, Pomaha predchédzat ¢astym chybam a pretazeniu elektromotora
o prudu motora
c
o M [ Bezpecne odpojeny moment podla IEC 61800-5-2. Pri aktivovanej
_g Bezpecnostna . oy . . .
2 | funkcia STO funkcii STO menic frekvencie nedodava do motora energiu.
& Zodpoveda neriadenému zastaveniu podla EN 60204-1, kategoria O
c

Kontrola oteplenia ,

motora PTC, TK, PTO Vstup pre PTC tepelnd ochranu motora .

Casové riadenie Casovy rozsah: 0.0-6500.0 minut

Komunikacény protokol| MODBUS RTU; PROFINET (OPCIA); CANOPEN (OPCIA)

Kanal spustacich Ovladaci panel / Ovladacie svorky / Sériovy komunikaény port
& | prikazov Medzi tymito zdrojmi mozete prepinat réznymi spésobmi.
3
= 10 druhov frekvencii. Nastavenie digitdlne, analégovym napatim,
a Zdroj frekvencie analégovym prudom, impulzom, sériovym portom. Medzi tymito

zdrojmi mozZete prepinat réznymi spdsobmi.
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Pomocny zdroj
frekvencie

10 druhov frekvencii. Umoznuje jemné doladenie pomocne;j
frekvencie a frekvencnej syntézy.

Vstupné svorkovnice

5 digitalnych vstupov pre modely 0.4 - 5.5kW
1 analdgovy vstup pre modely do 0.4 - 5.5kW
6 digitalnych vstupov pre modely nad 7.5kW
2 analdgové vstupy pre modely nad  7.5kW

Vystupné svorkovnice

1 vysokorychlostny impulzny vystup (otvoreny kolektor)
1 vystupna svorka relé pre modely 0.4 — 5.5 kW
1 vystupna analdgova svorka pre modely 0.4 —5.5 kW

2 vystupné relé svorky pre modely 7.5 —-500 KW
2 vystupné analégové svorky pre vykon 7.5 —500 kW
1 vysokorychlostny impulzny vystup (otvoreny kolektor)

Displej a ovladaci panel

EMC kompatibilita

IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;IEC 61000-4-11; IEC 61000-4-5

Standardy

EN/IEC 61800-3: 2017; C1, ktory je vhodny do 1. prostredia
EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. prostredia

LED displej

Zobrazuje parametre.

Uzamknutie tlacidiel a
vyber funkcii

Umozriuje blokovat tladidla ¢iasto¢ne alebo Uplne a definovat rozsah
funkcii niektorych tlacidiel, aby sa zabranilo nespravnej funkcii.

Ochranny rezim

Zistovanie skratu motora pri zapnuti, ochrana proti strate vystupnej
/ vystupnej fazy, ochrana pred nadmernym pridom, ochrana proti
prepatiu, ochrana pred nizkym napatim, ochrana proti prehriatiu a
ochrana proti pretazeniu.

Prostredie

Instalacia v prostredi

Vo vnutri, eliminujte priame sInecné Ziarenie, soli, prachu,
korozivnemu alebo horlavému plynu, dymu, pare. Odolnost proti
chemickym zneéisteniam trieda 3C3 EN/IEC 60721-3-3. Odolnost
proti znedisteniu prachom 3S3EN/IEC 60721-3-3.

Uroveri znedistenia

Vodivy prach je nepovoleny. Chladiaci vzduch musi byt Cisty bez
korozivnych substancii a bez elektricky vodivého prachu. Chemicky
plyny: trieda 3C2. Pevné Castice : trieda 352

Nadmorska vyska

Pod 1000 m.n.m. (zniZte stupefi vykonu o 1% na kaZdych 100 m prevysenia
pri pouZiti nad 1000 metrov n. m.)

Teplota okolia

-10 °C az 40 °C (znizte triedu vykonu na 90% a nomindlny prud In na
90% ak je teplota okolia nad 40 °C (max. do 50 °C)

Vlhkost

Menej ako 95% relativnej vlhkosti, bez kondenzacie IEC 60068-2-3

Vibracie

Menej ako 5,9 m/s2 (0,6 g) IEC 60068-2-6

Teplota skladovania

-20°Caz + 60°C
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15045001

IS0 14001

BUREAU VERITAS
BUREAUVERITAS Certification
Certification

L 1SO 9001

1.3 Rozmery
Velkost A

|
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Velkost

Model

?d

Al

V900-250004
V900-250007
V900-250015
V900-4T0007
V900-4T0015
V900-4T0022

72

142

127

130

61

4.5

A2

V900-250022
V900-250030
V900-250040
V900-4T0030
V900-4T0040
V900-4T0055

85

180

131

167

72

5.5

Velkost B

T

]

&

[ |

Zesie

iz

4o

-5

i
00O

!
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7

0
p

y P

«

%

V900-4T0075
B1 V900-4T70110 106 | 240 | 168 | 230 | 96
V900-4T0150

V900-4T0185
B2 V900-4T70220 151 | 332 | 183 | 318 | 137
V900-4T0300

V900-4T0370
B3 V900-4T0450 217 | 400 | 216 | 385 | 202

Velkost C

| A -] - ] |
[ | .S)} o LI
S fai -

] 4 Iy

£ E' e
¥ T
W
-]
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LN HH '"""“I

Velkost Model w H H1 D A B

V900-4T0550
C1 V900-4T0750 300 | 440 | 470 | 240 | 200 | 455

V900-4T0900
Cc2 V900-4T1100 275 | 590 | 630 | 310 | 200 | 612
V900-4T1320

V900-4T1600
c3 \V900-4T1850 400 | 675 | 715 | 310 | 320 | 695
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Kapitola 1 Technické Gdaje

Velkost D

et e

c T L3

HI

TRESN

bl

H |

a3

Instalacné

e Model Vonkajsie rozmery (mm) rozmery Montaz na stenu (mm)
mm)

w H H1 H2 D |al | bl |dl| a2 | a3 b2 d2
V900-4T2000

D1 V900-4T72200 300 | 1445 1180 | 200 | 500 | 250|430 | 14| 220 | 150 | 1135 13
V900-4T2500

D2* V900-4T2800 | 300 | 1445 | 1180 | 200 | 545|280 (475 |14 | 220 | 185 | 1275 | 13

D3 V300-4T3150 325 | 1495 | 1230 | 200 | 545|275 |470 |14 | 225 | 185 | 1175 | 14
V900-4T3550
V900-4T4000

D4 V900-4T4500 335 | 1720 1455 200 | 545 (285|470 (14| 240 | 200 | 1380 14
V900-4T5000

*nedostupny model
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Kapitola 1 Technické Gdaje

1.4 Elektrické Specifikacie menicov V900

Model Napanie | " L | tumm orid (2 vistonm e (0] Wy
V900-250004 0.4 5.4 2.5 0.4
ve0o-250007 | 0.75 7.2 5 0.75
V900-250015 2303101’;% 15 10 7 15
V900-250022 22 16 10 2.2
V900-250030 3.0 17 16.5 3.0
V900-4T0007 0.75 3.8 2.5 0.75
V900-4T0015 15 5 3.7 15
V900-4T0022 2.2 5.8 5 2.2
V900-4T0030 3.0 7.9 7.5 3.0
\V900-4T0040 4.0 10 9 4.0
V900-4T0055 5.5 15 13 55
V900-4T0075 7.5 20 17 7.5
V900-4T0110 11 26 25 11
V900-4T0150 15 35 32 15
V900-4T0185 18.5 38 37 18.5
V900-4T0220 22 46 45 22
V900-4T0300 30 62 60 30
V900-4T0370 37 76 75 37
\V900-4T0450 45 90 90 45
V900-4T0550 | 3-fazové, 55 113 110 55
Vo00-aT0750 | 00V *15% 75 157 150 75
VV900-4T0900 90 180 176 90
V900-4T1100 110 214 210 110
V900-4T1320 132 256 253 132
VV900-4T1600 160 307 300 160
V900-4T1850 185 355 340 185
V900-4T2000 200 385 380 200
V900-4T2200 220 430 420 220
V900-4T2500 250 475 470 250
V900-4T3150 315 610 600 315
V900-4T3550 355 665 640 355
V900-4T4000 400 700 690 400
V900-4T4500 450 800 790 450
V900-4T5000 500 865 860 500

12




Kapitola 1 Technické Gdaje

1.5 Odporucané prislusenstvo

Men. vystupny Prierez Doporuéené | Hmotnost
Model Napajanie vykon napajacieho poistky (kg)
(kw) vodi¢a mm? (A) *aR (A)

V900-250004 0.4 0.75 10 0.7
V900-250007 ) . 0.75 0.75 16 0.8
V900-250015 1'f35f;;‘é‘; ji’ ov 15 15 25 0.9
V900-250022 2.2 2.5 32 0.9
V900-250030 3.0 2.5 40 1.4
V900-4T0007 0.75 0.75 6 0.8
V900-4T0015 15 0.75 10 0.9
V900-4T0022 2.2 0.75 10 0.9
V900-4T0030 3.0 15 16 1.4
V900-4T0040 4.0 15 16 1.4
V900-4T0055 5.5 1.5 16 2.1
V900-4T0075 7.5 2.5 20 2.4
V900-4T0110 11 32 3.7
V900-4T0150 15 40 5.0
V900-4T0185 18.5 50 5.4
V900-4T0220 22 10 80 5.4
V900-4T0300 30 10 80 5.4
V900-4T0370 37 16 100 8
V900-4T0450 . ) 45 25 100 8
V900-4T0550 3'f35$‘$ :(Z)OV 55 35 160 235
V900-4T0750 75 50 160 36
V900-4T0900 90 70 250 36
V900-4T1100 110 95 250 41
V900-4T1320 132 120 400 62
V900-4T1600 160 150 400 67
V900-4T1850 185 185 400 79
V900-4T2000 200 185 500 91
V900-4T2200 220 185 500 95
V900-4T2500 250 240 630 95
V900-4T3150 315 150%2 700 140
V900-4T3550 355 185*2 800 158
V900-4T4000 400 185*%2 800 175
V900-4T4500 450 240*2 1000 200
V900-4T5000 500 240*2 1000 260

*Doporucujeme instalovat poistky s charakteristikou aR (high speed fuses — rychle poistky) DIN 43 653, napr.
BUSSMANN rada 170M.......
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Kapitola 1 Technické Gdaje

1.6 Specifikacia brzdovych odporov a brzdovych jednotiek

Brzdova Model Vykon Oznatenie Vykon odporu I-:)Zir;?za
jednotka (kw) (W)
Q)
NIE V900-250004 0.4 80W-200R 80w 200
NIE | V900-250007 0.75 80W-150R 80W 150
NIE  |V900-250015 1.5 100W-50R 100W 100
ANO V900-250022 2.2 100W-70R 100w 70
ANO V900-250030 3.0 250W-65R 250W 65
NIE V900-4T0007 0.75 250W-300R 250W 300
NIE V900-4T0015 1.5 300W-220R 300W 220
NIE V900-4T0022 2.2 400W-200R 400W 200
ANO V900-4T0030 3.0 500W-150R 500W 150
ANO V900-4T0040 4.0 500W-130R 500W 130
ANO V900-4T0055 5.5 500W-120R 500W 120
ANO V900-4T0075 7.5 800W-90R 800W 90
ANO V900-4T0110 11 1000W-65R 1000W 65
ANO V900-4T0150 15 1500W-43R 1500W 43
ANO V900-4T0185 18.5 2000W-32R 2000W 32
ANO V900-4T0220 22 4000W-24R 4000W 24
ANO V900-4T0300 30 4500W-24R 4500W 24
ANO V900-4T0370 37 6000W-19.2R 6000W 19.2
ANO V900-4T0450 45 7000W-14.8R 7kW 14.8
OPCIA | V900-4T0550 55 BRU-9KW-12.8R 9kW 12.8
OPCIA | V900-4T0750 75 BRU-11KW-9.6R 11kwW 9.6
OPCIA | V900-4T0900 90 BRU-15KW-6.8R 15kw 6,8
OPCIA | V900-4T1100 110 BRU-9KW-9.3R*2 9kW*2 9.3*2
OPCIA | V900-4T1320 132 BRU-11KW-9.3R*2 11kw*2 9.3*2
OPCIA | V900-4T1600 160 BRU-13KW-6.2R*2 13kw*2 6.2%2
OPCIA | V900-4T1850 185 BRU-16KW-6.2R*2 16kwW*2 6.2%2
OPCIA | V900-4T2000 200 BRU-19KW-2.5R*2 19kwW*2 2.5%2
OPCIA | V900-4T2200 220 BRU-19KW-2.5R*2 19kwW*2 2.5%2
OPCIA | V900-4T2500 250 BRU-21KW-2.5R*2 21kW*2 2.5%2
- V900-4T3150 315 - - -
- V900-4T3550 355 - - -
- VV900-4T4000 400 - - -
- V900-4T4500 450 - - -
- V900-4T5000 500 - - -
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Kapitola 2 Zapojenie

Kapitola 2: Zapojenie a instalacia

2.1 Usporiadanie ovladacich svoriek a zapojenie
2.2 Modely V900-250004 a# V900-250040 a modely V900-4T0004 a3 V900-4T0055

. 11
J5 J3 J1 J2

.NO .PNP v v

DDDDDDDDDDD DD D DD

RB RC FWD REV $§1 S2 S3 24V MO01 FOV FIC 10V GND RS+ RS- GND

EEEIEEIEIEIEEIEIEIEEIEIEE)

POZNAMKA: svorka S3 podporuje len NPN funkciu, ale svorky FWD, REV, S1, S2 mdzu podporovat
PNP aj NPN funkciu

Prepinac J1 uréuje, ¢i je analégovy vystup napatovy V (0-10V) alebo pradovy | (0-20 mA)
Prepinac J2 uréuje, ¢i je analdgovy vstup FIC napatovy V (0-10V) alebo priadovy | (0-20 mA)
Prepinac J3 urcuje, ¢i je logika digitalnych vstupov NPN alebo PNP

Prepinac J5 uréuje, ¢i je logika vystupného RB/RC relé NO alebo NC

15



Kapitola 2 Zapojenie

2.3 Modely V900-4T.... (napdajanie 3x400V) od 7.5 kW do 500 kW

| FIC

v
: E
J9

STO

S4

N BOK
FoC Fov
ON EMC OFF
‘N pEE
Ja Js
3

OFF
-

J12

24V COM FWD REV 81 S2 S3 S4 COM Mo1

ElEIEIEIEIEIEIEIEIE)

an B0
HRX 10V GND FIC FIV GND FOC FOV GND RS+ RS-
HE
St EIEIEIEIEIEIEIEIEIE
J1

Prepinac J13 uréuje zapnutie EMC filtra alebo vypnutie EMC filtra na terminali.
Funkciu J13 aktivujte, ked' je terminal alebo komunikacny signal ruseny, vtedy zvolte "ON"

Prepinac J12 uréuje hodnotu odporu komunikaéného termindlu 485.
Funkciu J12 aktivujte, ked zlyhava komunikacény signal , vtedy zvolte "ON“

Prepinac J2 uréuje i je analdgovy vstup FIC napétovy V (0-10V) alebo pridovy | (0-20 mA)
Prepinac J4 uréuje i je analégovy vystup FOC napatovy V (0-10V) alebo priadovy | (0-20 mA)
Prepinac J8 uréuje i je ¢i je analdgovy vystup FOV napatovy V (0-10V) alebo pradovy | (0-20 mA)
Prepinac J3 urcuje ¢i je logika digitalnych vstupov NPN alebo PNP

Prepinac J9 urcuje Ci je svorka S4 vSeobecna, alebo ma len funkciu STO

CNG6 26 PIN port na pripojenie PG karty
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1IN
QLT

VL eee ety WM
= :

: :
R

pispiie v
o e ko cor a7 mne e s =
S »

Pozn.: Modely V900-250040 ; V900-250055; V900-4T0040 a V900-4T0055 maju na pripojenie port
CN4. U tychto modelov sa instaluje ina PG karta ktora je kompatibilnd s CN4
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Kapitola 2 Zapojenie

2.4 Schéma zapojenia

2.4.1 V900-250004 a7 V900-250015 (1-fazovy vstup 230V) 0.4 — 1.5 kW (velkost A1)
V900-4T0004 a3 V900-4T0022 (3-fazovy vstup 400V) 0.4 —2.2 kW (velkost A1)

NAPAJANIE NAPAJANIE
1x230V 3x400V
[Tt 11 R
L2(N) L2 S
L3 ik
E
V900-2S....
—O0« FWD -
O« REV —
O ¢ S1 — 4
O~ 00— S2 —
«— 0O ¢ S3 —
34V NPN
PLC J3
I ene
GND

Analégovy vstup

I\ I
Od——+ —t +10V
1) [
(1 o
10kQ (. (I
ﬂ\o I 1 0/4-20mA 1| | s M FIC
|
O—17 T GND
\ \

MO1

GND

RS+
RS-

18
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Kapitola 2 Zapojenie

2.4.2.V900-250022 az V900-250040 (1-fazovy vstup 230V) 2.2 - 4.0 kW (velkost A2)
V900-4T0030 aZ V900-4T0055 (3-fazovy vstup 400V) 3.0 - 5.5 kW (velkost A2)

NAPAJANIE
1x230V

1
L2(N)

L1
L2
L3

V900-28S....

NAPAJANIE

3x400V

Analdgové vstupy
I\ I\

Ot—— t

|
, 0-10V

| | 0/4-20mA

|
1
|
|
|
|

! : (0-10V)

............................

CN4

; ] 0/4-20 mA

Vstup s otvorenym kolektorom

RS485

Vystupné relé 1

Vystup na enkodér

|Port pre PG kartu i

19



Kapitola 2 Zapojenie

2.4.3.V900-4T0075 a3 V900-4T0450 (3-fazovy vstup 400V) 7.5 — 45 kW

1 R
L2 S
13 T

E

- VOo00-4T....

MO1 | VWstup s otvorenym kolektorom

Analdgové vstupy

v
hu
<

|
1|
[ I
| 0/4-20mA | | 1 FiC l
To-0v) T T »
—ocno [l v
"""""""""""""""""" ON EMC OFF Vystup na enkodér

= o CN6
i ey UL

Poznamka: V900-4T....... 7.5 - 45 kW maju Standardne zabudovanu brzdovu jednotku.
Pre vykonové rady 55 kW — 250 kW je brzdna jednotka volitelna (OPCIA).
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2.4.4. V900-4T0550 aZ V900-4T2500 (3-fazovy vstup 400V) 55 kW — 250 kW

L1 R
= S Vyao
13 T

- Vo00-4T....

Brzdova
jednotka

- (= PB

\ Analdégovy vystup
J8 FOV O—~————+—» 010V

1 om20ma
N s =

Brzdovy odpor

Y

0-10V
0/4-20 mA

Analdgové vstupy
I I

O¢——+ +—+ +10V
[ [
sl 1 0-10V T
|
o loma-20ma i 1 |gc ' Vystupné relé 2
oow ) M
o T T GND - \Y
\ \
__________ L‘y .ON E.MCﬁ CN6 Vystup na enkodér
B J13 Port pre PG kartu
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2.4.5 V900-4T3150; V900-4T3550; V900-4T4000 ; V900-4T4500 a V900-4T5000

. i V900-4T4000
12 s V900-4T4500
= T V900-4T5000 W
D
@ S
= |DC- N1

\
IpC- =

Analogovy vystup
FOV O—= 9 010V

0/4-20 mA

©0-10V
0/4-20 mA

—0 ¢
O«
O
O ¢
0 C
O ¢

Analdgové vstupy
I I\

Od—+—+ —+ +10V
]
, , 0-10V

o FIV

[ | 0/4-20mA
T T(0-10V) 12

\ I RA
L2 T GND . \ l/]BO
\ ) -
ON EMC OFF

T
= i

Port pre PG kartu
J13 s

v

Vystupné relé 2

Vystup na enkodér
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Technické parametre riadiacich svoriek modelov V900-4T0075 az V900-4T5000

Svorka Popis
FWD; REV; | . | e ,
S1: Signalny vstup ON-OFF, optické pripojenie PLC a COM. Rozsah vstupného
¢ napatia: 9-30 V. Vstupnd impedancia: 3.3 kQ
S2;S3; 54
Externé napajanie. Svorka +24 V je pripojena k svorke PLC ako
PLC predvolené nastavenie. Logiku digitalnych vstupov NPN alebo PNP urcuje
prepinac J5
+24V Poskytuje vystupné napatie +24 V. Maximalny vystupny prud je 150 mA.
FIV Analdgovy vstup 0V az +10 V. Vstupnd impedancia: 20 kQ
Analdgovy vstup 0-10 V/ 0-20mA, prepina sa cez J2.
FIC Vstupnd impedancia: 10 kQ (pre vstupné napatie) /250 Q (pre vstupny
prud)
Spolo¢na svorka analégového signalu a +10V. Svorka GND musi byt
GND . .
izolovana od COM.
+10V Poskytuje vystupné napdjanie +10V
MO1 Vysokorychlostna impulzna vystupnad svorka. Zodpovedajuca spolo¢na
svorka je GND. Rozsah vystupnej frekvencie: 0 az 50 kHz.
COM Spoloc¢na (nulovy potencial) svorka pre digitalny signal a +24 V (alebo
externé napajanie).
FOV/FOC Poskytuje napatovy alebo priddovy vystup, ktory je mozné prepinat
pomocou J4 a J8. Vystupny rozsah: 0 — 10V / 0 — 20 mA (4-20 mA).
Reléovy vystup: RC - spoloény, RB = NC, RA = NO. Zatazitelnost
RA/RB/RC |\ ontaktov: AC 250V / 3A; DC 30V / 1 A.
TA/TC Reléovy vystup. ZatazZitelnost kontaktov: AC 250 V/3A; DC 30 V/1 A.
RS+ /RS- | Komunikaény port RS485. RS485 diferencny signal, +, -.
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2.5: Instalacia V900

2.5.1 Poziadavky na prostredie a instalaciu

Instalaéné prostredie ovplyvriuje Zivotnost meni¢a a ma priamy vplyv na normalnu funkciu,
nesplnenie Specifikacie prostredia by mohlo viest k poruche menica.

Pre menic série VECTOR V 900 poutZite vertikalnu instaldciu tak, aby bolo zabezpecené ¢o
najlepsie prudenie vzduchu a efekt rozptylenia tepla. Uistite sa, Ze pre inStalacné
prostredie meni¢a mozete dodrzat:

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slne¢nému Ziareniu, soli, prachu, korozivnemu alebo
horlavému plynu, dymu, pare. Odolnost proti chemickym znecisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .0dolnost proti zneisteniu prachom 3S3EN/IEC 60721-3-3. Dalej:

(1) - 10 °C az + 40 °C okolita teplota

(2) Vlnkost prostredia 0 ~ 95%, bez kondenzécie kondenzacia

(3) Vyhnite sa priamemu slnec¢nému Ziareniu

(4) Preverte Ci okolité prostredie neobsahuje korozivny plyn a kvapalinu

(5) Prostredie musi byt bez prachu, poletujucich vldkien, baviny a kovovych ¢astic

(6) Bez radioaktivneho materialu a paliva

(7) Preverte ¢i je dostato¢na vzdialenost od zdroja elektromagnetického rusenia (ako
elektricky zvaraci pristroj, alebo velky stroj)

(8) Instaldciu na rovnu plochu, bez vibrécii, ak sa nemézete vyhnut vibraciam, pridajte
antivibraéné podlozky na znizenie vibracii

(9) Menic instalujte na dobre vetranom mieste, fahko pristupnom pre udrzbu a na pevny
nehorfavy material mimo vyhrievacieho telesa (napr. brzdného odporu)

(10) Montdaz menica si vyzaduje dostatok priestoru, hlavne pri instaldcii viacerych menicov,
ddvajte pozor na umiestnenie frekvenéného menica a umiestnite chladiace ventilatory, aby
teplota prostredia bola vzdy nizsia ako 40 °C.

(11) Menovity vykon menica plati pri instalacii s nadmorskou vySkou mensou ako 1000
m.n.m. Pri nadmorskej vySke nad 1000 m.n.m. sa vykon menica zniZuje.

2.5.2 Bezpecnostné funkcie

Meni¢ frekvencie V900 umoZniuje pripojenie externého bezpecnostného spinacieho
zariadenia, ktoré pri spusteni prikazu (napr. tlaCidlo niddzového zastavenia s aretéciou)
odpoji od elektrického prudu vsetky aktivne prvky ktoré su potrebné na generovanie
impulzov na vykonovych stuprioch IGBT. Odpojenim bezpecného 24 V napdjacieho napatia
je zaistené bezpectné prerusenie napajacieho napatia potrebného pre funkciu menica
frekvencie a pre vznik tocCivého pola pohananého elektromotora. Z toho dévodu nemdze
dojst k samocinnému opatovnému rozbehu zariadenia.
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2.5.3 STO - Bezpecne odpojeny moment podla IEC 618-5-2

STO (Safe Torque Off je bezpecne odpojeny moment podla IEC 61800-5-2) aktivny
odpojenim vstupu STO. Pri aktivovanej funkcii STO meni¢ frekvencie nedoddva do motora
elektricki energiu ktord by generovala krutiaci moment. Tato bezpecnostna funkcia
zodpoveda neriadenému zastaveniu podla EN 60204-1, kategdria zastavenia 0. Vstup STO
sa musi odpajat externym bezpecénostnym spinacim zariadenim.

Obrazok znazornuje funkciu STO:

V.....Rychlost t.....Cas t1.....0kamih aktivacie STO [J......Oblast odpojenia

AUPOZORNENIE
Pri odpojeni signalu STO je na medziobvodoch menica

frekvencie nadalej nebezpecné napatie!

UPOZORNENIE! Tato bezpecnostna funkcia nie je v sulade s EN 61800-02 bezpecné
odpojenie momentu SIL3; EN I1SO 13849-1 PLe Kategoérie 3.

UPOZORNENIE! Samotné pouzitie funkcie STO nezaruci bezpe¢nost zariadenia a prevadzky.
Bezpefnostné zariadenia sa musia spravne zaclenit do celého systému.

Cely systém potom musi byt navrhnuty v stlade so vSetkymi prislusnymi normami

EN 61800-5-2; EN ISO 13849-1; EN 62061 a EN 60204-1 a normami platnych odvetvi

Tato funkcia nie podporovana pri riadeni cez PROFINET!

Predpokladom bezpecnej prevadzky je spravne napojenie bezpecnostnych funkcii
menica frekvencie na nadradenu bezpec¢nostnu funkciu vztahujicu sa na aplikaciu.
Za zhodu zariadenia alebo stroja s platnymi bezpecnostnymi ustanoveniami
zodpoveda vyrobca zariadenia alebo stroja a prevadzkovatel zariadenia alebo
stroja.
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2.5.4 Instalacny priestor

Upozornenie: Pri pouZiti typu inStalacie FM nad sebou, pridajte vzdy spojler vzduchu.

250 mm

Umiestnenie menicov velkosti Al

\' [

L CCE

>100 mm
=100 mm

=200 mm

Umiestnenie menicov velkosti B1,B2,B3

2 100 mm

2 100 mm

2150 mm

—_—

Umiestnenie menicov velkosti A2

= 300 mm

150 mm

>

2 300 mm

Umiestnenie menicov velkosti C1,C2,C3
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Vykonové rady menicov frekvencie V900 (ilustracne)

2.5.5 Podmienky pripojenia menica frekvencie a poZiadavky na kabelaz
(1) Umiestnite kable riadiacich signalov a hlavnych vedeni a inych elektrickych vedeni od
seba oddelené.

(2) Aby sa zabranilo poruche sposobenej rusenim, pouZivajte stocenu dvojlinku alebo
dvojvodicové tienené vedenie, s prierezom 0,5 aZz 2 mm?.

(3) Uistite sa, Ze pouzité svorky su vhodné z hladiska napatia a maximalneho pradového
zatazenia.

(4) PouZzite spravnu uzemriovaciu svorku E, odpor uzemnenia musi byt mensi ako <10 ohmov
STN EN 62305-3.

Pouzite predpisany prierez uzemnovacieho vodica. Prierezy ochrannych vodi¢ov sa musia
vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000-5-54). Uzemriovaci bod by mal
byt ¢o najblizéie k menitu a dizka drotu by mala byt ¢o najkratdia. V sietach TN musia byt
splnené tieto poZiadavky:

(4.1) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vaési ako 5 Q. Vstazenych pddnych
podmienkach sa dovoluje maximalne 15 Q.

(4.2) Celkovy odpor uzemnenia vodi¢ov PEN pre siete s napatim 230 V AC, nesmie byt vacsi
ako 2 Q.

(4.3) Vodi¢ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovacom alebo pripojenim na existujucu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodi¢ov PEN
a PE maju mat odpor uzemnenia najviac 15Q. Na konci vedeni a odbodiek siete v neutralnom
bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.
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(5) Splnte poziadavky na zapojenie kazdého termindlu, spravny vyber prislusenstva, ako su
potenciometre, voltmeter, napdjacie zdroje, kable, svorky, atd’.
(6) Po dokonceni zapojenia a kontrole, ¢i je vSetko spravne zapojené, zapnut zariadenie.

(7) Celkova dizka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najma pri vzdialenejSom zapojeni
moze dojst k zniZeniu funkcie obmedzenia pridu alebo méze dojst k poruche zariadenia
alebo pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom nabijacieho prudu
kvéli dihej elektrickej instalacii. Preto si vimnite celkovi dizku vedenia. Pri dimenzovani
vystupnych kablov k motoru je odporucané pouZitie tienenych kablov typu napr. NYCY 3 x
prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimaliziciu radio frekvenéného
rusenia.

Priklad odruSenia pouzitim feritového kruzku:

e 1O
Napajanie
3x400V ©

O

2.5.6 Zapojenie hlavného obvodu

Zapojenie hlavného obvodu na vstupnej strane

-Istenie

Medzi napajaci 3-fazovy zdroj a vstupné svorky (R, S, T) je nevyhnutné zapojit poistky (isti¢),
ktoré su v sulade s vykonom menica. Vypinaci prud istica je 1.5 aZ 2 krat vacsi ako menovity
prud menica. Podrobnosti najdete v ¢asti , Specifikdcie poistiek, kablov a stykacov*”.

- Stykac

Aby bolo moziné efektivne odpoijit vstupné napajanie, ked sa v systéme vyskytne nejaka
chyba, na vstupnej strane by mal byt nainstalovany styka¢ na riadenie zapnutia/vypnutia
hlavného napajacieho obvodu.

-AC vstupna timivka

Aby sa zabranilo poskodeniu usmerfiovada vplyvom velkého priadu, odporucame na
vstupnej strane nainstalovat vstupnu timivku. Méze tiez ochranit usmerriovac pred nahlymi
zmenami napajacieho napatia alebo pred vplyvom vyssej harmonickej generovanej fazovym
zatazenim.

-Vstupny EMC filter

Pri prevadzke meni¢a mozZe dojst k rusSeniu okolitych zariadeni. EMC filter mbze
minimalizovat toto rudenie. Ak je inStaldcia prevedena v prostredi 1., odporti¢ame
instalovat vstupny EMC filter.
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Zapojenie hlavného obvodu na strane menica

¢ Menic¢e s vykonom od 3.0 kW do 45 kW maju zabudovanu brzdnu jednotku. Aby sa
spotrebovala energia generovand dynamickym brzdenim, mal by byt inStalovany brzdovy
odpor na svorky B1 a B2. Kabel pre pripojenie brzdného odporu by mal byt krat$i ako cca 5
m.

¢ Menice s vykonom 55 kW a vacsie: pri poZiadavke brzdenia s brzdnym odporom, potrebuju
externu brzdovu jednotku, ktord by mala byt instalovana na svorkach (+) a (-). Kdbel medzi
meni¢om a brzdnou jednotkou by mal byt kratsi ako cca 5 m. Kdbel medzi brzdnou jednotkou
a brzdnym odporom by mal byt kratsi ako cca 10 m.

¢ Pri brzdeni sa teplota brzdného odporu zvysi, pretoZe sa regeneracna energia premeni na
teplo. Preto sa odporuca ochrana proti dotyku (hordcich Casti) a dobré vetranie

a chladenie odporu.

Poznamka: Uistite sa, Ze elektricka polarita svoriek (+) a (-) je spravne pripojena. POZOR!
Nie je dovolené priamo prepojit (+) a (-), v opacnom pripade déjde k poskodeniu menica.

Zapojenie hlavného obvodu na strane motora

e InStalujte spravny typ tieneného kabla.

C
{ e

Vv
V900 [ M@

V900 |- ‘V’V(V/I\D

w
—_
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e  Vystupna timivka (motorova)
Vystupna timivka musi byt inStalovana v nasledujicich podmienkach:
a./ Ak je vzdialenost medzi meni¢om a motorom vaésia ako 50 metrov, ¢innost frekvenéného
menica moZze Casto, kvoli velkému zvodovému prudu spésobenému parazitnou kapacitou so
zemou, aktivovat nadprudovud ochranu.
b./Aby sa zabrénilo poskodeniu izolacie motora, mala by byt nainstalovana vystupna timivka

Zapojenie uzemnenia (PE)

Meni¢ frekvencie V900 musi byt uzemneny. Uzemnenie musi spiiiat poziadavky narodnych
a miestnych bezpecnostnych predpisov a elektrickych predpisov. Preto pouzite predpisany
prierez uzemnovacieho vodi¢a. Prierezy ochrannych vodi¢ov sa musia vypocitat alebo vybrat
z tabulky (V SR plati vSetko podla STN 33 2000- 5 -54)

Uzemiiovaci bod by mal byt o najblizdie k menicu a dizka drétu by mala byt ¢o najkratsia.
V sietach TN musia byt splnené tieto poZiadavky:

- Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacsi ako 5 Q.

- V stazenych podnych podmienkach sa dovoluje maximalne 15 Q.

- Celkovy odpor uzemnenia vodiov PEN pre siete s napati 230 V AC nesmie byt vacsi

ako 2Q.

Vodi¢ PEN vsieti TN-C alebo vodi¢ PE vsieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemniovac¢om alebo pripojenim na existujucu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodi¢ov PEN
a PE maju mat odpor uzemnenia najviac 15Q. Na konci vedeni a odbodiek siete v neutralnom
bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

Ak je to moiné, pouZivajte nezavislé uzemnenie pre menic.
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Kapitola 3: Prevadzka
3.1 Popis funkcii tlacidiel

3.1.1./ Klavesnica instalovana na modeloch 0.4 kW - 5.5 kW

31



Kapitola 3 Ovladanie

3.1.3 Popis funkcii tlacidiel

Tlacidlo Nazov Popis
PRG Tlacidlo program | Vstup alebo névrat z menu prvej Grovne
ENTER ENTER Postupné prechadzanie cez menu a potvrdzovanie
parametrov.
A Zvysenie hodnoty | Postupne zvySujte Udaje alebo funkéné kddy.
Y Znizenie hodnoty | Postupne zniZuje udaje alebo funkéné kody.
V reZime nastavenia parametrov stlacenim tohto tlacidla
| 2 Posun vyberte bit, ktory chcete upravit. V inych reZzimoch cyklicky
zobrazuje parametre posunom vpravo
0 Start Start menica v reZime ovlddania cez klavesnicu.
V prevadzkovom stave, uréené prikazom P7.02, moze byt
@ STOP / RESET chyby | pouZity na zastavenie menica. Pri poruche je mozné bez
obmedzenia resetovat menic.
Urcené funkénym kédom P7.01
0: Ziadna funkcia
1: Prepinanie medzi prikazom ovladacieho panela a prikazom
dialkového ovladania. Oznacuje prepinanie medzi aktualnym
zdrojom prikazov a ovladanim z ovladacieho panela (miestne
JOG Klavesova skratka | ovladanie). Ak je aktudlnym zdrojom prikazov ovlddaci panel,
ki€ je neaktivny.
2: Prepinanie medzi dopredu a dozadu, je platné len vtedy,
ked' je zdrojom prikazov panel.
3:JOG vpred
4:)0G vzad
M Bez funkcie

3.1.4 Popis svetelného indikatora

Nazov svetelného indikatora

Popis svetelného indikatora

Hz Frekvencia

A Prud

\' Napatie
FWD/REV Nesvieti: dopredu.

Svieti: reverzna prevadzka
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Nazov svetelného indikatora Popis svetelného indikatora

Nesvieti: miestne ovladanie (z panelu)
LOCAL / REMOTE Blikd: ovladanie cez svorkovnicu
Svieti: ovladanie cez komunikaciu

Nesvieti: menic¢ v behu

FUNC / ERR Blika: predbezny alarm pretazenia
Svieti: chyba
Nesvieti: rezim STOP
0 Blika: prebieha proces automatického ladenia parametrov

Svieti: rezim CHOD

3.2 Prvé spustenie
3.2.1 Prvé spustenie pre pohon riadeny spésobom V/F (vhodny pre ventilatory, éerpadla, atd'’)
Zjednoduseny priklad:

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V900 a spravne ste pripojili
vhodny elektromotor, nastavte parametre V900:

P0.00=2

P0.01=2

P0.17= &as rozbehu zvolte podla zataze

P0.18= dobu spomalenia zvolte podla zataze

P6.10= 0 ak zastavujete malé zotrvacnosti

P6.10= 1 ak zastavujete velké zotrvacnosti, napr. velky ventilator

P1.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P1.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P1.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného Stitku
P1.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P3.01= zvysenie krdtiaceho momentu (pouzite pri tazSom rozbehu ( najlepsie 0.0 = automatické )

3.2.2 Prvé spustenie pre pohon riadeny spdsobom SFVC (vhodny pre drvi¢e, dopravniky, atd’.)

Pri procese riadenia vektorovym spdsobom SFVC a CLVC je nutné meni¢ naladit na pohanany
elektromotor!

Zjednoduseny priklad:
Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V900 a spravne ste pripojili
vhodny elektromotor
- Nastavte parametre V900
P0.00=1
P0.01=0
P0.17= &as rozbehu zvolte podla zataze
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P0.18= dobu spomalenia zvolte podla zitaZe

P1.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P1.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P1.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

Potom nastavte automatické ladenie (ak mate pohon rozspojkovany — bez zataze), zadajte
dynamické ladenie P1.37=2 a stlac¢te START. Na displeji sa rozsvieti ,,StudY“ a pohon sa rozbehne. Po
skonceni procesu ladenia (autotuning) sa na displeji objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

Ak uz mate pohon zospojkovany (pripojeny na zataz), sme otacania rotora elektromotora mate
spravne nastaveny, ale z uritych dévodov je bezpeénejSie pohon neroztodit, zadajte statické ladenie
P1.37=1 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti ,StudY“, ale pohon sa nerozbehne.

Hriadel elektromotora sa bude len mierne ,,sklbat” a z motora sa méze ozyvat prerusované
,bzucanie” (je to prirodzeny efekt ladenia). Po skonceni procesu ladenia (autotuning) sa na displeji
objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

Ak mate pohon spravne naladeny, pripojeni do zataze, odskusany, mozete ,,doladit” pohon este
presnejsie spustenim procesu Kompletné automatické ladenie.

P1.37=3 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti, StudY“. Po skonceni procesu ladenia (autotuning)
sa na displeji objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

3.2.3 Prvé spustenie pre pohon riadeny spésobom CLVC (pre velmi presné riadenie)

Zjednoduseny priklad s ABZ inkrementalnym enkodérom 1024 pulzov :

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V900 a spravne ste pripojili

vhodny elektromotor a nastavte parametre V900 nasledovne

P0.00=1

P0.01=1

P0.17= Cas rozbehu zvolte podla zataze

P0.18= dobu spomalenia zvolte podla zitaze

P1.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P1.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P1.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P1.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.27=1024

P1.28=0

P1.30=0 (POZOR! Ak mate nastavené 0, smer otacania rotora musi byt uz predtym nastaveny
v smere hodinovych ruciciek)

Priklad V/F parametrizacie
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P0.00=2
P0.01=2
P0.17=120 sek.
P0.18=120 sek.
P6.10=1
P1.01=7,5 kW
P1.02=400V
P1.03=13,5A
P1.04=50 Hz
P1.05=2930 ot./min
P3.01=5,0 %
P6.10=1
P9.00=1
P9.01=10
P9.03=50
P9.12=11
P9.13=1

MOTOR

aR[

1 000

I L

E—T X

_____l‘./
.||—-

\

|
\:\L
3

N

P0.00=1
P0.01=0
P0.17=30 sek.
P0.18=30 sek.
P1.01=7,5 kW
P1.02=400 V
P1.03=14,2 A
P1.04=5 OHz
P1.05=2910 ot./min
P9.00=1
P9.01=1.0
P9.03=30
P9.12=11
P9.13=1
P9.12=11

P9.03=30
P9.13=1
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Priklad CLVC parametrizacie
el P0.00=1
. ’ P0.01=1
100 P0.17=30 sek.
P0.18=30 sek.
P1.01=7,5 kW
K P1.02=400 V
P1.03=14,2 A
P1.04=50 Hz
P1.05=2910 ot./min
P1.27=1024 pulz.
Muvw® P1.28=0 ABZ
- TURBINA P1.30=0 Vpred
P9.00= 1
P9.01=1.0
P9.12=1
P9.13=1

|
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|
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T
|
t
|
|

e
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) I |

7
ENKODER

JUUUL

Parametrizacia pre pevné rychlosti V900

P002=1

P003=6

P402=12 (S1/GND prvé pevna rychlost)
P403=13 (S2/GND druhd pevna rychlost)
PC00=60 (v %; 60 % = 30 Hz) rychlost 1
PC01=80 (v %; 80 % = 40 Hz) rychlost 2
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Priklad schémy zapojenia s brzdovym odporom a externou
brzdou

sy P0.00=1
P0.01=1
P0.02=1
P0.04=0
P0.17=10
P0.18=15
P1.01=7,5
P1.02=400
P1.03=14,3
P1.04=50
P1.05=1480
P5.02=1
P9.03=0

3x1d: b & s " 35 @6

w1

= e

M3 TwY -XYB3

Vo Blectric\ 3" /4 i

3ALB-132M-4 Pe brads pohony M3
3

TSKWL43A

-
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Priklad riadenia V900 cez I/O svorky a pomocou externého
potenciometra

Velkost Al

P0.02=1 (riadenie cez vstupné 1/0O svorky)

NAPAJANIE NAPAJANIE
1x230V 3x400V
L1 L1 R
L2(N) 12 S
13 T

V900-2S.... P5.07=2 (vystupny prud)

Analégovy vystup
0-10V

P4.00=1 (FWD) oo GFWD- oaz0ma
P4.01=2 (REV) + o0 —QREV| e 0N W
s1 — fﬁ 1 =

RS+
RS485

P0.03=3

Analégovy vstup

Vystupné relé 1

P5.02=1 (menic v chode)

10kQ

|
1 I |
| ]
| 0-10V o
T T
I

sAFEIC
S &
| | [
T T GND Iﬁl v
i v
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Priklad parametrizacie Startu

Ak chcete zabezpedit kratiaci moment asynchréonneho motora pri Starte, nastavte spravnu
Startovaciu frekvenciu. Okrem toho, aby ste pri Startovani motora poutzili budenie,
frekvencia spustania sa musi udriavat po uréity ¢as. Startovacia frekvencia (P1.03) nie je
obmedzena dolnou hranicou frekvencie P0.16. Ak nastavena cielova frekvencia je nizsia ako
frekvencia spustania, menic frekvencie sa nespusti a zostane v pohotovostnom reZzime.
Pocas prepinania medzi otacanim dopredu a vzad je funkcia zadrznej doby Startovacej
frekvencie blokovana. Zadrzna doba nie je zahrnutd do doby zrychlenia ale je zahrnuta do
¢asu chodu jednoduchého PLC.

Priklad 1:

P0.04=0 Zdrojom frekvencie je digitdlne nastavenie.
P0.10 = 2.00 Hz. Digitalne nastavena frekvencia je 2.00 Hz.
P6.03 =5.00 Hz. Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.
P6.04=2.0s. Doba podrzania frekvencie je 2.0 s.

V tomto priklade je jednotka menica v pohotovostnom rezime a vystupna frekvencia je
0.00 Hz.

Priklad 2:

P0.04 = 0. Zdrojom frekvencie je digitalne nastavenie.
P0.10 = 10.00 Hz Digitalne nastavena frekvencia je 10.00 Hz.
P6.03 =5.00 Hz Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.
P6.04=2.0s Doba podrzania frekvencie je 2.0 s.
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Kapitola 4 Zoznam funkénych parametrov - skrateny

Skupiny P su zakladnymi parametrami funkcii.
Skupiny D su uréené pre monitorovanie funkénych parametrov.

Vyznam symbolov v tabulke kédov funkcii je nasledovny:

, % “ Parameter mdZe byt zmeneny, ked je meni¢ v zastavenom alebo beZiacom reZime.

, & “ Parameter nemozno zmenit, ked je meni¢ v beZiacom stave.
,®" Parameter je skutone namerana hodnota a neda sa zmenit.
»¥“ Tento parameter je tovarensky parameter a méze ho nastavit iba vyrobca.

Zakladné funkcéné parametre:

Kéd N3 t R h t a Standardne
funkcie dAzZoVv parametra 0Zsan nastavenia e

Adresa

Skupina PO: Parametre Standardnych funkcii

1: G typ (konstantné zataZenie kratiaceho
momentu) Podla

2: P typ (premenlivé kratiace momenty, modelu
napr. ventilator, ¢erpadlo, atd". )

P0.00 | G/P zobrazenie typu

FO00

0: SFVC vektorové
P0.01 |Volba reZzimu riadenia| 1: CLVC vektorové s uzatvorenym okruhom 2
2: V/F riadenie

FOO1

0: Riadenie cez ovladaci panel (LED nesvieti)
Volba prikazového | 1: Riadenie cez vstupné svorky (LED svieti)

kanalu 2: Riadenie cez komunikacné rozhranie (LED
blika)

P0.02

F002
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P0.03

Volba hlavného
zdroja frekvencie X
0-9

1:

2:
3:

LooNWU

: Digitalne nastavenie (P0.08 prednastavena

frekvencia, méZe sa menit cez UP/DOWN,
po vypnuti sa posledna frekvencia neuloii )
Digitalne nastavenie (P0.08 prednastavena
frekvencia, mdze sa menit cez UP/DOWN,
po vypnuti sa posledna frekvencia ulozi )
FIV (nad 7.5kW)

FIC

Potenciometrom panela (pod 5.5kW);

FIC1 na rozSirovacej karte

Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0 kW)
Pevné rychlosti

Jednoduché PLC

PID

Komunikacné rozhranie

FOO03

P0.04

Volba pomocného
zdroja frekvencie Y
0-9

0: Digitalne nastavenie (P0.08 prednastavena

1

LoNWT

frekvencia, moZe sa menit cez UP/DOWN,
po vypnuti sa posledna frekvencia neulozi )

: Digitalne nastavenie (P0.08 prednastavena

frekvencia, méze sa menit cez UP/DOWN,
po vypnuti sa posledna frekvencia ulozi )

: FIV (nad 7.5kW)
3:

FIC

Potenciometrom panela (pod 5.5kW);
FIC1 na rozsirovacej karte

Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0 kW)
Pevné rychlosti

Jednoduché PLC

PID

Komunikacné rozhranie

FOO4

P0.05

Volba rozsahu
pomocného zdroja
frekvencie Y

0: Vzhladom na maximalnu frekvenciu

: Vzhladom na maximalnu frekvenciu zdroja X

FOO05

P0.06

Rozsah pomocného
zdroja frekvencie Y

0% - 150%

100%

FO06
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X: (zdroj frekvencie)

0: Hlavny zdroj frekvencie X

1: Operacia X a Y (prevadzkovy vztah
urceny desiatkami Cislic)

, ' . 2: Prepinanie medzi Xa 'Y
Vztah volby zdroja 3: Prepinanie medzi X a ,,prevadzkou X a Y
P0.07 frekvencie ’ p, . . P X " 00 FOO07
4: Prepinanie medzi Y a ,prevadzkou Xa Y
00-34 .
X.: (operaciaXay)
0: X+Y
1: X-Y
2: Obe maximum
3: Obe minimum
Prednastavena o, .
P0.08 . 0.00 - maximalna frekvencia (P0.10) 50.00Hz FO08
frekvencia
P0.09 |  Smerotéania | O Rovnaky smer 0 FO09
1: Opacny smer
Maximalna
P0.10 R 50.00 Hz - 600.00 Hz 50.00Hz FOOA
frekvencia
0: P0.12
1: Pod 5.5kW — potenciometer ovladacieho
, . . panela, nad 7.5kW - FIV
PO.11 Horna hranlca. zdroja 2 FIC 0 FOOB
frekvencie .
3: Rezervované
4: Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0 kW)
5: Nastavenie cez komunikacny vstup
P0.12 Horna hrar'1|ca Spodna lTranlca frekvencie P0.14 — maximalna 50.00Hz FOOC
frekvencie frekvencia P0.10
Horna hranica
P0.13 frekvencie - 0.00 Hz- maximalna frekvencia P0.10 0.00Hz FOOD
posunutie
po.14 | SPodnahranica 1, 0\ Horna hranica frekvencie P0.12 0.00Hz | FOOE
frekvencie
P0.15 | Nosné frekvencia | 0.5 kHz - 16.0 kHz Podla | cop
modelu
Uprava nosnej 0: Nie
P0.16 | frekvencie vplyvom 1: Ano 1 FO10
teploty
. . Podla
P0.17 | Doba zrychlenial | 0.00s—65000s FO11
modelu
. Podla
P0.18 | Doba spomalenial |0.00s—65000s FO12
modelu
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Prirastok Casupre |0:1s
P0.19 zrychlenie 1:0.1s 1 FO13
/spomalenie 2:0.01s
P0.20 Rezerva 0 0 FO15
Frekvencny posun
P0.21 pomocnehF) zdroja 0.00 Hz — maximalna frekvencia P0.10 0.00 Hz FO16
frekvencie pre
prevadzku X a Y
Rozlisenie
P0.22 frekvencnej 2:0.01 Hz 2 FO17
instrukcie
Zapamatanie
digitdlneho . "
P0.23 nastavenia (1): gezapa,,r:,atava > 0 FO19
frekvencie pri * £apamatava sa
zapnuti
P0.24 Rezerva 0-1 0 FO1A
Zakladna 0: Maximalna frekvencia P0.10
PO.25 fre,kvenclla pri 1: Nastavenie frekvencie 0 FO1B
zrychleni / 2:100 Hz
spomaleni
Zakladna frekvencia .
P0.26 | cez UP/DOWN potas | O Frekvencia chodu 0 FO13
1: Nastavena frekvencia
chodu
_ _ Xt Vézba prikazu ovlddacieho panela k
zdroju frekvencie
0: Bez vazby
1: Digitalne nastavenie zdroja frekvencie
2: Nastavenie potenciometrom (pod 5.5kW) ,
FIV (nad 7.5kW)
3: FIC
Vézba zdroja prikazu | 4: Rezervované
P0.27 | kzdroju frekvencie |5:Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0 kW) 0000 FO15
6

0000-9999

: Viacndsobna instrukcia
7: jednoduché PLC
8: PID
9: Komunikacné rozhranie
_ X _ : Véazba prikazu ovladacieho terminalu
k zdroju frekvencie

X _ _: Véazba prikazu komunika¢ného rozhrania k

zdroju frekvencie
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Skupina P1: Parametre motora

Kéd A A Standardne
funkcie | N@zov parametra Rozsah nastavenia nastavene | Adresa
. 0: Bezny asynchrénny motor
P1.00 | Vyber typumotora | 1. aAsynchrénny motor s premenlivou frekven. 0 F100
Menovity vykon Podla
P1.01 motora 0.1 kW - 1000.0 kW modelu F101
P1.02 Menovité napdtie 1V —2000 V Podla F102
motora modelu
P1.03 Menovity prud 0.01 A- 655.35 A (AC motor pod 55kW) Podla F103
' motora 0.1A —6553.5 A (AC motor nad 55kW) modelu
P1.04 Menovita frekvencia 0.01 Hz — Maximalna frekvencia Podfa F104
motora modelu
P1.05 | Menovitd rychlost |1 ot./min - 65535 ot./min Podla
' ¥ ’ ’ modelu F105
Automaticky
P1.06 Odpor statora 0.001Q - 65.535Q (AC motor pod 55 kW) Jisteny
) (asynchréonny motor) | 0.0001Q - 6.5535Q (AC motor nad 55 kW) v F106
parameter
Automaticky
P1.07 Odpor rotora 0.001Q - 65.535Q (AC motor pod 55 kW) Jisteny
) (asynchréonny motor) | 0.0001Q - 6.5535Q (AC motor nad 55 kW) v F107
parameter
b10g | Zvodovdindukcia [0.01mH - 655.35mH (AC motor pod 55 kW) A”;?STearf',Cky F108
' (asynchréonny motor) | 0.001mH — 65.535mH (AC motor nad 55 kW) v
parameter
. L. . Automaticky
P1.09 Vzajomnd indukcia | 0.1mH —6553.5mH (AC motor pod 55 kW) Jisteny F109
’ (asynchréonny motor) | 0.01mH — 655.35mH (AC motor nad 55 kW) y
parameter
P1.10 zéi;;: (?f t:;:;zn 0.01A~P1.03 (AC motor pod 55 kW) AUt;i)sTeant ;- F10A
: ¥ ¥ | 0.1A - P1.03 (AC motor nad 55 kW) y
motor) parameter
P1.11
az Rezervované - -
P1.26
Pocet impulzov
P1.27 enkodéra na 1 1-65535 1024 F11B
otacku
p1.28 Typ enkodéra 0: ABZ inkrementdlny enkodér 0 F11C
2: Resolver
P1.29 Rezerva - - F11D

44




Kapitola 4 Zoznam funkénych parametrov

Sekvencia AB fazy

ABZ 0: Vpred
P1.30 inkrementalneho | 1: Vzad 0 F11E
enkodéra
pr31| Uholinstaldcie 1, . 356 g0 0.0° F11F
enkodéra
P1.32 Rezerv - - -
P1.33 Y
P1.34 Logaritmus 1-65535 1 F122
rotacného pélu
P1.35 Rezerva - -
Spatna vazba
rychlosti PG 0.0: Ziadna akcia
P1.36 prerusenie karty, ¢as | 0.1s—10.0s 0.0 Fl24
detekcie
0: Automatické ladenie zakdzané
P1.37 Volba autom'atlckeho 1: Statlckg atftomatlckg Iafienle ' 0 F125
ladenia 2: Dynamické automatické ladenie
3: Kompletné automatické ladenie
Skupina P2: Parametre riadenia vektora motora
fu':ﬁie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne | jresa
P2.00 Linedrna konstanta 1 1-100 30 F200
P2.01 | Integracnd konStantal |0.01s-10.00s 0.50s F201
P2.02 | Frekvencia prepinania 1 | 0.00-P2.05 5.00 Hz | F202
P2.03 Linearna konstanta 2 1-100 20 F203
P2.04 | Integracnd konstanta2 |0.01s-10.00s 1.00s F204
P2.05 | Frekvencia prepinania 2 | P2.02 — maximalna vystupna frekvencia 10.00 Hz F205
Zosilnenie sklzu pri
P2.06 . , 50% ~ 200% 100 % F206
vektorom riadeni
pa.o7 | Casovakonstantafiltra | 1y, 100 0.015s | F207
rychlosti slucky
ppog| Ziskprebudeniapri i, 0, 64 F208

vektorom riadeni
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Zdroj horného limitu
kratiaceho momentu v

0: P2.10

1: Pod 5.5kW — potenciometer ovladania
panela; FIV nad 7.5kW

2: FIC

3: Rezervované

4: Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0kW)

5: Nastavenie cez komunikacné rozhranie

6: MIN

P2.09 rezime riadenia rychlosti - FIC: pod 5.5kW, potenciometer 0 F209
Rozsah 1-7 ovladacieho panela
- FIC, FIV: nad 7.5kW
7: MAX
- FIC: pod 5.5kW, potenciometer
ovladacieho panela
- FIC, FIV: nad 7.5kW
Cely rozsah 1-7 zodpoveda P2.10
Nastavenie horného
limitu kratiaceho
P2.10 momentu v rezime 0.0% - 200.0% 150.0 % F20A
riadenia rychlosti
(digitalne)
0: P2.10
1: Pod 5.5kW — potenciometer
ovladacieho panela; Nad 7.5kW - FIV
2: FIC
3: Rezervované
4: Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0kW)
Vyber instrukcie 5: Nastavenie cez komunikacné rozhranie
horného limitu 6: MIN
P2.11 | kratiaceho momentu v - FIC: pod 5.5kW, potenciometer F20B
rezime riadenia rychlosti ovladacieho panela
Rozsah 1 -8 - FIC, FIV: nad 7.5kW
7: MAX
- FIC: pod 5.5kW, potenciometer
ovladacieho panela
- FIC, FIV: nad 7.5kW
8: P2.12 nastavenie
Cely rozsah 1-7 zodpoveda P2.12
Digitalne nastavenie
p2.12 | horného limitu 0.0% ~ 200.0% 150.0% | F20C
kratiaceho momentu v
rezime riadenia rychlosti
P2.13 Uprava budenia 0-60000 2000 F20D

linedrneho zosilnenia
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Uprava budenia

P2.14 | . . . .| 0-60000 1300 F20E
integralneho zosilnenia
Uprava linearnej
P2.15 konstanty kratiaceho | 0-60000 2000 F20F
momentu
Uprava integralnej
P2.16 konstanty kratiaceho | 0-60000 1300 F210
momentu
p2.17 Rychlost |r:tegracnej 0: Zakazan(? 0 211
slucky 1: Povolené
ReZim zoslabenia pola |0: Ziadne oslabenie pola
P2.18 | synchréonneho motora |1: Priamy vypocet 1 F212
2: Automatické nastavenie
P2.19 Sila zqslabenla pola 50%~500% 100% F213
synchrénneho motora
P2.20 Maximalny prud 1%~300% 50% | F214
zoslabenia pola
pp.o1 | Maximalnykrdtiaci g0 5000 100%  |F215
moment zoslabenia pola
0: Zakazané
N .| 1: Vidy povolené
P2.22 | Povolenie vyroby energie 2: Povolené pri konstantnej rychlosti 0 F216
3: Povolené pri spomaleni
P2.23 |Horny limit vyroby energie| 0.0% ~ 200.0% Podia )15
) v yroby gle L.U% = modelu
Skupina P3: Riadiace parametre V/F
fu':‘igie Nazov parametra Rozsah nastavenia g:::& ir:n"ée Adresa
0: Linedrna krivka V/F
1: Viacbodova krivka V/F
2: Stvorcova krivka V/F
3:1.2-nadsobna krivka V/F
P3.00 | Nastavenie krivky V/F |4 1.4-ndsobné krivka V/F 0 F300
6: 1.6-ndsobna krivka V/F
8: 1.8-nadsobna krivka V/F
9: Rezervované
10: V/F UplIné oddelenie
11: V/F polovi¢né oddelenie
sy . e 0/ . py sen .
P3.01 Zvysenie kratiaceho 0.0%: (auto. zvysenie kratiaceho momentu) Podla F301
momentu 0.1% - 30.0% modelu
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Obmedzenie kratiaceho

P3.02 0.00 Hz — maximalna frekvencia 50.00 Hz F302
momentu
p3.03 | Viachodovd V/Fkiivka 1 5y, p3 o5 0.00Hz | F303
frekvencie 1
p3.0q | Viacodovd V/Ekiivka | g 50 100,09 00% | F304
napatia 1
p3.05 | Viackodova V/Fkrivka o, o0 pg oy 0.00Hz | F305
frekvencie 2
p.0g | Viacbedova V/Fkrivka g 50 100.0% 0.0% | F306
napatia 2
p3.o7 | Viacbodova V/Fkrivka | o5 oo o novits frekvencia motora (P1.04) | 0.00Hz | F307
frekvencie 3
p3.0g | Viacbodovd V/Fkrivka 4 oo 100 0% 0.0% | F308
napatia 3
p3.0g | Konstanta kompenzacie | oo 540 o 0.0% F309
sklzu V/F krivky
P3.10 | V/F prirastok prebudenia | 0 - 200 64 F30A
. - Podl
P3.11 | V/F potladenie oscilacie |0-100 odfa F30B
modelu
p3.12 Rezervovar’w? preservisné | o, 3 F30D
ucely
0: Digitalne nastavenie (P3.14)
1: Pod 5.5kW — potenciometer
ovladacieho panela; Nad 7.5kW - FIV
2: FIC
3: Rezervované
P3.13 Napatovy zdfo! pre V/F |4: Impullzn’e nasta.venle (S3, nad 4.0kw) 0 F30E
separaciu 5: Pevné rychlosti
6: Jednoduché PLC
7:PID
8: Komunikaéné rozhranie, 100%
zodpoveda menovitému napatiu
motora (P1.02)
Digitalne napatové
P3.14 nastavenie pre V/F 0000 V - menovité napdtie motora 400V F30F
separdaciu
Doba narastu napstia ori 0.0 s-1000.0 s, udava cas potrebny na
P3.15 ,p.. P zvySenie vystupného napatiaz 0V na 0.0s F302
V/F separacii L N
menovité napatie motora
Doba poklesu napitia pri 0.0 s-1000.0 s, udava ¢as potrebny na to,
P3.16 P P P aby vystupné napatie kleslo z menovitého 0.0s F310

V/F separacii

napdtia motorana 0V
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Vyber reZzimu zastavenia

0: Nezavisly pokles frekvencie / napatiana 0

P3.17 ori VI/F separacii 1: Po polflese napatia na 0 nasleduje pokles 0 F311
frekvencie
pa.ag | MNIPTIGPrIStAte gh 00% 150% | F312
rychlosti
P3.19 N’adpruq pri stratt? 0: Zakazam? 1 F313
rychlosti povoleny 1: Povolené
Zvysenie potlacenia
P3.20 nadprudu pri strate 0-100 20 F314
rychlosti
Kompenzacny koeficient
P3.21 prudu trojnasobnej 50 % - 200 % 50 % F315
rychlosti
P3.22 | Prepatie pri spomaleni | 650.0V—800.0V DC 770.0V F316
p3.23 Prepdtie p,rl spo'male,m 0: Zakazam? 1 F317
povolené/zakazané 1: Povolené
Zvysenie potlacenia
P3.24 frekvencie pocas | )45, 30 F318
prepatia pri strate
rychlosti
ZvySenie potlacenia
P3.25 prepadtia pri strate 0-100 30 F319
rychlosti
Limit maximélneho
p3.26 | Nérastufrekvencie pocas | ) 5 Hz F31A
prepatia pri strate
rychlosti
Skupina P4: Vstupné svorky
. Standard
funkcie Nazov parametra Rozsah nastavenia ne Adresa
nastaven
0: Bez funkcie
. " 1: Chod vpred (FWD)
pa.op | Vorba funkcie termindlu | o o\ 4 -4 (ReV) 1 F400
FWD . R .
3: Trojvodicové riadenie
4:)OG vpred (JOGF)
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Volba funkcie terminalu

P4.01 REV

Pa4.02 Volba funkcie svorky
S1

P4.03 Volba funkcie svorky
S2

P4.04 Volba funkcie svorky
S3

P4.05 Volba funkcie svorky
sS4

Rezervované
P4.06 S5

5:JOG vzad (JOGR)

6: Svorka UP

7: Svorka DOWN

8: STOP volnobeznym zastavenim
9: Reset chyby

10:
11:
12:
13:
14.

15:
16:
17:
18:
19:
20:
21:
22:
23:
24:
25:
26:
27:
28:
29:
30:

31:
32:
33:

34:
35:
36:

37:
38:
39:

40:

41:
42:
43:
44:

Pozastavenie chodu (pauza)
Vstup externej poruchy (NO)
Pevna rychlost 1

pevna rychlost 2

Pevna rychlost 3

Pevna rychlost 4

Svorka 1 pre volbu €asu zrychlenia / spomal.
Svorka 2 pre volbu ¢asu zrychlenia / spomal.

Prepinanie zdroja frekvencie
UP/DOWN nastavenie (ovladaci panel)
Svorka pre prepinanie zdroja prikazu
Zrychlenie / spomalenie je zakazané
PID pauza

Reset stavu PLC

SWING pauza

Vstup pocitadle

Nulovanie pocitadla

Vstup poéitania dizky

Reset potitania dizky

Ovladanie krutiaceho momentu je zakazané
PULSE frekvencny vstup (povolené
len pre S3, nad 4.0kW)

Rezervované

Okamtzité DC brzdenie

Vstup externej poruchy, normalne
zatvoreny (NC)

Zmena frekvencie je povolena
Obrateny smer posobenia PID
Externy STOP 1

Svorka pre prepinanie zdroja prikazu 2
Pozastavenie integrovania PID

Prepinanie medzi hlavhym zdrojom
frekvencie X a prednastavenou frekvenciou
Prepinanie medzi pomoc. zdrojom
frekvencie Y a prednastavenou frekvenciou
Rezervované

Rezervované

Prepinanie parametrov PID

Rezervované
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45: Rezervované
46: Prepinanie medzi riadenim rychlosti /
riadenim krutiaceho momentu

Rezervované 47: STO (odpoji kratiaci moment)
P4.07 S6 48: Externy STOP 2 (zastavenie po krivke) 0 F407
49: DC brzdenie s oneskorenim
50: Nulovanie aktualneho ¢asu prevadzky
51-59: Rezervované
P4.08 Rezervované - F408
P4.09 F409
P4.10 Doba filtrovania X 0.000s — 1.000s 0.010s FA0A
0: Dvojvodicovy rezim 1
pa11 Rezim prlkazgv cez 1: DVO.JVOd.IVCOV’y revz.lm 2 0 FA0B
svorkovnicu 2: Trojvodicovy rezim 1
3: Trojvodicovy rezim 2
Rozsah nastavenia 1.00Hz/
P4.12 svorky UP/DOWN 0.001 Hz/s — 65.535 Hz/s s F40C
P4.13 Min. vstup FIV 0.00V-P4.15 0.00v F40D
Zodpovedajuce
P4.14 | nastavenie min. vstupu |-100.0 % - +100.0 % 0.0% FAOE
FIV
P4.15 Max. vstup FIV P4.13-+10.00V 10.00V FAOQF
Zodpovedajuce
P4.16 | nastavenie max. vstupu |-100.0 % - +100.0 % 100.0% | F410
FIV
P4.17 Filtraény Cas FIV 0.00s-10.00s 0.10s F411
. 0.00V-P 4.20
P4.18 Min. vstup FIC V pripade rozsahu vstupu od 4 mA nastavte 2.00 0.00v F412
Zodpovedajuce
P4.19 | nastavenie min. vstupu |-100.0% - +100.0% 0.0% F413
FIC
P4.20 Max. vstup FIC P 4.18 - +10.00V 10.00vV F414
Zodpovedajuce
P4.21 nastavenie max. -100.0% - +100.0% 100.0% | F415
vstupu FIC
P4.22 Filtracny cas FIC 0.00s - 10.00 s 0.10s F416
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P4.23 Min. vstup FIC1 -10.00V-P 4.25 -10.00V | F417
Zodpovedajuce
P4.24 | nastavenie min. vstupu |-100.0% - +100.0% -100.0% | F418
FIC1
P4.25 Max. vstup FIC1 P 4.23-+10.00V 10.00V F419
Zodpovedajuce
P4.26 nastavenie max. -100.0% ~ +100.0% 100.0% | F41A
vstupu FIC1
P4.27 Filtracny ¢as FIC1 0.005s5-10.00 s 0.10s FA1B
Min. hodnota vstupu
P4.28 IMPULS 0.00 kHz-P 4.30 0.00kHz | F41C
Zodpovedajuce
pag| ~ [asStaveMe MIn- ) 140 0% - 100.0% 0.0% | F41D
hodnote vstupu
IMPULS
Max. hodnota vstupu
P4.30 IMPULS P 4.28 - 100.00 kHz 50.00kHz| F41E
Zodpovedajuce
P4.31 nastavenie max. ~100.0% - 100.0% 100.0% | F41F
hodnote vstupu
IMPULS
pa.3z | Filtracny casimpulznej |, 450 14 6o 0.10s | F420
krivky
_ _X: Volba FIV krivky
1: Krivka 1 (2-bodova, pozri P4.13 -P4.16)
2: Krivka 2 (2-bodova, pozri P4.18 -P4.21)
' . 3: Krivka 3 (2-bodova, pozri P4.23 -P4.26)
P4.33 Volba Fi krivky 4: Krivka 4 (4-bodova, pozri C6.00 - C6.07) 321 | Fa21
5: Krivka 5 (4-bodova, pozri C6.08 - C6.15)
_X_: Volba FIC krivky (1-5, rovnako ako FIV)
X_ _: Rezervované
_X: Potenciometrom na panely / nastavenie FIV
na mensiu hodnotu ako je minimum
Nastavenie Fl na mensiu | 0: Zodpoveda min. nastavenému vstupu
P4.34 hodnotu ako je min. vstup| 1: 0.0% 000 Fa422
X_: Nastavenie FIC na mensiu hodnotu ako je
minimum (rovnako ako FIV)
P4.35 | FWD doba oneskorenia | 0.0s - 3600.0 s 0.0s F423
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: Chod s nulovou rychlostou (Ziadny vystup
pri stope)

P4.36 | REV doba oneskorenia | 0.0s-3600.0s 0.0s F424
P4.37 S1 doba oneskorenia | 0.0s - 3600.0 s 0.0s F425
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje
parameter
Vyber reimu logiky 1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje
svoriek parameter
P4.38 ____X:FWD 00000 | F426
FWD,REV,S1,52,53 "X iRev
__X__:s1
_X___:82
X____:S3
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje
parameter
1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje
Vyber rezimu logiky parar)r(1e.tse4r
P4.39 Svoriek 54, ....... ———c 00000 F427
___X_:55
__X__:S6
_X___:S7
X____:S8
Skupina P5: Vystupné svorky
Kéd a q Standardne
funkcie Nazov parametra Rozsah nastavenia —— Adresa
P5.00 Vol1?a typu signalu 0: Im’pulz’ny vysltupl(l\/!Ol—P) o 0 F500
vystupu MO1 1: Spinaci/rozpinaci vystupny signal (MO1-R)
0: Ziadny vystup
1: Menic¢ v chode
Volba funkcie vystupu | 2: Chyba vystupu (stop)
P5.01 MO1(R) 3: Zistovanie Urovne frekvencie vystupu FDT1 0 F501
Ak P5.00=1 4: Frekvencia dosiahnuta
5
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6: Predbezné varovanie pred pretazenim
motora
7: Predbeiné varovanie pred pretazenim
menica
8: Dosiahnuta nastavena hodnota pocitadla
o507 Volba funkcie relé 2;2::$2nuta pozadovana hodnota , 0

(RA-RB-RC / RB-RC) ! o

10: Dosiahnuta dlzka

11: Ukonceny cely cyklus PLC
12: Dosiahol sa kumulovany cas prevadzky
13: Obmedzenie frekvencie
14: Obmedzenie krutiaceho momentu
15: Menic pripraveny na CHOD

16: FIV>FIC
17: Dosiahla sa horna hranica frekvencie
18: Dosiahla sa dolna hranica frekvencie

(ohladom na beh)
19: Stav pod napatim

i 20: Komunikac¢né nastavenie

P5.03 Volba funkcie relé 21: Rezervované 0 F503
TA-TC (nad 7.5 kW) 22: Rezervované
23: Chod s nulovou rychlostou 2
24: Dosiahol sa celkovy ¢as pod napatim
25: Zistovanie Urovne frekvencie vystupu
FDT2
26: Dosiahnuta vystupna frekvencia 1

27: Dosiahnuta vystupna frekvencia 2
28: Dosiahnuty vystupny prud 1

29: Dosiahnuty vystupny prud 2
Volba funkcie relé | 30: Dosiahnuty Cas

P5.04 (YA-YB-YC) 31: FIV vstupny limit prekro¢eny 1 F504
Rozsirovacia karta 32: Nulové zataZenie

33: Reverzny CHOD

34: Stav s nulovym prud

35: Dosiahnuta teplota modulu

36: Prekrocend hranica vystupného prudu
37: Dosiahnutd spodna hranica frekvencie
38: Alarm vystupu

39: Rezervované

Rezervované 40: Dosiahnuty aktualny ¢as chodu

P5.05 Rozsirovacia karta 41: Porucha

4 F505
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0: Frekvencia po¢as CHODU
1: Nastavena frekvencia
Volba vystupnej funkcie 2 V\{stupnY P“f‘{' .
P5.06 MO1 3: V\{stupnY k|:ut|aC| moment 0 F506
Ak P5.00=0 4: Vystupny vykon
5: Vystupné napatie
6: Impulzny vstup (100.0% = 100.0 kHz)
7: FIV
8: FIC
9: Rezervované
o ) | 10: Di%ka
P5.07 Volba vystupnej funkcie | ;4. Napocitand hodnota 0 F507
FOvV 12: Komunikaéné nastavenie
13: Rychlost otd¢ania motora
14: Vystupny prud (100.0% = 1000 A)
15: Vystupné napatie (100.0% = 1000 V)
16: Vystupny krutiaci moment motora
(skuto¢na hodnota, zodpoveda
Volba vist  funke nastavenému % motora)
olba vystupnej funkcie
P5.08 FOC (nad 7.5 kW) ! F508
Max. vystupna
P5.09 frekvencia MO1 0.01kHz — 100.00kHz 50.00kHz | F509
ak P5.00=0
FOV koefici
ps.a0| TOvkeeRdent 150 0% - +100.0% 0.0% | FS0A
posunutia
P5.11 FOV zisk -10.00 - +10.00 1.00 F50B
FOC koeficient
P5.12 . -100.0% - +100.0% 0.0% F50C
posunutia
P5.13 FOC zisk -10.00 - +10.00 1.00 F50D
MO1 vystupny Cas
P5.17 oneskorenia 0.0s-3600.0s 0.0s F511
ak P5.00=1
RA-RB-RC / RB-RC
P5.18 vystupny cas 0.0s - 3600.0 s 0.0s F512
oneskorenia
TA-TC vyst y C
P5.19 VYSTUPTV 85§ 65 - 3600.0 s 0.0s | F513
oneskorenia
YA-YB-YC vyst y C
P5.20 VYSTUPIY €351 5 05 - 3600.0's 0.0s F514
oneskorenia
P5.21 Rezervované 0.0s-3600.0s 0.0s F515
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Vyber reZzimu logiky

0: Pozitivna logika
1: Negativna logika
_X: MO1 (v rezime P5.00=1)

P5.22 vystupnej svorky _ _X_:RA-RB-RC/RB-RC 00000 F516
X__:TA-TC
00000-11111 - -~
_X__ _:FOV (nad 4.0kW)
X ___ _:FOC (nad 7.5kW)
Skupina P6: Start / Stop parametre

fu':‘i‘:ie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne | jresa
0: Priamy Start

P6.00 Re3im & 1: Restart sledovania rychlosti otd¢ania 0 F600

’ ezim Startu 2: Restart s predbudenim motora
3: SVC rychly Start
Resim sledovania 0: Start z nulovej frekvencie
P6.01 . e 1: Start z nulovej rychlosti 0 F601
rychlosti otaéania < e .

2: Start z maximalnej frekvencie

pe.oz | Redimsledovania 1, 44, 20 F602

rychlosti
P6.03 | Startovacia frekvencia | 0.00Hz —10.00Hz 0.00Hz F603
pe.04 | , Doparodrzania 440 464 o 0.0s F604
Startovacej frekvencie
Brzdiaci priud DC pri
P6.05 Starte / prud 0% - 100% 50% F605
predbudenia
Brzdiaci ¢as DC pri Starte

P6.06 / doba predbudenia 0.0s —100.0s 0.0s F606
0: Linearne zrychlenie / spomalenie

P6.07 Rezim zrychlgnla / 1: ZchhIen!e / spomalen!e po S-krlvkt? _ 0 F607

spomalenia 2: Zrychlenie / spomalenie po dynamickej S-
krivke
Cas potiato¢ného useku
P6.08 . 0% - (100% - P6.09) 30.0% F608
S-krivky
p6.09 | 2 konci‘r’ms UsekuS- | 5. _ (100% - P6.08) 30.0% F609
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ReZim zastavenia

0: Riadené spomalenie po krivke

P6.10 ! . 0 F60A
(STOP) 1: Volnobezné zastavenie
P6.11 Pociatocna frek.venua 0.00Hz — max. frekvencia 0.00Hz F60B
DC brzdenia
pg.1p |  ‘akaciadobaDC 00 056 0.0s F60C
brzdenia pri zastaveni
pe.13 | PrudDCbrzdeniapri a0 ) o0 0% F60D
zastaveni
pe.14 | DobaDCbrzdeniapri 0 54 o 0.0s F6OE
zastaveni
P6.15 Miera pouZzitia brzdy 0% - 100% 100% F60F
P6.16 Konstanty 0500 F610
P6.17 Konstanty 0800 F611
pe.1g | Pridsledovania rychlosti | 3 5, o 100% | F612
otacania
P6.19 Konstanty 030 F613
P6.20 Konstanty 1.1 F614
Doba demagnetizacie Podla
P6.21 , . -5. F61
6 (plati pre SVC) 0.00s =5.0s modelu 615
P6.22 Rezerva 00000 - 65535 - F616
0: Neucinné
P6.23 Volba prebudenia 1: U¢inné len pri spomaleni 0 F617
2: Vidy Ucinné
pg.24 | Hodnotapridupri g0 o0, 100% | F618
potlaceni prebudenia
P6.25 | Zosilnenie prebudenia | 1.00-2.50 1.25 F619
Skupina P7: Prevadzkovy displej
fu':‘i‘:i . N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne | resa
P7.00 Rezerva 0-1 0 F701
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Vyber funkcie tlacidla
JOG
0-4

P7.01

0: Ziadna funkcia

1: Prepinanie medzi prikazom ovladacieho
panela a prikazom dialkového ovladania.
Indikuje prepnutie medzi aktudlnym zdrojom
prikazov a ovladanim ovladacieho panela
(miestne ovladanie). Ak je aktualnym
zdrojom prikazov ovladaci panel, kluc je
neplatny.

2: Prepinanie medzi VPRED a VZAD pomocou
JOG, je platné len vtedy, ked' je zdrojom
prikazu kanal ovladacieho panela.

3:JOG vpred (JOG-FWD)
4:JOG vzad (JOG-REV)

F701

Funkcia tlacidla

P7.02 STOP/RESET

0: Tladidlo STOP/RESET je aktivne len
pri ovladani z panela

1: Tlacidlo STOP/RESET je aktivne
v kazdom reZime

F702

Parameter 1, LED
displej
pocas chodu menica
0000-FFFF

P7.03

0000-FFFF

Bit0O0: Frekvencia chodu 1 (Hz)

Bit01: Nastavena frekvencia (Hz)

Bit02: Napatie zbernice (V)

Bit03: Vystupné napatie (V)

Bit04: Vystupny prud (A)

Bit05: Vystupny vykon (kW)

Bit06: Vystupny krutiaci moment (%)

Bit07: Stav vstupu S

Bit08: Stav vystupu MO1

Bit09: FIV, napatie potenciometra
ovladdacieho panela (V)

Bit10: FIC napatie (V)

Bit11l: Rezervované

Bit12: Hodnota pocitadla

Bit13: Hodnota dizky

Bit14: Rychlost naditania displeja

Bit15: PID nastavenie

H.001F

F703
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P7.04

Parametre 2,
LED displej
pocas chodu menica
0000-FFFF

0000-FFFF

Bit0O: PID spdtna vazba

Bit01: PLC stav

Bit02: Impulzné vstup frekvencie (kHz)

Bit03: Frekvencia chodu 2 (Hz)

Bit04: Zostavajuci ¢as chodu

Bit05: FIV, napatie potenciometra
ovladacieho panela pred korekciou (V)

Bit06: FIC napatie pred korekciou (V)

Bit07: Rezervované

Bit08: Rychlost otdania motora

Bit09: Aktudlna doba pod napatim (hod)

Bit10: Aktudlna doba chodu (min)

Bit11: Pulzna vstupna frekvencia (kHz)

Bit12: Hodnota nastavenia komunikacie

Bit13: Spatna vazba enkodéra (Hz)

Bit14: Zobrazenie hlavnej frekvencie X (Hz)

Bit15: Zobrazenie pomocnej frekvencie Y

(Hz)

H.0000

F704

P7.05

LED displej pocas
zastavenia ( STOP)

0000-FFFF

Bit00: Nastavena frekvencia (Hz)

Bit01: Napatie zbernice (V)

Bit02: Stav vstupu S

Bit03: Stav vystupu MO1

Bit04: FIV, napatie potenciometra
ovladacieho panela (V)

Bit05: FIC napatie (V)

Bit06: Rezervované

Bit07: Hodnota pocitadla

Bit08: Hodnota dizky

Bit09: PLC stav

Bit10: Rychlost naditania displeja

Bitll: PID nastavenie

Bit12: Impulzna vstup. frekvencia (kHz)

H.0033

F705

P7.06

Koeficient rychlosti
nacitania zobrazenia

0.0001 - 6.5000

01.000

F706

P7.07

Teplota chladica menica
IGBT

0.0°C-120.0°C

F707

P7.08

Konstanty

09000

F708
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P7.09 Konstanty 00000 F709
P7.10 Konstanty 202.01 F710
P7.11 Konstanty 160.05 F711
P7.12 Konstanty 10-22 20 F712
Celkova doba pod .
P7.13 vis P 0 h az 65535 h 00000 F713
napatim
Celkova spotreba .
P7.14 . .p . 0 kWh az 65535 kWh 00000 F714
elektrickej energie
P7.15 Konstanty 0.00 F715
P7.16 Konstanty 0.00 F716
Skupina P8: Pomocné funkcie
fu':‘igie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne | jresa
P8.00 [Tipovacia (JOG) frekvencia| 0.00 Hz — maximalna frekvencia 2.00Hz F800
pg.o1 | Zrchlenie pritipovani |, oo ecig o 20.0s F801
(JOG)
pg.0 | SPomalenie pritipovani | o eci o 20.0s | F802
(JOG)
, . Podla
P8.03 Doba zrychlenia 2 0.0s - 6500.0s F803
modelu
Podl:
P8.04 | Dobaspomalenia2 | 0.0s-6500.05 odla | ceny
modelu
P8.05| Dobazrychlenia3 | 0.0s-6500.05 Podla | cens
modelu
Podl:
P8.06 | Dobaspomalenia3 | 0.0s-6500.05 odla | cens
modelu
P8.07|  Dobazrychleniad | 0.0s - 6500.05 Podfa F807
modelu
P8.08 | Dobaspomalenia4 | 0.0s- 6500.05 Podla | ceng
modelu
P8.09 Skokova frekvencial | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz F809
P8.10 Skokova frekvencia 2 | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz F80A
P8.11 Amplitida skokovej 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00 Hz F80B

frekvencie
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Doba mrtvej zény pri

frekvencie (FDT2)

P8.12 P 0.0s - 3000.0s 0.0s F80C
zmene otacania
Riadenie spatného 0: Povolené
P8.13 chodu 1: Zakazané 0 F80D
nZi:;TeFr)\;e:riif/keyr;ckizqe 0: CHOD na dolnej hranici frekvencie
Pa.L4 | 1€ |1:sTOP 0 FSOE
. P 2: CHOD pri nulovej rychlosti
hranica
P8.15 Riadenie vyvazenia 0.00Hz - 10.00Hz 0.00 Hz F8OF
pg.1p| Limitcelkoveidoby g gongq, 0Oh F810
zapnutia
pg.17 | Celkovd doba prevadzky | o g4, 0h F811
menica
P8.18 Ochrana pri Starte 0: Bez ochrany 0 F812
1: S ochranou
pg.1g| Hodnotazistovania ., imaina frekvencia 50.00 Hz | F813
frekvencie (FDT1)
Hodnota zistovania o o o
P8.20 hysterézie (FDH) 0.0% - 100.0% (FDT1) 5.0% F814
pgo1 | Dosiahnutyrozsah g o 0600 (maximalna frekvencia) 0.0% F815
zistenia frekvencie
Skokova frekvencia 0: Zakdzané
P8.22 pocas zrychlgnla / 1: Povolené 0 F816
spomalenia
P8.23
P8.24 Rezervy - - F819
Frekvencny prepinaci
pg.25| pedmedzidobou 0 o imaina frekvencia 0.00Hz | F810
zrychlenia 1 a dobou
zrychlenia 2
Frekvencny prepinaci
P8.26 bod mef:lu dobou 0.00Hz — maximalna frekvencia F81A
spomalenia 1 a dobou
spomalenia 2
Preferovana svorka pre | 0: Zakazané
P8.27 krokovanie (JOG) 1: Povolené F81B
P8.28 Hodnota zistovania 0.00Hz — maximalna frekvencia F81C
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Hodnota zistovania

vstupného napatia FIV

o/ _ 0, ‘ 3 0,
P8.29 hysterézie (FDT2) 0.0% - 100.0% (FDT2 uroven) 5.0% F81D
Frekvencia dosahujuca . .
P8.30 L . 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz F81E
zistovanu hodnotu 1
Frekvencia dosahujuca . .
P8.31 L ; 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia) 0.0% F81F
hod. zistovanej ampl. 1
Frekvencia dosahujuca . .
P8.32 - , 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz F820
zistovanu hodnotu 2
Frekvencia dosahujuca . .
P8.33 L ; 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia) 0.0% F821
hod. zistovanej ampl. 2
Uroven detekcie 0.0% - 300.0%
P8.34 . , 100.0% zodpoveda menovitej hodnote prudu 5.0% F822
nulového prudu
motora
P8.35 Cas oneskorenia 14 10600 00s 0.10s | F823
detekcie nulového prudu
Prekrocenie hranice 0.0 % - Nedetekuje sa
P8. , , , N 200.09 F824
8.36 vystupného prudu 0.1 % - 300.0 % (menovity prud motora) 00.0% 8
pg.37 | Dobaoneskoreniapri | . on4 oo 0.00s | F825
prekroceni hranice
P8.38 Pr”hdojﬁ?ttulj”c' 0.0 - 300.0 % (menovity prid motora) 100.0% | F826
Prud dosahujuci o o — o
P8.39 hodnotu amplittidy 1 0.0% —300.0 % (menovity prid motora) 0.0% F827
Pra huidci
P8.40 rid dosahujdci 0.0% — 300.0 % (menovity prid motora) 100.0% | F828
hodnotu 2
Prad dosahujuci o V. o
P8.41 hodnotu amplitdidy 2 0.0 —300.0 % (menovity prud motora) 0.0% F829
P8.42 | Vyber funkcie ¢asovania o: Zakazane{z 0 F82A
1: Povolené
0: P8.44
1: FIV, potenciometer ovladacieho panela
P8.43 | Vyber zdroja ¢asovania 2:FIC , 0 F82B
3: Rezervované
100% analégového vstupu zodpoveda
hodnote P8.44
P8.44 Doba trvania 0.0Min - 6500.0min 0.0 min F82C
Hodnota ochrany
P8.45 spodného limitu 0.00V-P 8.46 3.10V F82D

62




Kapitola 4 Zoznam funkénych parametrov

Hodnota ochrany

P8.46 horného limitu P 8.45 - 10.00V 6.80V F82E
vstupného napatia FIV
P8.47 | Hranica teploty modulu | 0°C - 100°C 75°C F82F
P8.48 Riadenie ventilatora 0: Vent,la'itor pracu!e len pocaf chodu 0 F830
1: Ventilator pracuje nepretrizite
L , | Frekvencia spanku (P8.51) — maximalna
P8.49 | Frekvencia pri prebudeni frekvencia (P0.10) 0.00 Hz F831
P8.50 | Oneskorenie prebudenia | 0.0s - 6500.0s 0.0s F832
P8.51 | Frekvencia pocas spanku | 0.00 Hz - frekvencia prebudenia (P8.49) 0.00 Hz F833
P8.52 Oneskorenie spanku 0.0s - 6500.0s 0.0s F834
P8.53 | Dosiahnutd doba chodu | 0.0Min - 6500.0min 0.0 min F835
pg.sg |  Korekeny koeficient ;a4 100% | F836
vystupného vykonu
P8.55 Doba nudzoyeho 0—6553.5 s Podla F837
spomalenia modelu
Skupina P9: Poruchy a ochrany
fu':‘igi . Nazov parametra Rozsah nastavenia g:::t:i':n"; Adresa
P9.00 VoIblavochrany proti 0: Vypnuta’ , 1 F900
pretazeniu motora 1: Povolena (zapnuta)
po.o1 |  Zvsenieochrany 54 1000 1.00 F901
motora proti pretazeniu
po.gp | Vystrazny koeficient | o0 ) 00 80% F902
pretaZenia motora
P9.03 Zvysenie pre"ta.zema 0-100 (pre akt!vacm dynamického 30 F903
DC prepdtia brzdenia nastavte 0)
Aktivacia ochrany DC .
P9.04 “nrany B 1 200 v a2 2000 v DC 760V | F904
prepatia
. Prirastok n.avdprudu 0—100 20 F905
menica
P9.06 | Nadprudova ochrana | 100 % az 200 % 150 % F906
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Testovat skrat voéi zemi

0: Zakazané

P9.07 . . 1 F907
po zapnuti 1: Povolené
Aktivacné napatie .
P9.08 <ne nap 200V a2 2000 V DC 690V | Fo08
brzdovej jednotky DC
po.g |  Dobaautomat g 5, 0 Fo09
obnovenia po poruche
Vyber akcie MO1 pocas | . . -
P9.10 automatického o Z|ac.in.a aktivita 0 F90A
. 1: Aktivita
obnovenia po poruche
pg.11 | L3OV intervalautomat. |, 461 o 1.0s F90B
obnovenia po poruche
o tumein, |1 00722 sty v
P9.12 | volba ochrany stykaca - 1@ sty 00 F90C
0: Vypnuté
DC obvodu .
1: Povolené
_X: ochrana straty vystupnej fazy
X_: ochrana straty vystupnej fazy pred
P9.13 ’ Volba thrany ;.)rll chodom , 1 F90D
vypadku vystupnej fazy | 0: Vypnuté
1: Povolené
0: Ziadna chyba
1: Rezervované
2: Nadprud pocas zrychlenia
3: Nadprud pocas spomalenia
4: Nadprud pri konstantnej rychlosti
5: Prepatie pocas zrychlenia
, 6: Prepatie pocas spomalenia
- FOOE
P9.14 Prvy typ poruchy 7: Prepdtie pri kon3tantnej rychlosti %0
8: Pretazenie brzdného odporu
9: Nizke napatie

10: Pretazenie menica
11: PretaZenie motora
12: Strata vstupnej fazy
13: Strata vystupnej fazy
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P9.15

Druhy typ
Poruchy

P9.16

Treti (posledny) typ
poruchy

14: Prehriatie modulu

15: Chyba externého zariadenia

16: Komunikacéna chyba

17: Chyba DC stykaca

18: Chyba detekcie prudu

19: Chyba automatického ladenia

20: Enkodér / PG chyba

21: Chyba ¢itania / zapisu

22: Hardvérova chyba menica

23: Skrat na uzemnenie

24: Rezervované

25: Rezervované

26: Dosiahnuty celkovy ¢as prevadzky

27: Uzivatelom definovana chyba 1

28: UZivatefom definovana chyba 2

29: Dosiahnuty celkovy ¢as pod napatim

30: Nulové zatazenie

31: Strata spatnej vazby z PID pocas chodu

32 az 39: Rezerva

40: Limitu nadcasu

41: Prepnutie motora pri chode

42: Prili$ velkd odchylka rychlosti
(ochranu vypnete nastavenim P9.70=0)

43: Prehriatie motora

44: Rezerva

45: Prehriatie motora

46 az 50: Rezervy

51: Chyba pociatoc¢nej polohy

FOOF

F910

P9.17

Frekvencia pri 3. chybe

Zaznam frekvencie pri 3 ( poslednej
chybe)

Fo11

P9.18

Prud pri 3. chybe

Zaznam hodnoty prudu pri 3 chybe

F912

P9.19

Napatie zbernice pri
3. chybe

Zaznam hodnoty DC zbernice pri 3 chybe

F913
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Stav vstupnych svoriek

Zobrazuje stav vSetkych vstupnych
svoriek, ked nastane poslednd porucha.
Postupnost je nasledovna

BITS | BITS | BIT7 {BIT6 | BIT5| BIT4| BIT3]BIT2 | BIT1| BITO
S4 | 83 | 52 | S1 |REV|FWD

P9.20 i 3.chvb F914
pri 3.chybe Ak je vstupna svorka ZAPNUTA, nastavenie je
1. VYPNUTE je 0, nastavenie je 0. Hodnota je
ekvivalentné desiatkové Cislo prevedené zo
stavu X
Zobrazuje stav vSetkych vystupnych svoriek
ked' sa vyskytne posledna porucha.
Poradie je nasledovné:
StaV V! IStU n / Svoriek BIT3 | BITZ BIT1 BITO
P9.21 . ystupny RARBRC | YO F915
pri 3. chybe
Ak je vystupna svorka ZAPNUTA, nastavenie
jie 1. VYPNUTE je 0, Hodnota je ekvivalentné
desiatkové Cislo prevedené zo stavov X.
P9.22 Stav menica pri 3. ) F916
chybe
Doba zapnutia pri 3. Zobrazuje aktualny ¢as zapnutia, ked'
P3.23 chybe nastane poslednd porucha. Fo17
D h . j ilny ¢ J
p9.24 oba chodu po 3 Zobrazuje aktualny ¢as clhodu, ked sa F918
chybe vyskytne posledna chyba
P9.25 |Rezerva F919
P9.26 |Rezerva F920
P9.27 | Frekvencia pri 2. chybe - F922
P9.28 | Prud pri 2. chybe - F923
P9.29 Napatie zbernice pri 2. i F924
chybe
p9.30 Stév vstupnych svoriek i F925
pri 2. chybe
P9.31 Stav.vystu'pnych i F926
svoriek pri 2. chybe
ic i2.
P9 32 Stav menica pri ) £927

chybe
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P9.33

Doba zapnutia pri 2.
chybe

P9.34

Doba chodu po 2.
chybe

P9.35

Rezerva

P9.36

Rezerva

P9.37

Frekvencia pri 1. chybe

P9.38

Prud pri 1. chybe

P9.39

Napatie zbernice pri 1.
chybe

P9.40

Stav vstupnych svoriek
pri 1. chybe

P9.41

Stav vystupnych
svoriek pri 1. chybe

P9.42

Stav menica pri 1.
chybe

P9.43

Doba zapnutia pri 1.
chybe

P9.44

Doba chodu po 1.
chybe

P9.45

Rezerva

P9.46

Rezerva

P9.47

Vyber akcie ochrany pri
poruche 1

....X: PretaZenie motora(OL1)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZimu zastavenia

2: Pokracovanie v chode

...X.: Strata vstupnej fazy (LI)

..X..: Strata vystupnej fazy (LO)

X...: Chyba externého zariadenia (EF)

00000
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P9.48

Vyber akcie ochrany pri
poruche 2

....X: Chyba enkodéru PG

0: Spomalenie do zastavenia

1: Prepnutie na ovladanie V/F,
STOP podla rezimu zastavenia

2: Prepnutie na ovladanie V/F,
pokracuje CHOD motora

....X.: Chyba pamate EEPROM (EEP)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia ..X..:

Rezervované

X...: Prehriatie motora

(END1)

00000

P9.49

Vyber akcie ochrany pri
poruche 3

....X: UZivatefom definované 1

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZzimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

...X.: Uzivatelom definované 2

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

..X..: Dosiahla sa celkova doba pod
napatim (END2)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

X...: Nulové zatazZenie

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZzimu zastavenia 2:
Pokracuje v prevadzke na urovni 7%
menovitej frekvencie motora a obnovi
nastavenu frekvenciu, ak sa zataZenie
obnovi

0: Spomalenie do zastavenia
1: STOP podla reZzimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

00000
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Vyber akcie ochrany pri

. . X: Prili$ velka odchylka rychlosti (ESP)

0: Spomalenie do zastavenia
1: STOP podla rezimu zastavenia

P9.
9-50 poruche 4 2: Pokracujte v chode 00000 *
. X .: Prekrocenie rychlosti motora (OSP)
X. .: Porucha pociatocnej polohy (INI)
P9.51 Rezervované w
P9.52 Rezervované w
P9.53 Rezervované DA ¢
0: Aktualna frekvencia chodu
Volba frekvencie pre | 1: Nastavena frekvencia
P9.54 pokracovanie v 2: Horna hranica frekvencie 0 >
spusteni 3: Dolna hranica frekvencie
4: Zalohovana frekvencia pri chybe
po.55 | Z3lohovand frekvencia | o) 1o/ 1 6 09 100.0% |
pri chybe
P9.56 Rezervované *
P9.57 Rezervované *
P9.58 Rezervované *
Vyber ¢innosti pri 0: Neplatné
P9.59 nahlom vypadku 1: Spomalenie 0 *
napajania 2: Spomalenie do zastavenia
Akcia pozastavi
| . e
p.g0 | Sledovanie napatia pri| oo o) )04 o 100.0% | %
nahlom vypadku
napajania
Doba sledovania
P9.61| napatia prinahlom |0.00s - 100.00s 0.50s *
vypadku napdjania
Napatie pri nahlom s .
P9.62 , L 60.0 % - 100.0 % (napétia zbernice) 80.0% *
vypadku napdjania
P9.63 Ochrana prvl nl{lovom 0: Pov?lem? 0 *
zatazeni 1: Zakazané
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Urover detekcie

P9.64 ) .. 0.0-100.0% 10.0% *
nulového zatazenia
Doba detekcie
P9.65 , e . 0.0-60.0s 1.0s *
nulového zatazenia
Hodnota detekcie . S .
P9.67 . . | 0.0% az 50.0% maximalnej frekvencie 20.0% *
nadmernej rychlosti
Hodnota detekcie ¢asu .
P9.68 ., - 10.0saz60.0s 1.0s ¥
nadmernej rychlosti
Odchylka hodnoty
P9.69 | detekcie je prilis velkej | 0.0 % az 50.0 % maximalnej frekvencie 20.0% *
rychlosti
Odchylka doby detekcie .
P9.70 oriliz velkej rychlosti 0.0s a760.0s 1.0s ¥
Skupina PA: Funkcie PID
fu':‘iﬂie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne | jresa
0: PA.O1
1: FIV, potenciometer ovladacieho panela
. . 2: FIC
PA.00 ig.zi,tf-vfgfnif“’;f[) 3: Rezervované 0 FAOO
) ¥ 4: IMPULZNE nastavenie (53, nad 4.0kW)
5: Komunikac¢né nastavenie
6: Pevné rychlosti
PA.01 | Digitdlne nastavenie PID | 000.0% - 100.0% 002.5 % *
0: FIV, potenciometer ovladacieho panela
1: FIC
2: Rezervované
3: FIV-FIC/potenciometer ovladacieho
panela - FIC
Nastavenia zdroia 4: IMPULZNE nastavenie (S3, nad 4.0kW)
PA.02 | 5: Komunikac¢né nastavenie 1 FA02

spatnej vazby PID

6: FIV+FIC/potenciometer ovladacieho
panela + FIC

7: MAX (FIV, FIC) / MAX (potenciometer
ovladacieho panela, FIC)

8: MIN (FIV, FIC) / MIN (potenciometer
ovladacieho panel, FIC)
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0: Akcia dopredu

oneskorenia PID

PA.03 Smer pdsobenia PID 1: Akcia dozadu 0 FAO3
paos| Rozsahnastavenia |, cooqq 1000 FAO4
spatnej vazby PID
PA.05 | Linearna konstanta Kpl |0.0-100.0 20.0 FAO5
PA.06 | Integracna konstanta Til | 0.01s-10.00 s 2.00s FAO6
PA.07 | Deriva¢na konstanta Td1 | 0.000s - 10.000 s 0.000s FAO7
Frekvencia odpojenia
PA.08 PID pri reverznom 000.00 — max. frekvencia 000.00 Hz | FAO8
otacani
PA.09 Limit odchylky PID 000.0% - 100.0 % 000.0 % FAQ9
PA.10 PID diferencny limit 0.00% - 100.00 % 0.10% FAOA
PA.11 Namve”'f’l?su ZMENY 1 0,005 - 650.00's 0.00s | FAOB
pa.1p | Dobafiltrovania spatnej | o, ¢4 5 0.00s | FAOC
vazby PID
D fil .
pa.13 | Dobafi tro;ﬁ;'a VYStUPU | 605 - 60.00 s 0.00s | FAOD
PA.14 Rezervované 00000 - 65535 00000 FAOE
PA.15 | Linearna konstanta Kp1l |000.0-100.0 20.0 FAOF
PA.16 Integrac¢na doba Ti2 0.01s5-10.00s 2.00s FA10
PA.17 Derivacna doba Td2 0.000s - 10.000 s 0.000s FA11
0: Ziadne prepinanie
1: Prepinanie cez S
PALS Podmienka prepinania | 2: Autor’natlcke prepinanie na zaklade 0 EAL2
parametrov PID odchylky
3: Automatické prepinanie na zaklade
frekvencie chodu
pa1g| Odehvlkaprepinania |, o o o 200% | FA13
parametrov PID 1
pago| Odchvlkaprepinania o, 1q 105600 80.0% | FAl4
parametrov PID 2
PA.21 | Pociatocna hodnota PID | 0.0% - 100.0 % 0.0% FA15
pagy | Podiatotndhodnota o, e ag 0.00s | FAl6
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Maximalna odchylka

PA.23 | medzi dvoma vystupmi | 000.00 —100.00 % 001.00% FA17
PID v smere dopredu
Maximalna odchylka
PA.24 | medzi dvoma vystupmi | 000.00 —100.00 % 001.00% FA18
PID v smere dozadu
_X: Oddelené integrovanie
0: Zakazané
. 1: Povolené
PA.25 Ylastnostl P_lD X_: Zastavenie integrovania, ked' vystup 00 FA19
integrovania . ‘ }
dosiahne pozadovanu hodnotu
0: Pokracovat v integrovani
1: Stop integrovania
Detekcia straty spatnej | 000.0%: strata spatnej vazby sa nedetekuje
PA.2 ) .09 FA1A
6 vazby PID reguldtora 000.1% - 100.0% 000.0%
Detekény Cas pri strate
PA.27 spitnej vizby PID 00.0s - 20.0s 00.0s FA1B
reguldtora
Sprdvanie sa PID pri 0: Ziadna akcia PID
PA.2 FA1
8 strate spatnej vazby 1: PID vykonad zastavenie 0 ¢
skupina PB: Premenliva frekvencia, pevna dizka a po¢itadlo
fu':‘igie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne | reca
PB.O0 N:j\stavenle rezmu 0: Pomerne k strefinelzj hqdnote frekvencie 0 FBOO
vykyvu frekvencie 1: Pomerne k maximalnej hodnote frekv.
Amolitd "
PB.O1 mplituda vykyvu | 6 go. 100.0% 00% | FBO1
frekvencie
pg.oz | Amplitudafrekvencie 1, o 5o oo 00% | FBO2
skoku
PB.03 | Cyklus vykyvu frekvencie | 0.1s - 3000.0s 10.0s FBO3
Casovy koeficient
PB.04 | stupania trojuholnikovej | 0.1 % - 100.0% 50.0 % FBO4
viny
PB.05 Nastavena dizka Om - 65535m 1000 m FBO5
PB.06 Skutoéna dizka Om - 65535m Om FBO6
pg.o7 | Pocetimpulzovnajeden | ) ooy g 1000 | FBO7
meter
pgog | Nastavendhodnota |, oiosg 1000 | FBOS

pocitadla
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Urcend hodnota

jednoduchého PLC

jeden cyklus

2: Opakovanie po vykonani
jedného cyklu chodu
menica

PB.09 sotitadla 1-65535 1000 FBO9
Skupina PC: Viacnasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia
fu':‘i‘:ie Nazov parametra Rozsah nastavenia s:::t:ifn": Adresa
PC.00 Pevna rychlost 0 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO00
PC.01 Pevna rychlost 1 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO1
PC.02 Pevna rychlost 2 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO02
PC.03 Pevna rychlost 3 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO3
PC.04 Pevna rychlost 4 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO4
PC.05 Multifunkcia 5 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO5
PC.06 Multifunkcia 6 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO6
PC.07 Multifunkcia 7 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO7
PC.08 Multifunkcia 8 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO8
PC.09 Multifunkcia 9 -100.0% - 100.0% 0.0% FCO9
PC.10 Multifunkcia 10 -100.0% - 100.0% 0.0% FCOA
PC.11 Multifunkcia 11 -100.0% - 100.0% 0.0% FCOB
PC.12 Multifunkcia 12 -100.0% - 100.0% 0.0% FCOC
PC.13 Multifunkcia 13 -100.0% - 100.0% 0.0% FCOD
PC.14 Multifunkcia 14 -100.0% - 100.0% 0.0% FCOE
PC.15 Multifunkcia 15 -100.0% - 100.0% 0.0% FCOF
0: Stop po vykonani jedného
cyklu chodu menica
1: UdrzZiava posledné hodnoty
PC. 16 ReZim chodu po tom, ¢o menic vykona 0 FC10
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PC. 17

Nastavenie zapamatanie
pri volbe jednoduchého
PLC

_X: Zapamatanie po vypadku napajania
0: Nie

1: Ano

X_: Zapamatanie po prikaze STOP

0: Nie

1: Ano

00

FC11

PC. 18

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz O

0.0s(h) - 6553.5s(h)

0.0s(h)

FC12

PC. 19

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
0

FC13

PC.20

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 1

0.0s(h) — 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC14

PC.21

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
1

0-3

FC15

PC.22

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 2

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC16

PC.23

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
2

0-3

FC17

PC.24

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 3

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC18

PC.25

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
3

0-3

FC19

PC.26

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 4

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC1A

PC.27

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
4

0-3

FC1B

PC.28

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 5

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC1C
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PC.29

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
5

0-3

FC1D

PC.30

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 6

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC1E

PC.31

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
6

0-3

FC1F

PC.32

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 7

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC20

PC.33

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
7

0-3

FC21

PC.34

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 8

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC22

PC.35

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
8

0-3

FC23

PC.36

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 9

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

FC24

PC.37

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
9

0-3

FC25

PC.38

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 10

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s (h)

FC26

PC.39

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
10

0-3

FC27

PC.40

Cas chodu
jednoduchého PLC prikaz
11

0.0s (h) - 6500.0s (h)

0.0s (h)

FC28

PC.41

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
11

0-3

FC29
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Cas chodu
PC.42 | jednoduchého PLC prikaz | 0.0s (h) - 6500.0s (h) 0.0s (h) FC2A
12
Doba zrychlenia/
spomalenia
PC43 jednoduchého PLC prikaz 03 0 Fc2B
12
pc.ag | C8schodujednod.PLC 15 o 6500.0s (h) 00s(h) | FC2C
prikaz 13
Doba zrychlenia/
PC.45 | spomalenia jednod. PLC | 0-3 0 FC2D
prikaz 13
Cas chodu jednod. PLC
PC.46 orikaz 14 0.0s (h) - 6500.0s (h) 0.0s(h) | FC2E
Doba zrychlenia/
PC.47 | spomalenia jednod. PLC | 0-3 0 FC2F
prikaz 14
Cas chodu j .PL
pcag | C3schodujednod. PLC 1, 6 ) 6500.0s (h) 00s(h) | Fc3o
prikaz 15
Doba zrychlenia/
PC.49 | spomalenia jednod. PLC |0-3 0 FC31
prikaz 15
PC.50 . Jednotka/casu 0:s (seku'ndy) 0 FC32
jednoduchého PLC | 1: h (hodiny)
0: Nastavené z PC.00
1: FIV, potenciometer ovlddacieho panela
2: FIC
. . 3: Rezervované
PC.51 Referencny zdroj 0 4: IMPULSNE nastavenie 0 FC33
5: PID
6: Nastavte podla prednastavenej frekvencie
(P0.08), modifikovanej pomocou UP/DOWN
Skupina PD: Parametre komunikacie
fu':‘?(‘:i . Nazov parametra Rozsah nastavenia S,::::fv:’:: Adresa
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___X:MODBUS
0: 300 BPS
1: 600 BPS
2: 1200 BPS
3: 2400 BPS
4:4800 BPS
I , 5: 9600 BPS
PD.00 Prenosova rychlost 6: 19200 BPS 0005 FDOO
7: 38400 BPS
8: 57600 BPS
9: 115200 BPS
__X_:Rezervované
_X__:Rezervované
X _ _ _: Rezervované
0: Nekontroluje sa, <8,N,2>
e 1: Parna parita, <8,E,1>
PD.01 Format udajov 2: Nepérna parita, <8,0,1> 3 FDO1
3:<8,N,1>
PD.02 Lokalna adresa 1-247 0 : Adresa MASTER 1 FDO2
PD.03 | Oneskorenie odpovede |0 ms—20ms 2 FDO3
PD.04 | Casovy limit komunikacie | 0.0 (neplatné) 0.1s-60.0's 0.0 FDO4
_ X: Protokol MODBUS
PD.0S Volba prenosového 0: NeStandardny MODBUS protokol 1 EDOS
' protokolu MODBUS 1: Standardny MODBUS protokol
X _: Rezervované
Aktudlna citlivost 0:0.01A
PD.06 komunikacie 1: 0.10A 0 FDO6
Skupina PP: Nastavenie hesla a obnovenie tovarenskych nastaveni
fu'i?((c’i . Nazov parametra Rozsah nastavenia g:::t?v'::: Viastnost
PP.00 UZivatelské heslo* 0-65535 0 ¢
Obnovenie 0: Ziadna &innost
PP.01 tovarenského 1: Obnovenie tovarenského nastavenia 0 *
nastavenia okrem parametrov motora

*Ak je parameter PP.00 nastaveny na nenulové Cislo, ochrana zmeny parametrov je

aktivovana. Ak chcete vstupit do ponuky, musite zadat spravne pouZivatelské heslo. Ak

chcete zrusit funkciu ochrany heslom, zadajte heslo a nastavte PP.00 na hodnotu O.
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Skupina CO: Riadenie krutiaceho momentu

kompenzacie mrtvej zony

1: Rezim kompenzacie

fu';?:ie Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardne | pjresa
€0.00 Volb,a _rladema rychlosti / | O: R!aden!e ryc'h_lostl 0 A0OO
kratiaceho momentu 1: Riadenie krutiaceho momentu
0: Digitalne nastavenie(C0.03)
1: FIV, potenciometer ovladacieho panela
2: FIC
3: Rezervované
: ) 4: IMPULZNE nastavenie
Nastavenia zdroja 5: Komunikacné nastavenie
C0.01 rladerr:ca)r:;ur;c:iceho 6: MIN (FIV, FIC) 0 A001
MIN (potenciometer ovlad. panela, FIC)
7: MAX (FIV,FIC)
MAX (potenciometer ovl. panela, FIC)
(Cely rozsah 1-7 zodpoveda digitalnemu
nastaveniu C0.03)
Digitalne nastavenie
C0.03 riadenia krutiaceho -200.0% - 200.0% 150.0% A003
momentu
Maximalna frekvencia
C0.05 vpred pri ovladani 0.0 Hz — maximdlna frekvencia 50.00Hz A005
krdtiaceho momentu
Maximalna frekvencia
C0.06 vzad pri ovladani 0.0 Hz — maximdlna frekvencia 50.00Hz A006
kratiaceho momentu
Doba zrychlenia pri
C0.07 riadeni krutiaceho 0.00s - 65000s 0.00s A007
momentu
Doba spomalenia pri
C0.08 riadeni krutiaceho 0.00s - 65000s 0.00s A008
momentu
Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia
fu':l?::i . N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne | resa
Horna hranica prepinania . .
C5.00 frekvencie DPWM 0.0 Hz — maximdlna frekvencia 8.00Hz A500
€5.01 | Retim moduldcie pwi | - Asynehronna modulacia 0 A501
1: Synchrénna modulacia
U v :2. s .
C5.02 Volba rezimu 0: Ziadna kompenzacia 1 AS02
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0: Zakazané
C5.03 | Nahodny rozmer PWM | 1-10: Nahodny rozmer nosnej 0 A503
frekvencie PWM
C5.04 Otvorené o’bmedzenle 0: Zakazan? 1 AS04
prudu 1: Povolené
cs.05 | Modulacny koeficient 1,5, ), 105 A505
prepétia
C5.06 Nastavenie podpatia 210.0V-420.0V 350V A506
€5.08 | Uprava ¢asu mitvej zény | 100 % - 200 % 150% A508
cs.09 | Nestaveniehranice a4 4y _2500.0v Podla "1 509
prepétia modelu
Skupina C6: Nastavenie krivky FI (Fl je FIV alebo FIC)
fuﬁii . Nazov parametra Rozsah nastavenia §:::::f:: Adresa
Minimal FI
C6.00 nimainy VSLP L 10,00v - C6.02 0.00V | A600
krivky 4
Zodpovedajuce
C6.01 nastavenie krivky -100.0% - +100.0% 0.0% A601
Fl 4 min.
C6.02 FI krivka 4 inflexia 1 C6.00 - C6.04 3.00Vv A602
Zodpovedajuce
C6.03 nastavenie krivky -100.0% - +100.0% 30.0% A603
FI 4 inflexia 1
C6.04 FI krivka 4 inflexia 2 C6.02 - C6.06 6.00V A604
Zodpovedajuce
C6.05 nastavenie krivky -100.0% - +100.0% 60.0% A605
FI 4 inflexia 2
Maximalny vstup Fl
C6.06 . C6.06 - +10.00V 10.00V | A606
krivky 4
Zodpovedajuce
C6.07 | nastavenie krivky FI 4 | -100.0% - +100.0% 100.0% | A607
max.
ceog| MinmalnyvstupFl g o 610 000V | A608
krivky 5
Zodpovedajuce
C6.09 | nastavenie krivky FI5 | -100.0% - +100.0% 0.0% A609
min.
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C6.10 Fl krivka 5 inflexia 1 C6.08 - C6.12 3.00V A610
Zodpovedajuce
C6.11 nastavenie krivky FI 5 -100.0% - +100.0% 30.0% A611
inflexia 1
C6.12 Fl krivka 5 inflexia 2 C6.10-C6.14 6.00V A612
Zodpovedajuce
C6.13 nastavenie krivky FI5 | -100.0% - +100.0% 60.0% A613
inflexia 2
C6.14 Max'”l‘(‘:i'\:‘zy";t“p Al | c6.12 - +10.00v 10.00V | A614
Zodpovedajuce nast.
C6.15 krivky FI 5 max -100.0% - +100.0% 100.0% A615
C6.16 Bod skoku FIV -100.0% - 100.0% 0.0% A616
C6.17 Amplituda skoku FIV 0.0% - 100.0% 0.5% A617
C6.18 Bod skoku FIC -100.0% - 100.0% 0.0% A618
C6.19 Amplituda skoku FIC | 0.0% - 100.0% 0.5% A619

Monitorovacie parametre:

Parametre skupiny DO: Zakladné monitorovacie parametre

Kéd funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01Hz
D0.01 Nastavena frekvencia (Hz) 0.01Hz
D0.02 Napatie zbernice (V) 0.1v
D0.03 Vystupné napatie (V) v
D0.04 Vystupny prud (A) 0.01A
D0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1 kW
D0.06 Vystupny krutiaci moment (%) 0.1%
D0.07 Stav vstupnej S svorky 1
D0.08 Stav vystupnej MO1 svorky 1
D0.09 Potenciometer ovladacieho panela / FIV napatie (V) 0.01v
DO0.10 FIC napatie (V) 0.01v
D0.11 Rezervované
D0.12 Hodnota pocitadla 1
D0.13 Hodnota dizky 1
D0.14 Rychlost naéitania 1
D0.15 PID nastavenie 1
D0.16 PID spatna vazba 1
D0.17 PLC stav 1
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D0.18 Vstupna impulzna frekvencia (kHz) 0.01 kHz
D0.19 Rezervované

D0.20 Zostdavajuca doba chodu 0.1 min
D0.21 Potenciometer ovl. panela / FIV napétie pred korekciou 0.001vV
D0.22 FIC napatie pred korekciou 0.001vV
D0.23 Rezervované

D0.24 Otacky elektromotora ot./min
D0.25 Celkova doba pod napatim min
D0.26 Celkova doba chodu 0.1 min
D0.27 Vstupna impulzna frekvencia 1Hz
D0.28 Hodnota nastavenia komunikacie 0.01%
D0.29 Rezervované

D0.30 Rezervované

D0.31 Zobrazenie pomocnej frekvencie Y 0.01 Hz
D0.32 Zobrazenie fubovolnej hodnoty adresy pamate 1
D0.33 Rezervované

D0.34 Hodnota teploty motora 1°C
D0.35 Pozadovany krutiaci moment 0.1%
D0.36 Rezervované

D0.37 Uhol ucinnika 0.1°
D0.38 Rezervované

D0.39 Cielové napatie pri V/F separacii 1v
D0.40 Vystupné napétie pri V/F separacii 1V
D0.41 Rezervované

D0.42 Rezervované

D0.43 Rezervované

D0.44 Rezervované

D0.45 Kéd poruchy 0
D0.58 Pocitadlo signalu Z 1
D0.59 Nastavena frekvencia 0.01%
D0.60 Frekvencia chodu 0.01%
D0.61 Stav menica 1
D0.74 Vystupny krutiaci moment menica 0.1
D0.76 Celkova nizka spotreba energie 0.1°C
D0.77 Celkova vysoka spotreba energie 1°C
D0.78 Linedrna rychlost 1m/min

Skupina P je zakladnymi parametrami funkcii, skupina D je pre monitorovanie funkénych
parametrov
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Zoznam chybovych kédov a chybovych hlaseni

Kéd chyby Nazov
0C1 Nadprud pocas zrychlenia
0C2 Nadprud pocas spomalenia
0C3 Nadprud pocas konstantnej rychlosti
oul Prepétie pocas zrychlenia
ou2 Prepétie pocas spomalenia
ou3 Prepétie pocas konstantnej rychlosti
POF Porucha ovladania napajania
LU Nedostatoc¢né napatie
oL2 PretaZenie menica
oL1 PretaZenie motora
LI Strata vstupnej fazy
LO Strata vystupnej fazy
OH Prehriatie modulu
EF Chyba externého zariadenia
CE Komunikac¢na chyba
IE Chyby detekcie prudu
TE Chyba automatického ladenia parametrov motora
EEP Chyby ¢itania/zépisu pamate EEPROM
GND Skrat voci zemi
END1 Chyba dosiahnutia akumulovanej doby chodu
END2 Chyba dosiahnutia akumulovanej doby chodu pod napatim
LOAD Chyba — strata zataze
PIOE Strata spatnej vazby PID pocas chodu
CBC Chyba rychleho obmedzenia prudu
ESP Prilis velka odchylka rychlosti
OospP Prekrocenia rychlosti motora
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Kapitola 5: Podrobny popis niektorych vybranych parametrov
P 0: Parametre Standardnych funkcii

G/Ptyp * Standardné *Zavisi od modelu

, 1 G typ (konstantné zataZzenie krdtiaceho momentu)
P0.00 Nastavena

hodnota 2

P typ (premenlivé krdtiace momenty, napr.

ventilator a ¢erpadlo)

Tento parameter sa pouZiva na zobrazenie dodaného modelu a neda sa upravit.

1: Plati pre konstantné zataZenie krutiaceho momentu so Specifikovanymi menovitymi
parametrami

2: Plati pre premenlivé zatazenie kritiaceho momentu (ventilator a ¢erpadlo) s
menovitymi parametrami

Volba rezimu nastavenia Standardné 0

0 Vektorové ovladanie bez spatnej vazby (SFVC)

Nast : p , - = =
P0.01 astavena 1 Vektorové ovladanie so spatnou vazbou (CLVC)

hodnota
2 Riadenie napatia / frekvencie (V/F)

0: : Vektorové ovladanie bez spatnej vazby (SFVC)

Ide o vektorové ovlddanie s otvorenou sluckou a je pouzitelné pre vysoko vykonné riadiace
aplikacie, ako su napriklad obrabacie stroje, odstredivky, stroje na tahanie drbtov a
vstrekovacie stroje. Jedna AC jednotka moze ovladat iba jeden motor.

1: Vektorové ovladanie so spatnou vazbou (CLVC). Vyznacuje sa presnym riadenim uz od

2: Riadenie napétia / frekvencie (V/F)

Uplatriuje sa v aplikaciach s jednoduchymi poZiadavkami alebo aplikaciach, kde jeden AC
pohon pracuje s viacerymi motormi. Napr. na riadenie ventilatorov a ¢erpadiel, atd.

POZNAMKA: Ak je pouZité vektorové riadenie, musi sa vykonat automatické ladenie
parametrov, pretoze vyhody ovlddania vektorom je mozné vyuzZit len po ziskani spravnych
parametrov motora. Vaési vykon je mozné dosiahnut Gpravou parametrov motora.

Volba prikazového kanalu Standardné 0
0 Riadenie cez prevadzkovy panel (LED OFF)
P0.02 Nastavena 1 Riadenie cez vstupné svorky ~ (LED ON )

hodnota 2 Riadenie cez komunikdciu (LED blikd)
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Pouziva sa na urcenie vstupného kandla riadiacich povelov AC riadenia, ako je beh,
zastavenie, chod dopredu, spatny chod a krokovanie (JOG). Prikazy mbZete zadavat v
nasledujucich troch kanaloch:

0: Riadenie cez prevadzkovy panel

Prikazy su zadavané stlacenim tlacidiel RUN a STOP / RESET na ovladacom paneli.

1: Riadenie cez vstupny svorky

Prikazy su zadavané prostrednictvom multifunkénych vstupnych terminalov s funkciami
ako napr. FWD, REV, JOGF a JOGR....

2: Riadenie cez komunikaciu (MODBUS RTU)

Prikazy su zadané z hostitelského pocitaca.

Volba hlavného zdroja

frekvencie X Standardné 00

Digitalne nastavenie (P0.08 prednastavena frekvencia,

0 moze sa menit cez UP/DOWN, strata napéjania nie je
zapamatana)

Digitalne nastavenie (P0.08 prednastavena frekvencia, mbze
sa menit cez UP/DOWN, strata napajania je zapaméatana)

[Eny

FIV (nad 7.5 kW)
FIC
Otocnym gombikom na panely (pod 5.5 kW); FIC1

Nastavena
P0.03

hodnota

Impulzné nastavenie (S3 nad 4.0 kW)

Pevné rychlosti
PLC
PID

Komunikac¢né rozhranie

O | O|IN([OOD|L|b|WI[N

Zvolte hlavny vstupny kanal menica danej frekvencie.
Celkom je danych 9 frekvenénych kanalov:

0: digitalne nastavenie (po strate napajania si nepamata nastavenie)

Nastavte pociatocnu hodnotu frekvencie P0.08 (prednastavenie frekvencie). Pomocou
tlacidiel P a tlacidiel | (alebo multifunkéného vstupného terminalu UP a DOWN) mbzZete
zmenit nastavenu frekvenciu menic¢a. Meni¢ po vypnuti napdjania a opatovnom zapnuti
napajania obnovi nastavenie hodnoét frekvencie na hodnotu P0.10 (prednastavenie
digitalnej frekvencie).

1: digitdlne nastavenie (po strate napdjania si nepamata nastavenie)

Nastavte pociatoénu hodnotu frekvencie P0.08 (nastavenie frekvencie). M6Zu byt nastavené
klavesmi 1, { (alebo multifunkénym vstupnym terminalom UP a DOWN). Menic frekvencie
po vypnuti napdjania a opatovnom zapnuti napajania, nastavi frekvenciu podla posledného
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nastavenia, prostrednictvom klaves klavesy 1 a | alebo cez terminal UP a DOWN mézete
urobit korekciu.

2: FIV

3: FIC

4: Oto¢nym gombikom na panely

5: Dana impulzna frekvencia (S3) je pripojena cez terminalovy impulzny vstup. Impulzny
signal so Specifikaciami: rozsah napatia 9V - 30V a frekvenény rozsah od 0 kHz do 100 kHz.
Vstupny impulz moéZe byt zadany iba z multifunkénych vstupnych svoriek S3.

6: Dal3ie pokyny na vyber a dalsie instrukcie prevadzkového rezimu: réznou kombinaciou
zvolte rychlost cez digitalny vstup S, V 900 umoZriuje nastavit 4 multi-rychlostné
inStruktdZne terminaly a zvolit 16 stavov tychto termindlov. Prostrednictvom kédu funkcie
skupiny PC zvolte kdd zodpovedajlci lubovolnej 16-nasobnej instrukcii

7:Jednoduché PLC

Ak zdroj frekvencie je rezim jednoduché PLC, frekvenény zdroj meni¢a mozZe bezat medzi
[ubovolnym frekvencnym zdrojom od 1 do 16, ¢as zdrzania je od 1 do 16 frekvencnych
instrukcii a ich prislusné casy pre zrychlenie/spomalenie mézZu byt nastavené aj
pouzivatelom. Konkrétny obsah sa moze tykat skupiny PC.

8:PID

Zvolte proces PID riadenia vystupu ako prevadzkovu frekvenciu.

V praxi sa beZnejSie pouziva technoldgia riadenia s uzavretou sluckou, ako je regulacia
konStantného tlaku, regulacia konStantného napatia s uzavretou sluckou, atd".

9: Komunikacia

Hlavny zdroj frekvencie je dany zariadenim pre komunikaciu. V 900 podporuje tieto
komunikacné metédy cez RS 485.

Volba pomocného zdroja Standardné 0
P0.04 frekvencie Y

Rovnako ako P0.03 (volba hlavného zdroja

Nastavena hodnota 0-9 frekvencie X)

Vyber rozsahu zdroja pomocnej
frekvencie Y

Standardne 0

PO.05 0 Vo vztahu k maximalnej frekvencii
Nastavena hodnota
1 Vo vztahu ku hlavnej frekvencii zdroja X
Rozsah zdroja pomocne;j tandardne 100%
P0O.06 frekvencie Y
Rozsah 0 0-150%
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Pri vybere zdroja frekvencie pre superpoziciu ,frekvencie” (P0.03 nastaveny na 1, 3 alebo 4)
sa tieto dva parametre pouZivaju na urCenie rozsahu nastavenia zdroja pomocnej
frekvencie.

Parameter P0.04 sa pouZiva na urCenie rozsahu zdroja pomocnej frekvencie objektu
relativne k maximalnej frekvencii, mbze byt tiez relativna k rozsahu zdroja frekvencie X, ak
je volba relativna k hlavnému zdroju frekvencie, rozsah zdroja sekundarnej frekvencie sa
zmeni so zmenou hlavnej frekvencie X.

Zdroj frekvencie Standardné ‘ 00
Cislo jednotky (zdroj frekvencie)
0 Hlavny zdroj frekvencie
1 X a Y operdcie (prevadzkovy rezim urceny
desiatkami)
2 Prepinanie medzi Xa Y
P0.07 Nastavena 3 Prepinanie medzi Xa "X a Y"
hodnota 4 Prepinanie medzi Ya “Xa Y"
Desiatky (X a Y operacia)
X+Y
X-Y

Maximum Xa'Y
Minimum Xa'Y

W(N|Fk|O

SIUZi na vyber kanalu pre nastavenie frekvencie. Prostrednictvom hlavného zdroja
frekvencie X a zdroja pomocnej frekvencie Y dosiahne pozadovanu frekvenciu.

Cislica na pozicii jednotiek (frekvenény zdroj)

0: Hlavna frekvencia X

Hlavna frekvencia X ako cielova frekvencia.

1: Uréuje vztah medzi frekvenciou X a pomocnou frekvenciou Y. Je uréeny Cislicou na
mieste desiatok vo funkénom kdde.

2: Prepinanie medzi hlavnym zdroj frekvencie X a pomocnym zdrojom frekvencie Y. Ked' je
multifunkéna vstupna svorka (prepinac frekvencii) zakazand, hlavna frekvencia X je ciefova
frekvencia. Ked' je multifunkéna vstupnd svorka povolend, pomocna frekvencia Y je cielova
frekvencia.

3: Prepinanie frekvencii medzi X a "X a Y".

Ked' je multifunkénd vstupna svorka (prepinac frekvencii) zakdzana, hlavna frekvencia X je
cielova frekvencia. Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 povolend, vysledna frekvencia sa
vypocita pomocou pomocnej frekvencie.

4: Prepinanie frekvencii medzi Ya “Xa Y"

Ked' je multifunkénd vstupna svorka8(prepinac frekvencii) zakdzana, pomocna frekvencia Y
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je cielova frekvencia. Ked je multifunkénd vstupna svorka 18 povolend, vysledna frekvencia

sa vypocita pomocou pomocnej / hlavnej frekvencie.

Cislica na pozicii desiatok (frekvenény zdroj)

0: Sucet hlavnej a pomocnej frekvencie (X+Y) urcuje cielova frekvenciu.

1: Rozdiel hlavnej a pomocnej frekvencie (X-Y) uréuje cielovu frekvenciu.

2: MAX (hlavny zdroj frekvencie X, pomocny zdroj frekvencie Y), cielova frekvencia je

frekvencia, ktorej absolutna hodnota je vacsia.

3: MIN (hlavny zdroj frekvencie X, pomocny zdroj frekvencie Y), cielova frekvencia je

frekvencia, ktorej absolutna hodnota je mensia.

Prednastavena frekvencia
P0.08

Standardne ‘ 50.00 Hz

Rozsah nastavenia

0.00 - maximalna frekvencia (P0.10)

Ak je nastaveny vyber frekven¢ného zdroja "digitdlny" alebo "terminal UP / DOWN",
hodnota kédu funkcie je frekvencia pociatocnej hodnoty digitdlneho nastavenia menica.

Smer otacania

Standardne | 00

P0.09 Rozsah 0

Rovnaky smer

nastavenia

Opacny smer

Pri zmene kodu funkcie nemusite menit elektrické pripojenie motora na za u¢elom zmeny

smeru otdacania, jeho efekt je ekvivalentny nastaveniu elektrického zariadenie (U, V, W)

akychkolvek dvoch vedeni pre smer otacania motora.

Tip: po inicializacii, obnovia sa pévodné parametre motora pre smer otacania. Davajte pozor

na ladiaci systém, ktorému je zakazané menit smer chodu motora.

P0.10

Maximalna frekvencia

Standardne 50.00 Hz

Rozsah nastavenia

50.00 Hz - P0.12

Pri analégovom a impulznom vstupe (S3), doba prikazu, atd., ako zdroj frekvencie 100,0%

pomerne ku kalibracii P0.08.

Hornz]acr::\alr:;cai:drqa Standardne 0
0 Nastavenie P0.12
1 Pod 5.5 kW potenciometer ovladacieho

P0.11 panela, nad 7.5 kW FIV
Rozsah. 5 FIc

nastavenia 3 Rezervované
4 Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0 kW)
5 Nastavenie cez komunikacny vstup
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Definuje hornu hranica zdroja frekvencie, ktorym méze byt horna hrani¢na frekvencia podla
nastavenia (P0.12), a tiez z analégového nastavenia. Ked bol obmedzeny analégovou
vstupnou frekvenciou, zodpovedajuci analégovy vstup zodpoveda 100% nastaveniu P012.
Napriklad, v pripade riadenia navijania v reZime riadenia kritiaceho momentu, aby sa
zabranilo roztrhnutiu materidlu, ked sa objavi jav "ride", moéZe sa pouZit analégové
frekvencné obmedzenie, kedy menic¢ beZi na hornej hrani¢nej frekvenénej hodnote.

Horna hranica frekvencie Standardne 50.00 Hz

P0.12 . Spodna hranica frekvencie P0.14 — maximalna
Rozsah nastavenia frekvencia PO.10

Horna hranica frekvencie -
P0.13 posunutie
Rozsah nastavenia 0.00 Hz- maximalna frekvencia P0.10

Standardne 0.00 Hz

Ked je nastavena horna hranica pre analégové alebo IMPULZNE nastavenie frekvencie,
P0.13 je posunutie poZzadovanej hodnoty, prekryva frekvenciu ofsetu a nastavenie hornych
limitnych hodnot frekvencie P0.11, je to konecna hodnota limitnej frekvencie.

Spodna hranica frekvencie Standardne 0.00 Hz

P0.14 0.00 Hz -Horna hranica frekvencie

Rozsah nastavenia PO.12

Instrukcia pre frekvenciu v P0.14 nastavi spodnu hranicu frekvencie, Meni¢ sa moZe zastavit
a spustit na nizsej frekvencii alebo nastavi nulovu rychlost, jeho prevadzkovy
rezim moze byt nastaveny v P8.14 (nastavena frekvencia je nizsia ako spodna hranica

frekvencie v prevadzkovom rezime).

Nosna frekvencia Standardne Zavisi od modelu
Rozsah nastavenia 1kHz - 16.0kHz

P0.15

Tato funkcia nastavuje nosnu frekvenciu menica, Nastavenim nosnej frekvencie mozete
znizit elektricky Sum, vyhnut sa rezonanénému bodu mechanického systému a znizit
rusenie spdsobené menicom.

Ked' je nosna frekvencia nizka, zvySuje sa vystupny prud vyssej harmonickej zlozky, zvysuje
sa strata motora a teplota motora.

Ak je nosna frekvencia vyssia, strata motora sa znizuje, zniZuje sa narast teploty motora,
ale stlpa strata menica, zvySuje sa narast teploty menica, zvysuje sa rusenie.

Nastavenie nosnej frekvencie ovplyvni vykonnost nasledujico:
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Nosna frekvencia nizka -> vysoka
Hlu¢nost motora velkd -> mala
Vystupny prudovy priebeh Zle -> dobre
Teplota motora vysokd --> nizka
Teplota menica nizka --> vysoka
Elektricky zvod mala -> velka
Miera cudzieho rusenia mald -> velka

Pre iné napajanie menica, vyrobné nastavenie nosnej frekvencie je iné.

Hoci pouzivatel to méze podla potreby upravit, treba venovat pozornost nasledovnému: ak
je nosna frekvencia nastavena na vysSiu hodnotu ako tovarenska, povedie to k zvySeniu
teploty menica, uzivatel potrebuje zniZit frekvenciu menic¢a, v opatnom pripade hrozi
nebezpecenstvo prehriatia.

Vplyv teploty n.a nosnu Standardne 0
P0.16 frekvenciu
Rozsah nastavenia 0: Nie 1: Ano

Teplota vplyva na nastavenie nosnej frekvencie, to znamena, Ze meni¢ detekuje vysoku
teplotu, redukuje automaticky nosnu frekvenciu a tym zniZuje narast teploty menica.

Ked ma chladi¢ dosiahne nizsiu teplotu, nosna frekvencia sa vrati na nastavenu hodnotu.
Tato funkcia mozZe zabranit poruche kvoli prehriatiu menica.

b0.17 Doba zrychlenia 1 Standardne ‘ Z3visi od modelu
Rozsah nastavenia 0.00s — 65000 s
Doba spomalenia 1 Standardne ‘ Zavisi od modelu
PO-18 Rozsah nastavenia 0.00s — 65000 s

Doba zrychlenia sa vztahuje na meni¢ pre Start z nuly, doba spomalenia potrebna pre
referenénd frekvenciu (nastavenie P0.25).

Doba spomalenia sa vztahuje na meni¢ pri referenénej frekvencii (nastavenie P0.25),
spomalenie na poZzadovanu nulovu frekvenciu.

lPrlrast.ok casu pre . tandardne 1
zrychlenie/spomalenie
P0.19 0 1s
Rozsah nastavenia 1 0.1s
2 0.01s
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Pre splnenie potrieb vSetkych druhov poziadaviek, ponuka V900 tri prirastky ¢asovych
jednotiek: 1 sekundu, 0.1 sekundy a 0.01 sekundy.

Upozornenie: Modifikaciou parametrov funkcie, Styroch skupin desiatkovych ¢islic, sa zmeni
doba spomalenia, ktord zodpoveda zmene ¢asu. Venujte zvlastnu pozornost nastaveniu v
priebehu aplikacie.

P0.20 Rezerva

Frekvencny posun pom,ocneho zdroja Standardne 0.00 Hz
P0O.21 frekvencie pre prevadzku Xa 'Y
Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximdlna frekvencia P0.10

Tento kdd funkcie je platny len v ¢ase vyberu frekvenéného zdroja doplnkovym vypoctom.
Ak zdroj frekvencie pri komplementarnom vypocte P0.21 je posunuta frekvencia a
vysledok komplementarneho vypoctu je zloZzena frekvencia, ktord je povazovana za cielovu

frekvenciu.
Odkaz na frekvenciu Standardne 2
P0.22 Rozsah 1 0.1Hz
nastavenia 2 0.01Hz

Vsetky parametre sa pouZziju na urcenie rozlisenia kédu funkcie priradeného k frekvencii.

7 =tanie digitalneh - i}
apamatanlfe dlg.lta ne o,nastavenla Sandardne 0
p0.23 frekvencie pri zapnuti
' Rozsah 0 Nezapaméatané (no memory)
nastavenia 1 Zapaméatané (memory)

Funkcia zdroja frekvencie pre digitalny signal je ucinna len ak je nastavena.

"' No memory " sa vztahuje na meni¢ po pauze, digitdlne hodnoty frekvencie sa vrétia na
hodnotu parametra P0.08 (prednastavena frekvencia), tla¢idlami A, V¥ alebo signdlom na
svorkach UP a DOWN upravite nastavenie frekvencie.

"Memory " sa vztahuje na menic po pauze, nastavenie frekvencie ostane také aké bolo pred
pauzou, tlac¢idlami A, V¥ alebo signdlom na svorkdch UP a DOWN upravite nastavenie
frekvencie.

P0.24 Rezerva

74 B} o . i}
akladna frekvencia p[’l zrychleni / &andardne 0
spomaleni
P0.25 0 Maximdlna frekvencia (P0.10)
Rozsah' Nastavena frekvencia
nastavenia
2 100 Hz
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Doba zrychlenia / spomalenia sa vztahuje na frekvenciu od nuly po hodnotu nastavenu
parametrom P0.25.

Ked' je P0.25 nastaveny na 1, ¢as spomalenia je spojeny s nastavenou frekvenciou, ak sa
nastavend frekvencia Casto meni, zrychlenie motora je premenlivé, venujte tomuto
pozornost v aplikacii.

Zakladna frekvencia zmenena cez tandardne 0
UP/DOWN pocas chodu
P0.26 -
Rozsah 0 Frekvencia behu
nastavenia 1 Nastavena frekvencia

Tento parameter je platny len vtedy, ak je frekvencny zdroj nastaveny digitalne.
Pouzite tlac¢idla A, ¥ alebo signal na svorkdch UP a DOWN pre volbu akym sp6sobom sa
nastavi korekcia frekvencie, cielova frekvencia je zalozena na pracovnej frekvencii,

Vazba zdrfc:fksglrl‘(:izu na zdroj Standardne 0000
Jednotky Véazba prikazu ovladacieho panela k zdroju frekvencie
0 Bez vazby
1 Digitalne nastavenie zdroja frekvencie
2 FIV
3 FIC
4 Rezervované
P0.27 Rozsah 5 Impulzné nastavenie (S3)
nastavenia 6 Viacnasobna inStrukcia
7 Jednoduché PLC
8 PID
9 Nastavenie cez komunikacny vstup
Desiatky Véazba prikazu termin’élu k‘zdroju frekvencie (0-9,
rovnaké ako jednotky)
Stovky Viazba prl’kazu.komunikaénéhlo rozhrania k zdroju
frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)

PouZziva sa na prepojenie troch beziacich prikazovych zdrojov s deviatimi zdrojmi frekvencie,
¢o ulahcuje implementaciu synchrénneho prepinania.

Podrobné informacie o frekvencnych zdrojoch najdete v popise P0.03 (Vyber hlavného
frekvenéného zdroja X). Rozliéné zdroje beZiacich prikazov mézu byt viazané na rovnaky
zdroj frekvencie.

Ak ma prikazovy zdroj viazany zdroj frekvencie a ked'je proces frekvencéného zdroja aktivny,
prikazovy zdroj nastaveny v P0.03 az P0.07 uz nebude ucinny.
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Skupina P1: Parametre motora

Vyber typu motora

Standardne

2 : Resolver

P1.00 ) 0: BeZny asynchrénny motor
Rozsah nastavenia 1: Asynchrénny motor s premenlivou frekvenciou
Menovity vykon motora Standardne Zavisi od
P1.01 ] . modelu
Rozsah nastavenia 0.1 kW az 1000.0 kW
Menovité napéatie motora Standardne Z4visi od
P1.02
Rozsah nastavenia 1V az 2000V modelu
Menovity prid motora Standardne Zavisi od
P1.03 modelu
Rozsah nastavenia 0.01 Aaz6553.5A
Menovita frekvencia Standardne Z3visi od
P1.04 motora modelu
Rozsah nastavenia 0.01 Hz — Maximalna frekvencia
Menovita rychlost . Zavisi od
P1.05 otacania motora >tandardne modelu
Rozsah nastavenia 1 ot./min az 65535 ot./min
Odpor statora Podla
P1.06 (asynchrénny motor) 0.0001Q-65.5350 modelu
Odpor rotora Podla
P1.07 , . 1Q-65. Q
0 (asynchrénny motor) 0.000 65.535 modelu
Zvodova indukcia Podla
P1. . .01 mH ~ 655.35 mH
08 (asynchrénny motor) 0.01mH ~655.35m modelu
. .. . Podla
Vzajomnad indukcia o
PLOS | (o nchrénny motor) | O-L™H ~655:35 mH modelu
Prad motora bez zataze Podla
P1.1 , .01 A-P1.
0 (asynchrénny motor) 0.0 03 modelu
P1.11
az Rezervované - -
P1.26
p1.27 Nastavenie po’ctu pulzov 1 a3 65535 1024
enkodéru
, 0 : ABZ inkrementalny enkodér
P1.28 Typ enkodéru
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P1.29 Rezerva - -
s 0: VPRED
P1.30 Sekvencia fazy ABZ 1: VZAD 0
P1.31 |InStala¢ny uhol enkodéru 0.0 az 359.9° 0.0°
Sekvencie UVW fazy 0: Vred
P1.32 (UVW enkodéru) 1 : Obratit 0
Ofset uhla UVW 0.0°
P1.33 enkodéru 0.0 az 359.9° '
Pocet pdrov polov 1
P1.34 resolveru 1az 65535
Cas detekcie prerusenia 0.0 : Vypnuté
P1.36 vodi¢a ku enkodéru 0.1s5a710.0s 0.0

Nastavte parametre podla typového Stitka motora bez ohladu na to, ¢i je zvolené ovladanie
V/F alebo riadenie vektorom. Na dosiahnutie lepSieho vykonu V/F alebo ovladania vektorom
je potrebné automatické ladenie motora. Presnost automatické ladenia motora zavisi od
spravneho nastavenia parametrov podla Stitku motora.

Parametre P1.06 aZ P1.10 su parametre asynchronneho motora.

P1.06 - parametre P1.10 su beZne nedostupné na typovom Stitku motora a su ziskané
pomocou automatického ladenia menica. Stacionarne automatické ladenie asynchrénneho
motora moze poskytnut iba tri parametre P1.06 az P1.08. Dynamické automatické ladenie
asynchronneho motora méze ziskat okrem vsetkych parametrov P1.06 az P1.10, tiez
sekvenciu fazového snimaca a prudovu slucku PI.

Pri kazdej zmene ,,menovitého vykonu motora“ (P1.01) alebo ,,menovitého napéatia motora"
(P1.02), AC jednotka automaticky obnovi hodnoty P1.06 az P1.10 na hodnoty parametrov
beZnych pre sériu VYBO Electric asynchrénnych motorov.

Ak nie je mozné vykonat stacionarne automatické ladenie asynchronneho motora, zadajte
hodnoty tychto parametrov manudlne podla Gdajov poskytnutych vyrobcom motora.

Volba automatického

: Standardne 00
ladenia
00 |Automatické ladenie zakazané
P1.37 01 Asynchrénny rlnvotor - statické automatické ladenie
Rozsah (rotor sa neotaca)
nastavenia 02 | Asynchréonny motor - dynamické automatické ladenie
03 |Kompletné automatické ladenie
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00: Automatické ladenie je zakdzané.

01: Asynchronny motor - statické automatické ladenie (rotor sa neotaca)
Uplatiiuje sa v pripade, kde sa neda vykonat Uplné automatické ladenie, pretoze

asynchrénny motor sa neda lahko odpojit od zataze.

Pred vykonanim statického automatického ladenia, ako prvé spravne nastavte typ motora a
parametre Stitka motora v parametroch P1.00 — P1.05. Jednotka AC zisti statickym
automatickym ladenim tri parametre P1.06 az P1.08. Popis cinnosti: Nastavte tento
parameter na 1 a stla¢te RUN. Potom FM spusti statické automatické ladenie a vypise
STUDY. Po ukonceni ladenie sa na panely zobrazi pévodna nastavena frekvencia.

02: Asynchrénny motor - dynamické automatické ladenie

Ak chcete vykonat tento typ automatického ladenia, skontrolujte, ¢i je motor odpojeny od
zétaze. Pocas procesu Uplného automatického nastavenia sa striedavym menic¢om najskor
vykona statické automatické ladenie a potom sa zrychluje na 80% menovitej frekvencie
motora v ramci doby zrychlenia nastavenej v P0.17. Motor beZi urcity ¢as a potom
spomaluje, aby sa zastavil podla doby spomalenia nastavenej v P0.18. Nastavte tento
parameter na 2 a stla¢te RUN. Potom FM spusti statické automatické ladenie a vypise
STUDY. Po ukonceni ladenie sa na panely zobrazi povodna nastavena frekvencia.

03: Asynchrénny motor — kompletné automatické ladenie

Tento druh ladenia pouZijeme ak je pohon uz zospojkovany.

POZNAMKA: Automatické ladenie motora sa moZe vykonavat iba v reZime ovladacieho
panela!

Skupina P2: Parametre riadenia vektora motora

Rychlost proporcionalneho zosilnenia

P2.00 slucky 1 (linedrna konstanta) Standardne 30

Rozsah nastavenia 1-100

Rychlost integralneho zosilnenia sluc¢ky
P2.01 1 (integracna konstanta)
Rozsah nastavenia 0.01s5-10.00s

Standardne 0.50s

Frekvencia prepinania 1 Standardne 5.00 Hz
P2.02

Rozsah nastavenia 0.00 - P3.05

Rychlost proporcionalneho zosilnenia

slucky 2 (linedrna konstanta) Standardne 20

P2.03

Rozsah nastavenia 0-100
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Rychlost |r_1tegra|rvlef,10 zoillnema slucky andardne 100s
P2.04 2 (integracna konstanta)
Rozsah nastavenia 0.01s-10.00s
Frekvencia prepinania 2 Standardne 10.00 Hz
P2.05
Rozsah nastavenia P3.02 — maximalna vystupna frekvencia

Rychlost odozvy s parametrami Pl sa lisi v zavislosti od frekvencie chodu menica AC.

Ak je frekvencia chodu mensia alebo sa rovna "Frekvencii spinania 1" (P2.02), parametre PI
slu¢ky su P2.00 a P2.01.

Ak sa frekvencia chodu rovna alebo je vacsia ako "Frekvencia spinania 2" (P2.05), parametre
Pl slucky st P2.03 a P2.04.

Ak je frekvencia chodu medzi P2.02 a P23.05, parametre Pl slucky su ziskané z linearneho

prepinania medzi dvomi skupinami Pl parametrov, ako je znazornené na obrazku 4-4.

A pi

parametre

P2.00
P2.01

P2.03 |
P2.04
P2.02 P2.05 Referentna
frekvencia

Obrézok 4-4: Vztah medzi frekvenciou chodu meni¢a a parametrami Pl

Charakteristiky rychlostnej dynamickej odozvy vo vektorovej regulacii je mozné nastavit
nastavenim linearneho zosilnenia a integracnej doby regulatora rychlosti.

Aby ste dosiahli rychlejSiu odpoved systému, zvysite linearnu konstantu (zisk) a znizte
integranu dobu. Pamitajte, Ze to moze viest k oscilacii systému.

Odporucany postup Upravy je nasledovny:

Ak vyrobné nastavenie nespifia Vade poziadavky, vykonajte spravne nastavenie. Najprv
zvyste linedrnu konstantu, aby ste zabezpedili, Ze systém nebude oscilovat, a znizte
integracnu dobu, aby ste zabezpedili, Ze systém ma rychlu odozvu a malé prekrocenie.

Poznamka: Nespravne nastavenie parametra Pl mozZe spdsobit prilis velké prekrolenie
rychlosti a pri prekroceni méze dojst k prepatiu.
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Zisk riadenia vektorového sklzu Standardne 100 %

Rozsah nastavenia 50 % —200 %

P2.06

Pre SFVC sa pouZiva na nastavenie presnosti stability rychlosti motora. Ked' motor so zatazou
beZi s velmi nizkou rychlostou, zvyste hodnotu tohto parametra; ked motor so zatazou bezi
velmi rychlo, znizte hodnotu tohto parametra.

Casova konstanta filtra rychlosti slucky Standardne 0.000s

P2.07

Rozsah nastavenia 0.000s-0.100s

V rezime riadenia vektorom, vystup regulacnej slucky suvisi s pridom krutiaceho momentu.
Tento parameter sa pouZiva na filtrovanie krdtiaceho momentu. Vo vSeobecnosti nemusi
byt nastaveny a hodnota mozZe byt zvySena v pripade velkych kolisani rychlosti. V pripade
oscilacie motora spravne znizte hodnotu tohto parametra. Ak je hodnota tohto parametra
mald, vystupny krutiaci moment striedavého meni¢a méze znaéne kolisat, ale odozva je
rychla.

Zisk prebudenia Standardne 64

P2.08

Rozsah nastavenia 0-200

Pocas spomalenia AC pohonu, nadmerné budenie méze zabranit zvy$eniu napétia zbernice,
aby sa predislo poruche prepitia. Cim je vacsi prirastok prebudenia, tym je lepsi
obmedzujuci ucinok. Zvyste prirastok prebudenia, ak sa pocas spomalenia vyskytne chyba
prepatia. Prilis velky prirastok nadbytocného budenia vSak modZe viest k zvyseniu
vystupného prudu. Preto nastavte tento parameter na spravnu hodnotu v redlnych
aplikdcidch. Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikdcidch s malou zotrva¢nostou
(napétie zbernice sa nezvysi pocas spomalenia) alebo tam, kde sa pouZiva brzdny odpor.

Zdroj horného limitu kratiaceho <
. . . . Standardne 0
momentu v rezime riadenia rychlosti
0 P3.10
1 FIV
P2.09
. 2 FIC
Rozsah nastavenia -
3 Rezervované
4 Impulzné nastavenie
5 Nastavenie cez komunikacné rozhranie
Digitalne nastavenie hornej hranice
kratiaceho momentu v reZime riadenia | Standardne 150.0%
P2.10 rychlosti
Rozsah nastavenia 0.0-200.0%
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V rezime regulacie otacok je maximalny vystupny kratiaci moment AC menic¢a obmedzeny
hodnotou P2.09. Ak je horny limit krdtiaceho momentu analégovy, impulzny alebo
nastaveny cez komunikacné rozhranie, 100% nastavenia zodpoveda hodnote P2.10 a 100%
hodnoty P2.10 zodpoveda menovitému krutiacemu momentu AC menica.

Zdroj horného limitu krdtiaceho momentuv|
. . . . Standardne 0
reZzime riadenia rychlosti
0 P2.10
1 Pod 5.5kW: potenciometer ovl. panela
Nad 7.5kW: FIV
2 FIC
3 Rezervované
4 Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0 kW)
5 Nastavenie cez komunikaéné rozhranie
P2.11
Rozsah nastavenia MINIMUM . L
6 Pod 5.5kW: potenciometer ovladacieho
panela, FIC
Nad 7.5kW: FIV, FIC
MAXIMUM
7 Pod 5.5kW: potenciometer ovladacieho
panela, FIC
Nad 7.5kW: FIV, FIC
3 P2.12 nastavi plny rozsah 1-7
zodpovedajuci P2.12
Digitadlne nastavenie hornej hranice
krdtiaceho momentu v rezime riadenia Standardne 150.0%
P2.12 rychlosti
Rozsah nastavenia 0.0-200.0%

Ak je striedavy pohon v reZime riadenia otaéok v stave vyroby energie, bude pracovat s
maximalnym krdtiacim momentom. P2.12 sa pouZiva na riadenie zdroja horného limitu
kratiaceho momentu pri vyrobe energie.

Uprava linedrnej konstanty
P2.13 budenia

Rozsah nastavenia 0-60000
Uprava integracnej
P2.14 konstanty budenia

Rozsah nastavenia 0-60000

Standardne 2000

Standardne 1300

Uprava linedrnej konstanty
kratiaceho momentu

Rozsah nastavenia 0-60000

P2.15 Standardne 2000
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P2.16 Uprava integracnej $tandardne 1300
konstanty kruatiaceho
Rozsah nastavenia 0-60000
Rychlost integracnej slu¢ky Standardne 0
P2.17 . 0: Neplatné
Rozsah nastavenia -
1: Platné
, - ey 0: Zakazané
P2.17 Rychlost integracnej slucky 1: Povolené 0 Ag
ReZim zoslabenia pola 0: Ziadne oslabenie pola
P2.18 synchrénneho motora 1: Priamy vypocet 1
2: Automatické nastavenie
P2.19 Sila zqslabenia pola 50%~500% 100%
synchrénneho motora
p2.20 Maximalny prLfd zoslabenia 1%~ 300% 50%
pola
P2 21 Maximalny kru'Flau rrwment 50 % - 200 % 100% %
zoslabenia pola

Toto su parametre prudovej slucky Pl pre vektorové riadenie. Tieto parametre sa ziskavaju
pomocou "automatického kompletného ladenia asynchrénneho motora", a beZne sa
nemusia menit.

Velkost integralneho reguldtora prudovej slucky je skor integrélny zisk ako integralny &as.
Upozoriujeme, Ze prilis velké zvysenie Pl prudovej slucky mozZe viest k oscilacii celej
regulacnej slucky. Preto ak prudové oscilacie alebo kolisanie kritiaceho momentu je velké,

rucne znizte linearnu alebo integracnd konstantu.

e vk ; y
Obmedzefue. vykonu vy’roby Standardne 0
energie je povolené
0 Zakazané
P2.22 . 1 Povolené vidy
Rozsah nastavenia
2 Povolené pri konstantnej rychlosti
3 Povolené pri spomalovani
Horna ,hranlca vykt_)nu pr Standardne Zavisi od modelu
P2.23 vyrobe energie
Rozsah nastavenia 0.0%- 200 %
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Skupina P3: Riadiace parametre V/F

Nastavenie krivky V/F Standardne | 0
Linearna krivka V/F
Viacbodova krivka V/F
Stvorcova krivka V/F
1.2-nasobna krivka V/F
1.4-ndsobnd krivka V/F
1.6-nasobna krivka V/F
1.8-nasobna krivka V/F
Rezervované
V/F Gplné oddelenie
V/F polovi¢né oddelenie

P3.00 ,
Rozsah nastavenia

OO || W|IN|FL|O

=
o

[N
[N

0: Linedrna krivka V/F

Pouziva sa pri beznom konstantnom zatazeni krdtiaceho momentu.

1: Viacbodova krivka V/F

Pouziva sa pre $pecidlne zatazenie, ako su napriklad odstredivky. Akakolvek takato V/F
krivka sa da ziskat nastavenim parametrov P3.03 az P3.08.

2: Stvorcova krivka V/F

Uplatriuje sa na odstredivé zatazenie, ako su ventilatory a Cerpadla.

3 - 8: V/F krivka medzi linedrnou a $tvorcovou.

10: dplny V/F rezim oddelenia

V tomto reZzime je vystupna frekvencia a vystupné napatie AC menica nezavislé. Vystupna
frekvencia je uréend frekvenénym zdrojom a vystupné napétie je uréené "Napatovym
zdrojom pre separaciu V/F" (P3.13). Je poutzitelny pre indukéné vykurovanie, inverzné
napajanie a riadenie krdtiaceho momentu motora.

11: poloviény V/F reZzim oddelenia

V tomto rezime su V a F linedrne a linearny vztah sa da nastavit parametrom P3.13. Vztah
medzi V a F suvisi aj s menovitym napatim motora a menovitou frekvenciou motora v
skupine P2.

Predpokladajme, Ze vstup zdroja napétia je X (0 az 100%), vztah medziVaFje: V/F=2* X *
(menovité napatie motora) / (menovita frekvencia motora).

p3.01 Zvysenie krutiaceho momentu Standardne Zavisi od modelu
. Rozsah nastavenia 0.0%- 30 %
Obmedzenie krutiaceho momentu Standardne 50.00 Hz
P02 Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna vystupna frekvencia
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Aby ste kompenzovali nizku frekvenciu kritiaceho momentu V/F reguldcie, mézete zvysit
vystupné napatie AC menica pri nizkej frekvencii Gpravou parametra P3.01. Ak je zosilnenie
krdtiaceho momentu nastavené na prili$ velki hodnotu, motor sa méze prehriat a AC menic
méze trpiet nad prddom. Ak je zataZenie velké a krutiaci moment motora je nedostatocny,
zvyste hodnotu P3.01. Ak je zataZenie malé, znizte hodnotu P3.01. Ak je parameter
nastaveny na hodnotu 0.0, meni¢ AC vykondva automatické zvySenie kritiaceho momentu.
V tomto pripade pohon AC meni¢ automaticky vypocita hodnotu zvySenia kratiaceho
momentu na zdklade parametrov motora vratane odporu statora. P3.02 3Specifikuje
frekvenciu, ktord obmedzuje zvysenie krutiaceho momentu. Zvysenie kratiaceho momentu
po prekroceni tejto frekvencie nie je mozné, ako je znazornené na nasledujicom obrazku.

=

Vystupné |
napitie

Vb

Vb: maximalne
vystupné
napiétie

V1: napitie
manualneho
zvysenia krutiaceho
momentu

Vi

S

.
L

f1 b Vystupna frekvencia

Obrazok 4-5: Manualne zvysenie kratiaceho momentu

f1: obmedzenie frekvencie manualneho zvySovania kridtiaceho momentu, fb: menovita
hodnota frekvencie pocas chodu motora

p3.03 Viacbodova V/F krivka frekvencia 1 (F1) Standardne 0.00 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 Hz-P3.05
b3.04 Viacbodova V/F krivka napatie 1 (V1) Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%
03,05 Viacbodova V/F krivka frekvencia 2 (F2) Standardne 0.00Hz
Rozsah nastavenia P4.03-P3.07
03.06 Viacbodova V/F krivka napatie 2 (V2) Standardne 0
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%
Viacbodova V/F krivka frekvencia 3 (F3) Standardne 0
P3.07 Rozsah nastavenia P3.05 - menovita frekvencia motora
(P1.04)
03,08 Viacbodova V/F krivka napatie 3 (V3) Standardne 0.0%
. Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%
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Tychto Sest parametrov sa pouziva na definovanie viacbodovej krivky V/F. Viacbodova krivka
V/F je nastavend na zdklade zataZovej charakteristiky motora. Vztah medzi napatim a
frekvenciou musi spifiat: V1 <V2 <V3, F1 <F2 <F3. Pri nizkej frekvencii moze vyssie napatie
spbsobit prehriatie alebo dokonca vyhorenie z motora a nadprudovej ochrany alebo
nadprudovej ochrany AC menica.

Nastavenie viacbodovej krivky V/F je popisany na obrazku 4-6.
Napitie &

% N B

Vb

Vi

V2

V3

.
i

fb  Frekvencia %

fl

3
o3

V1-V3: 1. 2. a 3. napétie; F1-F3: 1. 2. a 3. frekvencia v percentach;
Vb: menovité napéatie motora; Fb: menovita frekvencia motora

Konstanta kompenzacie sklonu V/F Standardne 0.0%

P3.09

Rozsah nastavenia 0%~200.0%

Tento parameter je platny len pre asynchrénny motor.

Moze kompenzovat sklon rychlosti otacania asynchronneho motora pri zvySovani zataze
motora, stabilizuje rychlost motora v pripade zmeny zataZenia.

Ak je tento parameter nastaveny na 100%, znamena to, Ze kompenzacia, ked motor je v
menovitom zataZeni, je nominalny sklz motora. Menovity sklz motora sa automaticky ziska
pomocou AC meni¢a pomocou vypoctu zaloZzeného na menovitej frekvencii motora a
menovitom otacani motora v skupine P1.

Ked' nastavite kompenzaciu sklonu V/F, véeobecne, pri menovitom zatazeni a ak sa otacky
motora liSia od cielovej rychlosti, mierne nastavte tento parameter.
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V/F prebudenie Standardne 64

P3.10

Rozsah nastavenia 0-200

Pri spomaleni frekvenéného meni¢a moéze nadmerné budenie branit zvySeniu napatia
zbernice, aby sa zabranilo prepatiu. Cim viciie je prebudenie, tym lepsi je vysledok
obmedzenia.

Zvyste prirastok prebudenia, ak sa AC menic¢ dostane do prepétia pocas spomalenia. Avsak,
prilis velky prirastok prebudenia méze viest k zvySeniu vystupného pridu. Nastavte hodnotu
P4.09 na spravnu hodnotu v aktudlnych aplikaciach.

Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikaciach, kde je mald zotrvacnost a napétie zbernice
sa nezvySuje pocas spomalenia motora alebo tam, kde je brzdny odpor.

P3.11 V/F potladenie oscilacie Standardne Zavisi od modelu

Rozsah nastavenia 0-100

Nastavte tento parameter na hodnotu ¢o najmensiu za predpokladu ucinného potlacenia
oscilacie, aby sa zabranilo ovplyvneniu ovladania V/F.

Nastavte tento parameter na hodnotu 0, ak motor nema oscilaciu. Zvyste hodnotu len vtedy,
ked motor ma jasné oscilacie. Cim je hodnota vadiia, tym je lepsi vysledok potlagenia
oscilacie. Ak je aktivovana funkcia potlacenia oscilacie, musi byt nastaveny spravny
menovity prud motora a prud naprazdno. V opa¢nom pripade efekt potlacenia oscilacie V/F
bude nedostatocny.

P31y | hezervovane pre 0-4 3 -
servisné ucely
Napatovy zdroj pre V/F separaciu | Standardne 0
0 Digitalne nastavenie (P3.14)
1 FIV
2 FIC
3 Rezervované
P3.13 Rozsah 4 Impulzné nastavenie (S3 nad 4.0 kW)
nastavenia 5 Viacnasobny zdroj
6 Jednoduché PLC
7 PID
8 Komunikacné rozhranie
100.0% zodpoveda menovitému napatiu motora (P1.02)
Digitdlne napatové n'a§taven|e Pre| & ndardne oV
P3.14 V/F separaciu
Rozsah nastavenia 0V - menovité napdtie motora
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Oddelenie V/F je véeobecne pouzitelné v aplikaciach, ako je indukéné vykurovanie, inverzné
napajanie a riadenie to¢ivého momentu motora.

Ak je povolené oddelené ovladanie V/F, je moZné nastavit vystupné napatie podla kédu
funkcie P3.14 alebo prostrednictvom analégového, viachdsobného/jednoduchého PLC, PID
alebo komunika¢ného rozhrania. Ak nenastavite vystupné napatie pomocou digitalneho
vstupu, 100% nastavenia zodpovedd menovitému napdtiu motora. Ak je nastavené
negativne percento, jeho absolitna hodnota sa pouZije ako efektivna hodnota.

0: Digitalne nastavenie (P3.14)

Vystupné napétie je nastavené priamo v P3.14.

1: FIV

2: FIC

Vystupné napétie je nastavené pomocou svoriek Al.

3: Rezervované

4: Impulzné nastavenie (S3)

Vystupné napatie je nastavené impulzne cez svorky S3.

Specifikacia impulzu: rozsah napétia 9-30 V, frekvenény rozsah 0-100 kHz.

5: Viacnasobny zdroj

Ak sa pouziva viacnasobny zdroj napétia, parametre v skupine P3 a PC musia byt nastavené
tak, aby urcili zodpovedajuci vztah medzi nastavenym signalom a nastavenym napatim.
100,0% nastavenia viacerych referencii v skupine FC zodpoveda menovitému napatiu
motora.

6: Jednoduché PLC

Ak je zdrojom napétia jednoduchy rezim PLC, musia byt nastavené parametre v skupine FC
aby bolo nastavené vystupne napatia.

7:PID

Vystupné napatie sa generuje na zaklade uzavretej slucky PID. Podrobnosti najdete v popise
PID v skupine PA.

8: Komunikacné rozhranie

Vystupné napétie je nastavené hostitelskym pocitatom pomocou daného komunikaéného
prostriedku.

Zdroj napétia pre oddelené V/F je nastaveny rovnakym sp6sobom ako zdroj frekvencie.
100.0% nastavenia v kazdom reZime zodpovedd menovitému napdtiu motora. Ak je
prislusna hodnota zaporn4, pouZije sa jej absolutna hodnota.

Doba :\/a;astu nalp.a?na P | Standardne 0.0s
P3.15 /F separdacii
Rozsah nastavenia 0.0s-1000.0 s
Doba poklesu na}p'a'ma P | &tandardne 0.0s
P3.16 V/F separacii
Rozsah nastavenia 0.0s-1000.0 s
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P3.15 udava ¢as potrebny na zvysenie vystupného napatia z 0 V na menovité napéatie
motora, zobrazené ako doba t1 na nasledujucom obrazku.

P3.16 udava cas potrebny na to, aby vystupné napatie kleslo z menovitého napéatia motora
na 0V, zobrazené ako doba t2.

V¥stupné napitie A

Menovité
napatie motora |[------------ —

Stcéasné napitie [-------

. e Dob
Doba ndrastu napétia p(?klisu napitia
Nastavena tl 2 Nastavena
doba narastu doba poklesu
Obrazok 4-7: Priebeh napatia pri
V/F separdacii
W . o .
yber rezimu zast'a\./.ema pri Standardne 0
V/F separacii
P3.17 7. ’ . ege
Rozsah nastavenia 0: Nezavisly poklef frekvenue / napatla na0 .
1: Po poklese napétia na 0 nasleduje pokles frekvencie
Nadprud pri strate rychlosti Standardne 150%
P3.18
Rozsah nastavenia 50% - 200%
Nadprud pri strat? rychlosti Standardne 1
povoleny
P3.19 . 0: Zakazané
Rozsah nastavenia .
1: Povolené
Zvysenie potlacenia <
. . , . Standardne 20
P3.20 | nadprddu pri strate rychlosti
Rozsah nastavenia 0-100
Ifompertnza}cny ko.eflluent , Sandardne 50%
p3.21 | Prudu trojndsobnej rychlosti
Rozsah nastavenia 50% - 200%
P3.22 Prepatie pri strate rychlosti Standardne 770V
Rozsah nastavenia 650V — 800V
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Prepatie pri stratt? rychlosti Sandardne 1
povolené
P3.23
. Zakazané
Rozsah nastavenia -
1 Povolené
ZvysSenie potlacenia N
P3.24 frekvencie prepatia pri strate Standardne 30
Rozsah nastavenia 0-100
Zvysenlg potlace{nla prgpana tandardne 30
P3.25 pri strate rychlosti
Rozsah nastavenia 0-100
Limit maximalneho néarastu
frekvencie prepatia pri strate Standardne 5Hz
P3.26 rychlosti
Rozsah nastavenia 0-50Hz

Ak napétie zbernice prekroci bod prepétia 760V, znamena to, Ze pohon je uz v stave vyroby
energie (otacky motora > vystupna frekvencia), aktivuje sa ochrana proti prepatiu, upravi sa
vystupna frekvencia (spotrebuje viac elektriny ako spatna vadzba), skutocny cas spomalenia
sa automaticky prediZi aby sa zabranilo vypnutiu. Ak skutoény éas spomalenia nespliia dané
poziadavky, moZno primerane zvysit zosilnenie prebudenia.

Pri pouziti brzdového odporu alebo pri inStalacii brzdovej jednotky alebo pri pouziti jednotky
energetickej spatnej vazby si nastavte:

- Nastavte P3.11 na ,,0“. Ak hodnota nie je ,0“, mbZe to pocas prevadzky zapricinit
nadmerny prud.

- Nastavte P3.23 na ,0”. Ak hodnota nie je ,0“, m6zZe to pocas prevadzky zapricinit
predizenie doby spomalenia.

Skupina P4: Vstupné svorky

Meni¢ série V 900 je vybaveny 6 multifunkénymi digitalnymi vstupmi (S3 méze byt pouzity
ako vysokorychlostna impulzna vstupna svorka) a dvoma analégovymi vstupnymi svorkami.

P4.00 FWD volba funkcie Standardne 1 CHOD vpred (FWD)
P4.01 REV volba funkcie Standardne 2 CHOD vzad (REV)
P4.02 S1 volba funkcie Standardne 9 (RESET chyby)
P4.03 S2 volba funkcie Standardne 12 (Pevna rychlost 1)
P4.04 S3 volba funkcie Standardne 13 (Pevna rychlost 2)
P4.05 S4 volba funkcie Standardne 0

P4.06 | S5 volba funkcie-rezerva | Standardne 0
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P4.07 | S6 volba funkcie-rezerva | Standardne
P4.08 Rezerva Standardne
P4.09 Rezerva Standardne

Nasledujuca tabulka uvadza funkcie dostupné pre multifunkéné vstupné terminaly.
MozZete si zvolit tieto funkcie:

Hod. Funkcia Popis
0 Bez funkcie Nastavte O pre rezervované terminaly, aby nedoslo k
poruche.
1 | CHOD vpred (FWD) | Terminal sa pouziva na ovladanie smeru ota¢ania dopredu
2 CHOD vzad (REV) alebo dozadu.
Sy .| Terminal urcuje trojvodi¢ové ovlddanie striedavého menica.
3 |Trojvodicové riadenie .. .
Podrobnosti ndjdete v popise P4.11.
4 CHOD vpred JOG | Funkcia FJOG indikuje krokovy pohyb dopredu, zatial ¢o
(FWD JOG) RJOG indikuje spatny krokovy chod. Krokové frekvencia,
5 Reverzny CHOD doba zrychlenia a doba spomalenia (v krokovom reZime —
(REV JOG) JOG) su opisané v P8.00, P8.01 a P8.02.
6 Svorka UP Ak je frekvencia uréena externe, svorky s tymito dvoma
funkciami sa pouzivaju prikazy prirastku a ubytku
Svorka nastavenej frekvencie. Ked' je zdrojom frekvencie digitalne
7 DOWN nastavenie, pouZzivaju sa na Upravu frekvencie.
STOP volnobesné Men.lcv: zablokuje v.yst’up, motor s? z'astaw a n|.e je c?vlac!any
8 . meni¢om. Je to to isté ako pozvolné zastavenie opisané
zastavenie
v P6.10.
Vstup sa pouZiva na resetovanie poruch, rovnako ako
9 | Reset chyby (RESET) | tlacidlo RESET na ovladacom paneli. Vdaka tejto funkcii je
mozné vykonat vzdialeny RESET.
. o Meni¢ spomaluje az do zastavenia, ale vSetky parametre
Pozastavenie pocas . iy e
10 PLC, PID, frekvencia su zapamatané. Po zruseni tejto
CHODU . oy . , ,
funkcie, menic sa vrati do stavu aky bol predtym.
. , . o E .
Vstup externej chyby Ak J’e tento vstup zgpnuty, r,nenlc oznamu.Jvej .F a vyk?n'a
11 (NO) akciu ochrany proti porucham. Podrobnejsie informacie
najdete v popise P9.47.
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12 Pevna rychlost 1 Nastavenie 16 rychlosti alebo 16 dalsich referencii mozno
13 Pevn rychlost 2 |mplemventovat prostcreldnlctv.om komblnacn,16“stavov
tychto Styroch terminalov. Viac podrobnosti najdete v
14 Pevna rychlost 3  [tabulke ¢. 1.
15 Pevna rychlost 4
Svorka 1 pre volbu
16 ¢asu zrychlenia /
spomalenia Kombinaciou dvoch stavov tychto dvoch terminalov mozno
- zvolit celkom Styri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia
Svorka 2 pre volbu
17 ¢asu zrychlenia /
spomalenia
Terminal sa pouZiva na prepinanie a vyber réznych
. . frekvenénych zdrojov. Zvolte kéd funkcie P0.03 podla zdroja
Prepinanie zdroja . . . .

18 frekvencif frekvencie. Ak sa ako zdroj frekvencie nastavia dva druhy
spinania frekvenéného zdroja, terminal sa pouzije na
prepinanie medzi oboma zdrojmi frekvencie.

. Ak je zdrojom frekvencie digitdlne nastavenie, terminal sa
Nulovanie cez UP a vr . e o .
gy pouziva na nulovanie modifikacie pomocou funkcie UP /
19 DOWN (terminal, . , , .
ovladaci panel) DOWN alebo klavesu prirastku / ibytku na ovlddacom
paneli a vratenie nastavenej frekvencie na hodnotu P0.10.
Ak je zdroj prikazu nastaveny na ovladanie cez terminal
(P0.02 = 1), tento terminadl sa pouZiva na vykonanie
. __. | prepinania medzi riadenim cez terminal a riadenim cez
Svorka na prepinanie oy . . , I
20 Jdroia orikazu ovladaci panel. Ak je zdroj prikazu nastaveny na ovladanie
jap cez komunikacné rozhranie (P0.02 = 2), tento terminal sa
pouziva na prepinanie medzi komunikacnym rozhranim a
ovladacim panelom.
Zrychlenie / UmozZiiuje menicu udrzat aktualnu vystupnu frekvenciu bez
21 spomalenie toho, aby bol ovplyvneny externymi signalmi (okrem
zakazané prikazu STOP).
. PID je docasne zakazany. Meni¢ udrzuje aktualny
Pozastavenie . . .

22 PID frekvencny vystup bez podpory nastavenia zdroja
frekvencie cez PID.

. Terminal Zi b ie povodného st

53 | PLC obnovenie stavu 'ermlr?a sa pouz!va nr?l o rlovenle pclovo ného s a\llu
riadenia PLC, ked' PLC je reStartované po zastaveni.

. Menic vysiela centralnu frekvenciu a funkcia prenosu

24 Swing pauza

frekvencie sa pozastavi.
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25 Vstup pocitadla Tento termindl sa pouZiva na pocitanie impulzov.
26 | Nulovanie pocitadla | Tento terminal sa pouZziva na vynulovanie pocitadla.
27 Vstup dizky Tento termindl sa pouZiva na poditanie dizky.
28 Nulovanie di?ky | Tento terminal sa pouZiva na nulovanie dizky
29 Regulacia krutiaceho | Riadenie kratiaceho momentu je zakazané, riadi sa rychlost
momentu zakdzand | otacania.
Impulzny vstup .
30 ) S3 sa pouziva pre impulzny vstu
(povolené len pre S3) P P P y P
31 Rezervované Rezervované
-y .| Po zapnuti tejto svorky sa menic prepne priamo do stavu
32 |Okamzité DC brzdenie P . ) y prepne p
DC brzdenia.
PTC tepelnd ochrana - Sy s ;
33 P Po aktivacii vstupu, menic hlasi chybu EF a zastavi motor.
elektromotora
34 Zmena frekvencie je | Po aktivacii vstupu meni¢ nebude reagovat na Ziadnu
zakazana poziadavku zmeny frekvencie.
i Po aktivacii v , PID smer otacani n vi [
35 | Reverzny smer PID o aktivacii vstupu smer otacanie sa nastavi podla
PA.03.
, | Vrezime ovladania cez ovlddaci panel, sa mdze pouzit na
Svorka pre externy . Ly oy , ,
36 zastavenia menica. Menic zastavi pohon spomalenim po
STOP 1 .
krivke.
PouZziva sa na prepinanie medzi riadenim termindlu a
37 Svorka na prepinanie | ovladanim cez komunikaéné rozhranie. Ak je zdrojom
zdroja prikazu 2 prikazu riadenie cez terminal, po prepnuti tohto terminalu
systém prepne na riadenie cez komunikacné rozhranie.
38 Pozastavenie Po aktivacii vstupu sa pozastavi funkcia integrovania.
integrovania PID | linearne a diferencidlne riadiace funkcie su povolené.
Prepinanie medzi
hlavnym zdrojom - .
. Po aktivacii vstupu sa frekvencny zdroj X nahradi
39 frekvencie X a P v J

prednastavenou
frekvenciou

predvolenou frekvenciou nastavenou v P0O10.
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Prepinanie medzi
pomocnym zdrojom

40 frekvencie Y a Ked je tato svorka aktivna, zdroj frekvencie Y sa nahradi
prednastavenou prednastavenou frekvenciou nastavenou v P0.10.
frekvenciou
Termindl vyber . -
41 inatvyberd OPCIA (Pri chybe aktivuje Errd1)
motora 1
2 Termindl vyberu OPCIA
motora 2
Ak je prepinanie parametrov PID vykonané prostrednictvom
43 Prepinanie termindlu X (PA.18 = 1), parametre PID su PA.05 az PA.07,
parametrov PID ked'sa vstup stane neaktivnym; ked'je vstup aktivny, pre
PID platia parametre PA.15 az PA. 17.
Pouzivatelom
44 . . OPCIA (Pri chybe aktivuje Err27
definovana chyba 1 (Pri chybe aktivuje Err27)
Pouzivatelom
45 . . OPCIA
definovana chyba 2
L . .| Tento vstup umoziuje prepinat medzi riadenim otacok a
Prepinanie - riadenie| , ‘e . , y
, . . riadenim krdtiaceho momentu. Ked'je aktivny, menic sa
46 | rychlosti/ riadenie R .. y , .
- prepne do iného riadiaceho rezimu. V opa¢nom pripade je
krdtiaceho momentu y .
menic v reZime nastavenom v C0.00.
47 Bezpecne odpojeny | Funkcia STO umoziuje, aby sa menic zablokoval a na
moment STO hriadeli elektromotora sa negeneroval kratiaci moment.
, | V akomkolvek reZzime ovladania (ovladaci panel, terminal
Svorka pre externy . ny iy - -y
48 STOP 2 alebo komunikacia) sa méZe pouZit na zastavenia menica.
Menic zastavi pohon spomalenim po krivke.
DC brzdenie s Ak je vstgp aktivny, menlc spomali na pociato¢nu frekvenciu
49 zastavenia DC brzdenia a potom sa prepne do stavu DC

oneskorenim

brzdenia.

Nulovanie aktualneho

Ak je vstup aktivny, vymaze sa aktualny ¢as chodu menica.

50 N , Tato funkcia musi byt podporovana funkciami P8.42 a
¢asu prevadzky
P8.53.
51
az Rezervované Rezervované parametre
59
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Doplnkova tabulka 1: Popis viacucelovych termindlov.
Styri viacucelové terminély maju 16 kombindcii stavov, zodpovedajtcich 16 hodnotam
uvedenych v nasledujucej tabulke.

K4 K3 K2 K1 Oznacenie Suavisiaci parameter
OFF OFF | OFF | OFF Referencia 0 PC.00
OFF OFF Referencia 1 PC.01
OFF | OFF ON Referencia 2 PC.02
OFF | OFF N O Referencia 3 PC.03

ON Referencia 4 PC.04
ON OFF Referencia 5 PC.05
ON  ON \ Referencia 6 PC.06
ON ON Referencia 7 PC.07

ON \ OFF Referencia 8 PC.08
ON oFf SNl Referencia 9 PC.09
ON ‘ ON ‘ Referencia 10 PC.10
ON O Referencia 11 PC.11
ON ‘ ON Referencia 12 PC.12
ON ON OFF Referencia 13 PC.13
ON ‘ ON ‘ Referencia 14 PC.14
ON ‘ ON ‘ Referencia 15 PC.15

Ak je zdrojom frekvencie viacndsobny odkaz, hodnota 100% parametrov PC.00 aZz PC.15

zodpovedda maximalnej frekvencii P0.12.

Okrem funkcie s viacerymi otdckami moze byt viacndsobny odkaz pouzity ako zdroj
nastavenia PID alebo zdroj napatia pre separaciu V/F, ¢o spliia poZiadavky na prepinanie

réznych nastavenych hodnot.

Doplnkova tabulka 2: opis funkcii terminalu pri volbe ¢asu zrychlenia / spomalenia

Svorka 2 Svorka 1 |Volba doby zrychlenia/spomalenia| Suvisiace parametre
OFF OFF Doba zrychlenia/spomalenia 1 P0.17; P0.18
Doba zrychlenia/spomalenia 2 P8.03; P8.04
Doba zrychlenia/spomalenia 3 P8.05; P8.06
Doba zrychlenia/spomalenia 4 P8.07; P8.08
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Doba filtrovania X Standardne 0.010s

P4.10

Rozsah nastavenia 0.000s—-1.000s

PouZiva sa na nastavenie doby filtrovania softvéru S terminalu. Ak su svorky S vystavené

ruseniu a mézu spodsobit poruchu, zvyste hodnotu tohto parametra, aby ste zvysili schopnost
zabranenia ruSeniu.

RezZim prikazov cez svorkovnicu Standardne 0

0 Dvojvodicovy rezim 1

P4.11 Rozsah 1 Dvojvodicovy rezim 2
nastavenia 2 Trojvodicovy rezim 1

3 Trojvodicovy rezim 2

Tento parameter definuje externy terminal, riadi Styri r6zne rezimy menica.

0: Dvojvodicovy rezim 1

Je to najcastejSie pouzivany rezim. Pozitivna a reverznd prevadzka motora je riadena
svorkami Xx, Xy. Parametre nastavenia su uvedené nizsie:

Svorka Nastavena hodnota Popis
XX 1 CHOD vpred (FWD)
Xy 2 CHOD vzad (REV)

V tom Xx, Xy su svorky S1 az S4, FWD, REV su multifunkéné vstupné terminaly, Uroviiovo
riadené.

K1 | K2 PRIKAZ
— Xx FWD

K1 o | o sTOP
— Xy REV 1 0 FWD
K2 o | 1 REV

com V900

1 1 STOP

Obrazok 4-8: Nastavenie dvojvodi¢ového rezimu 1
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1: Dvojvodicovy rezim

PouZite toto nastavenie, ked svorka Xx urcuje prevadzku a svorka Xy je uréena na
spustenie.

Svorka Nastavena hodnota Popis
Xx 1 CHOD vpred (FWD)
Xy 2 CHOD vzad (REV)

V tom Xx, Xy su svorky S1 az S4, FWD, REV su multifunkéné vstupné terminaly, droviiovo
riadené.

K1 K2 PRIKAZ

— Xx CHOD

K1 0 0 STOP
— Xy PRIKAZ 1 | o FWD
K2 1 1 REV

com V900

0 1 STOP

Obrazok 4-9: Nastavenie dvojvodi¢ového rezimu 1

2: Trojvodicovy reZzim 1

V tomto rezime Xn svorka povoluje CHOD a smer urcuju svorky Xx a Xy.
Parametre nastavenia su nizsie:

Svorka Hodnota Popis
Xx 1 CHOD vpred (FWD)
Xy 2 CHOD vzad (REV)
Xn 3 Trojvodicové riadenie

Terminal Xn musi byt zopnutd, aby bol povoleny systém riadenia motora dopredu a dozadu
pomocou vstupov Xx alebo Xy.

Ked je potrebné zastavenie, musi sa odpojit Xn signal. V tom Xx, Xy a Xn st svorky S1 az S4,
FWD, REV su multifunkéné vstupné terminaly, Xx, Xy su impulzne riadené. Xn je urovriovo
riadeny.
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V00

% m
Tlacidlo §B2 :
— XX Chod (FWD)

FWD

Tlaéidl
Tigckdlo, Xn STOP
oy Xy Chod (REV)

COM

V obrazku 4-10-1 znamena SB1: tlacidlo zastavenia
SB2: tlacidlo vpred
SB3: tlacidlo vzad.

3: Trojvodicovy rezim 2

V tomto rezime Xn povoluje vykonanie prikazu. Prikaz CHOD je dany signalom Xx a smer
urcuje signal Xy.. Parametre nastavenia su nizsie:

Svorka Hodnota Popis
Xx 1 CHOD vpred (FWD)
Xy 2 CHOD vzad (REV)
Xn 3 Trojvodicové riadenie

Vstup Xn musi byt zopnuty. Signal Xx spista motor a signal Xy riadi smer otd¢ania motora.
Pre zastavenie motora sa musi vstup Xn rozpojit. V tom Xx, Xy a Xn st svorky S1 az S4, FWD,
REV su multifunkéné vstupné termindly, Xx je impulzne riadeny. Xy, Xn su tUrovfiovo riadené.

. ; - V900
»—I_I_I/ Xx CHOD

STOP
+SB2 Xn STOP
-DSBL—O Xy Prepinanie smeru

ﬂCOM

Obrazok 4-10-2: Nastavenie trojvodicového rezimu 2
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Zmena hodnoty svorkami
4.12 UP / DOWN

Rozsah nastavenia 0.01 Hz/s — 65 535 Hz/s

Standardne 1.00 Hz/s

Sluzi na nastavenie terminalu UP / DOWN pre nastavenie frekvencie. Zmeny frekvencie
st v Hz / sekundu.

Ak je P0.22 (Frekvencné referencéné rozlisenie) 2, rozsah nastavenia je 0,01 az 65535 Hz/s.

FIV krivka minimalny vstup | Standardne 0.00V
P4.13
Rozsah nastavenia 0.00V-P4.15
z - . i}
odpove'dajuce'nastavenle Etandardne 0.0%
P4.14 FIV krivky min. vstup
Rozsah nastavenia | -100.00%~100.0%
FIV krivka maximalny vstup Standardne 1ov
P4.15
Rozsah nastavenia ‘ P4.13-10.00V
Zodpove'dajt'Jce nastavenie Standardne 100%
P4.16 FIV krivky max. vstup
Rozsah nastavenia | -100.00%~100.0%
FIV krivka filtracny cas ‘ Standardne 0.10s
P4.17
Rozsah nastavenia 0.00s~10.00s

Hodnota P4.14= -100 (%)
n
10V (20 MA) 100.0% b — mm e e e = = +50 Hz
X :
\jf - 4 425 Hz
|
+5V (12 mA) == — ———'| 0 Hz
I
— L 25Hz
|
OV (4 mA) -100.0% 3
-50 Hz f (Hz)
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Tieto parametre sa pouZivaju na definovanie vztahu medzi analégovym vstupnym napatim
a prislusnym nastavenim. Ked analégové vstupné napétie prekro¢i maximalnu hodnotu
(P4.15), maximalna hodnota analégového napétia sa vypocita podla "maximalneho vstupu".
Ak je analégové vstupné napatie mensie ako nastaveny minimalny vstup (P4.13), hodnota
nastavend v P4.34 (nastavenie pre FIV je mensie ako minimalny vstup) sa vypocita podla
minimalnej hodnoty vstupu alebo je 0.0%

Ked'je analégovy vstup prudovym vstupom, prid 20 mA zodpoveda 5 V napétiu. Prad 4 mA
zodpovedd napatiu 1 V.

Doba filtrovania vstupu FIV sa pouZiva na nastavenie doby filtrovania softvéru FIV. Ak je
analdgovy vstup ruseny, zvysite hodnotu doby filtrovania, aby ste stabilizovali detekovany
analdgovy vstup.

Avsak zvysenie doby filtrovania FIV krivky spomaluje odozvu analégovej detekcie. Tento
parameter nastavte spravne na zdklade skuto¢nych podmienok.

V réznych aplikaciach zodpoveda 100% analdgového vstupu réznym menovitym

hodnotam. Podrobnosti najdete v popise jednotlivych aplikdcii.

Na nasledujicom obrazku su uvedené dva typické priklady nastaveni.

ba18 FIC krivka minimalny vstup ‘ Standardne | 0.00V
' Rozsah nastavenia ‘ 0.00V-P4.20
p4.19 Zodpovedajuce nastavenie Fl krivky min. vstup ‘ Standardne l 0.0%
' Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%
04,20 FIC krivka maximalny vstup ‘ Standardne ’ 10.00V
' Rozsah nastavenia ‘ P4.18~10.00V
b4.21 Zodpovedajlce nastavenie FIC krivky max. vstup ‘ Standardne ‘ 100.0 %
' Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%
FIC krivka filtragny Cas | Standardne | 0.10s
P4.22
Rozsah nastavenia 0.00S-10.00s
FIC krivka minimalny vstup ‘ Standardne ‘ -10.00V
P4.23
Rozsah nastavenia -10.00V~P4.25
Zodpovedajuce nastavenie FIC1 krivky min. vstup ‘ Standardne ‘ -100.0 %
P4.24
Rozsah nastavenia -100.00%~100.0%
pa.25 FIC1 krivka maximalny vstup ‘ Standardne ‘ 10.00 V
' Rozsah nastavenia ‘ P4.18~10.00V
b4.26 Zodpovedajuce nastavenie FIC1 krivky min. vstup ‘ Standardne ‘ 100.0 %
' Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%
0427 FIC1 krivka filtracny Cas ‘ Standardne ’ 0.10s
' Rozsah nastavenia ‘ 0.00s~10.00s
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Metdéda a funkcie nastavenia krivky FIC1 su podobné ako pri nastavovani funkcie krivky
FIV.

IMPULS minimalny vstup Standardne 0.00 kHz

Pa.28 Rozsah nastavenia ‘ 0.00kHz~P4.30

. Zodpoveda\ilsﬁtcuepr;zsgg\?fnn;ilrznuinimélneho tandardne 0.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%

04,30 IMPULS maximalny vstup Standardne 50.00 kHz
Rozsah nastavenia ‘ P4.28~100.00kHz

P4.31 ma)fi?r?:?l?\\;iiaig:jptaésl:?ii:;iaiIzu Standardne 100.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%

p4.32 Filtracny ¢as Impulznej krivky Standardne 0.10s
Rozsah nastavenia ‘ 0.00s-10.00s

Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie vztahu medzi impulznym vstupom S3 a
zodpovedajucimi nastaveniami. Impulzy mézu byt zadavané len pomocou S3. Metdda
nastavenia tejto funkcie je podobna metdde nastavenia krivky FIV. Pozrite sa na popis krivky
FIV.

Volba FI krivky Standardne 321

Jednotky Volba FIV krivky
1 Krivka 1 (2-bodova, pozri P4.13-P4.16)
2 Krivka 2 (2-bodova, pozri P4.18-P4.21)
P4.33 Rozsah 3 Krivka 3 (2-bodova, pozri P4.23-P4.26)
nastavenia 4 Krivka 4 (4-bodova, pozri C6.00~C6.07)
5 Krivka 5 (4-bodova, pozri C6.08~C6.15)
Desiatky Volba FIC krivky (1-5, rovnako ako FIV)

Stovky Rezervované

Cislice na pozicii Jednotiek, desiatok a stoviek, ¢islo tohto parametra sa pouZiji na vyber
prislusnej krivky FIV / FIC. Kazda z piatich kriviek sa da vybrat pre 2 analégové vstupy. Krivka
1, krivka 2 a krivka 3 st 2-bodové krivky, ktoré je potrebné nastavit v skupine P5. Krivka 4 a
krivka 5 su obe 4-bodové krivky, nastavené v skupine C6.

Menic frekvencie VECTOR V 900 poskytuje Standardne dva terminaly FI.
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Nast ie FI Si v
astavenie . na'n’?ensm Standardne 000
hodnotu ako je mini. vstup
Nastavenie FIV na mensiu hodnotu ako je
Jednotky L
mini. vstup
P4.34 0 Minimalna hodnota
Rozsah. 0.0%
nastavenia - -
Desiatk Nastavenie FIC na mensiu hodnotu ako je
¥ mini. vstup (0 - 1, rovnako ako FIV)
Stovky Rezervované

Tento kéd funkcie sa pouZiva na uréenie zodpovedajuceho nastavenia, ked' je analégové
vstupné napdtie menSie ako minimdlna hodnota. Jednotky, desiatky a stovky z disla
nastavenia tohto kédu funkcie zodpovedaju nastaveniu pre FIV a FIC.

Ak je hodnota urcitej Cislice nastavenda na hodnotu 0 a analdgové vstupné napatie je mensie
ako minimalny vstup, pouZije sa prislusné nastavenie minimalneho vstupu (P4.14, P4.19,
P4.24).

Ak je hodnota urcitej Cislice nastavend na hodnotu 1 a analégové vstupné napatie je mensie
ako minimalny vstup, prislusna hodnota tohto analégového vstupu je 0,0%.

FWD doba oneskorenia Standardne 0.0s
P4.35
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s
REV doba oneskorenia Standardne 0.0s
P4.36
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s
S1 doba oneskorenia Standardne 0.0s
P4.37
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie doby oneskorenia menica pri zmene stavu
terminalu.

V sucasnosti len FWD,REV,S1 podporuju funkciu oneskorenia.
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Volba povolenia logiky svoriek X Standardne 00000
Jednotky FWD platny rezim
0: Pozitivna logika
1: Negativna logika
P4.38 Desiatky REV platny reZzim (0-1, rovnako ako FWD)
Rozsah nastavenia
Stovky S1 platny reZim (0-1, rovnako ako FWD)
Tisicky S2 platny reZim (0-1, rovnako ako FWD)
Desattisice S3 platny rezim (0-1, rovnako ako FWD)
Volba povolenia logiky svoriek S Standardne ‘ 00000
Jednotky S4 platny rezim
0: Pozitivna logika
1: Negativna logika
P4.39 Rozsah nastavenia| Desiatky S5 platny rezim (0 — 1, rovnako ako S4)
Stovky S6 platny rezim (0 — 1, rovnako ako S4)
Tisicky Rezerva
Desattisice Rezerva

Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie logiky digitdlnych vstupnych termindlov.
Termindl FWD,REV,S1-S4 je pri pripojeni ku COM aktivny=pozitivna logika. Termindl

FWD,REV,S1-54 je pri rozpojeni s COM neaktivny= negativna logika.

Skupina P5: Vystupné svorky

V 900 je vybaveny 2 multifunkénymi analégovymi vystupnymi svorkami FOV a FOC,
2 multifunkénymi vystupnymi reléovymi vystupnymi a termindlmi TA-TC a RA-RB-RC
a 1 termindlom MO1, ktory je programovatelny multiplexny terminal.

Mbze byt pouZity pre vysokorychlostny impulzny vystup (MO1-P) s maximalnou frekvenciou
100 kHz. Pozrite si P5.06 pre prislusné funkcie pulzného vystupu (MO1-P). MbZe sa pouzivat

aj ako vystupny signal (MO1-R) pre otvoreny kolektor.

MO1 vystupny rezim Standardne 0
P5.00 . 0 Pulzny vystupny signal (MO1-P)
Rozsah nastavenia T, VI
1 Spinaci/rozpinaci vystup (MO1-R)
P5.01 MO1-R funkcia (vystup — otvoreny kolektor OC) | Standardne | 0
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P5.02 Funkcia reléového vystupu RA-RB-RC (RB-RC) Standardne 2
P5.03 Funkcia reléového vystupu TA-TC Standardne 0
P5.04 Rezerva pre rozsirovaciu kartu YA-YB-YC Standardne 1
P5.05 Rezerva - -

Tychto péat funkénych kédov slizi na vyber troch terminalov digitdlneho vystupu funkcie
multifunkénych vystupnych svoriek su popisané v nasledujicej tabulke.

Tabulka 4-5 Funkcie vystupnych svoriek.

Hod. Funkcia Popis
0 Ziadny vystup Svorka nema priradenu funkciu
1 Meni& v chode Ked je nlwenlc v chode a ma vystupnu frekvenciu (moéze byt
nula), vystup je ON
2 Chyba (stop) Ak sa menic zastavil kvoli chybe, vystup je ON
Zistovanie Urovne . .
3 frekvencie EDT1 Pozri popis P8.19 a P8.20.
4 | Frekvencia dosiahnutd | Pozri popis P8.21.
5 Chod s nulovou Ak menic pracuje s vystupnou frekvenciou 0, vystup je ON.
rychlostou Ak menic zastaveny, vystup je OFF.
Meni¢ rozhodne, ¢i zataZzenie motora prekro¢i Uroven
. . predbezného varovania pred pretazenim pred aktivaciou
Predbeziné varovanie L " v . . .
6 ochrany. Ak je Uroven predbeiného varovania prekroceny,

pred pretazenim motora

vystup svoriek je ON. Pre parametre pretazenia motora,
pozri popisy P9.00 az P9.02.

Predbezné varovanie

Vystupy sa zapnu 10 sekind predtym, ako sa vykona akcia

7 v .y . sy Ly
pred pretazenim menica | ochrany proti pretaZzeniu menica.
Dosiahnuta nastavena | Vystup je v stave ON, ked hodnota pocitadla dosiahne
8 Y .
hodnota pocitadla hodnotu nastavenu v Pb.08.
9 Dosiahnuta nastavena | Vystup je v stave ON, ked hodnota pocitadla dosiahne
hodnota pocitadla hodnotu nastavenu v Pb.09.
10 Diska dosiahnuta Vystup je v stave O’N, ked' skutoc¢na dlzka prekroci
hodnotu nastavenu v Pb.05.
11 |Ukonéeny cely cyklus PLC Ked PLC dokondi jeden cyklus, terminal vyda impulzny

signal so Sirkou 250 ms
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28 Dosiahnuty prud 1 Pozri popis P8.38 a P8.39.
29 Dosiahnuty prud 2 Pozri popis P8.40 a P8.41.
Ak je funkcia ¢asovania (P8.42) povolend, vystup sa zapne
30 Dosiahnuty cas (ON) po tom, o skuto¢na doba chodu menica dosiahne
nastaveny cas.
Ak je vstup FIV vacsi ako hodnota P9.46 (horna hranica
31 FIV vstupny limit vstupného napatia FIV) alebo nizsia ako hodnota P9.45
prekroceny (dolna hranica vstupného napatia FIV), vystup sa zapne
ON.
32 Zatazenie 0 Zatazenie 0, vystup sa zopne (ON).
33 Reverzny CHOD Ak je menic v rezime spatného CHODU, vystup sa zopne.
34 Nulovy prud Pozri popis P8.28 a P8.29.
35 Dosiahnuta teplota Ak teplota chladi¢a menica (P7.07) dosiahne nastaveny
modulu prah teploty modulu (P8.47), vystup sa zopne (ON).
36 Prekrocerja hranica Pozri popis P8.36 a P8.37.
prudu
37 Dosiahnuta spodna Ak frekvencia CHODU dosiahne spodnu hranicu, vystup sa
hranica frekvencie zopne (ON). Pocas zastavenie je vystup stéle zapnuty.
. Ak dojde k akejkolvek poruche v menici a meni¢ nebude
38 Alarm vystupu . A . L
pokracovat v ¢innosti, zopne sa signal poplachu.
39 Alarm prekrocenia Ked teplota motora dosiahne nastavenu teplotu, relé sa
teploty motora zopne (ON)
40 | Dosiahnuty aktualny ¢as | Ak aktudlna doba chodu menica prekroci hodnotu P8.53,

chodu vystup sa zopne (ON).
Dosiahol sa akumulovany| Ak kumulativny ¢as zapnutia menica (P7.13) prekroci
24 " ey . ,
¢as pod napatim hodnotu nastavenu v P8.16, vystup sa zopne (ON).
Zistenie Urovne . .
25 frekvencie EDT2 Pozri popis P8.28 a P8.29.
26 Dosiahnuta Frekv. 1 Pozri popis P8.30 a P8.31.
27 Dosiahnuta Frekv. 2 Pozri popis P8.32 a P8.33.
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P5.06 MO1-P volba funkcie vystupu Standardne 0
P5.07 FOV volba funkcie vystupu Standardne 0
P5.08 FOC volba funkcie vystupu Standardne 1

Vystupnd impulzova frekvencia termindlu YO-P sa pohybuje od 0,01 kHz do (maximalna
vystupna frekvencia YO-P) P5.09. Hodnota P5.09 mdZe byt nastavend medzi 0,01 kHz a
100,00 kHz.
Vystupny rozsah FOV a FOC je 0-10 V alebo 0-20 mA. Vztah medzi rozsahmi pulznych a
analdégovych vystupov a zodpovedajucimi funkciami je uvedeny v nasledujucej tabulke.

Hod. Funkcia Rozsah (zcl>dpo>/edajluci rozsahu impulzov alebo
analégovych vystupov 0,0% -100,0%)
0 |Frekvencia po¢as CHODU 0 - maximalna vystupna frekvencia
1 Nastavena frekvencia 0 - maximalna vystupna frekvencia
2 Vystupny Prad 0 aZ 2-ndsobok menovitej hodnoty prddu motora
3 Vystupny kratiaci 0 az 2-nasobok menovitej hodnoty krutiaceho momentu
moment motora
4 Vystupny vykon 0 az 2-nasobok menovitej hodnoty napajacieho napatia
5 Vystupné napatie 0 aZ 1.2-nasobok menovitej hodnoty napétia menica
6 Impulzny vstup 0.01 kHz-100.00 kHz
7 FIV 0-10V
8 FIC 0 -10V (alebo 0 —20 mA)
9 Rezervované
10 Dizka 0 — maximalna nastavend dizka
11 Napocitana hodnota 0 - maximalna nastavena hodnota pocitadla
12 |Komunikaéné nastavenie 0.0 % - 100.0%
13 |Rychlost otac¢ania motora 0-rychlost Otisisdiiz;szZ\e/:sjc?eca maximalne]
14 Vystupny prud 0.0 A-1000.0 A
15 Vystupné napatie 0.0V -1000.0V
16 Rezervované
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Ak sa terminadl MO1 pouziva na pulzny vystup, tento funkény kéd P5.09 sa pouziva na
vyber maximalnej frekvencie impulzného vystupu.

P5 09 Maximalna MO-P1 vystupna frekvencia Standardne 50.00 kHz
' Rozsah nastavenia | 0.01 kHz aZ 100.00 kHz
FOV nulovy koeficient posunutia Standardne 0.0%
P5.10
Rozsah nastavenia -100.0% az +100.0%
FOV zisk | Standardne 1.00
P5.11
Rozsah nastavenia -10.00 - +10.00
P5.12 FOC nulovy koeficient posunutia Standardne 0.0%
. Rozsah nastavenia ‘ -100.0% aZ +100.0%
FOC zisk ‘ Standardne 1.00
P5.13 -
Rozsah nastavenia -10.00 - +10.00
P5.14
az Rezervy
P5.16

Tieto funkéné kddy sa pouzivaju na korekciu posunu nuly analégového vystupu a odchylky
vystupnej amplitudy. MéZu sa pouzit aj na definovanie pozadovanej krivky FOV.
Ak "b" predstavuje nulovy posun, "k" predstavuje zisk, "Y" predstavuje skutocny vystup a
"X" predstavuje Standardny vystup, skutocna hodnota vystupu je: Y = kX + b.
Koeficient nulového posunu 100% FOV zodpovedd 10V (alebo 20 mA). Standardny vystup sa
vztahuje na hodnotu zodpovedajicu analégovému vystupu 0 az 10 V (alebo 0 az 20 mA) bez
nastavenia nulového posunu alebo zisku.
Napriklad ak sa analégovy vystup pouZiva ako frekvencia CHODU a ocakava sa, Ze vystup je
8V pri frekvencii 0 Hz. Pri maximalnej frekvencii je 3V, potom zisk sa nastavi na -0,50 a
odchylka nuly sa nastavi na 80%.

I MO1-R ¢as oneskorenia vystupu ‘ Standardne 0.0s
) Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-3600.0s
b5 18 RA+RB-RC ¢as oneskorenia vystupu Standardne 0.0s
Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-3600.0s
TA-TC ¢as oneskorenia vystupu Standardne 0.0s
P5.19
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s
P5.20 MO1 cas oneskorenia |0.00 az 3600.0 s
P5.21 Rezerva
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Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie oneskorenia vystupnych svoriek MO1-R, relé
1, relé 2, FOV a FOC zo zmeny stavu na skutocny vystup.

Vyber rezimu vystupneho Standardne 00000
termindlu
Jednotky MO1-R platny rezim
P5.22 0 Pozitivna logika
Rozsah 1 Negativna logika
nastavenia

Desiatky RA-RB-RC rezim (0 alebo 1, to isté ako MO1-R)

Stovky TA-TC platny rezim (0 alebo 1, to isté ako YO-R)

Tisice FOV

Desattis. FOC (nad 7.5 kW)

Pouziva sa na definovanie logiky vystupnych termindlov MO1-R, relé 1, relé 2, FOV a FOC.

0: Pozitivna logika
Vystupny terminal je aktivny, ked'je pripojeny k COM (nad 7.5 kW) a GND (pod 7.5 kW) a je
neaktivny, ked'je odpojeny od COM (GND).

1: Negativna logika
Vystupny terminal je neaktivny, ked'je pripojeny k COM (nad 7.5 kW) a GND (pod 7.5 kW),
a je aktivny, ked'je odpojeny od COM (GND).

Skupina P6: Start / Stop parametre

Rezim $tartu Standardne 0
P6.00 0 Priamy Start
Rozsah nastavenia 1 Opatovné spustenie so sledovanim otacok
2 Predbudeny motor (asynchrénny motor)
3 SVC rychly Start

0: Priamy Start

Ak je doba brzdenia DC nastavena na hodnotu 0, AC motor zatne beZat pri Startovacej
frekvencii. Ak doba brzdenia DC nie je 0, AC jednotka najskér vykona brzdenie s
jednosmernym pridom a potom zacne beZat pri Startovacej frekvencii. PouZiva sa v
aplikaciach s malym zotrvaénym zatazenim, ked' sa motor pri Starte pravdepodobne otaca.

1: Opatovné spustenie so sledovanim otacok
Pohon AC jednotka vyhodnocuje najskor rychlost a smer otacania a potom $tartuje na
zistenej frekvencii. Taky hladky Start nema vplyv na rotujiuci motor. Uplatfiuje sa pri
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opatovnom spusteni pri kratkom vypadku napajania pri velkom zotrva¢nom zatazeni. Ak
chcete zaistit restartovanie so sledovanim otdéok, spravne nastavte parametre motora v
skupine P2.

2: Predbudeny motor (asynchrénny motor)

Plati len pre asynchrénne motory a pouzZiva sa pre motory so zabudovanym magnetickym
polom. Pre tieto motory pozri nastavenie prudu a ¢asu v parametroch P1.05 a P1.06. Ak je
doba predbudenia nastavenda na 0 sek., jednotka zrusi predbezné budenie a rozbehne sa
na Startovacej frekvencii. Ak doba predbudenia nie je nastavena na 0 sek., AC motor sa
predbudi pred Startom, ¢im sa zlepSuje dynamicka odozva motora.

ReZim sledovania otacok Standardne 0
0 Z frekvencie zastavenia
P6.01 Rozsah . -
. 1 Z nulovej rychlosti
nastavenia
2 Z maximalnej frekvencie

Ak chcete dokondit proces sledovania rychlosti otac¢ania v ¢o najkratSom ¢ase, vyberte
spravny rezim, v ktorom AC jednotka sleduje rychlost ota¢ania motora.

0: Z frekvencie pri zastaveni.

Je to beZne zvoleny rezim.

1: Z nulovej rychlosti.

PouZiva sa na opatovné spustenie po dlhom case vypadku napajania.

2: Z maximalnej frekvencie.

PouZiva sa na riadenie generatorov vykonu.

Rychlost sledovania otacok Standardne 20

P6.02

Rozsah nastavenia 1-100

V rezime reStartovania sledovania rychlosti otacania vyberte rychlost sledovania otacok.
Cim je hodnota vacsia, tym castejie je sledovanie. Prili§ velka hodnota nastavenia viak
moze spdsobit nespolahlivé sledovanie.

Startovacia frekvencia Standardne 0.00 Hz
Po.03 Rozsah nastavenia 0.00 Hz - 10.00 Hz
p6.04 Doba podrzania Startovacej frekvencie Standardne 0.0s

Rozsah nastavenia 0.0s5-100.0s
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Ak chcete zabezpedit kratiaci moment asynchronneho motora pri $tarte, nastavte spravnu
Startovaciu frekvenciu. Okrem toho, aby ste pri Startovani motora poutzili budenie,
frekvencia spustania sa musi udriiavat po urcity ¢as. Startovacia frekvencia (P1.03) nie je
obmedzena dolnou hranicou frekvencie P0.16. Ak nastavena cielova frekvencia je nizsia ako
frekvencia spustania, menic frekvencie sa nespusti a zostane v pohotovostnom rezime.
Pocas prepinania medzi ota¢anim dopredu a vzad je funkcia zadrZznej doby Startovacej
frekvencie blokovana. Zadrzna doba nie je zahrnuté do doby zrychlenia ale je zahrnuta do
¢asu chodu jednoduchého PLC.

Priklad 1:

P0.04=0 Zdrojom frekvencie je digitalne nastavenie.
P0.10 = 2.00 Hz. Digitalne nastavena frekvencia je 2.00 Hz.
P6.03 =5.00 Hz. Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.
P6.04=2.0s. Doba podrzania frekvencie je 2.0 s.

V tomto priklade je jednotka menica v pohotovostnom rezime a vystupna frekvencia je
0.00 Hz.

Priklad 2:

P0.04 = 0. Zdrojom frekvencie je digitalne nastavenie.
P0.10 = 10.00 Hz Digitdlne nastavena frekvencia je 10.00 Hz.
P6.03=5.00Hz Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.
P6.04=2.0s Doba podrzania frekvencie je 2.0 s.

06,05 Startovaci brzdny prad DC /Prid predbudenia | Standardne 0%
Rozsah nastavenia 0% - 100%

P6.06 Startovacia brzdna doba DC /Doba predbudenia Standardne 0.0s
Rozsah nastavenia 0.0s-100.0s

Start DC brzdy sa vieobecne pouziva pocas opiatovného spustenia AC pohonu po zastaveni
motora. Predbudenie sa pouZiva na vytvorenie magnetického pola pre asynchrénny motor
pred Startom, aby sa zlepsila jeho citlivost.

Spustanie DC brzdenie je mozné len pre priamy Start. V tomto pripade, AC jednotka vykona
brzdenie s jednosmernym prudom pri nastavenom Startovacom brzdnom DC prude. Po
uplynuti doby DC brzdenia, AC pohon sa rozbehne. Ak je pociatocna doba brzdenia DC
nastavena na 0, AC pohon sa spusti okamfZite, bez DC brzdenia. Cim je va¢si spustaci brzdny
prad DC, tym vacsia je brzdna sila.

Ak je predbudenie spustené pred Startom, jednotka AC vytvara magnetické pole na zaklade
nastaveného budiaceho prudu. Po uplynuti doby predbudenia, AC pohon sa rozbehne. Ak
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je doba predbudenia nastavenad na 0, AC pohon sa spusti okamzite, bez predbudenia.
Startovaci brzdny DC prud alebo prud predbudenia je percentualna hodnota vzhladom na
zakladnu hodnotu.

Ak je menovity prdd motora mensi alebo rovny 80 % menovitého priudu menica AC,
zakladnou hodnotou je menovity priad motora. Ak je menovity prid motora vacsi ako 80 %
menovitého prddu AC menica, zakladna hodnota je 80 % menovitého prudu AC menica.

Rei:o:flz:ﬁ;ia / Standardne 0
P6.07 0 Linearne zrychlenie / spomalenie
Rozsah nastavenia 1 Zrychlenie / spomalenie podla S-krivky A
2 Zrychlenie / spomalenie podla S-krivky B

PouZiva sa na nastavenie rezimu zmeny frekvencie poc¢as procesu spustenia a zastavenia
striedavého pohonu.

0: Linearne zrychlenie/spomalenie
Vystupna frekvencia sa zvysSuje alebo zniZuje v linedrnom rezime.V900 poskytuje Styri
skupiny ¢asov zrychlenia/spomalenia, ktoré je mozné zvolit pomocou P4.00 az P4.08.

1: S-krivka zrychlenia/spomalenia A

Vystupna frekvencia sa zvySuje alebo zniZuje podla S-krivky. S-krivka sa pouZiva v pripade,
ked sa vyzaduje hladky start alebo zastavenie, napr. vytah, dopravny pés atd. Kody funkcii
P6.08 a P6.09 definuju v S-krivke rozsah zaciatku a konca doby zrychlenia /spomalenia.

2: S-krivka zrychlenia/spomalenia B

V tejto krivke je menovitd frekvencia motora vidy inflexnym bodom. Tento rezim sa
zvyCajne poutziva v aplikaciach, kde sa vyZaduje zrychlenie / spomalenie pri rychlosti vy3sej
ako menovita frekvencia.

Ked nastavena frekvencia je vysSia ako menovita frekvencia, ¢as zrychlenia /spomalenia je:

t=(ﬂ*i+5)*T

9 f, 9
kde:
f je frekvencia
fo je menovita frekvencia motora
T je doba zrychlenia z 0 Hz na menovitu frekvenciu fo
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S-krivka zrychlenia/spomalenia B

Wystupna frekvencia (Hz) ‘.

Nastavena frekwencia (f)

Menovitd frekvencia (fo) | — - — — = — = = — = — =

T .-
| Pa—— ra—d  Cas (t)
T T

Obrazok 4.1 S-krivka zrychlenia/spomalenia B

Ca’s pOCIatO(?neho Standardne 30%
useku S-krivky

P6.08
Rozsah nastavenia 0% - (100% - P1.09)
Cas koncoyeho useku Standardne 30%

S-krivky

P6.09

Rozsah nastavenia 0% - (100% - P1.08)

Tieto dva parametre definuju ¢asové Useky pociatotného a koncového uUseku zrychlenia /
spomalenia A. Musia splfiat tdto poziadavku:

P1.08 + P1.09 < 100%.

Na obrézku 4.1 je ¢as t1 definovany v P3.08, v ramci ktorého sa postupne zvySuje strmost
zmeny vystupnej frekvencie. Cas t2 je definovany v P3.09, pocas ktorého sa sklon zmeny
vystupnej frekvencie postupne zniZuje na 0. V Case medzi t1 a t2 zostava sklon zmeny
vystupnej frekvencie nezmeneny, teda je to linedrne zrychlenie /spomalenie.

Wystupna

X )
frekvencia (Ha)

Nastavena o
frekvencia

o

- . :-—-4 cas
il 2 13 5]

Obrazok 4-2: S-krivka zrychlenia/spomalenia A
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P6.10

Stop rezim Standardne 0
Rozsah 0 Spomalenie do zastavenia
nastavenia 1 Volné otadcanie do zastavenia

0: Spomalenie do zastavenia
Po vydani prikazu stop, jednotka zniZi vystupnu frekvenciu podla doby spomalenia a

zastavi motor (deceleracia po krivke)

1: Volné otacanie do zastavenia
Motor sa toéi zotrvanostou a postupne sa zastavi (volnobezné zastavenie).

11 Pociatoc¢na frekl)<r\lzzr1ecr:?azastavenia DC Standardne 0.00 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 Hz — Maximalna frekvencia

p6.12 Cakacia doba zastavenia DC brzdenia Standardne 0.0s
Rozsah nastavenia 0.0s-100.0s

p6.13 Brzdny prad DC pri zastaveni Standardne 0%
Rozsah nastavenia 0%~ 100 %

P6.14 DC doba brzdenia Standardne 0.00s
Rozsah nastavenia 0.0s~36.0s

P6.11 (Pociato¢na frekvencia zastavenia DC brzdenia)
Pocas procesu spomalovania aZ po zastavenie AC jednotka spusti DC brzdenie, ked je

beZiaca frekvencia nizsia ako nastavena hodnota P6.11.

P6.12 (Cakacia doba zastavenia DC brzdenia)

Ked sa frekvencia behu zniZuje na pociatoc¢nu frekvenciu zastavenia DC brzdenia, AC
jednotka zastavi vystup po urciti dobu a potom spusti DC brzdenie. Zabranuje tak chybam,

ako napr. nadmernému prudu spésobenému brzdenim DC pri vysokej rychlosti.

P6.13 (Brzdny prud DC zastavenia)

Tento parameter Specifikuje vystupny pruad pri brzdeni DC a uddva sa percentom zo
zakladnej hodnoty. Ak je menovity pridd motora mensi alebo rovny 80% menovitého prudu
AC jednotky, zakladnou hodnotou je menovity priud motora. Ak je menovity prad motora
vacsi ako 80% menovitého pridu AC jednotky, zakladna hodnota je 80% menovitého prudu
menica AC.
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P6.14 (Doba DC brzdenia pri zastaveni)
Tento parameter urcuje dobu trvania brzdenia DC. Ak je nastavené na hodnotu 0, brzdenie
DC sa zrusi. Proces DC brzdenia je zobrazeny na nasledujucom obrazku.

Vistupna
frelovencia (H2)

Poéiatoéna frekvencia
zastavenia DC brzdenia Time (1)

-
L

E’fektivn’a hodnot? Cakacia doba
vystupného napiitia DC brzdenia
1
Stop DC brzdenie i Time (1)
- Dol;l DC brzdenia
prikaz CHOD  wemd |
Obrazok 4-3: Postup DC brzdenia
Miera brzdenia Standardne 100 %
P6.15
Rozsah nastavenia 0-100 %

Plati len pre striedavy pohon s internou brzdnou jednotkou a pouZiva sa na nastavenie
pracovného pomeru brzdnej jednotky. Cim vadsia je hodnota tohto parametra, tym lepsi
bude vysledok brzdenia. Prilis velkd hodnota vSak spésobuje velké kolisanie napatia zbernice
AC pohonu pocas brzdenia.

Wystupna
frekvencia (Hz)

Pofiatotna frekvencia

DC brzdenia Cas {t)

P
-

Efektivha hodnota Zakacia dob
vystupného napatia Cakacia doba na

zastavenie brzdenia

Zastavenie | /S _ o™ .

DC brzdenia ! Cas (t)
T =1 L
| 1 I

Prikaz CHOD = L Zaszastavenia

DC brzdenia
P9.16 aZ P6.20 Konstanty
Doba demagnetizacie
21 , .00s — 5. .
P6 (plati pre SVC) 0.00s —5.0s Podla modelu
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P6.22 Rezerva

0: Neucinné
P6.23 Volba prebudenia 1: U&inné len pri spomaleni 0
2: Vidy ucinné
pe.24 | Hodnotapridupri g0 50 100%
potlaceni prebudenia
Zosilnenie nadmerného
budenia vektorového | Standardne 1.25
P6.25 . .
riadenia
Rozsah nastavenia 1.00-2.50

Pocas spomalovania striedavého pohonu moZe riadenie nadmerného budenia obmedzit
narast napétia zbernice, aby sa predislo poruche z prepitia. Cim je vacsi zisk prebudenia,
tym je leps$i obmedzujici ucinok. Zvyste zosilnenie prebudenia, ak je striedavy pohon
nachylny na chybu prepatia pocas spomalovania. Prili$ velké zosilnenie prebudenia vSak
moze viest k zvySeniu vystupného prudu. Preto nastavte tento parameter na spravnu
hodnotu podla redlnej aplikacie.

Zosilnenie prebudenia nastavte na ,,0” v aplikacidch s malou zotrvaénostou, napétie zbernice
sa pocas spomalovania nezvysi, alebo nastavte zosilnenie prebudenia na ,,0“ tam, kde je

pouzity brzdny odpor.

Skupina P7: Prevadzkovy displej

P7.00

Tovarenské

rezerva Standardne

Rozsah nastavenia

0-1 0

P7.01

Vyber funkcie tlacidla
JOG
0-4

0: Ziadna funkcia

1: Prepinanie medzi prikazom ovladacieho
panela a prikazom dialkového ovladania.
Indikuje prepnutie medzi aktualnym
zdrojom prikazov a ovladanim ovladacieho
panela (miestne ovladanie). Ak je
aktualnym zdrojom prikazov ovladaci
panel, klt¢ je neplatny.

2: Prepinanie medzi VPRED a VZAD
pomocou JOG, je platné len vtedy, ked' je
zdrojom prikazu kanal ovladacieho panela.

3:JOG vpred (JOG-FWD)
4:)OG vzad (JOG-REV)
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Tlacdidlo JOG je multifunkéné tladidlo. Pomocou tohto funkéného kédu mézete nastavit
funkciu tladidla JOG. Prepinanie moZete vykonat pomocou tohto tladidla v stave zastavenia
alebo spustenia.

0: Tlacidlo JOG je vypnuté. Tento kl'U¢ je zakazany.

1: Prepinanie medzi ovladanim z ovladacieho panela a dialkovym ovlddanim. Mbzete
vykonat prepinanie z aktualneho zdroja prikazu na ovladaci panel ovladacieho panela
(miestna prevadzka). Ak je aktudlny zdroj prikazu ovladaci prvok ovladacieho panela, toto
tlacidlo je neplatné.

2: Prepinanie medzi otd¢anim dopredu (VPRED) a spatnym otacanim (VZAD)
Smerovanie referencie frekvencie mézete zmenit pomocou tlacidla JOG. Plati iba vtedy,
ked'je aktualny zdroj prikazu panelovy prikazovy kanal.

3: Vpred JOG. Funkciu JOG (JOG-FWD) mdzete vykonat pomocou tla¢idla JOG.
4: Spiatocka JOG. Rezim JOG (JOG-REV) modzete vykonat pomocou tladidla JOG

STOP/RESET tlacidlo Standardne 1

STOP/RESET tlacidlo je funkéné iba pri
P7.02 ovladani na ovladacom paneli

Rozsah nastavenia
STOP/RESET tladidlo je funkéné v
akomkolvek prevadzkovom rezime

0000-FFFF

Bit0O0: Frekvencia chodu 1 (Hz)

Bit01: Nastavena frekvencia (Hz)

Bit02: Napatie zbernice (V)

Bit03: Vystupné napatie (V)

Bit04: Vystupny prud (A)

Bit05: Vystupny vykon (kW)

Bit06: Vystupny krutiaci moment (%)

Bit07: Stav vstupu S

Bit08: Stav vystupu MO1

Bit09: FIV, napatie potenciometra
ovladacieho panela (V)

Bit10: FIC napatie (V)

Bit11: Rezervované

Bit12: Hodnota pocitadla

Bit13: Hodnota dizky

Bit14: Rychlost naditania displeja

Bit15: PID nastavenie

Parameter 1, LED displej
P7.03 pocas chodu menica
0000-FFFF

H.001F

131



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii V900

P7.04

Parametre 2,
LED displej
pocas chodu menica
0000-FFFF

0000-FFFF

Bit0O: PID spdtna vazba

Bit01: PLC stav

Bit02: Impulzné vstup frekvencie (kHz)

Bit03: Frekvencia chodu 2 (Hz)

Bit04: Zostavajuci ¢as chodu

Bit05: FIV, napatie potenciometra
ovladacieho panela pred korekciou (V)

Bit06: FIC napatie pred korekciou (V)

Bit07: Rezervované

Bit08: Rychlost otdania motora

Bit09: Aktudlna doba pod napatim (hod)

Bit10: Aktudlna doba chodu (min)

Bit11: Pulzna vstupna frekvencia (kHz)

Bit12: Hodnota nastavenia komunikacie

Bit13: Spatna vazba enkodéra (Hz)

Bit14: Zobrazenie hlavnej frekvencie X (Hz)

Bit15: Zobrazenie pomocnej frekvencie Y
(Hz)

H.0000

P7.05

LED displej pocas
zastavenia ( STOP)

0000-FFFF

Bit00: Nastavena frekvencia (Hz)

Bit01: Napatie zbernice (V)

Bit02: Stav vstupu S

Bit03: Stav vystupu MO1

Bit04: FIV, napatie potenciometra
ovladacieho panela (V)

Bit05: FIC napatie (V)

Bit06: Rezervované

Bit07: Hodnota pocitadla

Bit08: Hodnota dizky

Bit09: PLC stav

Bit10: Rychlost naditania displeja

Bit11: PID nastavenie

Bit12: Impulzna vstup. frekvencia (kHz)

H.0033

P7.06

Koeficient rychlosti
nacitania zobrazenia

Standardne 1.0000

Rozsah nastavenia

0.0001 - 6.5000
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Tento parameter sa pouZiva na Upravu vztahu medzi vystupnou frekvenciou striedavého pohonu a
rychlostou zataZenia. Podrobnosti ndjdete v popise P7.12.

Teplota chladica menica Standardne Len pre Citanie
Rozsah nastavenia 0.0°C-120.0°C

PouZiva sa na zobrazenie teploty vstupného bipoldarneho tranzistora (IGBT) menica a
hodnota ochrany IGBT proti prehriatiu v zavislosti od modelu.

P7.07

P7.08 aZ P712 KonStanty

P7.13 Celkova doba pod napatim 0haz65535h 00000

P7.14 | Celkova spotreba elektrickej energie | 0 kWh az 65535 kWh 00000

P7.15 a P7.16 Konstanty

Skupina P8: Pomocné funkcie

Tipovacia (JOG) frekvencia Standardne 2.00 Hz

Pe.00 Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna frekvencia

pg.01 Zrychlenie pri krokovani JOG ‘ Standardne ‘ 20.0 s
Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-6500.0s

p8.02 Spomalenie pri krokovani JOG ‘ Standardne ‘ 20.0 s
Rozsah nastavenia | 0.0s-6500.0 s

Tieto parametre sa pouZivaju na definovanie nastavenej frekvencie a ¢asu zrychlenia /
spomalenia motora pri krokovani. Startovaci rezim je "Priamy $tart" (P6.00=0) a reZim
zastavenia je "Spomalenie do zastavenia" (P6.10=0).

p8.03 Doba zrychlenia 2 ‘ Standardne ‘ Podla modelu
Rozsah nastavenia | 0.0s-6500.0s

P8.04 Doba spomalenia 2 ‘ Standardne ‘ Podla modelu
Rozsah nastavenia | 0.0s-6500.0s

P8 05 Doba zrychlenia 3 ‘ Standardne ‘ Podla modelu
Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-6500.0s

P8 06 Doba spomalenia 3 ‘ Standardne ‘ Podla modelu
Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-6500.0s

Doba zrychlenia 4 ‘ Standardne ‘ Podla modelu
P8.07 Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-6500.0s

P8.08 Doba spomalenia 4 | Standardne | Podla modelu
Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-6500.0s
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V900 poskytuje celkovo S$tyri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia, to znamena
predchadzajuce tri skupiny a skupinu definovanu v P0.17 a P0.18. Definicie Styroch skupin
sU Uplne rovnaké. MobZete prepinat medzi tymito Styrmi skupinami ¢asu zrychlenia /
spomalenia prostrednictvom réznych kombinacii stavov S terminalov.

p3.09 Skokova frekvencia 1 ‘ Standardne ‘ 0.00Hz
Rozsah nastavenia l 0.00Hz — maximalna frekvencia

p8.10 Skokova frekvencia 2 ‘ Standardne ‘ 0.00Hz
Rozsah nastavenia ‘ 0.00Hz — maximalna frekvencia

pS 11 Amplituda skokovej frekv. ‘ Standardne ‘ 0.00Hz
Rozsah nastavenia l 0.00Hz — maximalna frekvencia

Ak je nastavena frekvencia v rozsahu frekvencného skoku, aktudlna frekvencia je skokova
frekvencia blizka nastavenej frekvencii. Nastavenie frekvencie skoku poméha vyhnut sa
mechanickej rezonancii pri zatazi.

V 900 poskytuje moznost nastavit dve skokové frekvencie. Ak sU obidve nastavené na

hodnotu 0, funkcia skoku frekvencie je vypnuta. Princip skokovych frekvencii a amplitudy
skoku je znazorneny na nasledujucom obrdazku.

Vystupna A
frekvencia (Hz) /
Amplitida skokovej /7 _________
Skokova frekvencie 1
frekvencia 2 Amplitida skokovej [
frekvencie @~ = 00— -----mee-

Amplitida skokovej

A frekvencie
Skokova | _____ | _____ ) ______¥___
frekvencia 1 A . Amplitida skokovej
frekvencie
Cas (1)
Obrazok 4-12: Princip skokovych frekvencii a amplitudy
Doba mftvej zony pri zmene otacania Standardne 0.0s
P8.12
Rozsah nastavenia 0.00 s —3000.0 s

PouZziva sa na nastavenie Casu, ked'je vystup 0 Hz pri zmene otacania motora, ako je uvedené
na nasledovnom obrazku.
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Vystupna
frekvencia (Hz) !

-

Otacanie vpred

\J

—
1 ]

Mrtva zéna
Otdcanie vzad

Obrézok 4-13: Otacanie vpred / vzad

Riadenie spatného chodu Standardne ‘ 0

P8.13 . 0 Povolené
Rozsah nastavenia

1 Zakazané

PouZiva sa na nastavenie, ¢i meni¢ umoznuje reverzaciu. V aplikaciach,
kde je zakazany spatny chod, nastavte tento parameter na hodnotu 1.

Rezim prevadzky, ked' nastavena
frekvencia je nizsia ako spodna Standardne 0
hranica frekvencie
P8.14 0 CHOD na dolnej hranici frekvencie
Rozsah nastavenia 1 Stop
2 CHOD pri nulovej rychlosti

PouZiva sa na nastavenie rezimu chodu menica AC, ked nastavena frekvencia je nizsia nez
spodna hranica frekvencie. Menic poskytuje tri prevadzkové rezimy na splnenie poZiadaviek
roznych aplikacii.

Riadenie vyvazenia Standardne 0.00 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 Hz —10.00 Hz

P8.15

Tato funkcia sa pouZiva na vyvazovanie alokécie pracovného zatazenia, ked sa pouzivaju
viaceré motory na pohon rovnakej zataze. Vystupna frekvencia menicov sa pri zvySovani
zétaze znizuje. MoZete zniZit pracovné zatazenie motora pri zataZeni zniZzenim vystupnej
frekvencie pre tento motor a implementovat vyvézenie pracovného zatazenia medzi
viacerymi motormi.
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Limit celkovej doby zapnutia Standardne 0 hod

P8.16

Rozsah nastavenia 0-65 000 hod

Ak celkovy cas zapnutia (P7.13) dosiahne hodnotu nastavenu v parametri P8.16, prislusné
vystupy svoriek MO1 sa zopnu (ON), (P5.01 = 24).

Celkova doba'vprevadzky tandardne 0 hod
P8.17 menica
Rozsah nastavenia 0-65000 hod

SlUZi na nastavenie limitu celkovej doby prevadzky menica. Ak celkova doba prevadzky
(P7.09) dosiahne hodnotu nastavenu v tomto parametri, prislusné vystupné svorky M01 sa
zopnu (ON), (P5.01 = 40).

Ochrana pri Starte Standardne 0

P8.18 ) 0 Povolené
Rozsah nastavenia

1 Zakazané

Tento parameter sa pouZiva na nastavenie, ¢i sa ma povolit bezpeénostna ochrana.

Ak je nastavena hodnota 1, meni¢ nereaguje na spusteny prikaz platny pri zapnuti menica
(napriklad vstupna svorka je zapnuta pred pripojenim napatia). Menic reaguje iba po zruseni
spustacieho prikazu a opatovnom spusteni.

Meni¢ navyse nereaguje na vydany prikaz, ktory je platny po resetovani chyb v menici.
Ochrana chodu méze byt deaktivovana aZ po zruseni spustacieho prikazu.

Tymto spdsobom je tento parameter nastaveny na hodnotu 1, motor moze byt chraneny
pred reakciou na vydané prikazy po zapnuti napajania alebo po vynulovani neocakdvanej
chyby.

Hodnota zistovania frekvencie Standardne 50 Hz
P8.19 (FDT1)

Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

Hodnota zistovania hysterézie Standardne 50%
P8.20 (FDT1)

Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (FDT1)

Ak je frekvencia chodu vyssia ako hodnota detekcie frekvencie, zodpovedajica svorka MO1
sa zopne. Ak je frekvencia chodu nizsia ako hodnota detekcie frekvencie MO1 sa vypne.

Tieto dva parametre sa pouZziju na nastavenie hodnoty detekcie vystupnej frekvencie a
hodnoty hysterézie pri zruSeni vystupu. Hodnota P8.20 je percento frekvencie hysterézy z
hodnoty frekvencie (P8.19). Funkcia FDT je zndzornena na nasledujicom obrazku
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Vystupna frekvencia (Hz) 4
FDT droven /‘. ‘\ I FDT hysterézia
! = P8.19"P8.20
[]
1 )
E :
¥ ]
1 ]
1 1
i I -
i i o
4 i Cas (1)
Signal pre zistenie ! ON :
frekvencie
MO1 relé
Cas (t)
pg 21 Dosiahnuty rozsah zistenia frekvencie Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.00Hz — 100% (maximalna frekvencia)

Ak je frekvencia chodu menica v uréitom rozsahu nastavenej frekvencie, prislusna svorka
MO1 sa zapne (ON).

Tento parameter slUZi na nastavenie rozsahu, v ktorom je zistovana vystupna frekvencia,
aby sa dosiahla nastavena frekvencia. Hodnota tohto parametra je percento vzhladom na
maximalnu frekvenciu. Dosiahnuty rozsah detekcie je uvedeny na nasledujicom obrazku

Vystupna A
frekvencia (Hz)

Mastavena frekvencia -----------7:(\\-:-- -------- l' Rozsah

T zistovania

1 1 -‘
Signal pre zistenie A E E Cas (t)
frekvencia ON ! 'ON
=
Cas (1)

Obrazok 4-15 Rozsah detekcie frekvencie
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Skokova frekvencia pocas zrychlenia .
P . ¥ / Standardne 1
spomalenia
P8.22 - -
. 0: Zakazané
Rozsah nastavenia .
1: Povolené

PouZiva sa na stanovenie, ¢i je skokova frekvencia povolend podas procesu zrychlenia /
spomalenia.

Ak je skokova frekvencia pocas zrychlenia / spomalenia povolend a frekvencia chodu je v
rozsahu skokovej frekvencie, skutocna frekvencia chodu prekond amplitidu nastavenej
skokovej frekvencie (rastie priamo z najnizSej na najvyssiu skokovu frekvenciu). Nasledujuci
obrazok znazorriuje diagram, ked je skokova frekvencia povolend pocas zrychlenia /
spomalenia.

Vystupna A
frekvencia (Hz) /
i [ S Amplitida skokovej frekvencie
Skokova oY
frekvencia 2 f Amplitida skokove] frekvencie
Skokové._ _____________ T3 Amplitida skokove] frekvencie
frekvencia 1 i Amplitida skokovej frekvencie

Cas (f)

Obrazok 4-16: Diagram, ked je skokova frekvencia povolena pocas procesu zrychlenia /
spomalenia

P8.23 a P8.24 Rezervy

B inania frek i ié »
od plreplna.nla r? vencie [ned2|.ca50m Standardne 0.00 Hz
P8.25 zrychlenia 1 a ¢asom zrychlenia 2
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Bod inania frek i dzi ¢ <
o preplna.nla r? vencie medzi c§som tandardne 0.00 Hz
P8.26 spomalenia 1 a ¢asom spomalenia 2
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

Tato funkcia je povolend, ked menic zvoli ¢as zrychlenia / spomalenia, ktory nie je povoleny
pomocou prepnutia svorky S. PouZiva sa na vyber rozdielnych skupin ¢asov zrychlenia /
spomalenia zaloZenych skor na rozmedzi prevadzkového kmitoctu ako na svorke S pocas
chodu menica.
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Vystupna
frekvencia (Hz)
Nastavena | — — - — — = — —
frekvencia l I
1 1
P825s F--- ; '
' | 1
i I | |
P8.26 | - e e e T
I 1 1 [
I 1 | [
! ! ! ! Cas (t)
I I ] I
| | 1 | -
B | 1 H..:
Doba s ' Doba
ziychlenia2  pgpg Doba spomalenia 2
zrychlenia 1 spomalenia 1

Pocas zrychlenia, ak je frekvencia chodu mensia ako hodnota P8.25, zvoli sa doba zrychlenia
2. Ak je frekvencia chodu vacsia ako hodnota P8.25, zvoli sa doba zrychlenia 1. Pocas
spomalenia, ak je frekvencia chodu vacsia ako hodnota P8.26, zvoli sa doba spomalenia 1.
Ak je frekvencia chodu mensia ako hodnota P8.26, zvoli sa doba spomalenia 2.

Volba preferovanej svorky pre krokovanie (JOG) Standardne 0

p8.27 0: Zakazané

Rozsah nastavenia .
1: Povolené

Slizi na nastavenie, ¢i ma termindl pre krokovanie najvyssiu  prioritu.
Ak terminal krokovania je preferovany, menic sa prepne do stavu chodu krokovania (JOG).

P88 Hodnota zistovania frekvencie (FDT2) Standardne 50 Hz
Rozsah nastavenia | 0.00Hz — maximalna frekvencia

p8.29 Hodnota zistovania hysterézie (FDT2) Standardne 5.0%
Rozsah nastavenia | 0.0% - 100.0% (FDT2 uroven)

Funkcia detekcie frekvencie je rovnaka ako funkcia FDT1. Podrobnosti najdete v opisoch
P8.19 a P8.20.

P8.30 Frekvencia dosahujuca hodnotu detekcie 1 Standardne 50 Hz
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

P8.31 Frekvencia dosahujuca hodnotu amplitudy 1 Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (maximélna
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P8.32 Frekvencia dosahujuca hodnotu detekcie 2 Standardne 50 Hz
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
bg.33 Frekvencia dosahujuca hodnotu amplitidy 2 Standardne ‘ 0.0%
' Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (maximalna

Ak vystupna frekvencia menic¢a v kladnej a zdpornej amplitude frekvencie dosahuje
detekénu hodnotu, prislusné vystupy M01su zapnuté (ON), (P5.01 = 26 alebo 27).

Meni¢ V900 poskytuje dve skupiny s akoukolvek frekvenciou dosahujucou detekcéné
parametre, vratane hodnoty detekcie frekvencie a amplitudy detekcie, ako je zndzornené
na nasledujucom obrazku.

Frekvencia #
chodu .
) Frekvencia
Frekvencia R
dosahujuica
- deteként
' ‘ - ' i@
" ' : amplitadu
' 13
' ' ' M
' ' ' H .
' ' ' H i
' ] ' '
' ' o Cas (t
A : ' ' ' »
{ON | {ON
i OFF
Signal pre OFF OFF
zistenie
frekvencie >
MO1 relé Cas (1)
Obrazok 4-18: Detekcia akejkolvek frekvencie
b8 34 Uroveri detekcie nulového pradu Standardne | 5%
. Rozsah nastavenia 0.0% - 300.0% (menovitého pridu motora)
p8.35 Cas oneskorenia detekcie nulového pridu Standardne | 0.10s
' Rozsah nastavenia 0.00 s —600.00 s

Ak je vystupny prud menica rovnaky alebo nizsi ako je uroven detekcie nulového pradu a
trvanie prekroci ¢as oneskorenia detekcie nulového prudu, prislusna svorka MO1 sa zapne
(ON). Zistovanie nulového pradu je znazornené na nasledujucom obréazku.
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Vystupny prud

Uroveri detekcie
nulového pradu
P8.34

Signal detekcie
nulového prudu

. - i Cas (1)
Cas oneskorenia detekcie

nulového pradu P8.35

Obrazok 4-19: Detekcia nulového prudu

Prekrocenie hranice vystupného pradu Standardne 200 %

P8.36 Rozsah nastavenia 0.0% - nedetekuje sa
0.1 % - 300.0 % (menovity prud motora)

Doba onesko,rema p,r| prek,rocem hranice Standardne 0.00s
P8.37 vystupného priadu
Rozsah nastavenia 0.01 s—-600.00 s

Ak je vystupny prud menica rovnaky alebo vyssi ako nastaveny limit a trvanie prekroci ¢as
oneskorenia detekcie, prislusny vystup YO sa zapne. Funkcia vystupu detekcie prekrocenia
prudu je znazornena na nasledujucom obrazku.

Vystupny prad

Hranic vystupného
prudu P8.36

[

.
Signal pre detekcie Cas (1)
prekroéenia hranice
pradu ON

I 1 b3

R Cas (t)

Doba oneskorenia pri
prekroéeni hranice P8.37

Obrazok 4-20 Detekcia prudu
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Vystupny prud dosiahol 1 | Standardne | 100.0%
P8.38 Rozsah nastavenia ‘ 0.0 % az 300.0 % nominalneho prudu motora
Vystupny prid dosiahol amplitddu 1 ‘ Standardne ‘ 0.0%
P8.39 | Rozsah nastavenia ‘ 0.0 % az 300.0 % nominalneho pridu motora
Vystupny prid dosiahol 2 | Standardne | 100.0%
P8.40 Rozsah nastavenia ‘ 0.0 % az 300.0 % nominalneho pradu motora
Vystupny prid dosiahol amplitadu 2 | Standardne |  0.0%
P8.41 | Rozsah nastavenia ‘ 0.0 % az 300.0 % nominalneho pridu motora

Ak je vystupny prad menica v kladnej a zapornej amplitide akéhokolvek priudového dosahu,
prislusny vystup MO1 sa zapne (ON). Funkcné kody 28-29.

V900 poskytuje dve skupiny s akymkolvek pridom dosahujicim detekéné parametre
vratane hodnoty detekcie pridu a amplitid, ako je to zndzornené na nasledujicom obrazku.

Vystupny prad A

: Lubovolny prad
Akykolvek [ 77 7 7, B NG et ~ dosahujuci
prad i ‘:' - '} ‘I' """ s } = nastavenu
Sl oLl I R i - amplitidu
BB | I
(I ;! 1 1
[ ;) ! I 1
1 [ [ 1
[ : : | 1 1 . .-
Vstupriv signsl Ion'  'oN' ' oon Cas (t)
alebo MO1 relé OFF OFF OFF
Obrazok 4-21 Detekovanie fubovolného prudu
Vyber funkcie ¢asovania Standardne | 0
P8.42 . 0 Zakazané
Rozsah nastavenia -
1 Povolené
Vyber funkcie ¢asovania Standardne | 0
0 P8.44
1 FIV
P8.43 Rozsah nastavenia 2 FIC
3 Rezervované
100% analdgového vstupu zodpoveda hodnote P8.44
P8.44 Doba trvania | Standardne | 0.0 min
Rozsah nastavenia I 0.0 min — 6500.0 min

142



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii V900

Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie funkcie ¢asovania menica.

Ak je parameter P8.42 nastaveny na 1, menic sa spusti pri Starte. Po dosiahnuti nastaveného
Casového intervalu sa menic zastavi automaticky a sucasne sa zapnu zodpovedajlce vystupy
MO1. Funkény kéd 30.

Menic spusti ¢asovanie od 0 po kazdom spusteni a zostavajuca doba mézZe byt zistena cez
D0.20. Casovanie je nastavené na hodnotu P8.43 a P8.44 v minutach.

P8.45 Dolna hranica vstupného napatia FIV ‘ Standardne | 3.10V
Rozsah nastavenia ‘ 0.00V - P8.46
Horna hranica vstupného napatia FIV ‘ Standardne ‘ 6.80V
P8.46 Rozsah nastavenia l P8.45-10.00 V

Tieto dva parametre sa pouZivaju na nastavenie limitov vstupného napatia na zabezpecenie
ochrany menica. Ak je vstup FIV vacsi ako hodnota P8.46 alebo mensi ako hodnota P8.45,
prislusny vystup YO sa zapne, ¢o znamena, Ze vstup FIV prekrocil nastaveny limit.

Vlypinacia teplota tepelnej ochrany meni¢a | Standardne 100°C

P8.47
Rozsah nastavenia 0-150°C

Ked' teplota chladica menic¢a dosiahne hodnotu tohto parametra, prislusny vystup MO1 sa
zapne, ¢o znamena, Ze teplota modulu dosiahla prahovu hodnotu.

Riadenie ventilatora Standardne 0

P8.48 ) 0: Ventilator pracuje len podas chodu
Rozsah nastavenia [ . <
1: Ventildtor pracuje nepretrzite

Slizi na nastavenie pracovného rezimu chladiaceho ventildtora. Ak je tento parameter
nastaveny na hodnotu 0, ventildtor funguje, ked je menic v stave chodu. Ked sa menic
zastavi, ventilator pracuje, ak je teplota chladi¢a vy$sia ako 40 ° C a prestane pracovat, ak je
teplota chladica nizsia ako 40 ° C.

Ak je tento parameter nastaveny na hodnotu 1, chladiaci ventilator pracuje hned po zapnuti
menica.

Frekvencia pri prebudeni ‘ Standardne ‘ 0.00 Hz
P8.49
Rozsah nastavenia |Frekvencia spanku (P8.51) — maximalna frekvencia (P0.12)

pg.50 Oneskorenie prebudenia ’ Standardne ’ 0.0s

' Rozsah nastavenia ‘ 0.0s—-6500s
P51 Frekvencia pocas spanku ‘ Standardne ‘ 0.00 Hz

' Rozsah nastavenia ‘ 0.00 Hz - frekvencia prebudenia (P8.49)
pg 52 Oneskorenie spanku ‘ Standardne ‘ 0.0s

' Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-6500 s
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Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie funkcii spanku a prebudenia v aplikaciach
tykajucich sa Cerpadiel.

Ak je AC pohon v prevadzke, menic sa prepne do rezimu spanku a po uplynuti nastavenej
doby spanku (P8.52) sa automaticky zastavi, ak nastavena frekvencia je nizSia alebo sa rovna
spankovej frekvencii (P8.51).

Ked je meni¢ v stave spanku a aktualny spuastaci prikaz je aktivny, po uplynuti ¢asu
prebudenia (P8.50) sa menic spusti, ak nastavena frekvencia je vyssia alebo rovna frekvencii
prebudenia (P8.49).

Vo vSeobecnosti, nastavte frekvenciu budenia rovnaku alebo vy$Siu nei je frekvencia
spanku. Ak je frekvencia prebudenia a spanku nastavena na hodnotu 0, funkcie spanku a
prebudenia su vypnuté.

Ak je aktivna funkcia spanku a zdrojom frekvencie PID, PID prevadzka v spanku sa vykonava
podla parametra PA.28. V tomto pripade povolte PID prevadzku v stave zastavenia (PA.28
=1).

Dosiahnuta doba chodu Standardne 0.0 min

P8.53

Rozsah nastavenia 0.0 min — 6500 min

Ak aktudlna doba chodu dosiahne hodnotu nastavenu v tomto parametri, zodpovedajuci
vystup MO1 sa zapne (ON).

Korekény koeficient vystupného vykonu Standardne 100%

P8.54

Rozsah nastavenia 0.0 —200%

MozZe upravit vystupny vykon zmenou parametra P8.54 (vystupny vykon je mozné zobrazit
cez parameter DO.05)

P8.55 Doba nudzového 0-6553.5s Podla modelu
spomalenia

Skupina P9: Poruchy a ochrany

Volba ochrany proti pretazeniu motora |Standardne 1
P9.00 . 0 Zakazané (Vypnuté)
Rozsah nastavenia -
1 Povolené
p9.01 Zvysenie ochrany motora proti pretaZeniu|Standardne 1.00
Rozsah nastavenia Koeficient 0.20 —10.00
P9.00=0

Funkcia ochrany motora proti pretaZzeniu je vypnuta. Motor je vystaveny potencidlnemu
poskodeniu v désledku prehriatia. Odporuca sa inStalovat tepelné relé medzi meni¢ a motor.
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P9.00=1

Menic¢ posudzuje, ¢i je motor pretazeny podla inverznej ¢asovej krivky ochrany motora proti
pretaZeniu.

Inverzna krivka ¢asového oneskorenia ochrany proti pretazeniu motora je:

200% x P9.01 x menovity prud motora (ak zataZenie zostava na tejto hodnote jednu minutu,
meni¢ hlasi chybu motora pri pretazeni).

Napr.: 2,0x0,8x500A= 800A po dobu 1 min., menic hlasi pretazenie motora

150% x P9.01 x menovity prdd motora (ak zataZenie zostdva na tejto hodnote po 60
minutach, menic hlasi chybu motora pri pretazeni).

Napr.: 1,5 x 0,8 x 500A= 600 A po dobu 12 min prud dosahuje 600 A, menic hlési pretazenie
motora

Nastavte P9.01 na zaklade skutoénej kapacity pretazenia. Ak je hodnota parametra P9.01
nastavena na prili§ velki hodnotu, méze dojst k poSkodeniu motora. Motor by sa mohol
prehrievat, ale meni¢ nebude hlésit chybu (pretazenie).

Cas {min)
60 f————-
[ R i
1
I
I | a
2 ! e A e ;
116% 150% 180%  200% pridové
pretaZenie (%)
P9.02 Vystrazny koeficient pretaZenia motora Standardne 80 %
Rozsah nastavenia 50%-100 %

Tato funkcia sluZi na poskytnutie varovného signalu riadiacemu systému cez vystup MO1
pred ochranou proti pretazeniu motora. Tento parameter sa pouzZiva na urcenie
percentudlneho podielu, v ktorom sa pred pretazenim motora vykonava predbeiné
varovanie. Cim vadsia je hodnota, tym je kratsia doba predbeZného varovania.

Ak je celkovy vystupny prud menica va¢si ako hodnota inverznej ¢asovej krivky pretazenia
vynasobend hodnotou P9.02, multifunkény digitalny vystup MO1 (predbezné varovanie pred
pretazenim motora) sa zapne (ON).
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Zvysenie pretaZenia Standardne 10
P9.03 0 (Ziadne prepatie) — 100
R h nast i
ozsah nastavenia Pre aktivaciu brzdovej jednotky nastavte P9.03=0
p9.04 Ochranné napatie chraniace pred prepatim Standardne 130 %
Rozsah nastavenia 120 % - 150 % (Tri fazy)

Ak napatie DC zbernice prekro¢i hodnotu P9.04 (ochranné napatie proti prepatiu) pocas
spomalenia motora, menic zastavi spomalovanie a zachova aktualnu beZiacu frekvenciu. Po
zniZeni napétia zbernice sa motor nadalej spomaluje. P9.03 (zvySenie pri pretaZeni pri
prepiti) sa pouZiva na nastavenie ochrany potlaéenia prepatia v menici. Cim je hodnota
vacsia, tym vacsia bude ochrana.

Za predpokladu, Ze nedoslo k vzniku prepatia, nastavte hodnotu P9.03 na malu hodnotu.
Pri malom zatazeni by mala byt hodnota mala. V opaénom pripade bude dynamicka reakcia
systému pomald. Pri velkom zotrva¢nom zatazeni by mala byt hodnota velka. V opa¢nom
pripade bude vysledok potladenia slaby a moze déjst k poruche prepatim. Ak je zvySenie
prepdtia nastavené na hodnotu 0, funkcia prepétia je vypnuta.

£9 05 Prirastok nadpradu Standardne 20
' Rozsah nastavenia ‘ 0-100
Nadpruadova ochrana Standardne 150 %
P9.06
Rozsah nastavenia ‘ 100 % - 200 %

Ak vystupny prud prekroc¢i ochranny prud pocas zrychlenia / spomalenia AC

motora, meni¢ zastavi zrychlenie / spomalenie a zachova aktudlnu beZiacu frekvenciu.
P9.05 (Prirastok pridu) sa pouZiva na nastavenie nadprudovej ochrany AC pohonu. Cim
vacsia je hodnota, tym vacsia bude nadpridova ochrana. Za predpokladu, Ze nedoslo k
nadprudu, nastavte hodnotu P9.05 na malu hodnotu.

Pri malom zataZeni by mala byt hodnota mala. V opa¢nom pripade bude dynamicka reakcia
systému pomald. Pri velkom zotrvacnom zatazeni by mala byt hodnota velka. V opaénom
pripade vysledok potlacenia bude slaby a mdze dojst k vzniku poruchy. Ak je prirastok
pretazenia nadmerného prudu nastaveny na 0, funkcia pretaZenia je vypnuta.

Testovat skrat voci zemi po zapnuti | Standardne 1

P9.07 0
Rozsah nastavenia

Zakazané (Vypnuté)
1 Povolené

PouZiva sa na nastavenie, ¢i sa ma pri zapnuti meni¢a skontrolovat, ¢i nie je motor
skratovany voci zemi. Ak je tato funkcia zapnutd, na U V W menica bude po zapnuti
privedené vystupe napétie aZ po urcitom ¢ase kontroly.
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Aktiva¢né napatie brzdovej jednotky DC | Standardne 690V
P9.08 . 200 V a 2000 V DC
Rozsah nastavenia
Casy automatického obnovenia po .
tand
09,09 poruche Standardne 0
Rozsah nastavenia 0-20

Sluzi na nastavenie ¢asov automatického vynulovania poruchy, ak je tato funkcia pouZita. Po
prekroceni hodnoty zostane jednotka AC v poruchovom stave.

St y ¢ <
.av sztupu MOl. pocas Standardne 1
P9.10 automatického obnovenia po poruche
Rozsah nastavenia 0: Ziadna aktivita 1: Aktivita
PouzZiva sa pri rozhodovani o tom, ¢i YO sa aktivuje pri automatickom vynulovani poruchy.
Casovy interval automatického .
Y . Standardne 1.0s
P9.11 obnovenia po poruche
Rozsah nastavenia 0.1s-100.0s
Slizi na nastavenie Cakacej doby automatického vynulovania po poruche.
Volba ochrany pred vypadkom Standardne 1
P9.12 vstupnej fazy
_X: ochrana straty vystupnej fazy
Rozsah X_: ochrana straty vystupnej fazy pred chodom
nastavenia 0: Vypnuté
1: Povolené

PouZiva sa na uréenie, ¢i sa ma vykonat ochrana pred stratou vstupnej fazy alebo ochranou
proti napdjaniu stykaca. V900 od 15 kW a vyssie vykony, maju funkciu ochrany vstupne;j fazy.
Menic¢e V900 mensie ako 15 kW , bez ohladu na to, ¢o je P9.12 nastavené na 0 alebo 1,

nemaju funkciu ochrany vstupnej fazy aktivovanu.

P9.13

Vyber ochrany pri vypadku fazy Standardne 1
. 0: Zakazané
Rozsah nastavenia ,
1: Povolené

Tento parametre sa pouziva na uréenie, ¢i sa ma vykonat ochrana pri strate vystupnej fazy.

Parametre paméte zaznamenanych poruch:

147



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii V900

PouZivaji sa na zaznamendvanie typov poslednych troch portich menica. Cislica 0 znamena
Ziadna porucha.

: Ziadna chyba

: Rezervované

: Nadprud pri zrychleni

: Nadprud pri spomalovani

: Nadprud pri konstantnej rychlosti

: Prepatie pocas zrychlenia

: Prepatie pocas spomalenia

: Prepatie pri konstantnej rychlosti

: Pretazenie brzdovej jednotky

: Podpiétie

: PretaZenie menica

: PretaZenie motora

: Strata fazy napajania

: Strata vystupnej fazy

: Prehriatie modulu

: Chyba externého zariadenia

: Chyba komunikacie

: Porucha stykaca

: Porucha detekcie pradu

: Chyba automatického ladenia motora
: Chyba karty Enkodéru / PG

: Chyba pri ¢itani a zapisovani EEPROM
: Chyba hardvéru menica

: Skrat proti zemi

: Rezervované

: Rezervované

: Dosiahol sa akumulativny ¢as chodu
: Porucha definovana pouzivatelom 1
: Porucha definovana pouzivatelom 2
: Dosiahla sa doba akumulacie

: ZataZenie je 0 (nulové)

: Spatna vazba PID pri behu

: Chyba obmedzenia prudu

: Porucha motora pocas prevadzky

: Prili$ velka odchylka rychlosti

: Prekrocenie rychlosti otacania rotora
: Prehriatie motora

: Porucha pociatoc¢nej polohy

P9.14 Prva porucha

O 00 NOUL B WNEKFL O

[y
N R O

oy g S
O oONOU AW

P9.15 Druha porucha

NN NNDNNDN
o U, WN L O

H W W NDNDN
O O OV 00

P9.16 Tretia porucha

u b bbb D
= 00 WN
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Zobrazuje frekvenciu, pri ktorej doslo k
P9.17 | Frekvencia pri 3. chybe poslednej chybe.
i . Zobrazuje aktualny stav, ked nastala
P9.18 | Prud pri 3. chybe .
poslednd porucha.
. . . Zobrazi napatie zbernice, ked nastala
P9.19 | Napatie zbernice pri 3. chybe .
posledna chyba.
Zobrazuje stav vSetkych vstupnych svoriek,
ked' nastala posledna chyba.
Postupnost je nasledovna:
BITS | BIT8 | BIT7 | BIT6 | BITS | BIT4| BIT3 | BIT2| BIT1 | BITO
. . . S4 1S3 82| St |REV|FWD
P9.20 :t;\: vbs:upnych S svoriek pri
<y Ak je vstupnd svorka zapnuta (ON),
nastavenie je 1, nastavenie 0 znamena
rozopnutie (OFF). Hodnota je ekvivalentna
desatinnému cislu, prepocitana zo stavu S.
Zobrazuje stav  vSetkych  vystupnych
svoriek, ked nastane posledna chyba.
Postupnost je nasledovna:
BIT3 | BIT2 BIT1 BITO
RARBRC | YO
P9 21 ESsta::\;]vyt/)setupnych svoriek pri
- ey Ak je vstupna svorka zapnutd (ON),
nastavenie je 1, nastavenie 0 znamena
rozopnutie (OFF). Hodnota je ekvivalentna
desatinnému Cislu, prepocitana zo stavu S.
7 . < dzkovy .
P9.22 | Stav menica pri 3. chybe obrazuje prevadzkovy stav menica pri
3.chybe
o Zobrazuje aktudlnu dobu zapnutia, ked
P9.23 | Doba zapnutia pri 3. chybe nastala posledna porucha.
P9.24 | Doba chodu po 3. chybe Zobrazuje aktua!nu dobu chodu, ked
nastala posledna chyba.
P9.25 | Rezerva
P9.26 | Rezerva
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pg. 27 | Frekvencia pri 2. chybe

P9.28 | Prud pri 2. chybe
P9.29 | Napétie zbernice pri 2. chybe

Stav vstupnych S svoriek pri 2.

P9.30 chybe

Stav vystupnych svoriek pri 2. Rovnaké ako P9.17 - P9.24

P9.31 chybe

P9.32 | Stav menica pri 2. chybe

P9.33 | Doba zapnutia pri 2. chybe

P9.34 | Doba chodu pri 2. chybe

P9.35 | Rezerva

P9.36 | Rezerva

P9.37 | Frekvencia pri 1. chybe

P9.38 | Vystupny prud pri 1. chybe

P9.39 Napatie zbernice pri 1. chybe
P9.40 Stav vstupnych S svoriek pri 1.
chybe
P9 41 Stav vystupnych svoriek pri 1. Rovnaké ako P9.17 - P9.24

chybe

P9.42 | Stav menica pri 1. chybe

P9.43 | Doba zapnutia pri 1. chybe

P9 44 Doba chodu po 1. chybe

P9 45 Rezerva

P9.46 | Rezerva
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Vyber akcie ochrany proti Standardne 00000
porucham 1
Jednotky PretaZenie motora OL1
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
P9 .47 2 Pokracovanie v chode
Rozsah Desiatky Strata vstupnej fazy LI (0,1,2 ako pri OL1)
nastavenia ; Y -
Stovky Strata vystupnej fazy LO (0,1,2 ako pri OL1)
Chyba externého zariadenia EF
Tisicky (0,1,2 ako pri OL1)
Desattisice Chyba komunikacie CE (0,1,2 ako pri OL1)
Vyber akcie oc,hrany proti Standardne 00000
porucham 2
Jednotky | Chyba enkodéru PG
0 Spomalenie do zastavenia
1 Prepnutie na ovladanie V/F, STOP podla rezimu
zastavenia
5 Prepnutie na ovladanie V/F, pokracuje CHOD
motora
P9.48 - ; . o v
Rozsah Desiatky Kdd funkcie chybného ¢itania (EEP)
nastavenia 0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
Stovky Rezervované
Tisicky Prehriatie motora
Desattisice Dosiahol sa celkovy ¢as (END1) (rovnaky ako
jednotkova Cislica v P9.47)
Vyber akcie oc’hrany proti Standardne 00000
poruchdm 3
Jednotky UZivatelom definovana akcia 1
P9.49 ) )
Rozsah 0 Spomalenie do zastavenia
nastavenia 1 STOP podla rezimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
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Desiatky UZivatefom definovana akcia 2
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla reZzimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
Stovky Dosiahla’ sa cellkova’vcflo.ba pod napatim (END2)
(rovnaka ako jedn. Cislica v P9.47)
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla reZzimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
Tisicky Nulové zatazenie (LOAD)
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
Pokracuje v prevadzke na urovni 7% menovitej
2 frekvencie motora a obnovi nastavenu
frekvenciu, ak sa zataZ. obnovi
Desattisice | Strata spatnej vazby PID
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode

P9.50

Vyber akcie ochrany proti

sorucham 4 Standardne 00000
Jednotky Prilis velkd odchylka rychlosti (ESP)
0 Dobeh do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
Rozsah 2 Pokracujte v chode
nastavenia Desiatky Prekroéenie rychlosti motora (OSP)
Stovky Porucha pociatoc¢nej polohy (INI)
Tisicky Rezervované
Desattisice Rezervované

Ak je vybratd moznost "Stop do zastavenia", meni¢ zobrazi kéd chyby a zastavi sa.
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Ak je zvolené "Stop podla rezimu zastavenia", meni¢ zobrazi kdéd chyby a zastavi sa podla
rezimu zastavenia. Po zastaveni sa na displeji menica zobrazi chybovy kod.

Ak je vybrata moznost "Pokradovat v Chode", meni¢ pokracuje v prevadzke

a zobrazi sa kdd chyby. Frekvencia chodu je nastavena v P9.54.

P9.51; P9.52; P9.53 rezervy

Volba frekve:tszsuz;:np;okracovan|e Standardne 0
0 Aktudlna frekvencia chodu
P9.54 1 Nastavena frekvencia
Rozsah nastavenia 2 Horna hranica frekvencie
3 Dolna hranica frekvencie
4 Zalohovana frekvencia pri chybe
Zalohovana frekvencia pri chybe Standardne 100.0%
P9.55
Rozsah nastavenia 60.0 % - 100.0 %

Ak déjde k poruche poéas chodu menica a v pripade poruchy je nastavena "Pokracovat v
prevadzke", menic zobrazi kdd poruchy a nadalej bezZi na frekvencii nastavenej v P9.54.
Hodnota v P9.55 je percento vzhfadom z maximalnej frekvencie.

P9.56 Rezervované
P9.57 Rezervované
P9.58 Rezervované
Vyber ¢innosti prll.na.hlom vypadku Standardne 0
napajania
P9.59 0 Neplatné
Rozsah nastavenia 1 Spomalenie
2 Spomalenie do zastavenia
Akci ol - e v
cia pf)zastawls edovanle,r.lap.atla pri Sandardne 0.0%
P9.60 nahlom vypadku napdjania
Rozsah nastavenia P9.62 az 100.0 %
D - P N
oba sledcl>van|a napalt.la [{)rl nahlom &tandardne 0.50's
P9.61 vypadku napajania
Rozsah nastavenia 0.00s-100.00s
Napatie pri nahlom vypadku napajania Standardne 80.0 %
P3.62 . 60.0 % - 100.0 % (napitia DC
Rozsah nastavenia .
zbernice)
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Pri ndhlom vypadku napajania alebo ndhlom poklese napatia, znizi sa napatie DC zbernice.
Tato funkcia umozZiuje meni¢u kompenzovat zniZovanie napéatia DC zbernice energiou
spatnej vazby znizenim vystupnej frekvencie tak, aby sa udrzala nepretrzitd prevadzka AC
motora.

Ak P9.59 = 1, pri ndhlom vypadku napajania alebo pri ndhlom zniZeni napatia, AC pohon
spomaluje.

Po obnoveni normalneho napatia zbernice sa menic zrychluje na nastavenu frekvenciu. Ak
napétie zbernice zostane normalne po dobu presahujicu hodnotu nastavenu v P9.61,
povaZuje sa napatie zbernice za normalne.

Ak je P9.59 = 2, pri nahlom vypadku napajania alebo nahlom poklese napatia menic
spomali az do zastavenia.

Obrézok 4-22 zobrazuje ¢innosti meni¢a po nahlom vypadku napdjania.

Doba sledovania pri nahlom vypadku
napajania P9.61
||

1
. . 1
Napétie zbernice 1
|

Napatie prindhlom | _ _ _ _
vypadku napajania
Po.61

Frekvencia chodu &

Pauza v sledovani

napétia pri nahlom

vypadku napéajania
P9.60

| P9.59=1
| : Spomalenie
1

Doba Doba Doba
spomalenia 3 spomalenia 4 zrychlenia 3

Frekvencia chodu &

Pauza v sledovani

napétia pri nahlom

vypadku napajania
P9.60

Doba Doba
spomalenia 3 spomalenia 4

Obrazok 4-22: Cinnost menica po ndhlom vypadku napéajania
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Ochrana pri nulovom zatazeni ‘étandardne‘ 0
P9.63 0 Zakazané
Rozsah nastavenia
1 Povolené
Urover detekcie nulového zataZenia ‘ Standardne ‘ 10.0%
P9.64
Rozsah nastavenia 0.0 % - 100.0 % (menovitého pridu motora)
Doba detekcie nulového zatazenia ‘ Standardne ‘ 1.0s
P9.65
Rozsah nastavenia 0.0s-60.0s

Ak je aktivovana ochrana pri nulovom zataZzeni a vystupny prdd menica je nizsi nez detekéna
uroven (P9.64) a nepretrzity Cas prekracuje ¢as detekcie (P9.65), vystupna frekvencia menica
automaticky klesne na 7% nominalnej frekvencie. Po¢as ochrany sa meni¢ automaticky
zrychluje na nastavenu frekvenciu ak sa obnovi normalne zatazenie.

Hodnota detekcie nadmerne;j Standardne 20.0%
P9.67 rychlosti
Rozsah nastavenia ‘ 0.0% az 50.0% maximalnej frekvencie
Hodnota detekcie ¢asu Standardne 1.0s
P9.68 nadmernej rychlosti
Rozsah nastavenia ‘ 0.0saz60.0s

Tato funkcia je platnd len v pripade, Ze menic frekvencie V 810 bezi vo vektorovom ovladani.
Ak aktudlna rychlost otdcania motora detekovana AC pohonom prekroci maximalnu
frekvenciu a nadmernd hodnota je vyssSia ako hodnota P9.67 a nepretrzity ¢as prekracuje
hodnotu P9.68, jednotka AC hlasi OSP a p6sobi podla podla zvolenej akcie ochrany proti
porucham. Ak je ¢as detekcie nastaveny na 0.0 s, zrusi sa funkcia detekcie nadmernej
rychlosti.

Odchylky hodnota detekcie je prilis 20.0%
P9.69 velkej rychlosti Standardne
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 % az 50.0 % maximalnej frekvencie
Odchylka doby detekcie prilis velkej 5.0s
P9.70 rychlosti Standardne
Rozsah nastavenia ‘ 0.0s az60.0s

Tato funkcia je platna len vtedy, ked meni¢ V 810 beZi v reZime vektorového ovladania.
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Ak jednotka meni¢a rozpozna odchylku medzi aktualnou rychlostou otdcania motora
detekovanou menicom a ak je nastavena frekvencia vyssia ako hodnota P9.69 a nepretrzity
¢as prekracuje hodnotu P9.70, jednotka menica hlasi ESP a pbsobi podla vybranej akcie
ochrany proti porucham. Ak je P9.70 (cas detekcie prilis velkej odchylky rychlosti) nastaveny
na 0.0 s, tato funkcia sa zrusi.

Skupina PA: Funkcie PID

PID riadenie je vSeobecna metdda riadenia procesov. Pomocou linearnych, integra¢nych a
diferencialnych operacii medzi signdlom spatnej vazby a cielovym signalom sa upravuje
vystupnu frekvenciu a vytvdra spatnovdzbovy systém na stabilizaciu riadenej cielovej
hodnoty.

Aplikuje sa na riadenie procesu, ako je riadenie prietoku, regulacia tlaku a reguldcia teploty.
Nasledujuci obrazok znazornuje hlavnu blokovu schému PID riadenia.

L L
Ti 8
Ciel —+ PID vystup
Tds+1 = - P
| J
Spatna vazba
Obrazok 4-23: Blokovy diagram PID riadenia
Nastavenia zdroja Zelanej hodnoty PID | Standardne 0
0 PA.01
1 FIV
2 FIC
PA.00 Rozsah 4
. 3 Rezervované
nastavenia -
4 IMPULZNE nastavenie (S3, nad 4.0 kW)
5 Komunikacné nastavenie
6 Pevné rychlosti
PAO1 Digitalne nastavenie PID Standardne ‘ 25%
' Rozsah nastavenia 0.0-100.0%
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PA.00 sa pouZiva na vyber kanalu nastavenia PID. Nastavenie PID je relativna hodnota a
pohybuje sa od 0,0% do 100,0%. PID spitna viazba je tie? relativna hodnota. Ucelom
ovladania PID je rovnaké nastavenie PID a spdtnej vazby PID.

Nastavenia zdroja spatnej vazby PID Standardne 0

0 FIV
1 FIC
2 Rezervované

PA.02 3 i FIV az FIC

Rozsah nastavenia 4 IMPULZNE nastavenie (S3, nad 4.0 kW)

5 Komunika¢né nastavenie
6 FIV + FIC
7 MAX (FIV,FIC)
8 MIN (FIV,FIC)

Tento parameter sltzi na vyber kanalu spatnovazobného signalu PID.
PID spatna vazba je relativna hodnota a pohybuje sa od 0.0% do 100.0%.

Smer p6sobenia PID Standardne 0

PA.03 0 Akcia dopredu
Rozsah nastavenia

1 Akcia dozadu

0: Akcia dopredu

Ak je hodnota spatnej vdazby mensia ako nastavenie PID, vystupna frekvencia menica stipne.
Napriklad riadenie napatia vinutia vyzaduje PID akciu vpred.

1: Akcia dozadu

Ak je hodnota spatnej vazby mensia ako nastavenie PID, vystupnad frekvencia menica sa znizi.
Napriklad reguldcia napnutia odvijania vyZaduje spatna PID akciu. Upozoriujeme, Ze tato
funkcia je ovplyvnena obratenim ¢innosti multifunkéného termindlu PID. V aplikacii tomu
venujte pozornost.

Rozsah nastavenia spatnej vazby PID Standardne 1000

PA.04

Rozsah nastavenia 0-65535

157



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii V900

Tento parameter je bezrozmernd hodnota. SlUZi na zobrazenie nastavenia PID (D0.15) a
spatnej vazby PID (DO.16).

Relativna hodnota 100% spdtnej vdzby nastavenia PID zodpoveda hodnote PA.04. Ak je
hodnota PA.04 nastavena na hodnotu 2000 a nastavenie PID je 100%, zobrazenie nastavenia
PID (D0.15) je 2000.

Linedrna konstanta Kp1 Standardne 20.0
PA.05
Rozsah nastavenia 0.0-100.0
Integra¢nd konstanta Til Standardne 2.00s
PA.06
Rozsah nastavenia 0.01s5s-10.00s
Derivacna konstanta Td1 Standardne 0.000 s
PA.07
Rozsah nastavenia 0.0-10.0

PA.05 (Linedrna konstanta Kp1)

Uréuje intenzitu reguldcie PID regulatora. Cim vysia je Kp1, tym vadsia je intenzita regulécie.
Hodnota 100,0 udava, kedy odchylka medzi PID spatnou vazbou a PID nastavenim je 100,0%,
nastavenie amplitudy PID regulatora na referenénom vystupnom kmitocte je maximalna
frekvencia.

PA.06 (Integracna konstanta Til)

Uréuje intenzitu integracie. Cim je ¢as integracie krat$i, tym je intenzita reguldcie vacsia. Ked'
je odchylka medzi PID spatnou vdzbou a nastavenim PID 100.0%, integralny regulator
vykonava kontinudlne nastavenie pre ¢as nastaveny v PA.06. Potom dosiahne amplituda
nastavenia maximalnu frekvenciu.

PA.07 (Deriva¢nd konstanta Td1)

Uréuje intenzitu diferen¢nej regulacii PID. Cim je ¢as derivovania dlhsi, tym vicsia je intenzita
reguldcie. Derivacny Cas je Cas, v ktorom zmena spatnej vazby dosiahne 100,0% a potom
amplituda nastavenia dosiahne maximalnu frekvenciu.

Frekvencia odpojenia PID reverzného | .
. Standardne 000.00 Hz
PA.OS otacania
Rozsah nastavenia 000.00 — max. frekvencia

V niektorych situdciach, ak vystupna frekvencia PID je zdporna hodnota (reverzné otacanie
motora), mbze byt nastavenie PID a spatna vazba PID rovnaké. Pri niektorych aplikaciach je
vsak prilis vysoka frekvencia spatného
otacania zakdzana a PA.08 sa pouZiva na urcenie hornej hranice frekvencie spatného
otacania.
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Limit odchylky PID Standardne 000.0 %

PA.09

Rozsah nastavenia 000.0-100.0 %

Ak je odchylka medzi spatnou vdazbou PID a nastavenim PID mensia nez hodnota PA.09,
riadenie PID sa zastavi. Mala odchylka medzi spatnou vazbou PID a nastavenim PID spésobi,
Ze vystupna frekvencia bude stabilnd a nemennd, ¢o je obzvlast efektivne pre niektoré
aplikacie riadenia s uzavretou sluckou.

PID diferenény limit Standardne 0.10%

PA.10 ]
Rozsah nastavenia 0.00-100.0 %

PouZiva sa na nastavenie diferencného vystupného rozsahu PID. Pri ovladani PID méze
diferencidlna operacia lahko spdsobit oscilaciu systému. Diferenéna regulacia PID je teda
obmedzena na maly rozsah. PA.10 sa pouZiva na nastavenie rozsahu diferenéného vystupu
PID.

Nastavenie ¢asu zmeny PID Standardne 0.00s
Rozsah nastavenia 0.00 - 650.00 s

PA.11

Cas zmeny ¢asu PID uddva &as potrebny na zmenu nastavenia PID z 0,0% na 100,0%.
Nastavenie PID sa meni linedrne podla meniaceho casu, ¢im sa zniZuje naraz spdsobeny
nahlou zmenou nastavenia v systéme.

Doba filtra spatnej vazby PID Standardne 0.00s
PA.12
Rozsah nastavenia 0.00-60.0s
Doba filtra vystupu PID Standardne 0.00s
PA.13
Rozsah nastavenia 0.00-60.0s

PA. 12 sa pouziva na filtrovanie PID spatnej vazby, ¢o pomaha zniZovat rusenie spatnej
vazby, ale spomaluje reakciu systému.

PA.13 sa pouZiva na filtrovanie vystupnej frekvencie PID, ¢o pomaha potlacit nahlu zmenu
vystupnej frekvencie menica, ale spomaluje reakciu systému.

PA.14 Rezervované

Linearna konstanta Kp1 ‘ Standardne ‘ 20.0
PA.15
Rozsah nastavenia ‘ 0.00-100.0
PA.16 Integra¢na doba Ti2 ‘ Standardne ‘ 2.00s
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Rozsah nastavenia ‘ 0.015s-10.00s
Derivacna doba Td2 | Standardne 0.000 s

PA.17

Rozsah nastavenia ‘ 0.0-10.0

Podmienka prepinania v
prep Standardne 0
parametrov PID
0 Ziadne prepinanie

PA.18 1 Prepinanie cez S

Rozsah nastavenia 5 Automatické prepinanie na zaklade

odchylky
Automatické prepinanie na zaklade
3 .
frekvencie chodu

Odchylka prepinania parametrov Standardne 20 %
PA.19 PID1

Rozsah nastavenia ‘ 0.0% - PA.20

Odchylka prepinania parametro «

vika prepinania p Y Standardne 80 %

PA.20 PID 2

Rozsah nastavenia ‘ PA.19-100 %

V niektorych aplikacidch sa vyZaduje prepinanie parametrov PID, ak jedna skupina
parametrov PID nedokéazZe splnit poziadavku celého beZiaceho procesu. Tieto parametre sa
pouZivaju na prepinanie medzi dvoma skupinami parametrov PID.

Parametre regulatora PA.15 aZ PA.17 su nastavené podobnym spdsobom ako PA.05 aZ
PA.O7.

Prepinanie méze byt vykonané bud cez S terminal alebo automaticky na zédklade odchylky.
Ak vyberiete prepinanie cez vstup S, vstupu S musi byt priradend funkcii 43 "Prepinanie
parametrov PID". Ak je funkcia S vypnuta, vyberie sa skupina parametrov 1 (PA.05 aZ PA.07).
Ak je S zapnuté, je vybrata skupina 2 (PA.15 aZ PA.17).

Ak zvolite automatické prepinanie, ked je absolitna hodnota odchylky medzi spatnou
vazbou PID a nastavenim PID mensia ako hodnota PA.19, parameter PID vyberie skupinu 1.
Ak je absolutna hodnota odchylky medzi spatnou vazbou PID a nastavenim PID vyssia ako je
hodnota PA.20, parameter PID vyberie skupinu 2. Ked' je odchylka medzi PA.19 a PA.20,
parametre PID su linedrne interpolované hodnoty dvoch skupin hodnét parametrov.
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PID parametre A

Skupina 1 PID
parametrov
PA.05, PA.06, PA.O7

Skupina 1 PID
parametrov
PA.15, PA.16, PA.17

_
PA.19 PA20 PID parametre

Obrazok 4-24 Prepinanie PID parametrov

Pociato¢na hodnota PID Standardne 0.0%
PA2L Rozsah nastavenia 0.0 % - 100.0 %
PA2> Poctiato¢na hodnota oneskorenia PID | Standardne 0.00s
Rozsah nastavenia ‘ 0.00s-650.00s

Ked' sa spusti meni¢, PID spusti algoritmus uzavretej slucky iba po tom, ako je vystup PID
stabilizovany na hodnotu PID (PA.21) a tato doba oneskorenia je nastavena v PA.22

Vystupna
frekvencia

Poliatoéna |
hodnota PID /_K_/

1
PA.21 !

Cas (t)

Y

I
1
1
I
|
}
1
1
1
oy |
=
1
|

1
1 Doba oneskorenia
! potiatoénej hodnoty PID
PA.22
Obrazok 4-25 Funkcie pociato¢nej hodnoty PID
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Mai(lmalna? odchylka medzi dvoma Standardne 001.00 %
PA.23 vystupmi PID v smere dopredu

Rozsah nastavenia 000.00 % - 100.0 %

Maxllmalna.odchylka medzi dvoma Standardne 001.00 %
PA.24 vystupmi PID v smere dozadu

Rozsah nastavenia 000.00 % - 100.0 %

Tato funkcia sldzi na obmedzenie odchylky medzi dvoma vystupmi PID (2 ms na vystup PID),
ktoré potlacuju rychlu zmenu vystupu PID a stabilizuji chod AC pohonu.

PA.23 a PA.24 zodpovedaju maximalnej absolutnej hodnote vystupnej odchylky v smere
dopredu a v opacnom smere.

Vlastnosti PID integrovania Standardne 00
Jednotky Oddelené integrovanie
0 Zakazané
1 Povolené
PA.25 )
Rozsah nastavenia ] Zastavenie integrovania, ked'
Desiatky i . . i
vystup dosiahne poZadovany
0 Pokracovanie v integrovani
Stop integrovania

Oddelené integrovanie

Ak je oddelené integrovanie povolené, PID zastavi operacia, ked je X priradené funkcii 38
"PID integrovanie pozastavené". V tomto pripade su ucinné iba linedrne a diferenciadlne
operacie.

Ak je oddelené integrovanie zakazané, nezélezi na tom, ¢i funkcia 38 " PID integrovanie
pozastavené ", priradenad X, je zapnuta alebo nie.

Zastavenie integrovania, ked' vystup dosiahne pozadovany limit.
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Ak je zvolené "zastavenie integrovania", zastavi sa operacia integrovania v PID, ¢o mbze
pomact znizit prekroCenie PID parametrov.

Detekcia straty s?atnej vazby PID Standardne 000.0 %
reguldtora
PA.26 . -
. 000.0%: Nedetekuje sa strata spatnej vazby
Rozsah nastavenia
000.1%: 100.0%

Detekény €as pri strat(e spatnej vazby tandardne 000s
PA.27 PID reguldtora

Rozsah nastavenia 00.0s-20.0s

Tieto parametre sa pouzivaju na posudenie straty spatnej vazby PID.
Ak je spatna vazba PID menSia ako hodnota PA.26 a nepretrZity Cas presahuje hodnotu
PA.27, menic hlasi Err31 a pracuje podla zvolenej akcie ochrany pri poruche.

Spravanie sa PID pri strate

Lo Standardne 0
spatnej vazby

PA.28

Ziadna akcia PID
1 PID vykona zastavenie

Rozsah nastavenia

Tieto parametre sa pouZivaji na posudenie straty spatnej vazby PID.
Ak je spatna vdzba PID mensia ako hodnota PA.26 a celkovy Cas presahuje hodnotu PA.27,
menic hlasi PIDE a pokracuje podla zvolenej akcie ochrany pri poruchach.

skupina PB: Premenliva frekvencia, pevna dizka a poéitadlo

Funkcia frekvencie vykyvu sa aplikuje v oblasti vyroby textilii a chemickych vlakien a na
aplikacie, kde su potrebné funkcie navijania. Funkcia frekvencie vykyvu indikuje, Ze vystupna
frekvencia striedavého menica sa meni nahor a nadol okolo nastavenej strednej frekvencie.
Priebeh frekvencie na Casovej osi zndzorneny na nasledujucom obrazku.
Amplituda frekvencie vykyvu je nastavend v Pb.00 a Pb.01. Ked'je hodnota Pb.01 nastavena
na hodnotu 0, amplitida frekvencie vykyvu je 0 a funkcia frekvencie vykyvu sa nepouziva.
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Amplitida premenlivej frekvencie

Vyst a
vstupna Aw=Fset*Pb.01

frekvencia Hz
Horna hranica
premenlivej frekvencie

Doln hranica
premenlivej frekvencie

Nastavend
premenliva frekvencia

Textile kick
fre']uency
Aw=kset*Pb.02

B

I I =
| SA— PP PR I S — Cas (t)
1 | ing ! [ 1
Klus Doba narastu Doba spomalenia

I
| Doba zrychlenia
I
1

Prikaz CHOD |

Obrazok 4-26: Ovladanie frekvencie vykyvu

Nastavenie rezimu tandardne 0
frekvencie vykyvu
Pb.00 0 Pomerne k strednej hodnote frekvencie
Rozsah nastavenia
1 Pomerne k maximalnej hodnote frekvencie

Tento parameter slizi na vyber zdkladnej hodnoty amplitidy vykyvu.
0: Vzhladom na strednu frekvenciu (volba zdroja frekvencie P0.03). Je to premenlivy
hodnota vykyvu. Amplitida sa meni podla strednej frekvencie (nastavenej frekvencie).

1: Vzhladom na maximalnu frekvenciu (maximalna vystupna frekvencia PO0.12)
Je to pevnd hodnota vykyvu. Amplitida sa nemeni.

Amplituda frekvencie vykyvu Standardne 0.00 %
Pb.01
Rozsah nastavenia 0.0%-100.0%
Amplituda frekvencie skoku Standardne 0.00 %
Pb.02
Rozsah nastavenia 0.0% - 50.0%

Tento parameter sa pouziva na urcenie amplitudy frekvencie vykyvu a frekvencie skoku.
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Frekvencia vykyvu je obmedzend hornou hranicou frekvencie a spodnou hranicou
frekvencie.

Pokial ide o strednu frekvenciu (Pb.00 = 0), skuto¢nd amplitida vykyvu AW je vysledkom
vypoctu P0.03 (vyber zdroja frekvencie) vyndsobeny Pb.01. V porovnani s maximalnou
frekvenciou (Pb.00 = 1) je skuto¢nda amplitida vykyvu AW vysledkom vypoctu P0.12
(maximalna frekvencia) vyndsobena Pb.01. Frekvencia skoku = Amplitada vykyvu AW x Pb.02
(Amplituda frekvencie skoku). Pokial ide o strednu frekvenciu (Pb.00 = 0), skokova
frekvencia je premenna hodnota. Pokial ide o maximalnu frekvenciu (Pb.00 = 1), skokova
frekvencia je pevnda hodnota.

Frekvencia vykyvu je obmedzena hornou a spodnou hranicou frekvencie.

Cyklus vykyvu frekvencie Standardne 10.0s
Pb.03
Rozsah nastavenia 0.1s5-3000.0s
Cason koeﬁ?lent .stupanla Etandardne 50.00 %
Pb.04 trojuholnikovej viny
Rozsah nastavenia 0.1%-100.0%

Cyklus vykyvu frekvencie: doba uplného cyklu vykyvu.

Pb.04 Specifikuje Casovy percentualny koeficient stipania trojuholnikovej viny na hodnotu
Pb.03 (cyklus vykyvu frekvencie).

Doba néabehu trojuholnikovej viny = Pb.03 (Cyklus vykyvu frekvencie) x Pb.04 (Casovy
koeficient stupania trojuholnikovej viny, jednotka: s).

Doba poklesu trojuholnikovej viny = Pb.03 (cyklus vykyvu frekvencie) x (1 - Pb.04 Koeficient
stupania trojuholnikovej viny. Jednota: s).

Nastavena dizka Standardne 1000 m
Pb.05
Rozsah nastavenia Om- 65535 m
Skuto¢na dizka Standardne 0
Pb.06
Rozsah nastavenia Om- 65535 m
Pocet impulzov na jeden meter Standardne 100
Pb.07
Rozsah nastavenia 0.1 —6553.5
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Predchadzajuce parametre sa pouzivaju na riadenie pevnej dizky.
Informécie o dizke sa zhromazduju prostrednictvom multifunkénych digitalnych vstupov.
Skutoéna dizka Pb.06 sa vypodita vydelenim poctom impulzov, registrovanych cez vstupu S,
hodnotou Pb.07 (pocet pulzov na jeden meter).

Ked skuto¢nd dizka Pb.06 prekroci nastavenu dizku v Pb.05, vystup YO priradeny funkcii 10
(dosiahnutd dizka) sa zapne (ON).

Pocas reZimu merania dfiky, moze sa vykonat resetovanie dizky cez svorku S s priradenou
funkciou 28. Podrobné informacie najdete v popise P5.00 aZ P5.09.

Priradte funkciu 27 (vstup pre meranie dizky) prislusnému terminalu S v poZadovanych
aplikaciach. Ak je frekvencia impulzov vysoka, musi sa pouZzit vstup X5.

Pb.08 Nastavena hodnota pocitadla Standardne 1000
Rozsah nastavenia 1- 65535
Urcend hodnota pocitadla Standardne 1000
Pb.09
Rozsah nastavenia 1- 65535

Vstupné impulzy sa privadzaju z multifunkénych vstupnych terminalov. Priradte prislusnej
vstupnej svorke funkciou 25 (vstup pocitadla). Ak je frekvencia impulzov vysoka, musi sa
pouZit vstup X5.

Ked hodnota pocitadla dosiahne nastavenu pocitaciu hodnotu (Pb.08), svorka YO priradend
funkcii 8 (Dosiahnutd hodnota pocitadla dosiahnutd) sa zapne (ON). Potom pocitadlo
pocitanie zastavi.

Ked hodnota pocitadla dosiahne uréent hodnotu (Pb.09), svorka YO priradena k funkcii 9
(dosiahnutd hodnota urcend hodnota) sa zapne (ON). Pocitadlo potom pocita aZz do
dosiahnutia nastavenej hodnoty. Hodnota Pb.09 by sa mala rovnat alebo byt mensia ako
hodnota Pb.08

Vet pocitadi Mmﬂﬂﬂﬂwﬂﬂﬂﬂﬂﬂmmﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ_

101112 192021 112

D0.12=20

Vystup po dosiahnuti nastavenej  [().12=11

hodnoty poéitadla Pb.08=20
Vystup po dosiahnuti DO.12-20 _I—

ur€enej hodnoty pocitadla

Vstup pocitadla
Pb.09=11

Obrazok 4-27: Dosiahnuta nastavena hodnotu pocitadla
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Skupina PC: Viacnasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia

V 900 ma mnoho viacnasobnych instrukcii ako viacndsobna rychlost. Okrem viacnasobnej
rychlosti mézu byt pouzité ako zdroj oddeleného napéatia V/F a nastavenia zdroja procesu
PID reguldtora.

Jednoducha funkcia PLC sa liSi od funkcie uzivatelom programovatelného

V 810. Jednoduché PLC méze vykonat len jednoduchu kombinaciu viacnasobnych instrukcii,
pricom uZzivatelska programovatelna funkcia je bohatSia a praktickejSia. Podrobnosti
najdete v popise skupiny PC.

fu':‘iﬂie N&zov parametra Rozsah nastavenia g:::t:f,:’n"ée
PC.00 Pevna rychlost 0 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.01 Pevna rychlost 1 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.02 Pevna rychlost 2 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.03 Pevna rychlost 3 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.04 Pevna rychlost 4 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.05 Multifunkcia 5 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.06 Multifunkcia 6 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.07 Multifunkcia 7 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.08 Multifunkcia 8 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.09 Multifunkcia 9 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.10 Multifunkcia 10 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.11 Multifunkcia 11 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.12 Multifunkcia 12 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.13 Multifunkcia 13 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.14 Multifunkcia 14 -100.0% - 100.0% 0.0%
PC.15 Multifunkcia 15 -100.0% - 100.0% 0.0%
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PC. 16

ReZim chodu jednoduchého

0: Stop po vykonani jedného
cyklu chodu menica

1: UdrZiava posledné hodnoty
po tom, ¢o menic vykona

PLC jeden cyklus
2: Opakovanie po vykonani
jedného cyklu chodu
menica
_X: Zapamatanie po vypadku napajania
0: Nie
PC. 17 Nastavenie zapamétanie pri | 1: Ano o ) 00
: volbe jednoduchého PLC X_: Zapamatanie po prikaze STOP
0: Nie
1: Ano
Cas chodu jednoduchého
PC. 18 PLC prikaz 0 0.0s(h) - 6553.5s(h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC. 19 | spomalenia jednoduchého |[0-3 0
PLC prikaz O
Cas chodu jednoduchého
PC.20 PLC prikaz 1 0.0s(h) — 6500.0s(h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC.21 | spomalenia jednoduchého |0-3 0
PLC prikaz 1
Cas chodu jednoduchého
PC.22 PLC prikazu 2 0.0s(h) - 6500.0s(h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC.23 | spomalenia jednoduchého |0-3 0
PLC prikaz 2
Cas chodu jednoduchého
PC.24 PLC prikaz 3 0.0s(h) - 6500.0s(h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC.25 | spomalenia jednoduchého |0-3 0
PLC prikaz 3
pcog | C8schodujednoduchého |0 eonn osih) 0.0s(h)

PLC prikaz 4

168




Kapitola 5 Podrobny popis funkcii V900

PC.27

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikaz 4

0-3

PC.28

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 5

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

PC.29

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikaz 5

PC.30

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 6

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

PC.31

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikaz 6

0-3

PC.32

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 7

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

PC.33

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikaz 7

0-3

PC.34

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 8

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h)

PC.35

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikaz 8

PC.36

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 9

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s(h )

PC.37

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikaz 9

0-3

PC.38

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 10

0.0s(h) - 6500.0s(h)

0.0s (h)

PC.39

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikaz 10

0-3
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Cas chodu jednoduchého

: IMPULSNE nastavenie
PID
Nastavte podla prednastavenej frekvencie
(P0.08), modifikovanej pomocou UP/DOWN

PC.40 PLC prikaz 11 0.0s (h) - 6500.0s (h) 0.0s (h)
Doba zrychlenia/
PC.41 | spomalenia jednoduchého |0-3 0
PLC prikaz 11
Cas chodu jednoduchého
PC.42 PLC prikaz 12 0.0s (h) - 6500.0s (h) 0.0s (h)
Doba zrychlenia/
PC.43 | spomalenia jednoduchého |0-3 0
PLC prikaz 12
Cas chodu jednod. PLC
PC.44 orikaz 13 0.0s (h) - 6500.0s (h) 0.0s (h)
Doba zrychlenia/
PC.45 spomalenia jednod.PLC |0-3 0
prikaz 13
Cas chodu jednod. PLC
PC.46 orikaz 14 0.0s (h) - 6500.0s (h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC.47 spomalenia jednod. PLC |0-3 0
prikaz 14
Cas chodu jednod. PLC
PC.48 orikaz 15 0.0s (h) - 6500.0s (h) 0.0s(h )
Doba zrychlenia/
PC.49 | spomalenia jednod. PLC 0-3 0
prikaz 15
Jednotka ¢asu 0: s (sekund
PC.50 . , (sekundy) 0
jednoduchého PLC 1: h (hodiny)
0: Nastavené z PC.00
1: FIV, potenciometer ovladacieho panela
2: FIC
PC.51 Referencny zdroj 0 z: Rezervovane 0
5:
6:

Ur€uje parametre nastavenie kanalu 0. MdZete vykonat pohodiné prepinanie medzi
nastavovacimi kanalmi. Ked' sa ako zdroj frekvencie pouZziva viacnasobna instrukcia alebo
jednoduché PLC, prepnutie medzi dvoma frekvenénymi zdrojmi sa da lahko realizovat.
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Skupina PD: Parametre komunikacie

Kéd
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

PD.00

Prenosova rychlost

OWooNOOUESE wNERL ol

__X: MODBUS
: 300 BPS

: 600 BPS

: 1200 BPS

: 2400 BPS

: 4800 BPS

: 9600 BPS

: 19200 BPS

: 38400 BPS

: 57600 BPS

: 115200 BPS

__ X _:Rezervované
_X__:Rezervované
X __ _: Rezervované

0005

PD.01

Format udajov

0: Nekontroluje sa, <8,N,2>
1: Parna parita, <8,E,1>

2: Neparna parita, <8,0,1>
3:<8,N,1>

PD.02

Lokalna adresa

1-247 0 : Adresa MASTER

PD.03

Oneskorenie odpovede

O0ms—20ms

PD.04

Casovy limit komunikacie

0.0 (neplatné) 0.1s-60.0s

0.0

PD.05

Volba prenosového
protokolu MODBUS

X: Protokol MODBUS
Nestandardny MODBUS protokol
Standardny MODBUS protokol

: Rezervované

0
1
X

PD.06

Aktualna citlivost
komunikacie

0:0.01A
1: 0.10A

Skupina PF: Rezervované pre servisné ucely
Skupina PP: UzZivateflom definované kody funkcii

PP.00

Uzivatel'ské heslo

Standardne

Rozsah nastavenia

0-65535
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Ak je parameter nastaveny na akékolvek nenulové Cislo, je aktivovand funkcia ochrany
heslom. Po nastaveni a vykonani hesla musite pre zadanie do menu zadat spravne heslo. Ak
je zadané heslo nespridvne, nemozZete zobrazovat ani upravovat parametre. Ak PP.00 je
nastavené na 00000, predchadzajlice nastavené uzivatelské heslo sa vymaze a funkcia
ochrany heslom je vypnuta.

Obnovenie standardnych hodnot Standardne 0
PP.O1 0 Ziadna ¢innost
Rozsah nastavenia 1 Obnovenie tovarenského nastavenia
okrem parametrov motora

1: Obnovenie tovarenského nastavenia okrem parametrov motora

Ak je PP-01 nastavené na 1, vacsSina funkénych kédov sa obnovi na predvolené nastavenie,
okrem parametrov motora, (P0.22 nastavenie fr. rozsahu; zdznamy poruch, celkového casu
chodu (P7.09), celkového ¢asu zapnutia (P7.13) a celkovej spotreby energie (P7.14).

Skupina CO: Riadenie krutiaceho momentu

Volba ri ia rychlosti .
o b,a -rladenla rychlosti / Standardne 0
krutiaceho momentu
C0.00 ]
0 Riadenie rychlosti
Rozsah nastavenia
1 Riadenie kratiaceho momentu

SluZi na vyber riadiaceho reZimu menica: regulacia otacok alebo riadenie kratiaceho
momentu.

V 900 poskytuje svorky X s dvoma funkciami suvisiacimi s krdtiacim momentom: Riadenie
kratiaceho momentu je zakazané (funkcia 29) a prepinanie medzi Regulaciou otacok /
momentu (funkcia 46). Oba X- terminaly musia byt pouZité spolo¢ne s C0.00 na vykonanie
prepinania riadenia rychlosti / kritiaceho momentu. Ak funkcia 46 (prepinanie regulacia
otacok / regulacie kratiaceho momentu), priradena svorke X, je vypnuta (OFF), riadiaci rezim
je uréeny pomocou C0.00. Ak je 46 zapnutd (ON), riadiacim reZimom je otocit hodnotu
C0.00.

Ak je vsak funkcia ovladania kritiaceho momentu zakdzand, menic je pevne nastaveny na
prevadzku v rezime riadenia rychlosti.
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N itsteho momenta | Standardne 0
0 Digitalne nastavenie (C0.03)
1 FIV
2 FIC
€0.01 Rozsah 3 Rezervované
nastavenia 4 IMPULZNE nastavenie
5 Komunikacné nastavenie
6 MIN (FIV, FIC)
7 MAX (FIV, FIC)
0o | letticenamoment | Standardne 150%
Rozsah nastavenia -200% - +200%

C0.01 sa pouziva na Nastavenia zdroja riadenia krdtiaceho momentu. Existuje celkovo 8
zdrojov riadenia krutiaceho momentu. Nastavenie krutiaceho momentu je relativna
hodnota. 100,0% zodpoveda menovitému krdtiacemu momentu. Rozsah nastavenia je -
200,0% az 200,0%, co znamena, Ze maximalny krutiaci moment menica je dvojnasobok
menovitého krdtiaceho momentu motora.

Pre nastavenie krutiaceho momentu sa pouziva 1-7, komunikacné rozhranie, analégovy
vstup a impulzny vstup. Format udajov je -100.00% az 100.00%. 100% zodpoveda hodnote
C0.03.

Maxllmalr]a flrgkvenC|a vpred pri tandardne 50.00 Hz
C0.05 ovladani krdtiaceho momentu
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 Hz — maximalna frekvencia
Maximalna frek i i .
a>'(|ma’na ,rg vencia vzad pri Standardne 50.00 Hz
C0.06 ovladani kratiaceho momentu
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 Hz — maximalna frekvencia

Tieto dva parametre sa pouZzivaju na nastavenie maximalnej frekvencie pri otacani dopredu
alebo dozadu v rezime riadenia kratiaceho momentu.
Pri riadeni kritiaceho momentu, ak je zatazovy kratiaci moment mensi ako vystupny kruatiaci
moment motora, rychlost otacania motora bude stupat nepretriite.

Aby sa predislo poruche mechanického systému, maximalna rychlost ota¢ania motora musi
byt obmedzena v reguldcii krdtiaceho momentu.

Mézete vykonavat plynult zmenu maximalnej frekvencie v dynamike ovladania kratiaceho
momentu ovladanim hornej hranice frekvencie.
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Doba,zrychlenla pri riadeni &andardne 0.00s
C0.07 kratiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0.00s—-650.0s
Doba §p'omalen|a pri riadeni tandardne 0.00s
C0.08 krdtiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0.00 s —-650.0s

Pri riadeni krutiaceho momentu rozdiel medzi vystupnym krutiacim momentom motora a
krdtiacim momentom zataze urc€uje rychlost zmeny rychlosti motora a zataZenie. Rychlost
otacania motora sa mdze rychlo zmenit, ¢o spbsobi hluk alebo prili$ velké mechanické
namahanie. Nastavenie ¢asu zrychlenia / spomalenia v riadeni krdtiaceho momentu plynulo
meni otacky motora.

V aplikaciach, ktoré vyZaduju rychlu reakciu krdtiaceho momentu, nastavte ¢as zrychlenia /
spomalenia v riadeni kritiaceho momentu na 0.00 s. Napriklad dva menice su pripojené na
pohon rovnakého zataZenia. Ak chcete vyrovnat rozloZenie zataZenia, nastavte jeden menic
ako hlavny v riadeni rychlosti a druhy ako podriadeny v riadeni krdtiaceho momentu.
Podriadeny meni¢ prijima vystupny krdtiaci moment z hlavného meni¢a ako prikaz
krdtiaceho momentu a musi rychlo reagovat. V tomto pripade je ¢as zrychlenia / spomalenia
podriadeného menica v regulatore krutiaceho momentu nastaveny na 0.0 s.

Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia

Hornfa hkran|c§ pF)r\inIU:ama Standardne 8.00 Hz
C5.00 rekvencie
Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna frekvencia

Tento parameter sa pouziva iba pre ovladanie V/F.

PouZiva sa na urenie refimu modulécie vin pri riadeni V / F asynchrénneho motora.
Ak je frekvencia nizSia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny je 7-segmentova
kontinudlna modulacia. Ak je frekvencia vys$sia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny
je 5-segmentova prerusovana modulacia.

7-segmentova kontinudlna modulacia spdsobuje viac strat, ale mensie prudové zvinenie. 5-
segmentova prerusovana moduldcia spésobuje mensiu stratu, ale vacsie zvinenie pradu. To
mobze viest k nestabilite motora pri vysokej frekvencii. Tento parameter bezne nemetite.

Pri nestabilite ovlddania V/F pozri parameter P4.11. Pri naraste teploty pozri parameter
P0.17.
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Rezim modulacie PWM Standardne 0

C5.01 0 0: Asynchrénna modulacia
Rozsah nastavenia

1 1: Synchrénna moduldcia

Regulacia V/F je efektivna, ak sa pouZiva asynchrénna modulécia a ked je vystupna
frekvencia vysokd (nad 100HZ), ¢o vedie ku kvalite vystupného napatia.

Spdsob kompenzacie Standardne 1

C5.02 Ziadna kompenzacia

Rozsah nastavenia 1 Rezim kompenzicie 1

Rezim kompenzacie 2

Vo vSeobecnosti sa nemusi upravovat.

Nahodny rozmer PWM Standardne 0

C5.03 0 Zakazané

Rozsah nastavenia
1-10 Nahodny rozmer nosnej frekvencie PWM

Tento parameter znizuje hluénost motora, redukuje elektromagnetické rusenie.

Otvorené obmedzenie pradu Standardne 10

C5.04 0 Zatvorené
Rozsah nastavenia

1 Otvorené

Parameter moze obmedzit vznik poruchy kvoli nadprudu, zabezpeluje normalny chod
menica. Otvorenie obmedzenia prudu po dlhsiu dobu méze spdsobit prehriatie menica,
hlasenie poruchy CBC.

Detekcia pridovej kompenzacie | Standardne 5

C5.05

Rozsah nastavenia 0-100

PouZiva sa na nastavenie kompenzacie pridovej detekcie, neodporiéame menit.
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Nastavenie podpatia Standardne 100 %

C5.06

Rozsah nastavenia 60 % - 140 %

PouZiva sa na nastavenie chyby napatia LU pre nedostatok napdtia menica, rozne Urovne
napatia menica 100%, zodpovedajuce rdoznym napdtiam, jednofdzovym 230V alebo
trojfazovym 230V: trojfazové 400 V: 350 ; trojfazové 690V: 650V.

Vyber reZimu optimalizacie SFVC Standardne 1
0 Ziadna optimalizacia
C5.07 N .
Rozsah nastavenia 1 ReZzim optimalizacie 1
2 ReZim optimalizacie 2

1: Rezim optimalizacie 1

Pouziva sa, ked' je vysoka poziadavka na linearnu reguldciu krdtiaceho momentu.
2: ReZim optimalizacie 2

Pouziva sa v pripade poziadavky na stabilitu rychlosti.

Skupina C6: Nastavenie krivky FI (Fl je FIV alebo FIC)

Fl krivka 4 minimum ‘gtandardne ‘ ooV
C6.00 -
Rozsah nastavenia ‘ -10.0V -C6.02
C6.01 Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 min. ‘§tandardne‘ 0%
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
FI krivka 4 inflexia 1 ‘ﬁtandardne‘ 3.00V
C6.02
Rozsah nastavenia ‘ C6.00 - C6.04
6.03 Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 inflexia 1 ‘ §tandardne‘ 30.0%
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
FI krivka 4 inflexia 2 ‘ﬁtandardne ‘ 6.0V
C6.04
Rozsah nastavenia C6.02 — C6.06
C6.05 Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 inflexia 2 ‘ §tandardne‘ 60 %
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
C6.06 Fl krivka 4 maximum ’§tandardne ‘ 10.00V
' Rozsah nastavenia ‘ C6.06 —10.00 V
Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 max. ‘§tandardne‘ 100 %
C6.07
Rozsah nastavenia -100 % - +100 %
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C6.08 FI krivka 5 minimum ‘§tandardne‘ 0.0V
Rozsah nastavenia ‘ -10.0V -C6.10

6.09 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 min. |§tandardne‘ 0%
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

C6.10 FI krivka 5 inflexia 1 ‘ﬁtandardne‘ 3.00V
Rozsah nastavenia l C6.08 - (C6.12

611 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 inflexia 1 | §tandardne‘ 30.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

612 FI krivka 5 inflexia 2 ‘ﬁtandardne‘ 6.0V
Rozsah nastavenia l C6.10-C6104

6.13 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 inflexia 2 ‘ §tandardne‘ 60 %
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

6.14 FI krivka 5 maximum ‘gtandardne‘ 10.00 V
Rozsah nastavenia ‘ C6.14-10.00 V
Zodpovedajlice nastavenie krivky FI 5 max |Standardne 100 %

C6.15
Rozsah nastavenia -100 % - +100 %

Funkcia krivky 4 a 5 je podobnad ako krivky 1 a 3, ale krivky 1 a 3 su spojité Ciary a krivka 4 a
5 su 4-bodové krivky, ¢im sa realizuje pruznejsi vzajomny vztah. Krivky 4 a 5 st znazornené
na nasledujucom obrazku.

Pri nastaveni krivky 4 a 5 si vS§imnite, Ze minimalne vstupné napatie, inflexia 1, inflexia 2,
napatie 2 a maximalne napatie krivky musia v tomto poradi stale narastat.

P5.33 (vyber krivky FI) sa pouziva na stanovenie, ako vybrat krivku pre FIV aZ FIC z piatich
kriviek.

F1

Y )
nastavenie
Nastavenie
Filmax [~~~ ==========+=
[
[
Nastavenie 1
Flinfexial [~~~ 7 7 : !
1 F1 krivka ' Flvstupné
! inflexia 2 [
| napat\e
OV(0mA)
‘ F1 krlvka 10V(20m \]
Nastavenie inflexia 1
Flinfexa2 [ 7/~ -~~~ ~===777
Nastavenie
F1 min

Obrazok 4-29 Schéma krivky 4 a 5
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Zodpovedajuce nastavenie skokového bodu Etandardne 0.0%
C6.16 vstupu FIV
Rozsah nastavenia -100 % - +100 %
Zodpovedajuce nastavenie skokovej amplitudy Standardne 0.5%
C6.17 vstupu FIV
Rozsah nastavenia 0 %-+100%
Zodpovedajuce nastavenie skokového bodu Standardne 0.0%
C6.18 vstupu FIC
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
Zodpovedajuce nastavenie skokovej amplitudy Standardne 05 %
C6.19 vstupu FIC
Rozsah nastavenia ‘ 0 %-+100%

Analdgové vstupné svorky (FIV aZ FIC) menica V 810 podporuju prislusnu funkciu skokového
nastavenia, ktord fixuje zodpovedajlce nastavenie analégového vstupu v bode skoku, ked'
sUvisiace nastavenie analdgového vstupu je v rozsahu skoku.

Napriklad, vstupné napdatie FIV preskoCi okolo 5.00 V a rozsah skoku je 4.90-5.10V.
Minimalny vstup FIV 0.00 V zodpoveda 0.0% a maximalny vstup

10.00 V zodpoveda 100.0%. Detekované zodpovedajuce nastavenie vstupu FIV sa pohybuje
medzi 49,0% a 51,0%.

Ak nastavite hodnoty C6.16 na 50.0% a C6.17 na 1.0%, potom sa po funkcii skoku dosiahne
fixné vstupné FIV nastavenie na 50.0%, ¢im sa eliminuje fluktuacny efekt.

Parametre skupiny DO: Zakladné monitorovacie parametre

Skupina DO sa pouZiva na monitorovanie stavu menica pocas chodu. Hodnoty parametrov si
mobzete prezriet pomocou ovladacieho panela, ktory je vhodny na umiestnenie do prevadzky
alebo z hostitelského pocitaca prostrednictvom komunikacného rozhrania.

D0.00 az DO0.31 su monitorovacie parametre pocas behu a zastavenia definované
parametrami P7.03 a P7.04.

Dalsie podrobnosti najdete v tabulke Monitorovacie parametre v kapitole 4, Skratené
parametre, na str. 76
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Priloha 1
RieSenie problémov

1. Signalizacia poruchy a protiopatrenia

Frekvenény meni¢ V900 ma mnozstvo varovnych sprav a ochrannych funkcii. Ked déjde k
poruche, ochranna funkcia sa spusti, menic¢ prestane pracovat, kontakty relé poruchy
menica sa aktivuju a na paneli displeja menica sa zobrazi chybovy kdd. Pred vyhladanim
servisu mozete vykonat samokontrolu podla rad v tejto ¢asti, analyzovat pricinu poruchy
a najst rieSenie. Ak je pri¢ina uvedend v bodkovanom ramdeku, vyhladajte servis,
kontaktujte predajcu alebo kontaktujte nas priamo.

OUOC vo varovnej sprave je hardvérovy nadprudovy alebo prepatovy alarm. Vo vicsine
pripadov porucha hardvérového prepatia sposobuje alarm OUOC.

Nazov chyby | Displej Mozna pricina RieSenie

1: Vystupny obvod je uzemneny | 1: Odstrarite vonkajsie priciny|
alebo skratovany. skratu
2: Pripojovaci kdbel motora je | 2: InStalujte timivku alebo
prilis dlhy. vystupny filter.

Ochrana menical  OC 3: Mo,dul sa’ prehrigva. o 3 Skontroluj'te 'vzduc.h'ov{/
4: Vnutorné spojenia sa uvolnili. | filter a chladiaci ventilator.
5: Hlavna riadiaca doska je 4: Vsetky kable zapojte
chybna. spravne.
6: Doska pohonu je chybna. 5,6,7: Vyhladajte technicku
7: Modul menica je chybny podporu.
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Nazov chyby | Displej Mozna pricina RieSenie
1: Odstrante vonkajsie
. zavady.
1: Vystupny obvod je uzemneny . _
ystupny . J Y12 Vykonajte automatické
alebo skratovany. .
. . ladenie motora.
2: Automatické ladenie motora ey , .
. 3: Zvyste ¢as zrychlenia.
sa nevykondva. . ]
x , . ew ) s 4: Upravte rucne zadané
3: Cas zrychlenia je prili$ kratky. . .
Y . zvysenie kratiaceho
4: Rucne zadany narast .
- momentu alebo krivku V/F.
Nadprud pocas krdtiaceho momentu alebo 5: Nastavte napatie na
? p. 0C1 | krivka V/F nie je vhodna. o P
zrychlenia iri R normalny rozsah.
5: Napatie je prilis nizke. . " .
< . 6: Zvolte restartovanie
6: Start sa vykonava na ., s .
., sledovania rychlosti otac¢ania
rotujicom motore. . .
Y , . . alebo spustite motor po jeho
7: Pocas zrychlenia sa prida ;
nahle zatazenie zastaven.
L 7: Odstrarite pridané
8: Model AC menica ma prilis e P
- P zatazenie.
malu vykonovu triedu. vy
8: Vyberte menic vyssej
vykonovej triedy.
1: Vystupny obvod je uzemneny | 1: Odstrante vonkajsie
alebo skratovany. zavady.
2: Automatické ladenie motora | 2: Vykonajte automatické
sa nevykondva. ladenie motora.
. . 3: Doba spomalenia je prilis 3: Zvyste ¢as spomalenia.
Nadprud pocas . s
Ff p. 0C2 kratka. 4: Nastavte napatie na
zrychlenia i My .
4: Napatie je prilis nizke. normalny rozsah.
5: Pocas spomalenia sa prida 5: Odstrante dodatocné
nahle zatazenie. zatazenie.
6: Brzdiaca jednotka a brzdovy | 6: Namontujte brzdovu
odpor nie su nainstalované. jednotku a brzdny odpor.
. , . , | 1: Odstrante vonkajsie
1: Vystupny obvod je uzemneny Javad )
alebo skratovany. L .y
S . 2: Vykonajte automatické
2: Automatické ladenie motora .
. . . ladenie motora.
Nadprud pri sa nevykonava. s
M . e dix s 3: Nastavte napatie na
konstantnej 0oc3 3: Napatie je prilis nizke. normalny rozsah
rychlosti 4: Pocas prevadzky sa prida y )

nahle zataZenie.
5: Model AC menica ma prilis
malu vykonovu triedu.

4: Odstrante pridané
zatazenie.

5: Vyberte menic vyssej
vykonovej triedy.
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4: Mostik usmerriovaca a
vyrovnavaci poskodené

5: Doska pohonu je chybna
6: Hlavna doska ovladacieho
panelu je chybna

Nazov chyby | Displej Mozna pricina RieSenie
1: Vstupné napatie je prilis 1: Nastavte napétie na
vysoké. normalny rozsah.
Prepatie 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
pocas OU1l | pocas zrychlenia. nainstalujte brzdny odpor.
zrychlenia 3: Cas zrychlenia je prili$ kratky. | 3: Zvyste ¢as zrychlenia.
4: Brzdiaca jednotka a brzdny | 4: Namontujte brzdovu
odpor nie su nainstalované. jednotku a brzdny odpor.
1: Vstupné napatie je prilis
vysoké. 1: Nastavte napadtie na
Prepitie 2: Vonkajsia sila pohana motor | normalny rozsah.
pv pocas spomalenia. 2: ZrusSte vonkajsiu silu alebo
pocas ou2 . - sy . ,
spomalenia 3: Doba spomalenia je prilis nainstalujte brzdny odpor.
P kratka. 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny | jednotku a brzdny odpor.
odpor nie su instalované
. . 1: Vstupné atie j ilis 1: Nastavt ati
Prepitie pri ’pne napatie je prilis as, avte napétie na
Y . vysoké. normalny rozsah.
konstantnej ou3 e . N e
rchlosti 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
¥ pocas spomalenia. nainstalujte brzdny odpor.
Chyba POF Vstupné napatie nie je vramci | Nastavte vstupné napatie v
napajania pripustného rozsahu. povolenom rozsahu.
1: Na zdroji napajania sa
vyskytuju nahle vypadky
2: Vstupné napatie menica nie
je vramci pripustného rozsahu. | 1: Vynulujte chybu.
- 3: Napatie zbernice je 2: Nastavte napatie na
Nedostatocné . .
s LU neobvyklé. povoleny rozsah.
napatie

3, 4,5, 6: Vyhladajte
technicku podporu.
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virtudlneho 1/0O rozhrania.

Nazov chyby | Displej Mozna pricina RieSenie
1: Zatazenie je prili$ velké alebo | 1: ZniZte zataZzenie a
Pretasenie na motore je pripojeny iny skontroI.UJt? motor a
menita oL2 motor. mechanicky stav.
2: Model menica ma prilis mala | 2: Vyberte menic vyssej
vykonovu triedu. vykonovej triedy.
1.P ter P9.01j
ar’f\me er P9.0 J? 1: Nastavte sprdvne P9.01.
nespravne nastaveny. o~ oy
oy e 2: Znizte zatazenie a
e 2: ZataZenie je prilis velké alebo .
Pretazenie o, skontrolujte motor a
OoL1 na motore je pripojeny iny -
motora mechanicky stav.
motor. 3: Vyberte menic vyssej
3: Model meni¢a ma prili§ malu v.’k(\)/nove' tried yssel
vykonovu triedu. ¥ J V-
1: Spojenie meni¢a s motorom
1€ vad.n(,a ., Y 1: Odstranite vonkajsie
. 2: Trojfazovy vystup menica je .
Strata vstupnej . v zavady.
, LI pri chode motora nevyvazeny . -
fazy . . 2, 3, 4: Vyhladajte technickua
3: Doska pohonu je chybna odooru
4: Hlavna doska ovladdacieho podporu.
panelu je chybna
1: Kdbel spdjajuci meni¢ a motor| 1: Odstrarte vonkajsie
je chybny. zavady.
Strata vystupnej 2: Trojfazovy vystup striedavého| 2: Skontrolujte, ¢i je
fazy Lo menica je nevyvazeny, ked' trojfazové vinutie motora v
(rezervované) motor bezi. poriadku.
3: Doska v menici je chybna. 3,4: Vyhladajte technicku
4: Menic je chybny. podporu.
1: Teplota okolia je prilis vysoka.| 1: ZniZte okolitu teplotu.
2: Vzduchovy filter je 2: Vycistite vzduchovy filter.
. zablokovany. 3: Vymernte poskodeny
Preh
:r(:errwlifv:ge OH 3: Ventilator je poskodeny. ventilator.
4: Tepelne citlivy rezistor 4: Vymente poskodeny
modulu je poskodeny. tepelne citlivy rezistor.
5: Modul menica je poskodeny. |5: Vymerite menic
1: Signdl externej poruchy je
Chyba zadany cez vstup X.
externého EF 2: Signal externej poruchy sa Resetujte operaciu.
zariadenia zadava prostrednictvom

182




Priloha 1

Nazov chyby | Displej Moina pricina Riesenie
1: Hostitel'sky pocitac je v
neobvyklom stave. 1: Skontrolujte hostitelsky
2: Komunikacny kabel je pocitac.
Komunikagna chybny.' , 2:’Skontrolu1te komunikacny
chvba CE 3: P028 je nespravne kabel.
¥ nastaveny. 3: Nastavte P028 spravne.
4: Komunikaéné parametre v 4: Spravne nastavte
skupine PD su nespravne komunikaéné parametre.
nastavené.
1: Doska pohonu a zdroj 1: Vymeiite poskodenu
Porucha e , dosku pohonu alebo dosku
0y rAy napajania su chybné. o .
stykaca oy , napadjacieho zdroja.
2: Stykac je chybny. N Loty
2: Vymerite chybny stykac.
Chyba . ] 1: Vymente chybnu Hallovu
) 1: Hallova sonda je chybna. sondu.
detekcie IE . . . Y .
. 2: Doska pohonu je chybna. 2: Vymerite poskodenu
prudu
dosku pohonu.
1: Parametre motora nie su 1: Spravne nastavte
Chyba nastavené podla typového parametre motora podla
automatickéh TE Stitka. typového stitka.
o ladenia 2: Skoncil ¢as automatického 2: Skontrolujte kabel, ktory
ladenie motora. spdja menic a motor.
1: Sprdvne nastavte enkodér
podla danej situacie
1: Nesprdvny typ enkodéra 2: 1: Odstrante vonkajsie
Chyba PG 2: Kabel enkodéra je chybny zavady.
enkodéra 3: Enkodér je poskodeny 3: Vymernte poskodeny
4: PG karta je chybna enkodér
4: Vymente poskodenu PG
kartu
Chyba . P
zapisu/Citania EEP Obvod EEPROM je poskodeny. Zzzznte hlavnd riadiacu
EPROM )

Hardvérova ouoC 1: Pritomné prepatie. 1: Odstrante prepatie.
chyba menica 2: Pritomny nadprud. 2: Odstrante nadprud.
Skrat na zem GND | Motor je skratovany na zem. Vymernte kabel alebo motor.

Dosi . <

05|ahf)|vsa Celkovy Cas spustenia dosiahol Vyma.ztg z.a.zn.ar'? Pomocou
celkovy cas END1 , funkcie inicializacie
) nastavenu hodnotu.
prevadzky parametrov.
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Nazov chyby | Displej Mozna pricina RieSenie
Dosiahol sa - . . Vymazte zdznam pomocou
Ly Celkovy ¢as zapnutia dosiahol y S p
celkovy cas END2 . funkcie inicializacie
vt nastavenu hodnotu.
pod napatim parametrov.
Skontrolujte, i je zataZzenie
Nulové LOAD Prevadzkovy prud menica je odpojené alebo ¢i su
zatazenie nizsi ako P9.64. nastavenia P9.64 a P9.65
spravne.
Strata spatnej - . .. kontrolujte signdl spatnej
S.Pa “ PID spatnd vazba je mensia ako S..O O'UJt€ Signal sparney
PID vazby PIDE nastavenie PA.26 vazby PID alebo nastavte
pocas chodu o PA.26 na spravnu hodnotu.
T T 1: Znizte zataZenie a
L 1: ZataZenie je prilis velké alebo . .
Porucha limitu . , skontrolujte motor a jeho
. ) na motore je zablokovany rotor. L
impulzného CBC Ly Ly ., | mechanicky stav.
., 2: Model meni¢a ma prilis malu oy
prudu , A 2: Vyberte menic vyssej
vykonovu triedu. . .
vykonovej triedy.
1: Parametre rota¢ného .
e , 1: Spravne nastavte
snimaca su nespravne L
. parametre snimaca.
S nastavené. ) .
Prilis velka L . 2: Vykonajte automatické
, 2: Automatické ladenie motora .
odchylka ESP nie ie vkonané ladenie motora.
rychlosti Je vy P 3: Nastavte P9.69 a P9.70
3: Parametre prilis velke; spravne na zaklade aktualnej
odchylky rychlosti P9.69 a P9.70 p L . )
. ) situacie.
sU nastavené.
1: Parametre rotacného 1: Spravne nastavte
snimaca su nastavené parametre snimaca.
nespravne. 2: Vykonajte automatické
Prilis velka 2: Automatické ladenie motora | ladenie motora.
rychlost oSP nie je vykonané. 3: Spravne nastavte
motora 3: Parametre detekcie parametre detekcie
prekrogenia rychlosti motora prekrocenia rychlosti motora
P9.69 a P9.70 su nespravne na zaklade aktualnej
nastavené. situdcie.
Skontrolujte spravne
Chyba Parametre motora nie su nastavenie parametrov
pociatocnej ini nastavené podla aktudlnej motora a ¢i nastaveny
polohy situacie nominalny prud nie je prilis

nizky
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2. Bezné poruchy a ich rieSenie

Pocas pouzivania menica sa mbZete stretnit s nasledujucimi chybami. Pre jednoduchu
analyzu poruch si pozrite nasledujicu tabulku.

Tabulka 6-1 RieSenie problémov s beznymi poruchami menica

SN Chyba Mozna pricina RieSenie
1: Menic nie je napajany, alebo
napajacie napatie je prilis nizke.
2: Napdjanie spinaca na doske
Pri zapnuti pohonu menica je poSkodené. 1: Skontrolujte napajanie.
napajania sa na | 3: Doska usmerfiovaca je 2: Skontrolujte napdtie
1 displeji poskodena. zbernice.
nezobrazuje |4: Ovladacia doska alebo ovladaci | 3: Vyhladajte technicku
Ziadny udaj. | panel je poskodeny. podporu.
5: Kabel spajajuci riadiacu dosku,
ovladaci panel a dosku pohonu je
poskodeny
1: Kabel medzi doskou pohonu a
riadiacou doskou ma zly kontakt.
Ked je 2: Komponenty riadiacej dosky su
napajanie poskodené. - —
2 zapnuté, 3: Motor alebo kabel motora su Vyhladajte technicku
. . . . podporu.
zobrazi sa skratované proti zemi.
"9000". 4: Hallova sonda je poskodena.
5: Dodavany prikon menica je prilis
nizky.
Ked je
napajanie 1: Motor alebo vystupny kabel 1: Zmerajte izolaciu motora a
3 zapnuté, motora je skratovany k zemi. vystupného kabla.
zobrazi sa 2: Meni¢ méze byt poskodeny. 2: Odstranite pricinu skratu
"GND".
Displej menica
Jenzr;;?apnr;:tl 1: Chladiaci ventilator je poskodeny 1: Vymefite pogkodeny
. alebo dochadza k zablokovaniu .

4 normalny. ,Ale ieho rotora, ventllatolrv. B
po spusteni sa e . . 2: Odstrante vonkajsie
2obrazi "9000" 2 Vonkajsia sztupna svorkovnica Zavady.

. , je skratovana.
aihned'sa
zastavi.
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SN Chyba Mozna pricina RieSenie
1: Nastavenie nosnej frekvencie je | 1: Znizte nosnu frekvenciu
OH chyba iy .
(prehrievanie prilis vysoké. (PO17).
5 Fr)nodulu) s 2: Chladiaci ventilator je posSkodeny | 2: Vymerite ventilator a
. alebo vzduchovy filter je zaneseny. | vycistite vzduchovy filter.
vyskytuje e . . L
Easto 3: Komponenty vo vnutri menica su | 3: Vyhladajte technicku
’ poskodené (termoclanky alebo iné). | podporu.
1: Skontrolujte motor a kable
motora. 1: Skontrolujte, ¢i je kabel
. 2: Parametre frekvenéného menica | medzi meni¢om a motorom v
Po striedavom | | . . -
o, sU nespravne nastavené (parametre | poriadku.
napajani .
6 motora sa motora). 2: Vymerite motor alebo
.v_ | 3: Kabel medzi doskou pohonu a odstrante mechanické zdvady.
motor neotdca. | . ny o .
riadiacou doskou moze mat zly 3: Skontrolujte a znovu
kontakt. nastavte parametre motora.
, 3 1: Skontrolujte a resetujte
1: Parametre su nastavené .
. parametre v skupine P5.
nespravne. - .
. S , 2: Znova pripojte externé
Svorky S su 2: Externy signal je chybny. . [
7 , . . signdlne kable.
neaktivne. 3: Prepojka medzi OP a +24 V sa . .
rozooiila 3: Opatovne skontrolujte
e prepojku cez OP a +24 V.
, , 1: Enkodér je poskodeny 1: Vymerite enkodér
Rychlost . N L . .
2: Kabel enkodéra je zapojeny a skontrolujte kable
motora v CLVC . . ,
8 .y nespravne alebo ma vadny kontakt
rezime je vidy . Y . .
nizka 3: PG karta je poskodend 2:Vymente PG kartu
, , 1: Opatovne nastavte
1: Parametre motora su nespravne
sy . parametre motora alebo
Menic €asto | nastavené. C .
(s , x , . . automatické ladenie motora.
9 | hlasi nadprud a | 2: Cas zrychlenia / spomalenia je , N
vy . , 2: Nastavte spravny cas
prepatie. nespravne nastaveny. , . .
oy Iy zrychlenia / spomalenia.
3: Zatazenie kolise.
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1: Skontrolujte, Ci nie je kabel
stykaca uvolneny.

Ke,d. Je. 2: Skontrolujte, ¢i nie je stykac
napajanie chybny
10 alebo me,nlc Stykac DC obvodu nie je vybudeny. 3: Skontrolujte, & nie je
zapnuty,

24V napajanie cievky stykaca

indikuj RAY
indikuje sa poskodené.

Komunikacény protokol

Séria menicov V900 poskytuje komunikacné rozhranie RS485 a podporuje komunikacny
protokol MODBUS. UZivatel sa moze pripojit pocéitatom alebo centralne riadenym PLC, cez
komunikaény protokol mdze nastavovat menié, zasielat prikazy, modifikovat alebo ¢itat
parametre funkcii, ¢itat stav menica, informacie o poruchach atd.

1. Obsah protokolu

Sériovy komunikaény protokol definuje sériovy komunikacény prenos informacéného
obsahu a jeho format.

A to vratane: vyzvy od riadiaceho pocitaca; Sirokého formatu dat; metddy kddovania.
Obsah dat zahfia: potvrdenia akcie, vratenia udajov a kontroly chyb atd. Ak doslo k chybe
pri prijimani informacii zo stroja alebo nie je mozné splnit poZiadavky hostitela, odosle
hostitelovi informdciu o spatnej vazbe.

2. Sposoby aplikacie

ReZim s RS485 so zbernicou pristupnou z hlavnej riadiacej siete cez PC / PLC

3. Struktura zbernice

(1) Hardvérové rozhranie RS485

(2) Rezim asynchréonneho sériového prenosu, poloduplexny reZzim prenosu. Si¢asne moze
len hostitel posielat idaje a druhd strana moéze déta len prijimat. Udaje v procese sériovej
asynchréonnej komunikacie, forma spravy, rdmec na odosielanie.

(3) Topologicka Struktura vychadza z jedného systému hostitel'ského zariadenia. Adresy su
nastavené v rozmedzi 1 — 247 je adresa vysiela¢a. V danej sieti musi byt kazda adresa
zariadenia jedinecna.

187



Priloha 1

4. Popis protokolu

Séria meni¢ov V900 maju asynchrénny sériovy port pre MODBUS komunikaény protokol
na principe master-slave. Siet ma iba jedno zariadenie (hostitel), ktoré moze vyslat "dotaz
/ prikaz". Iné zariadenie (stroj) mdoze poskytnut iba odpovedat na otdzku hlavného
zariadenia (dopyt/prikaz) a vykonat prislusnu akciu alebo odpovedat. Hostitel v tomto
zmysle je pocita¢ (PC), priemyselné riadiace zariadenie alebo programovatelny
logicky automat (PLC), atd; strojom sa rozumie meni¢ V900. Hostitel modze
komunikovat s jedinym zariadenim samostatné, méze tiez komunikovat so
vsetkymi v rdmci vysielania informdcii.

5. Struktdra komunikaénych udajov

Strukttra komunikaénej datovej zbernice menicov série V900 v komunikaénom forméte
protokolu MODBUS je nasledovna: v rezime RTU sa spravy posielaju v rdmcoch, ktoré
zatinaju a koncia medzerou v dizke 3.5 znaku. Vysielacie zariadenie je prva doménova
adresa.

Vysielané znaky su v hexadecimalnej sustave a pouzivaju Cisla 0 — 9 a pismena A az F. Po
prijati spravy, kazdé zariadenie deteguje adresu a zistuje, ¢i sprava patri jemu. Po prijati
posledného znaku nasleduje medzera v dizke 3.5 znaku. Nova sprava sa zadina po tejto
pauze.

Cely ramec spravy musi byt vysielany ako nepretrzity tok. Ak ¢asovy ramec na dokonéenie
prenosu je viac ako 1.5 znaku pred medzerou, prijimajice zariadenie obnovi nedplnu
spravu a predpokladad, Ze dalsi bajt je nova sprava. Rovnako, ak nova sprava ma menej ako
3,5 znakov, prijimajuce zariadenie predpoklada, Ze je pokracovanim predchadzajuce;j
spravy. Vysledkom bude chyba, pretoze pole kontrolného suc¢tu CRC nemdze byt spravny.

Ramec RTU ma format:

Zaciatok spravy 3.5 znaku

Adresa adresata adresa 1 -247

03: Citanie jedného 16 bitového registra;

KSd pozadovanej funkcie CMD 06: zapis jedného 16 bitového registra

Udajova ¢ast DATA (N-1)
Udajova ¢ast DATA (N-2 )

Informacny obsah: Adresa parametra funkéného kodu, kéd
funkcie, Cislo parametrov, hodnoty parametrov funkénych

v — kédov atd'.
Udajova ¢ast DATAO

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Kontrolny sucet CRC CHK
Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Koniec spravy 3.5 znaku
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CMD (prikaz) a DATA (popis datového slova) prikazovy kéd: 03H, &itat N slov (mbzZete si
precitat najviac 12 slov). Napriklad z adresy stroja 01 z adresy F105 nepretrzite Citajte dve
po sebe iduce hodnoty.

Prikaz zariadenia master (host):

ADR 01H
CMD 03H
horny bajt adresy F1H
dolny bajt adresy 05H
horny bajt registra 00H
dolny bajt registra 02H
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt Caka na vypoéet CRC CHK
Kontrolny sti¢et CRC CHK, niz$i bajt hodnoty

Odpoved z podriadeného zariadenia (slave)

Nastavenie PD.05 na O:

ADR 01H

CMD 03H

horny bajt O00H

dolny bajt 04H

horny bajt FOO2H 00H

dolny bajt FOO2H 00H

Datovy horny bajt FOO3H 00H

Datovy dolny bajt FOO3H 01H

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt . oL

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt Caka na vypocet CRC CHK hodnoty

Nastavenie PD.05 na 1:

ADR 01H
CMD 03H
Pocet bajtov 04H
Horny bajt FOO2H 00H
Dolny bajt FOO2H 00H
Datovy horny bajt FOO3H 00H
Datovy dolny bajt FOO3H 01H
Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt L L
- Caka na vypocet CRC CHK hodnoty
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt
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Prikazovy kod: 06H zapiSe slovo. Napriklad zapiste 000 (BB8H) do slave zariadenia.
Adresa FOOAH menica O5H.

Prikaz zariadenia master:

ADR O5H

CMD 06H

Horny bajt adresy Udajov FOH
Dolny bajt adresy udajov 0AH
Datovy horny bajt OBH
Datovy dolny bajt B8H

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty

Odpoved z podriadeného zariadenia (slave)

ADR 02H

CMD 06H

Horny bajt adresy udajov FOH
Dolny bajt adresy udajov O0AH
Datovy horny bajt 13H
Datovy dolny bajt 88H

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty

Kontrola CRC: RTU pouZziva CRC kontrolu. Sprava obsahuje pole detekcie chyb zaloZzené na
metdde CRC. CRC oblast testuje cely obsah spravy. CRC pozostava z dvoch bajtov, resp. 16
bitov. Hodnotu vypocitava vysielacie zariadenie a priddva ju do spravy. Prijimacie
zariadenie ju vypocita tiez a porovndva s CRC hodnotou v prijatej sprave. Ak CRC hodnoty
nie su zhodné, v prenose sa vyskytla chyba.

Hodnota CRC je uloZend v OxFFFF. Iba 8-bitové data v kazdom znaku CRC su vyznamné.
Pociatocny bit, koncovy bit a paritné bity su neplatné.

Kontrola CRC sa vykonava od adresy po datovy obsahu a pravidlo fungovania je
nasledovné:

Zapise sa 16-bitové slovo do docasnej pamate (docasné ukladanie CRC) = FFFFH. Vypocdita
sa XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizSim bajtom 16-bitového CRC
registra, pricom vysledok sa vloZi do registra CRC. Ak LSB registra CRC je 0, posunie sa
register CRC o jeden bit doprava s doplnenim MSB nulou, potom sa znovu zistuje hodnota
LSB.
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Ak LSB registra CRC je 1, posunie sa register CRC o jeden bit doprava a doplneni MSB nulou,
vypocita sa XOR registra CRC s polynomialnou hodnotou AOO1H, potom sa znovu zistuje
hodnota LSB. Tento postup sa opakuje kym sa nevykond 8 posuvov. Tento postup sa
opakuje pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracuje sa az kym nebudu spracované
vSetky bajty. Kone¢ny obsah registra CRC je hodnota CRC. Pri prenose CRC v sprave, horné
a dolné bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j. nizsi bajt bude vysielany ako prvy.

Priklad programu pre vypocet CRC napisany v jazyku C:

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
{

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;

while(data_length--)

{

crc_value A =*data_value++;

for(i=0;i<8;i++)

{

If(crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value»1 )a0xa001;
else

crc_value=crc_value»1;

}

}

Retum(crc_value);

}

Definovanie adresy komunikaénych parametrov.

Tato Cast predstavuje obsah komunikacie, ktory sa pouZiva na riadenie chodu menica,
zistenie stavu menica a nastavenie suvisiacich parametrov. Citanie a zapisovanie
parametrov kédu funkcie (niektory kod funkcie, ktory sa neda zmenit, je len pre vyrobcov
alebo monitorovanie) pravidlad pre adresy parametrov kodov funkcii: vyssi bajt FO-FF (P
skupina), AO-AF (C skupina), 70-7F (D skupina), nizsi bajt: 00-FF.

Napr. P3.12, adresa je vyjadrena ako F30C; PF skupina: parametre sa nemenia; skupina D:
len pre Citanie, parametre sa nedaju menit.

Ak niektoré parametre menica su v prevadzke, nemerite ich. Niektoré parametre menica
nemozno zmenit v lubovolnom stave. Ak zmenite parametre kédu funkcie, venujte
pozornost aj rozsahu parametrov, mernej jednotke parametra a suvisiacim pokynom.

191



Priloha 1

Okrem toho, pretoZe do paméte EEPROM sa Casto zapisuje, mbZe sa skratit jej Zivotnost,
takze ak niektoré funkéné kody v rezime komunikacie nemusia byt ulozené, sta¢i zmenit
hodnotu paméate RAM. Ak je pouZita skupina parametrov P, prislusna funkcia méze byt
adresovana od F do 0. Ak je to C skupina parametrov, prislusna funkcia moze byt
adresovana od A do 4.

Zodpovedajuce kddy funkcii su na nasledovnych adresach: vyssi bajt: 00-OF (skupina P),
40-4F (skupina B), nizsi bajt: 00-FF.

Napr.

Funkcny kod P3.12 nie je uloZzeny v EEPROM, adresa je vyjadrend ako 030C. Funkény kod
C0-05 nie je ulozeny v EEPROM, adresa je vyjadrena ako 4005. Interpretdcia adresy moze
len zapisat do pamate RAM, nemdze Citat, pri Citani je to neplatnd adresa. Pre vsetky
parametre mézete poutzit aj prikazovy kdd 7H na implementiciu tejto funkcie.

6.Adresar parametrov
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Parametre pre START / STOP

Adresa parametra Popis parametra
1000 *Pozadovana frekvencia (-10000 az 10000 ) (desiatkova sustava )
1001 Prevéadzkova frekvencia
1002 Napatie zbernice
1003 Vystupné napatie
1004 Vystupny prud
1005 Vystupny vykon
1006 Vystupny krutiaci moment
1007 Rychlost chodu
1008 S vstupny indikator
1009 MO1 vystupny indikator
100A FIV napatie
1008 FIC napatie
100C Rezervované
100D Vstup pocitadla
100E Vstup dizky
100F Rychlost naditania
1010 PID nastavenie
1011 PID spatnd vazba
1012 PLC kroky
1013 Impulzny vstup frekvencie, jednotka 0.01kHz
1014 Rezervované
1015 Ostavajuca doba chodu
1016 FIV napatie pred korekciou
1017 FIC napatie pred korekciou
1018 Rezervované
1019 Linearna rychlost
101A Aktualna doba pod napatim
101B Aktudlna doba chodu
101C Impulzny vstup frekvencie, jednotka 1 Hz
101D Nastavenie komunikdcie
101E Rezervované
101F Zobrazenie hlavnej frekvencie X
1020 Zobrazenie pomocnej frekvencie Y
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*Upozornenie pre 1000H:

Hodnota pozadovanej frekvencie je relativna percentualna hodnota, 10000 zodpoveda
100,00%. Rozmer udajov frekvencie sa uddva v percentach maximalnej frekvencie (P0.12);
P2.10.

Riadiace prikazy menica (len zapis):

Adresa prikazového

Funkcia prikazu
slova

0001: Chod vpred
0002: Chod vzad
0003: Normdlne otacéanie
2000 0004: Reverzny pohyb

0005: Volny prestoj

0006: Spomalovanie
0007: Reset chyby

Citanie stavu menica (len na &itanie):

Adresa prikazu Funkcia prikazu
0001: Chod vpred
3000 0002: Chod vzad

0003: Spomalenie

Parametre zamknutia hesla (ak sa vrati 8888H, znamena to, Ze sa vykonala kontrola hesla):

Adresa hesla Obsah vstupného hesla
Adresa prikazu Obsah prikazu

BIT O:(rezervované)
BIT1 (prednastaveny)
2001 BIT2: RA-RB-RC relé riadeny vystup
BIT3: YA-YB-YC relé riadeny vystup
BIT4:MO1 relé riadeny vystup

Ovladanie FOV analdgového vystupu (len zapis):
Adresa prikazu Obsah prikazu
2002 0-7FFF zodpoveda 0% - 100%

Ovladanie analégového vystupu: ( rezervované):

Adresa prikazu Obsah prikazu
2003 0-7FFF zodpoveda 0% - 100%
Ovladanie impulzného vystupu (PULSE), (len zapis):
Adresa prikazu Obsah prikazu
2004 0-7FFF zodpoveda 0% - 100%
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Popis poruchy menica:

Adresa poruchy menica

Informacie o poruche menica

8000

0000:

0001

0005
0006

000D

OO0OE:
0O0OF:
0010:

bez poruchy

: rezervované
0002:
0003:
0004:

nadprud pri zrychleni
nadprud pri spomaleni
nadprud pri konstantnej rychlosti

: prepatie pri zrychleni

: prepatie pri spomaleni
0007:
0008:
00009:
000A:
000B:
000C:

prepatie pri konstantnej rychlosti
chyba pretazenia brzdiaceho odporu
nizke napatie

pretazeny menic

pretazeny motor

rezervované

: vystupna faza

prehriaty menic
externa chyba
chyba komunikacie

Adresa poruchy menica

Informacie o poruche menica

8000

0011:
0012:
0013:

0014

0018

001F
0028

002B

chyba stykaca DC
chyba detekcie prudu
chyba automatického ladenia

: chyba karty PG/Enkodéru
0015:
0016:
0017:

chyba parametrov, zapis a Citanie
hardvérova chyba menica
skrat motora na zem

: rezervované
0019:
001A:
001B:
001C:
001D:
001E:

rezervované

dosiahnuty c¢as chodu
Uzivatelom definovana chyba 1
UzZivatelom definovana chyba 2
dosiahnuty ¢as pod napatim
nulové zatazenie

: strata PID spatnej vazby pocas chodu
: chyba obmedzenia prudu

0029:
002A:

porucha prepinania motora pocas chodu
prilis velka odchylka rychlosti

: prilis velka rychlost motora
002D:
005A:
0058B:
005C:
OO05E:

prehriaty motor

chyba enkodéra

nepripojeny enkodér
pociato¢na chyba polohy
chyba rychlosti spatnej vazby
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Adresy chyb komunikacie

Popis poruchy

0000:
0001:
0002:
0003:
0004:
0005:
0006:
0007:
0008:

8001

bez chyby

chyba hesla

chyba prikazového kédu

CRC chyba

neplatna adresa

neplatny parameter

korekény parameter je neplatny
systém je uzamknuty
blokovanie EPROM operacie

Parametre komunikacie skupiny PD

Prenosova rychlost

Tovarensky nastavena hodnota

0005

PD.00
Rozsah nastavenia

Jednotky: MODBUS prenos. rychlosti
0:300 BPS
1:600 BPS
2:1200 BPS
3:2400 BPS
4:4800 BPS
5:9600 BPS
6:19200 BPS
7:38400 BPS
8:57600 BPS
9:115200 BPS

Tento parameter sa pouZiva na nastavenie prenosovej rychlosti medzi menicom a PC.
Upozornujeme, Ze nastavenie prenosovej rychlosti medzi nadriadenym a podriadenym
zariadenim musi byt rovnaké. V opa¢nom pripade, komunikacia nie je mozna. Vacsia

rychlost znamena vacsi prenos udajov.

Format udajov

Tovarensky nastavena hodnota

PD.01
Rozsah nastavenia

0: Bez parity, format dat <8,N,2>

1: Parna parita, format dat <8,E,1>
2: Neparna parita, format dat <8,0,1>
3: Bez parity, format dat <8,N,1>

Datovy format PC a datovy format nastaveny meni¢om musia byt zhodné, inak sa

komunikacia nemdze nadviazat.

Adresa zariadenia

Tovarensky nastavena hodnota

PD.02 _
Rozsah nastavenia

1-247, 0 je vysielacia adresa

Ked' je adresa zariadenia nastavena na hodnotu 0, a to pre adresu vysielania, vykonava sa

funkcia vysielania z PC.

Adresa zariadenia je jedine¢na (s vynimkou vysielacej adresy a ma zarucit medzi strojom

a meni¢om komunikaciu typu peer-to-peer.
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Doba odozvy Tovarensky nastavena hodnota 2ms

PD.03
Rozsah nastavenia 0-20ms

Oneskorenie odozvy: doba, pocas ktorej zariadenie akceptuje odoslané data. Ak je
oneskorenie odozvy mensie ako €as spracovania systému, oneskorenie odozvy bude v
ramci Casu spracovania systémom; ak je napriklad oneskorenie odozvy je dlhsie ako
spracovanie Gdajov v systéme, systém prediZi ¢akanie na odpoved.

Casovy limit

. . Tovarensky nastavena hodnota 0
komunikacie

PD.04
0.0 s (neplatné),

Rozsah nastavenia 0.1-60.0s

Ak je kod nastaveny na 0.0 s, parameter je neplatny.

Ak je funkény kéd nastaveny na platné hodnoty a komunikdacia a ¢asovy interval dalsej
komunikacie su vacSie ako komunikaény ¢asovy limit, systém oznami chybu zlyhania
komunikacie (CE). Zvy¢ajne je nastavend hodnota neplatna. Ak je v parametri nastaveny
¢as, mbzete sledovat stav komunikacie.

Volba
komunikacného | Tovarensky nastavena hodnota 1
PD.05 protokolu

0: nestandardny protokol MODBUS
1: Standardny protokol MODBUS
PD.05 = 1: zvoleny Standardny protokol MODBUS

PD.05 = 0: pri ¢itani prikazu, vrati pocet bajtov zo zariadenia podla protokolu MODBUS,
podrobne opisaného v tejto kapitole.

Rozsah nastavenia

LRI C|t’an|a Tovarensky nastavena hodnota 1
hodnoty pradu
PD.06
Rozsah nastavenia 0:0.01A
1:0.10A

Pouziva sa na volbu komunikacie pri nacitani vystupného prudu, aktualnej hodnoty
vystupnych jednotiek.

VYBO Electric si vyhradzuje pravo tlacovych chyb.
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

Priloha 2 Prislusenstvo V900
Instalacia PG karty, inStalacia externého panelu

a./ Otvorime Celny kryt menica

e~
e

—
—
e
e
e
-
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

c./ Priskrutkujeme PG kartu 2 skrutkami do drziakov menica

Hz A v
o —rimin—e — % — o
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

d./ Spravne nainstalovana PG karta

Dalsie prislusenstvo pre modely V900

1. PG karta pre enkodér. Modely V900 15kW a viac A+B+Z +A-B-Z-
(Objednavaci kéd: V900OPGD5V)

(- ‘.
l/ - cofery 52 |
-
ﬁ(] ‘— crw d
;

(e /s —r RIS NI
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

2. PG karta pre enkodér. Modely 5.5 kW; 7.5 kW a 11 kW A+B+Z+A-
B-Z- (Objednavaci kod: V90OPGC5V)

3. V900 15 kW a vacsie ABZUVW; 12V
(Objednavaci kéd: V900SK03PG12)
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

4. Rozsirovacia I/O karta pre modely V900 7.5 kW a 11 kW
(Objednavaci kéd: VO00SK01A)

SKO1A2
A
AT

A ——




Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

Schéma V900 s rozSirovacou 1/O kartou V900SK01A2

Analégovy vystup

h’“ 0-10Vv
— 3 F o 0/4-20 mA

Analégovy vystup
~T5F o010V
0/4-20 mA

Vystup na enkodér

R U
S \Y
T w
E
E
VO00-4T.... &
B2
FWD - v
REV — J8 FOV
S1 —i mﬂl ! [l ono
S2: —
s3 v [} Foc
sa | 14 I'GND
|
C 54V JNPN
J5 PLC MO1
¢ Il PN '
coM
Wso
J9
S4
Analégové vstupy
R N
Ct——+ —t +10V
I [} \
PR DL O
1o
I 1 o/4-20mA 1 | |gc :
e L J2
O (0-10V) i
O—1— ol GND -V
\ &) CN6
SoEk mes L """""" = ON_EMC OFF Port pre PG kartu
............................ J13
' ofa-20ma " YC
O > FIC1
O — GND e
L e Y YA
o o
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

6. ProfiNet karta (Objednavaci kéd: V9OOPNC)

InStalacia ProfiNet karty v modeloch V900

7 e
1‘ ‘1‘*% RES 28spanes
| ' WA S a6

I
3
3
S

)

= VR N A N W
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

7. Instalacia karty CANopen pre V900 (Objednavaci kod:V900COPN)

8. Instalacia brzdovych jednotiek EBM-4-25/75 pre V900
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

O |

A550....
X550....
Vva00....
Vv810....
V900....

Upozornenie! Na V900 nastavte parameter P9.03=0 !

BRZDOVY ODPOR |

RL R2 DC- DC+

©@ ® © ®
Master

760V QO

730V

690V

660V OO Slave

s30v OO

BRZDOVY ODPOR

Rl R2 DC- DC+

0 ® 0 ®
Master

760v QO é

730V

poodt Q0

660V

ss0v OO Slave

I+ IN- OUTHOUT- I T2

BRZDOVY ODPOR

9. Instalacia brzdovych jednotiek EBM-4-50/150 pre V900
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

[ o, S S M S < e S =

| I

| |

T 1

- '

1 |

BRZDOVY ODPOR | BRZDOVY ODPOR BRZDOVY ODPOR !

e+ lpc- : :

® o) o665 ® 1| 6 8% % 685 % |

Master | Master Master |

VFD naanan], B nnanony’ naanonl'BE

630 660 630 730 790 Slave | 630 660 690 730 790 Save 630 660 630 730 790 Slave I

AS550.... I !

X550.... I :

V800.... RST COM IN+ IN- OUT+OUT- A I RST COM IN+ IN- QUT+OUT- A B C RST COM IN+ IN- QUT+OUT- A B C |
Vv810.... |

V900.... I I

|

|

1

|

|

|

1

I

Upozornenie! Na V900 nastavte parameter P9.03=0 !

9.Tabulka parametrov brzdovych modulov pre V900

Specifikacie
vstupu a vystupu

Model EBM-4-25/75 EBM-4-50/150
Spickovy prad (A) 75 150
Pripojitelny brzdovy odpor Min. 13.6 Ohm Min. 6.5 Ohm

(Max. pripustné hodnoty)

Operaény cyklus . . 2 min. brzdenie / 8 min.
(Max. pripustné hodnoty) UG D)/ EVS PIEEEE) prestavka

Trvaly prud (A) 25 50
Pripojitelny brzdovy odpor Min. 24 Ohm Min. 12 Ohm

e O Trvalé brzdenie Trvalé brzdenie

Vstupné digitalne svorky

RST/COM vstupna digit.

teploty chladi¢a 100°C)

svorka
- \{y_stupr)e('j re]éh . 1 NC vystupné relé 1 NC/ NO vystupné relé
(aktivacia pri dosiahnuti Zatasitelnost 240V / 2A Zatasitelnost 240V / 2A

Prepojenie modulov

Maximalne 10 EBM zapojenych paralelne

Aktivacné napatie brzdenia

630/660/690/730/760V +/-16V

Maximalna hysterézia

ccaleV
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Priloha 2 : Prislusenstvo k V900

10.Tabulka prislusenstva k meni¢om frekvencie V900

Prislusenstvo pre menice V900

I/O karta | V900 5.5;7.5 a 11kW V900SKO1A FIC1;YA;YB;YC,GND

I/O karta | V900 15 kW a vacsie VO00SKO01A2 | FIC1;YA;YB;YC,GND

PG karta V900 15 kW a vacsie V900PGD5V ABZ+; ABZ-;A1;B1 5V
PG karta V900 5.5;7.5a 11 kW V900PGC5V ABZ+; ABZ-;A1;B1 5V
PG karta V900 15 kW a vadsie VO00PGC12V | ABZ; UVW; 12V
ProfiNet V900 5.5 kW a vacsie VO00PNC RJ45;RJ45

CANopen | V900 5.5 kW a vacsie VO00COPN RJ45; DI

EBM V900 55 kW a vacsie EBM-4-25/75 | DC+;DC-;R1;R2

EBM V900 55 kW a vacsie EBM-4-25/75 | DC+;DC-;R1;R2

Kabel V900 0.4 kW aZ 5.5 kW EXTCAB-A12 Dizka kébla 2 m

11.Instalacia externého panelu — modely A1;A2 do 250040; 4T0055

1.0patrne otvorime kryt menica
2.0patrne odpojime povodny displej
3. Zapojime 10 PIN predlZovaci kabel do portu na miesto panelu...
4. Druhy koniec predlZovacieho kabla zapojime do displeja

Kabel EXTCAB-A12 ku prepojeniu panela V900 0.4 kW a? 5.5 kW. Standardna dizka 2 m.
Maximalna dizka 30 m.

Odnimatelny ovladaci panel V900 0.4 aZ 5.5 kW
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So000CCOLOND
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C€

VYHLASENIE O ZHODE

Obchodné meno: VYBO Electric a.s.

Sidlo: Radlinského 18
05201 Spisska Nova Ves
Slovenska republika ICO: 45537143

Vyhlasenie o zhode v mene vyrobcu vydéva a prehlasuje na vlastn zodpovednost zhodu
nasledujucich vyrobkov:

Menice frekvencie V800-2S...; V800-4T...; V810-2S...; V810-4T...; V900-2S...; V900-4T...

Bezpeénostné funkcie tohto vyrobku spifiaju vietky prisluiné bezpeénostné poziadavky na
sucasti v sulade so smernicou ES 2006/42/ES o elektrickych strojovych zariadeniach.

Dalej boli pri posudzovani pouZité nasledovné smernice:

Smernice o nizkonapatovych zariadeniach 2014/35/EU
Smernice o ECM 2014/30/EU
Smernice o ekodizajne 2009/125/EC

Pri posudzovani zhody boli pouZité aj harmonizované technické normy:

EN 61800-5-1:2007+A1:2017
EN 61800-5-1:2007+A11:2021
EN 61800-3:2004+A1:2012

Spisska Nova Ves, 04.11.2022

70

Ing. Babeta Vybostokova
podpredseda predstavenstva

Toto prehlasenie nie je zarukou vlastnosti vyrobkov v zmysle zodpovednosti za Skody nimi

sp6sobené. Bezpecnostné pokyny a spésoby vhodného pouZitia uvedené v dokumentacii
k vyrobku musia byt dodrzané.
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