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e Dakujeme Vam za ndkup menica rady V 810 s vektorovym riadenim aj

v uzavretom okruhu so spatnou vazbou.

¢ Aby ste zaistili spravne pouzivanie, pred pouzitim si dokladne preditajte tento
navod. Uchovajte ho na lahko pristupnom mieste, aby ste ho mohli kedykolvek
pouzit.

Bezpecnostné opatrenia

Pred inStaldciou, prevadzkou, udrzbou alebo kontrolou si pozorne precitajte tento
navod na obsluhu. V tejto prirucke boli bezpecnostné opatrenia zaradené do
upozornenia typu "VYSTRAHA" alebo "UPOZORNENIE".

A VYSTRAHA Ozn?cwe p’o'tencAlaIne, neblezpecnu ,sltuacw, ktqra, ak sa jej
neda vyhnut, spésobi smrt alebo vazne zranenie.

Oznacuje potencidlne nebezpecnu situdciu, ktora, ak sa jej
neda vyhnut, spésobi mensie alebo stredne tazké zranenie a
poskodenie zariadenia. Tento symbol sa tiez pouZiva na vystrahu pri vykonavani
nebezpecénostnych operdcii.

/N upozornenie

V niektorych pripadoch méze dokonca aj napriek oznaceniu "UPOZORNENIE" ddjst
k vaznej nehode. Pri kazdej situdcii postupujte podla tychto déleZitych
bezpecnostnych opatreni.

* POZNAMKA oznaduje potrebnu operaciu na zabezpeéenie spravneho chodu
zariadenia.

Vystrazné znacky su umiestnené na prednom kryte menica.

Pri pouzivani menica dodrZujte tieto pokyny.

VYSTRAHA

* MbZe spOsobit zranenie alebo Uraz elektrickym priadom.

¢ Pred instaldciou alebo prevadzkou postupujte podla pokynov v navode.

¢ Pred otvorenim predného krytu jednotky odpojte vsetky napdjacie kable.
Pockajte aspon 10 minat, kym sa kondenzatory DC BUS nevybiju.

* Pouzivajte spravne spésoby uzemnenia.

* Nikdy nepripdjajte striedavy prud k vystupnym U V W svorkam.
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Kapitola 1 Uvod

Kapitola 1. Uvod

1.0 Technické parametre

Parameter VECTORYV 810
Rozsah vstupného napétia: 1 x 230V AC +15%
2 3x 400V AC *15%
2 | Napéjanie 3x 690V AC *15%
Q.
©
=

Rozsah frekvencie napajania: 47 az 63 Hz

Riadiaci rezim

V/F skaldrne riadenie
SVC vektorové s otvorenym okruhom
CLVC vektorové riadenie s uzavretym okruhom

Maximalna frekvencia

SVC, CLVC vektorové riadenie: 0 - 300 Hz
V/F skaldrne riadenie: 0 - 3200 Hz

Nosna frekvencia

1-16 kHz
Nosna frekvencia sa automaticky nastavi na zaklade charakteristiky zatazenia.

Rozlisenie vstupnej
frekvencie

Digitalne nastavenie 0.01 Hz
Analdgové nastavenie: maximalna frekvencia x 0.025%

Pociato¢ny krutiaci
moment

G typ: 0.5 Hz / 150% (SVFC)
G typ: 0,5 Hz / 180% (CLVC)
P typ: 0.5 Hz / 100%

(]
‘S
= 1:100 (SVC)
C , .
5 Rozsah rychlosti 1:1000 (CLVC)
C
° S ) +0.50 % (SVC)
kS Stabilita rychlosti £0.02 % (CLVC)
C
= . :
o Prc’es.nost riadenia +5% (CLVC)
krdtiaceho momentu
Pretasitelnost G typ: 60s pre 150% menovitého prudu, 3 s pre 180% menovitého priudu
P typ: 60s pre 120% menovitého prudu, 3 s pre 150% menovitého pradu.
Zvysenie krutiaceho » - . o M
Auto-boost alebo Zivatel'ské manualne zvysenie 0.1% az 30.0%
momentu
Linedrna V/F krivka
V/F krivka V|acbc?.dlovaj V/F krl'vka , s s .
N-napéatova V/F krivka (ndsobok 1.2-napétia, 1.4- napétia, 1.6- napétia, 1.8-
napatia, upravena)
V/F separécia Dva typy: Uplna separacia; polovi¢na separacia
Linedrna rampa
ReZimy rampy Rampa typu S-krivka
Styri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia s rozsahom 0,0-6500,0 s
a 8 digitalnych vstupov, bindrnych vstupov ON/OFF, 1 svorka X5 mdze
=3 q . ,o. , v ..
ai podporovat vysokorychlostny impulzny vstup. VSetky svorky maju
> | Vstupné svorkovnice volitelné PNP alebo NPN
a P 2 analdgové vstupy, z ktorych jeden FIV podporuje
=] ., .
E -10V / +10V; alebo 0-10V vstup a druhy FIC podporuje 0-10V alebo

0-20mA (4-20 mA) vstup.
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Vstup a vystup

Vystupné svorkovnice

1 Programovatelny vystup s otvorenym kolektorom:
poskytuje 1 vystupnu svorku (vystup otvoreného
kolektora alebo vysokorychlostny impulzny vystup)

2 reléové vystupy,

2 analégové vystupy: FOV a FOC s volitelnym
vystupom 0-20 mA (4-20 mA) alebo 0-10 V

PG

PG karty

Menic je vybaveny portom pre PG karty (pre encoder), alebo PG karty pre pouZitie
s resolverom, atd"

DC brzdenie

Frekvencia brzdenia: 0,00 Hz az maximalna frekvencia
Doba brzdenia: 0.0-36.0 s
Hodnota prudu pri brzdeni: 0.0%-100.0 %

Brzdova jednotka

Modely do vykonu 18,5 kW maju Standardne zabudovanu brzdovu jednotku.

Riadenie v JOG reZime
(krokovanie)

JOG frekvencny rozsah: 0.00-50.00 Hz
JOG ¢as zrychlenia / spomalenia: 0.0-6500.0 s

Implem. vi . | . . . .
mpiem. viac , Implementovanych aZ 16 rychlosti pomocou jednoduchej funkcie PLC alebo
prednastavenych s .
, , kombinacie koncovych stavov X.
rychlosti PLC
PTC /Termokontakt Vstup pre PTC ochranu motora alebo termokontaktu.

Zabudovany PID
reguldtor

Ulahéuje procesne riadeny systém riadenia uzavretej slucky.

Automatickd reguldcia
napétia (AVR)

Pri zmene napajacieho napatia méze automaticky udrziavat konstantné vystupné
napatie.

Ovladac prepétia a
nadmerného pradu

Prud a napétie su automaticky obmedzené pocas chodu, aby sa zabranilo ¢astému
vypinaniu v désledku prepatia a nadmerného pradu.

Obmedzenie krutiaceho
momentu a riadenia

Mbze automaticky obmedzit krdtiaci moment a zabranit ¢astej zmene nadpridu
pocas chodu.

Standardné funkcie

Bezpecnostna
funkcia EMS STOP

Systém ,emergency stop”: v nidzovych pripadoch
zastavi meni¢ okamfZite, po aktivacii EMS STOP.

Rychle obmedzenie
pradu

Pomdha predchéadzat ¢astym chybam z dévodu nadpridu AC motora

Vysoky vykon

Riadenie AC motora sa realizuje technolégiou riadenia pridu vektora s vysokym
vykonom.

Casové riadenie

Casovy rozsah: 0.0-6500.0 minut

Komunikacia

MODBUS RTU, PROFIBUS-DP

Kanal spustacich prikazov

Podla panelu, riadiacich terminalov,
port sériovej komunikécie je mozné prepinat mnohymi spdsobmi

Zdroj frekvencie

10 druhov frekvencii, danych digitdlnym analégovym napatim, analégovym
prudom, impulzom, sériovym portom, X8, PID, mdze byt prepinany mnohymi
sposobmi

Pomocny zdroj

frekvencie

10 druhov frekvencii, mdze sa lahko realizovat mikro nastavenie, frekvenény
syntetizator
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LED displej

Zobrazuje parametre.

Uzamknutie tlacidiel a
vyber funkcif

Méze blokovat tlacidla ¢iastoéne alebo Uplne a definovat rozsah funkcii niektorych
tlacidiel, aby sa zabranilo nespravnej funkcii.

Ochranny rezim

Zistovanie skratu motora pri zapnuti, ochrana proti strate vystupnej fazy, ochrana
pred nadmernym prudom, ochrana proti prepatiu, ochrana pod napatim, ochrana
proti prehriatiu a ochrana proti pretazeniu, atd.

EMC kompatibilita

IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;IEC 61000-4-11; IEC 61000-4-5

Standardy

EN/IEC 61800-3: 2017; C1, ktory je vhodny do 1. prostredia
EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. prostredia

Instalacia v prostredi

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slne¢nému Ziareniu,

soli, prachu, korozivnemu alebo horlavému plynu,

dymu, pare. Odolnost proti chemickym zneéisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .0dolnost proti znedisteniu prachom 3S3EN/IEC 60721-3-3.

Nadm. vyska

Pod 1000 metrov n.m. (znizte stuperi vykonu pri pouZiti nad 1000 metrov n. m.)

Teplota okolia

-10 °C ~ 40 °C (znizte stupeni vykonu ak je teplota okolia vyssia ako 40 °C,
az 50°C)

Menej ako 95% relativnej vihkosti, bez kondenzacie

Vihkost IEC 60068-2-3
Vibracie Menej ako 5,9 m/s2 (0,6 g) IEC 60068-2-6
Teplota skladovania -20°C~ 60°C
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1.1  Popis typového Stitku menica

@ p
MODEL:V810-4T0040G/0055P
INPUT: 3PH 400 V 50 Hz/ 60 Hz
OUTPUT: 3PH 400 V 9.0/13.0 A
FREQ. RANGE:0.1-3200 Hz 4.0/5.5 kW

(RO € €

\. J

MODEL: V_ 810-4T 0040G/0055P

I_ 0040: 4.0 kW / 0055: 5.5 kW

G: konstantny kratiaci moment
P: variabilny krutiaci moment

2S:1PHAC230V
4T:3 PHAC400V
6T:3PHAC6E90V

810: Menic série 810

V:VECTOR
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1.2 Navod na vyber vhodného meni¢a VECTOR V 810

1. 3-fazovy, 400V AC * 15%, 1-fazovy 230V AC £ 15%

Model V\'/s't\il;r:\?'/v\i/:'/f(on vsm‘:}?\?'/vri)tr{]d . Menlovitly'/ Vykon motora
(kW) A) vystupny prud (A) (kW)
1-fazovy/3-fazovy AC 230 V -15%~15%
V810-250004 0.4 5.4 2.4 0.4
V810-250007 0.75 7.2 4.5 0.75
V810-250015 1.5 10 7 1.5
V810-250022 2.2 16 10 2.2
V810-250030 3.7 23 16 3.0
3-fazovy AC 400V £15%
V810-4T0004 0.4 3.4 1.2 0.4
V810-4T0007 0.75 3.8 2.5 0.75
V810-4T0015 15 5 3.7 1.5
V810-4T0022 2.2 5.8 5.0 2.2
V810-4T0040G/0055P 3.7/5.5 10/15 9/13 3.7/5.5
V810-4T0055G/0075P 5.5/7.5 15/20 13/17 5.5/7.5
V810-4T0075G/0110P 7.5/11 20/26 17/25 7.5/11
V810-4T0110G/0150 P 11.0/15 26/35 25/32 11/15
V810-4T0150G/0185 P 15/18.5 35/38 32/37 15/18.5
V810-4T0185G/0220P 18.5/22 38/46 37/45 18.5/22
V810-4T0220G/0300P 22/30 46/62 45/60 22/30
V810-4T0300G/0370P 30/37 62/76 60/75 30/37
V810-4T0370G/0450P 37/45 76/90 75/90 37/45
V810-4T0450G/0550P 45/55 90/105 90/110 45/55
V810-4T0550G 55 105 110 55
V810-4T0750G 75 140 150 75
V810-4T0750G/0900P 75/90 140/160 150/176 75/90
V810-4T0900G/1100P 90/110 160/210 176/210 90/110
V810-4T1100G/1320P 110/132 210/240 210/253 110/132
V810-4T1320G/1600P 132/160 240/290 253/300 132/160
V810-4T1600G/1850P 160/185 290/330 300/340 160/185
V810-4T1850G/2000P 185/200 330/370 340/380 185/200
V810-4T2000G/2200P 200/220 370/410 380/420 200/220
V810-4T2200G/2500P 220/250 410/460 420/470 220/250
V810-4T2500G/2800P 250/280 460/500 470/520 250/280
V810-4T2800G/3150P 280/315 500/580 520/600 280/315
V810-4T3150G 315/350 580/620 600/640 315/350
V810-4T3500G 350/400 620/670 640/690 350/400
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Model vyslt\ilj’:)?\(:'lv\i/t’ion vsmirr‘\;v;tr\;d o Men{ovit'\'/ Vykon motora
(kW) A) vystupny prud (A) (kW)
V810-4T4000G 400/450 670/790 690/790 400/450
V810-4T4500G 450/500 790/835 790/860 450/500
V810-4T5000G 500/560 835/920 860/950 500/560
V810-4T5600G 560/630 920/1050 950/1100 560/630
V810-4T6300G 630/710 1050/1126 1100/1280 630/710
V810-4T7100G 710/800 1126/1460 1280/1380 710/800
V810-4T8000G 800/900 1460/1640 1380/1640 800/900
V810-4T9000G 900/1000 1640/1800 1640/1720 900/1000
V810-4T10000G 1000 1800 1720 1000
2. 3-fazovy, 690V AC + 15%
\odel '\(/lk(i;‘\;’)r vsl:/[lj&:)rr\;v‘i)tz]d Vonkajsie rozmer,y In§talairr:1én:;)zmery
(A) Sirka | vyska | hibka

V810-6T0110G/0150P 11 16

V810-6T0150G/0185P 15 20

V810-6T0185G/0220P 18.5 25

V810-6T0220G/0300P 22 28 410 277 189 390*262*06.5

V810-6T0300G/0370P 30 35

V810-6T0370G/0450P 37 45

V810-6T0450G/0550P 45 52

V810-6T0550G/0750P 55 63

V810-6T0750G/0900P 75 86 595 300 236 573*200*09

V810-6T0900G/1100P 90 98

V810-6T1100G/1320P 110 121

V810-6T1320G/1600P 132 150 620 380 290 5957250709

V810-6T1600G/1850P 160 175

V810-6T1850G/2000P 185 198

V810-6T2000G/2200P 200 218 880 380 358 840*250*013

V810-6T2200G/2500P 220 240

V810-6T2500G/2800P 250 270

V810-6T2800G/3150P 280 320

V810-6T3150G/3500P 315 350 995 630 350 971*500*011

V810-6T3500G/4000P 350 380




Kapitola 1 Uvod

Motor Meno’wtyl Vonkajsie rozmery Instalaéné rozmery
Model (kW) vstupny prud
) (mm)

Sirka Sirka Sirka

V810-6T4000G/4500P 400 a3 |Montaz .
na Montdaz na stenu:
. * *

V810-6T4500G/5000P 450 480 stenu: | geq | 400 101675207011

1040. Rozvadzac:

. * *

V810-6T5000G/5600P 500 540 R_°1Z;i‘gz 55073007013
V810-6T5600G/6300P 560 600

1800 | 650 | 920 550*800*017
V810-6T6300G/7100P 630 680
V810-6T7100G/8000P 710 750

1800 | 750 | 920 650*800*017
V810-6T8000G/9000P 800 860
V810-6T9000G/10000P 900 950

1800 | 900 | 920 800*800*017

V810-6T10000G 1000 1080

ev s

1.3 Vykres vonkajSich rozmerov menica frekvencie

(1) montaZ na stenu

W
- = =

= = | -

@7

(2) montaZ do rozvadzada
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Vonkajsie rozmery vV mm
Indtalaéné rozmery | .© 2
Model S =
w H H1 D A*B*@d % 2
2| 3
- o
V810-250004
V810-250007 2
125 | 170 — 140 117*160*@5 8
V810-250015 2
V810-250022
ARE
V810-250030 120 | 225 — 143 105*208*@5 2| %
© “w o
2 ©
O
V810-4T0004
V810-4T0007 2
125 | 170 — 140 117*160*@5 8
V810-470015 o
V810-4T0022
N
()
V810-4T0040G/0055P 120 | 225 - 143 105*208*@5 S
2R
(O eN
V810-4T0055G/0075P E
185 | 260 — 170 168*248*@6.5 =2
V810-4T0075G/0110P ~
V810-4T0110G/0150P v
210 | 330 — 190 195*310*@6.5 3%
V810-4T0150G/0185P 3 =
=] O
c
V810-4T0185G/0220P 2
V810-4T0220G/0300P z
277 | 410 — 189 262*390*(6.5
V810-4T0300G/0370P @
V810-4T0370G =
O
V810-4T0370G/0450P 300 | 430 | 455 | 212 200*433*@9 3
(]
V810-0450G/0550P <
V810-4T05506G 300 | 535 | 560 | 236 200*538*@9
V810-4T0750P
V810-4T0750G/0900P 338 | 546 | 576 | 2565 270*560*@9
N9
V810-4T0900G/1100P 3
338 | 550 | 580 | 300 270*564*@9 z
V810-4T1100G/1320P




Kapitola 1 Uvod

Vonkajsie rozmery V. mm
Indtalaéné rozmery 2
Model
w H H1 D A*B*@ d 3 §
© N
= o
3 kS
V810-4T1320G/1600P 5t7e3”:: S;eg':)a: 3oo§t7esr;i:¢11
420 Rozv: | Rozv: 330 Rozvéadzac: >§
V810-4T1600G/1850P 1130 | 1165 250*3500912 g
O ©
V810-4T1850G/2000P Stena: | Stena: Stena: 8 §
530 | 800 | 860 400*835*@11 o o
V810-4T2000G/2200P Rozv: | Ropv: | 33° Rozvadzat: 2 g
V810-4T2200G/2500P 1300 | 1335 250*450012 2 é
[
V810-4T12500G/2800P Stena: | Stena: Stena: ‘g
* * =z
V810-4T2800G/3150P 700 880 940 350 6007915 Qvll
Rozv: Rozv: Rozvadzac:
V810-4T3150G 1380 | 1415 250%620012
V810-4T3500G
V810-4T4000G 600 | 1600 — 800 550*700* ¢13
V810-4T4500G
V810-4T5000G 3 2
V810-4T5600G 650 | 1600 - 800 600%700* @13 3 ]
> -
V810-4T6300G o 3
— >
V810-4T7100G 8 S
V810-4T8000G
700 | 2200 - 1000 690%900* @13
V810-4T9000G
V810-4T10000G

Rozmer ovladacieho panelu pre menic¢ nad 5.5 kW: 141.5 mm * 79.5 mm

Rozmer ovladacieho panelu pre meni¢ pod 3.7 kW: 99.5mm * 56mm

1.4 KONTROLA

AUPOZORNENIE

mbze spbsobit zranenie.

o Neinstalujte ani nepouZivajte menic, ktory je poskodeny alebo obsahuje poskodené ¢asti, pretoze

Po rozbaleni menica skontrolujte nasledujlce polozky:

1. Skontrolujte cely vonkajsi povrch menica, aby ste zistili pripadné Skrabance alebo iné poskodenie

spOsobené prepravou.

2. Uistite sa, Ze v baleni je ndvod na obsluhu a zarucny list.
3. Skontrolujte typovy stitok a ubezpecte sa, Ze ste dostali menic, ktory ste objednali.
4. Uistite sa, Ze volitelné Casti su tie, ktoré potrebujete.

Ak doslo k poskodeniu menica alebo volitelnych ¢asti, obratte sa na lokalneho obchodného zéstupcu.
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Kapitola 1 Uvod

A VYSTRAHA

¢ Osoba bez prislusného Skolenia manipulujica s pristrojom alebo s s pristrojom v poruche s
indikaciou "VYSTRAHA", modZe spdsobit vaine zranenie alebo poskodenie majetku.

Iba osoba, ktord absolvovala Skolenie o konstrukcii, instalacii, uvedeni do prevadzky a prevadzke
zariadenia a ziskala osvedZenie, je opravnena obsluhovat toto zariadenie.

» Napajaci kabel musi byt pevne pripojeny a zariadenie musi byt bezpe¢ne uzemnené.

¢ Aj napriek tomu, Ze menic¢ nefunguje, na nasledovnych svorkach je stale nebezpecné napatie:
- vykonové svorky: R, S, T

- svorky pre pripojenie motora: U, V, W.

¢ Po vypnuti napdjania by ste nemali manipulovat s meni¢om do 5 minut, ¢o zabezpedéi Gplné vybitie
zariadenia.

« Velkost prierezu uzemfovacieho vodi¢a nesmie byt mensia ako napéjacieho kabla.

AUPOZORNENIE

 Pri premiestfiovani menica drzte ho za zakladiu a nezdvihajte ho za panel, pretoZze moze dojst k
padu hlavnej jednotky, ¢o méZe spdsobit zranenie oséb.

® Aby ste predisli vzniku poZiaru, instalujte meni¢ na ohfiovzdorny podklad (napr. kov).

o Pri instalacii dvoch alebo viacerych menicov v jednej skrini by mal byt k dispozicii chladiaci
ventilator, aby sa zabezpecilo, Ze teplota vzduchu v skrini bude nizsia ako 45 °C. V opa¢nom pripade
by to mohlo spésobit poZiar alebo poskodit zariadenie.

Kapitola 2: Instalacia a zapojenie
2.1 Poziadavky na prostredie a instalaciu

InStalaéné prostredie ovplyviiuje Zivotnost meni¢a a ma priamy vplyv na normalnu funkciu, nesplnenie
Specifikicie prostredia by mohlo viest k poruche menica.

Pre menic série VECTOR V 810 poutzite vertikdInu instaldciu tak, aby bolo zabezpeéené ¢o najlepsie prudenie
vzduchu a efekt rozptylenia tepla.

Uistite sa, Ze pre inStalacné prostredie meni¢a mézete dodrzat:

(1) - 10 °C az + 40 °C okolita teplota

(2) Vlhkost prostredia 0 ~ 95%, bez kondenzacie kondenzécia

(3) Vyhnite sa priamemu sIine¢nému Ziareniu

(4) Okolité prostredie neobsahuje korozivny plyn a kvapalinu

(5) Prostredie bez prachu, poletujucich vlakien, baviny a kovovych ¢astic

(6) Bez radioaktivneho materiélu a paliva

(7) Vzdialenost od zdroja elektromagnetického rusenia (ako elektricky zvaraci pristroj, velky napajaci stroj)

(8) Instaléciu na rovnu plochu, bez vibréacii, ak sa nemézete vyhnut vibraciam, pridajte antivibraéné podlozky na
znizenie vibracii

(9) Menic instalujte na dobre vetranom mieste, lahko ho pristupnom pre Udrzbu a na pevny nehorfavy material
mimo vyhrievacieho telesa (napr. brzdného odporu atd’),

(10) Montaz menica si vyZzaduje dostatok priestoru, hlavne viac instalacii menicov, ddvajte pozor na umiestnenie
frekvenéného menica a umiestnite chladiace ventilatory, aby teplota prostredia bola nizsia ako 45 °C.

(11) Menovity vykon menica plati pri instalacii s nadmorskou vysSkou mensou ako 1000 m.n.m. Pri nadmorskej
vyske nad 1000 m.n.m. sa vykon menica znizuje.

10



Kapitola 1 Uvod

2.2 Instalacny priestor

il

Deopo

==—={ |

120mm—m§cﬁ:ll

L |

150mm¢

————— o -—

Velkost’ menic¢ov od 0,4 do 1,5 kW Plati pre velkost meniéov
od 2,2 do 4,0 kW
[Min. 150 mm ; M-
Min. 50 mm | Min.50mm gL H QU0
Min.150 mm Min. 200 mm
Velkost od 5,5 do 7,5 kW Velkost od 11 do 15 kW

InStaldcia viacerych menicov

Upozornenie: Pri pouZiti inStalacie nad sebou pridajte spojler vzduchu.
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Kapitola 1 Uvod

Model / Typ I\;g;;:j;\:ize V\’/ko(rll( \nA';c))tora Prie[snz rT\:;))di(':a Ist(ir;ie Vstuprzx')st\'/kaé

V 810-250004 0.4 1.5 10 9

V 810-250007 1fazové 0.75 1.5 16 12

V 810-250015 230V 1.5 2.5 25 18

V 810-250022 2.2 4.0 32 25

V 810-250030 3.0 6.0 40 32

V 810-4T0004 0.4 15 6 9

V 810-4T0007 0.75 1.5 6 9

V 810-4T0015 1.5 15 10 9

V 810-4T0022 2.2 1.5 10 9

V 810-4T0040G/0055P 4.0/5.5 2.5 16 12

V 810-4T0055G 5.5 2.5 20 18

V 810-4T0075P 7.5 4 32 25

V 810-4T0075G/0110P 7.5/11 4 32 25

V 810-4T0110G/0150P 11/15 6 40 32

V 810-4T0150G/0185P 15/18.5 10 50 38

V 810-4T0185G/0220P 18.5/22 10 50 40

V 810-4T0220G/0300P 22/30 16 63 50

V 810-4T0300G/0370P 30/37 25 100 65

V 810-4T0370G/0450P 37/45 25 100 80

V 810-4T0450G/0550P 3 fazové 45/55 35 125 95
V 810-4T0550G/0750P 400V 55/75 50 160 115
V 810-4T0750G/0900P 75/90 70 225 170
V 810-4T0900G/1100P 90/110 95 250 205
V 810-4T1100G/1320P 110/132 120 315 245
V 810-4T1320G/1600P 132/160 120 350 300
V 810-4T1600G/1850P 160/185 150 400 300
V 810-4T1850G/2000P 185/200 185 500 410
V 810-4T2000G/2200P 200/220 185 500 410
V 810-4T2200G/2500P 220/250 240 630 475
V 810-4T2500G/2800P 250/280 240 630 475
V 810-4T2800G/3150P 280/315 240 800 620
V 810-4T3150G/3500P 315/350 2x150 800 620
V 810-4T3500G/4000P 350/400 2x185 1000 800
V 810-4T4000G/4500P 400/450 2x240 1250 800
V 810-4T4500G/5000P 450/500 2x240 1250 1000
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Kapitola 2 Zapojenie V 810

2.3 Pripojenie meni¢a V 810 na elektricku siet
2.3.1 Pripojenie hlavnej vykonovej ¢asti menica

A S
l &
— o
4\ H 505 1]
(Vysn Ty 1%
N (74

L Elektromotor

Vstupna 2l | eodesde Vystupnd
tmivka ACS . . . | ea0CS

LA B2 L3
s o /

Uzemneme
EMC fiter m H| H m LCR fiter

Brzdny odpor (alebo brzdna jednotka)

DC timivka podia typu

(len u niektorych typov)
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Kapitola 2 Zapojenie V 810

2.4 Konfiguracia svorkovnice
2.4.1 Svorkovnica hlavného obvodu

a./ Hlavna svorkovnica pre typy napdjané 3 x 400 V (690 V) ....0,75 az 4 kW s BJ

R ) T Pi+ Pr i—) 0] W W
b./ Hlavna svorkovnica pre typy napdajané 3 x 400 V (690 V) ....5,5 aZz 7,5 kW s BJ

D PD DD DD DDBD

E R g T P Pr (- U VoW

c./ Hlavna svorkovnica pre typy napajané 3 x 400 V (690 V) ....11 aZ 15 kW s Brz. Jednotkou

E P+ (=) Pr R g T U v W fas)
d./ Hlavna svorkovnica pre typy napdjané 3 x 400 V (690 V) ....18,5 az 110 kW bez BJ

D DD DD DD DD D

E E 5 T (—) Fi+ Fl I W W
e./ Hlavna svorkovnica pre typy napajané 3 x 400 V (690 V) ....18,5 az 30 kW s BJ

E E 3 T - Fi+ Fl FR ) WV W
f./ Hlavna svorkovnica pre typy napajané 3 x 400 V (690 V) ....132 a7 315 kW

I
£

Pl 5 T
E
P (= U V¥
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Kapitola 2 Zapojenie V 810

g./ Hlavna svorkovnica pre typy napajané 3 x 400 V (690 V) ..

PlRST@

POZNAMKA: ,,Meni¢e 710—1000 kW, horny rad, pripojenie cez predny otvor; druhy rad
pripojenie cez otvor vzadu
Funkcie hlavného obvodu su zhrnuté podla symbolov na svorkovnici v nasledujlucej

tabulke. Pre pozadovany ucel pripojte spravne svorkovnicu

Symbol na svorkovnici Popis
R,S T Svorky pre pripojenie trojfazového napajania
P, (-) Svorky pripojenia externej brzdovej jednotky
P, Pr Svorky pripojenia externého brzdového odporu
P1, P/+ Svorky na pripojenie DC timivky (niektoré modely)
(-) Svorka zdporného pélu DC zbernice
uVv,w Svorky pre pripojenie trojfazového vystupu
- Zemniaca svorka

2.4.2 Svorkovnica ovladacieho obvodu

COM X1 X2 X3 X4 X5 X6 X7 COM PLC +24V RA RB RC

SiSiSiSiSSSiSSiSSSSiS
SISISISISISISISISISISISISIS

+10V GND FOV FOC FIV FIC GND X8 YO

RS+ RS-

PNP +24V
[=}

NPN +24V
T
|
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Kapitola 2 Zapojenie V 810

Svorka Popis
X1-X8 Signalny vstup ON-OFF, optické pripojenie PLC a COM. Rozsah vstupného
napatia: 9-30 V. Vstupna impedancia: 3.3 kQ
Vysokorychlostny impulzny alebo ON-OFF vstupny signal, optické JULIIL
X5 pripojenie PLC a COM. Frekvencny rozsah impulzného vstupu: 0 az 100
kHz. Rozsah vstupného napaétia: 9-30 V. Vstupna impedancia: 100 kQ.
Externé napajanie. Svorka +24 V je pripojena k svorke PLC ako
PLC predvolené nastavenie. Ak pouzivatel potrebuje externé napdjanie,
odpojte svorku +24 V od svorky PW a prepojte svorku PLC s externym
zdrojom napajania.
Svorka Popis
+24V Poskytuje vystupné napatie +24 V. Maximalny vystupny prid je 150 mA.
FIV Analdgovy vstup -10 V / +10 V. Vstupna impedancia: 20 kQ
Analdgovy vstup 0-10 V/ 0-20mA, prepina sa cez J3.
FIC Vstupnd impedancia: 10 kQ (pre vstupné napatie) /250 Q (pre vstupny
prud)
Spolo¢na zemniaca svorka analégového signélu a +10V. Svorka GND musi
GND . .
byt izolovana od COM.
Napdjanie +10V pre menic.
+10V Vysokorychlostna impulzna vystupna svorka. Zodpovedajuca spolo¢na
uzemnovacia svorka je COM.
YO Rozsah vystupnej frekvencie: 0 a7 100 kHz. JUuL
COM Spoloc¢na zemniaca svorka pre digitalny signal a +24 V (alebo externé
napajanie).
FOV/FOC Poskytuje napatovy alebo priddovy vystup, ktory je mozné prepinat
pomocou J4 a J1. Vystupny rozsah: 0 — 10V / 0 — 20 mA (4-20 mA).
Reléovy vystup: RC - spolocny, RB - NC, RA - NO. Zatazitelnost kontaktov:
RA/RB/RC | AC 250V / 3A; DC30V /1 A.
YA/YB/YC Reléovy vystup: YC — spolocny, YB - NC, YA - NO. ZataZitelnost kontaktov:
AC 250 V/3A; DC 30 V/1 A.
RS+ /RS- | Komunikaény port RS485. RS485 diferenény signal, +, -.
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Kapitola 2 Zapojenie V 810

2.5 Schéma zapojenia menica V 810

DC timivka

3x400 VAC
+/- 15%,

50160 Hz
V81
Multifunkény ON/OFF vstup 1
- (1534
Multifunkény ONJOFF vetup 2
i 1534
Muttfunkény ON/OFF vstuo 3 :@
Mutifunkény ONIOFF vstup 4
e B O 7 7
—o—0
Muttifunkény ONIOFF vstup 6

.....................................

FIC 0

Volba | alebo V
GND Yo

PE

)
|
|

elektromotor

................................

.................................

() Multifunkény vystup
(digitalny vystup OC)

() max.48V DC/50 mA -”'IUUL

Komunikaéné
_ svorky

Multifunkény relé vystup 1
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Kapitola 2 Zapojenie V 810

2.6 Zapojenie hlavného obvodu

2.6.1 Zapojenie hlavného obvodu na vstupnej strane

-Istic

Medzi napajaci 3-fazovy zdroj a vstupné svorky (R, S, T) je nevyhnutné zapojit isti¢, ktory je
v sulade s vykonom menica. Vypinaci prud istia je 1.5 az 2 krat vacsi ako menovity prud
menica. Podrobnosti najdete v &asti ,Specifikacie isti¢a, kablov a stykacov”.

- Stykac

Aby bolo mozZné efektivne odpojit vstupné napajanie, ked sa v systéme vyskytne nejaka
chyba, na vstupnej strane by mal byt nainstalovany styka¢ na riadenie zapnutia/vypnutia
hlavného napdjacieho obvodu.

-AC tlmivka

Aby sa zabranilo poskodeniu usmerfiovaca vplyvom velkého pradu, musi byt na vstupnej
strane namontovand vstupnd tlmivka. MbéZe tiez ochranit usmerfiova¢ pred nahlymi
zmenami napajacieho napédtia alebo pred vplyvom vyssej harmonickej generovanej
fazovym zatazenim.

-Vstupny EMC filter

Pri prevadzke menica méze dojst k ruseniu okolitych zariadeni. EMC filter méze
minimalizovat toto rusenie. Rovnako ako na nasledujicom obrazku.

AC

MCCB reaktor R
o R p—de e
= [ EMC S .
&,
T g [ P filter Menic
o I T
= e iy

T & e

MCCB

*:'* né

Lo Zariadenie

Zapojenie na vstupnej strane
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2.6.2 Zapojenie hlavného obvodu na strane menica

-DC tImivka

Meniée nad 250 kW maju vstavany DC timivku, ktora méze zlepsit ucinnik.

-Brzdova jednotka a brzdny odpor

* Meni¢e s vykonom 15 kW a menej maju zabudovanu brzdnu jednotku. Aby sa
spotrebovala energia generovand dynamickym brzdenim, brzdovy odpor by mal byt
instalovany na ,+“ a ,PR” svorkach. Kabel pre pripojenie brzdného odporu by mal byt
krat$i ako 5 m.

* Menic s vykonom 18,5 kW a viac potrebuje pripojit externd brzdovu jednotku, ktora by
mala byt instalovana na svorkach (+) a (-). Kdbel medzi meni¢om a brzdnou jednotkou by
mal byt krat$i ako 5 m. Kabel medzi brzdnou jednotkou a brzdnym odporom by mal byt
krat$i ako 10 m.

¢ Teplota brzdového odporu sa zvysi, pretoZe regeneracna energia sa premeni na teplo.
Odporuca sa ochrana proti dotyku (horucich casti) a dobré vetranie a chladenie odporu.
Poznamka: Uistite sa, Ze elektricka polarita svoriek (+) a (-) je spravna; nie je dovolené
priamo prepojit (+) a (-), v opaénom pripade déjde k poskodeniu menic¢a poskodenie alebo
ku vzniku poziaru.

2.6.3 Zapojenie hlavného obvodu na strane motora

-Vystupna timivka (motorova)

Vystupna timivka musi byt instalovana v nasledujicich podmienkach:

mozZe casto, kvoli velkému zvodovému prudu spésobenému parazitnou kapacitou so
zemou, prekrocit nadpradovu ochranu.

b./Aby sa zabranilo poskodeniu izolacie motora, mala by byt nainstalovana vystupna
timivka

-Vystupny EMC filter

EMC filter by mal byt nainstalovany tak, aby sa minimalizoval zvodovy priad spbésobeny
kablom a minimalizoval sa elektromagneticky Sum spOsobeny kdblami medzi menicom a
motorom. Pozrite si nasledujuci obrazok. Dodato¢ny EMC filter je potrebné instalovat ak je
menic frekvencie umiestneny v prostredi 1.

» AC
MCCE reaktor
g R ﬁTC Py g g
o 1
o — — i@ EMC
% ! Meni& filter
2 1o

Zapojenie na strane motora
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- Zmena smeru otacania hriadele elektromotora: smer otdc¢ania mozno zmenit zdmenou
dvoch vystupnych vedeni na vystupe frekvenéného menica alebo na svorkovnici
elektromotora.

Smer ota¢ania motora mozno zmenit zamenou dvoch vystupnych vedeni na frekvenénom menici alebo na motore.

u u
v v/(\

V810 M
w w\ o
u u

veio |V V/m
w w\ 2’!

2.6.4 Zapojenie regeneracnej jednotky

Regeneracnd jednotka sa pouziva na dodanie elektrickej energie, vyrobenej brzdenim
motora, do siete. V porovnani s tradicnym

3-fazovym inverznym paralelnym mostikovym usmerfiovacom, regenera¢nd jednotka
pouziva IGBT tak, aby celkové harmonické skreslenie (THD) bolo menej ako 4%.
Regenerac¢nd jednotka je casto pouzivand vspojeni s odstredivymi a zdvihacimi
zariadeniami.

Regeneracia
(+th (=) RST

RST
Sief

Zapojenie regeneracne] jednotky
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2.6.5 Zapojenie spolocnej DC zbernice

Metdda spolocnej DC zbernice sa Siroko pouZiva v papierenskom priemysle a priemysle
chemickych vlakien, ktoré potrebuji koordinovat viaceré motory. V tychto aplikdcidch su
niektoré motory v stave behu, zatial ¢o iné su v regenerativnom brzdeni (generovanie
elektrickej energie). Regenerovand energia je automaticky vyvazovana prostrednictvom
spoloénej DC zbernice, ¢o znamenad, Ze moze byt dodavana do motora v stave behu. Preto
bude spotreba energie celého systému nizsia v porovnani s tradicnou metédou (jeden
menic pohana jeden motor).

Nech sucasne bezia dva motory (napr. aplikacia navijania/odvijania), jeden je v stave behu
a druhy je v regenerativhom stave. V tomto pripade mézu byt DC zbernice tychto dvoch
meniCov paralelne prepojené tak, aby regenerovana energia mohla byt privddzana k
motore v stave behu vidy, ked je to potrebné. Podrobné zapojenie je znazornené na
nasledujucom obrazku:

Poznamka: Pri pripojeni k spolo¢nej DC zbernici musia byt oba menice rovnaké. Uistite sa,
Ze sU sucasne zapnuté.

Meni¢ Menié
Napajanie ¢ uw T8 .=
- 9 -
L - * a
/{{ L . &
DC nec
poistka poistka
)
DC bus (+)
ﬁ :'
| I
EMC filter F == =4 5
1€ Ol
i — — —= — o

Zapojenie spolocne] DC zbemice

2.6.6 Zapojenie uzemnenia (PE)

Aby sa zabezpecila bezpeénost a aby sa zabranilo Urazu elektrickym prddom a poiZiaru,
svorka PE musi byt uzemnena zemnym odporom. Uzemriovaci vodi¢ by mal byt velky a
kratky a je lepSie pouzivat medeny drét (> 4,0 mm2). Ak je potrebné uzemnit viacero
menicov, uzemnovacie vodi¢ nezapdjajte do uzavretej slucky.
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2.7 Pokyny pre instalaciu v sulade s EMC
2.7.1 VSeobecné informacie o EMC

EMC je skratka elektromagnetickej kompatibility, co znamen3, Ze zariadenie alebo systém
ma schopnost pracovat normdlne v elektromagnetickom prostredi a nebude generovat
nadlimitné elektromagnetické rusenie inych zariadeni.

EMC zahfna dve oblasti: elektromagneticku interferenciu a elektromagnetické rusenie.
Podla spésobu vysielania mozZe byt elektromagnetickd interferencia rozdelené do dvoch

kategorii: interferencia vedenia a vyZarovana interferencia.

Interferencia vedenia je rusenie prenasané vodi¢om. Preto su akékolvek vodice (ako kable,
prenosové linky, induktor, kondenzator atd.) povazované za prenosové kandly
interferencie.

Naopak, vyZarovana interferencia je interferencia prendsand elektromagnetickymi vinami
a energia je nepriamo Umerna Stvorcu vzdialenosti.

Pre elektromagnetické rusenie musia byt splnené tri nevyhnutné podmienky: zdroj
rusenia, prenosovy kanal a citlivy prijimac. Pre zakaznikov je rieSenie problému EMC
hlavne v prenosovom kanali, pretoze atribat zariadenia rusiaceho zdroja a prijimaca nie je

mozné menit.

Zdroj signélu 4-20 mA

i — =1 FIC (4-20 mA)
\ |3
GND[SDetese & ]GND
spravne prepletené vodice
Zdroj signalu 0-10 V
N +10V

&) |FIV(0-10V)
% | GND

spravne prepletenie

2.7.2 EMC vlastnosti menica
Podobne ako iné elektrické alebo elektronické zariadenia je menic¢ nielen zdrojom
elektromagnetického rusenia, ale aj elektromagnetickym prijimacom. Princip cinnosti

menica uréuje, ze mdze produkovat urcité elektromagnetické rusenie.
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Zaroven by mal byt meni¢ navrhnuty s uréitou odolnostou voci ruseniu, aby zabezpedil
bezproblémovul pracu v uréitom elektromagnetickom prostredi. EMC funkcie menica su
nasledovné:

1./ Vstupny prad je bez sinusovej viny. Vstupny prud obsahuje velké mnoiZstvo vyssich
harmonickych frekvencii, ktoré mozu spbsobit elektromagnetické rusenie, znizit Ucinnik
siete a zvysit straty vedenia.

2./ Vystupné napatie je vysokofrekvenénd PMW vina, ktord méze sposobit narast teploty
motora a skrétit jeho Zivotnost. Taktiez sa zvysi zvodovy prad, ¢o moze viest k poruche
zariadenia na a vytvarat silné elektromagnetické rusenie ovplyvnujlce spolahlivost inych
elektrickych zariadeni.

3./Ako elektromagneticky prijimac, prili§ silné rusenie meni¢ poskodi a ovplyvni jeho
normalnu prevadzku. V systéme koexistuju EMS a EMI menica. Znizenie EMI menica moze

zvysit jeho schopnost EMS.

2.7.3 EMC pokyny na instalaciu

Aby sa zabezpecilo hladké fungovanie vsetkych elektrickych zariadeni v tom istom
systéme, tato Cast, zaloZzend na EMC charakteristikach menica, uvadza postup instalacie
EMC v niekolkych aspektoch aplikacie (kontrola Sumu, elektroinstalacia, uzemnenie,
zvodovy prad a filter napdjania). Dobra Gc¢innost EMC bude zavisiet od ucinku vietkych

tychto piatich aspektov.

1./ Obmedzenie Sumu

Vsetky kable pripojené na ovlddacie svorky musia byt prevedené tienenym vodi¢om.
Tienenie vodicov sa musi uzemnit v blizkosti vstupného vodi¢a menica. Spdsob uzemnenia
je pomocou 360° stupriovej prstencovej kablovej svorky. Je prisne zakazané pripojit
skrdtend tieniacu vrstvu k zemi menica, o vyrazne znizuje alebo potlaca ucinok tienenia.
Meni¢ a motor prepojte pomocou tieneného vodica alebo oddelenej kdblovej trasy. Jedna
strana tienenia alebo kovového krytu kablovej trasy by sa mala pripojit k zemi a druha
strana by sa mala pripojit ku krytu motora. Elektromagneticky Sum mdzZe vyrazne znizit

inStalacia EMC filtra.

2./ Prevedenie elektroinstalacie

23



Kapitola 2 Zapojenie V 810

Napajanie: napajanie by malo byt oddelené elektrickym transformatorom. Kabel by mal
pozostavat z 5 vodicov, z ktorych tri st fazové vodice, jeden je nulovy vodi¢ a jeden z nich
je uzemnenie. Je striktne zakdzané pouzivat rovnaky vodi¢ ako nulovy a zérover aj

uzemnovaci vodic.

3./Kategorizacia zariadeni

V jednej rozvodnej skrini su rézne elektrické zariadenia, ako napriklad menic, filter, PLC
atd’, ktoré maju odlisni schopnost vyZarovat a odolavat elektromagnetickému ruseniu.
Preto je potrebné zaradit tieto zariadenia do kategdrie s vysokym stupfiom vyZzarovania

a citlivosti na rusenie. Rovnaké typy zariadeni by mali byt umiestnené v rovnakej oblasti.

4./ Usporiadanie vodi€ov vo vnutri rozvadzaca

V jednom rozvadzaci su signalne kable (slaby prad) a napdjacie kable (silny prad). Z
hladiska menica su napajacie kable rozdelené na vstupny a vystupny kabel. Signalne kable
mozu byt lahko rusené silovymi kablami. Preto by sa mali kable, signalne aj napajacie,
umiestnit oddelene. Je striktne zakdzané usporiadat ich paralelne alebo krizovat ich vo
vzdialenosti mensej ako 20 cm alebo ich zvidzovat. Ak signélne vodi¢e musia prechadzat
napajacimi kablami, mali by sa kriZzovat po uhlom 90°. Vstupné a vystupné kable by nemali
byt usporiadané vedla seba alebo navzajom zviazané, najma pri instaldcii EMC filtra. V
opacnom pripade sa distribuované kapacity vstupného a vystupného napajacieho kabla

navzajom spajaju, ¢o spdsobi nefunkénost EMC filtra.

5./ Uzemnenie

Pocas prevadzky musi byt meni¢ bezpeéne uzemneny. Uzemnenie ma prednost vo
vietkych EMC metddach, pretozZe nielen zabezpecuje bezpeénost zariadeni a 0s6b, ale je aj
najjednoduchsim, najefektivnejSim a najlacnejsim rieSenim pre rieSenie problémov EMC.
Uzemnenie ma tri kategdrie: osobitné uzemnenie, spolo¢né uzemnenie a sériové
uzemnenie. Rézne riadiace systémy by mali pouZivat osobitné uzemnenie, rbzne
zariadenia v tom istom riadiacom systéme by mali pouZivat spolo¢né uzemnenie a rézne

zariadenia pripojené rovnakym napajacim kablom by mali pouZivat sériové uzemnenie.

6./ Zvodovy prud
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Zvodovy prud zahffa zvodovy prad medzi vodi¢mi a zvodovy prud voci zemi. Jeho hodnota
zavisi od distribuovanej kapacity a nosnej frekvencie menica. Zvodovy prud voci zemi,
ktory je pridom prechdadzajucim cez spolo¢ny uzemnovaci vodi¢, méze nielen pretekat do
systému menica, ale aj do inych zariadeni. MdZe tieZ spbsobit poruchu napajacieho
obvodu, relé alebo inych zariadeni. Hodnota zvodového prudu vo vedeni, o znamena
zvodovy prud prechdadzajuci cez distribuované kapacity vstupného a vystupného vodica,
zavisi od nosnej frekvencie meni¢a, od dizky a prierezu motorovych kablov. Cim je vyssia
nosna frekvencia menica, ¢im je dlhsi kdbel motora a / alebo vaési prierez kablov, tym je
vacsi zvodovy prud.

Protiopatrenia:

Znizenie nosnej frekvencie méze ucinne znizovat zvodovy prud. V pripade motorového
kabla, ktory je relativne dlhy (dlhsi ako 50 metrov), je potrebné na vystupnej strane
instalovat AC alebo sinusovy vinovy reaktor a ked' je vedenie este dlhsie, je potrebné na

kaZzdu uréitd vzdialenost namontovat jeden reaktor.

7./ EMC filter

EMC filter ma velky vplyv na elektromagnetické odrusenie, takZe pre zdkaznika je
vyhodnejsie ho nainstalovat.

Z hladiska meni¢a ma instaldcia filtra Sumu nasledujice moznosti:

e InStalovany filter Sumu na vstupnej strane menica;

e Instalujte filter Sumu pre iné zariadenia pomocou izolacného transformatora alebo

napatového filtra.

Priklad odrusenia na strane vystupu z menica s pouZzitim feritového krizku:

. O
Napajanie
3x400V ©

O
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POZNAMKY kontrola vedeni:

(1) Umiestnite kable riadiacich signalov a hlavnych vedeni a inych elektrickych vedeni od
seba oddelené.

(2) Aby sa zabranilo poruche sp6sobenej rusenim, pouzivajte sto¢enu dvojlinku alebo
dvojvodicové tienené vedenie, s prierezom 0,5 az 2 mm?>.

(3) Uistite sa, Ze pouzité svorky su vhodné z hladiska napéatia a maximalneho pridového
zatazZenia.

(4) Poutzite spravnu uzemnovaciu svorku E, odpor uzemnenia musi byt mensi ako <10
ohmov STN EN 62305-3.

Pouzite predpisany prierez uzemnovacieho vodica. Prierezy ochrannych vodicov sa musia
vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000- 5 —54). Uzemriovaci bod by
mal byt ¢o najblizéie k meni¢u a dizka drétu by mala byt ¢o najkratsia. V sietach TN musia
byt splnené tieto poZiadavky:

(5) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacési ako 5 Q.

V stazenych pédnych podmienkach sa dovoluje maximaélne 15 Q.

(6) Celkovy odpor uzemnenia vodi¢ov PEN (vratane vodi¢ov odchadzajucich

z transformovane a uzemneného bodu) pre siete s napdtim 230 V AC nesmie byt vacsi
ako 2 Q.

(7) Vodi€ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovac¢om alebo pripojenim na existujicu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodi¢ov PEN
a PE maju mat odpor uzemnenia najviac 15 Q. Na konci vedeni a odbodiek siete

v neutrdlnom bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

(8) Splnte poziadavky na zapojenie kazdého terminalu, spravny vyber prislusenstva, ako su
potenciometre, voltmeter, napdjacie zdroje, kable, svorky, atd".

(9) Po dokonceni zapojenia a kontrole, ¢i je vSetko spravne zapojené, napdjanie moze byt
zapnuté.

(10) Celkova di?ka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najma pri vzdialenej$om
zapojeni méze dojst k znizeniu funkcie obmedzenia pridu alebo méze ddjst k poruche
zariadenia alebo pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom
nabijacieho prudu kvéli dihej elektrickej instalacii. Preto si viimnite celkovt dizku vedenia.
Pri dimenzovani vystupnych kablov k motoru je odporucané poufZitie tienenych kablov
typu napr. NYCY 3 x prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimalizaciu radio

frekvencéného rusenia.
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Kapitola 3 Prevadzka

3.1 Popis klavesnice

DIGITAL PANEL

SRR — Svetelné
Bispie] a_indikétory
Funkéné svetelné
indikatory
Tlacidia pre ik
zmenu R Tiacidlo
hodnoty programovania
Preghog na Potvrdenie
dalsiu €islicu Gdajov
Tlacidlo stop
Beh =
Nulovanie
poruchy
klavesova
skratka
3.2 Popis funkcii tlacidiel
Tlacidlo Nazov Popis
Tlacidlo

programovania

Vstup alebo navrat z prvej Urovne menu

Potvrdenie udajov

ém)

Postupny prechod cez menu a potvrdenie
parametrov.

UP — zvysenie
hodnoty

Postupné zvysenie hodnoty alebo kédu
funkcie
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Tlacidlo Nézov

Popis

DOWN - zniZenie
hodnoty

®

Postupné znizenie hodnoty alebo kddu
funkcie

Tlacidlo posunu

V rezime nastavenia parametrov stlacenim
tohto tlacidla vyberte Cislicu, ktory chcete

upravit. V inych rezimoch cyklicky zobrazuje

parametre posunom vpravo

Tlagidlo CHOD

® @

Spustite Chod menica v rezime ovladania
klavesnice.

Tlacidlo Stop / Tlacidlo
nulovania poruchy

®

V rezime Chodu méze byt pouZité na
zastavenie menica. Ak je signalizovana
porucha, je mozné bez obmedzenia
resetovat menic.

Klavesova skratka

Urcené kédom funkcie P7.03

0: Zobrazenie prepinania stavu

1: JOG prevadzka

2: Prepinanie medzi vpredu a vzad.
3: Vymaze nastavenia UP / DOWN.
4: Rezim rychleho ladenia

Kombinacia tlacidiel

@

Sucasnym stlaéenim tlac¢idiel RUN a STOP /
RESET mézete dosiahnut volné zastavenie

3.3  Popis svetelného indikatora

1) Popis funkcii svetelného indikatora

Nazov svetelného indikatora

Popis svetelného indikatora

Vypnuté: prevadzka vpred

FWD / REV . . .
/ Zapnuté: reverzna prevadzka
Vypnuté : ovladanie pomocou klavesnice
LOCAL / REMOT Blikanie: ovladanie cez svorkovnicu

Zapnuté: ovladanie cez komunikaciu

2) Popis svetelného indikatora zobrazovanej hodnoty
Symbol Popis
Hz Frekvencia
A Prud
Y Napatie
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3) Cislicovy displej

5-miestny LED displej, ktory dokaze zobrazit vietky druhy monitorovanych dat a kédov
vystrah, ako je referencna frekvencia, vystupna frekvencia atd"

3.4 Prevadzka — nastavenie parametrov

Nastavenie parametrov

50.00]3 00.00]3
Ohe | ¥
PO0.]S 01.05]3
@ﬂ@ e
1.]s P1.04]s

-q—

oT

P100°

v ®° oic)

o O O O o 0O O O

50.00

c 0O 0O O

Site)

0
0

-
U
000

o000

e"d
_h,
-—

000

Diagram nastavenia parametra

29



Kapitola3  Prevadzka

Trojuroviiové menu:

1. Skupina funkénych kédov (prvé menu);

2. Funkéné kédy (druhé menu);

3. Nastavenie hodnoty kddu funkcie (tretie menu).

Vysvetlenie: Trojuroviové ovladanie menu, stlacenim tlacidla PRG alebo ENTER sa
méZete vratit do sekundarneho menu. Rozdiel medzi tymito dvomi spésobmi je: stlacte
ENTER na nastavenie parametrov v ovlddacom paneli a potom sa vratte do
sekunddrneho menu a automaticky prejdite na dalsi kéd funkcie, stlacte PRG priamo, aby
ste sa vratili do sekunddrnej ponuky, neuloZili parametre a zostali v aktudlnom funkénom
kdde. Napriklad: zmena kédu funkcie P1.03 z 00.00 Hz zmenite na 50.00 Hz.

V trojurovriovom stave, ak parameter neblika znamena to, ze kéd funkcie nemdze byt
zmeneny, mozné dovody su:

1) Parameter kédu funkcie nemozno menit. Ako napriklad skutoéné parametre
testovania, prevadzkové zaznamy atd’;

2) Parameter kddu funkcie v prevadzkovom stave neméze byt zmeneny.

RESET chyby

Po poruche menica bude menic zobrazi prislusné informacie o poruche. UzZivatelia mozu
stlacit tlacidlo STOP na klavesnici alebo funkciou terminalu vykonat resetovanie poruchy
(P5), po resetovani poruchy je menic v pohotovostnom stave. Ak je menic v poruche,
pouzivatel neuskutocni reset, menic je v prevadzke stavu ochrany a nemdze bezat.

Adaptivne nastavenie parametrov motora

1: Automatické nastavenie dynamickych parametrov

Pri vybere rezimu PG ovladania vektora, idaje zo Stitku motora musia byt presne zadang,
menic bude nastaveny na parametroch typového stitku, ktoré zodpovedaju Standardnym
motorom. Pre dosiahnutie lepSej vykonnosti ovladania sa odporuca automatické ladenie
parametrov motora, pricom kroky automatického ladenia st nasledovné:

Najskor sa spusti volba prikazového kanalu (P2.00) pre klavesové prikazy. Potom zadajte
skuto¢né parametre podla motora, a to tieto:

P2.00: typ motora;

P2.01: menovity vykon motora;

P2.02: menovité napéatie motora;

P2.03: menovity prud motora;

P2.04: menovita frekvencia motora;

P2.05: menovité otacky motora.

V procese automatické nastavenia sa na displeji zobrazi "Study", ked' displej zobrazuje
»END“, automatické nastavenie parametrov motora je ukoncené.

POZNAMKA: V procese automatického ladenia by mal byt motor bez zatazenia, inak
nemusia byt parametre motora ziskané z automatického ladenia spravne

2: Automatické nastavenie statickych parametrov

Pocas automatického ladenie statickych parametrov motora, nemusi byt motor bez
zataze, musia sa opravit vstupné parametre (P2.01 - P2.05) podla Stitku motora, pretoze
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automatické nastavenie detekuje odpor statora, odpor rotora a vzajomna indukénost. Ak
nemdze byt zmerana vzajomna indukénost motora a prud bez zatazenia, uzivatel moze
zadat zodpovedajlce hodnoty podla typovych stitkov motora.

3.5 Chod menica a nastavenie PTC ochrany

- Inicializacia pri zapnuti

Pri zapnuti menica sa systém najskor inicializuje. Po dokonceni inicializacie je menic v
pohotovostnom reZime.

- Pohotovostny stav menica

V stave zastavenia alebo chodu meni¢a sa mdzu zobrazovat rézne parametre stavu.
Podla kédu funkcie P7.03 (prevadzkové parametre), P7.05 (stop parameter), rdzne
definicie sa mo6zu tykat funkénych kédov P7.03 a P7.05.

- Adaptivne nastavenie parametrov motora

Pozrite si podrobny popis kédu funkcie P2.37.

- Chod menica

V prevadzkovom stave sa dd zvolit, ¢i sa ma celkovo Sestnast prevadzkovych parametrov
zobrazovat: prevadzkova frekvencia, nastavena frekvencia, napatie zbernice, vystupné
napatie, vystupny prud, prevadzkova rychlost, vystupny vykon, vystupny krutiaci
moment, nastavenie PID, analégovy vstup PID FIV napatie, analdégové vstupné napétie
FIC, pocCet segmentov s viacerymi otackami, poZzadovana hodnota krutiaceho momentu;
¢i sa ma zobrazit kdd funkcie, sa rozhodne volbou bitu P7.03 a P7.04, stlacenim tlacidla
prepnete poradie zobrazenia vybranych parametrov, stlacenim tlacidla JOG dolava, aby
ste mohli prepnut zobrazenie vybranych parametrov.

- Poruchové hlasenia

Typova rada menicov V 810 ponuka rézne informacie o poruchach. Precitajte si prosim
Kapitolu 5. o chybovych hlaseniach menica rady V 810 a ich odstraneni.

- Nastavenie PTC ochrany a termokontaktu elektromotora

Zapojte PTC termistora alebo termokontaktu elektromotora podla obrazku:

V 800 Thermistor | V 800

Termokontakt

$1

\I\:J/J_ GND

Nastavenie parametrov je nasledovné: P5.02 = 33
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3.6 Rychle nastavenie - diagram

Volba rezimu

Nastav P2
(P2.00 aZ P2.05)

Nastav dobu
Zrych./Spomal.
Nie

(P0.08 aP0.09)

A

. 4

Vyberte zdroj prikazu CHODU

Autotuning
rametrov motora
(nastav P0.02) e

(nastav P2.37 =1)

Vyberte vhodny prikaz frekvencie
(nastav P0.03 a P0.04)

Vorlba Startovacieho rezimu
(nastav parameter P1.00)

Nastav dobu zrychlenia/spomalenia
(P0.08 a P0.09)

Volba reZimu zastavenia motora
(nastav parameter P1.10)

Y
Start a kontrola, & je vietko OK. Ak
Jje porucha, pozn €ast’

0 odstranovani poriich

Dosiahol sa

Nie
poZadovany efekt?
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Kapitola 4: Podrobny popis funkcii
Skupina PO : Zakladné parametre

G/P typ * Standardné *Z4visi od modelu

1 G typ (konstantné zatazenie krdtiaceho momentu)
P0.00 Nastavena

hodnota P typ (premenlivé kratiace momenty, napr.

ventilator a ¢erpadlo)

Tento parameter sa pouZiva na zobrazenie dodaného modelu a neda sa upravit.

1: Plati pre konstantné zatazenie krutiaceho momentu so $pecifikovanymi menovitymi
parametrami

2: Plati pre premenlivé zatazenie kritiaceho momentu (ventilator a ¢erpadlo) s
menovitymi parametrami

Volba rezimu nastavenia Standardné 0
0 Riadenie napatia / frekvencie (V/F)
P0.01 Nastavena 1 Vektorové ovladanie bez spatnej vizby (SFVC)

hodnota

2 Vektorové ovladanie so spatnou vazbou (CLVC)

0: Riadenie napétia / frekvencie (V/F)

Uplatnuje sa v aplikaciach s jednoduchymi poZiadavkami alebo aplikaciach, kde jeden AC
pohon pracuje s viacerymi motormi, ako je ventilator a ¢erpadlo.

1: Vektorové ovladanie bez spatnej vazby (SFVC)

Ide o vektorové ovladanie s otvorenou sluckou a je pouzitelné pre vysoko vykonné riadiace
aplikacie, ako su napriklad obrabacie stroje, odstredivky, stroje na tahanie drbtov a
vstrekovacie stroje. Jedna AC jednotka moze ovladat iba jeden motor.

2: Vektorové ovladanie so spatnou vazbou (CLVC)

POZNAMKA: Ak je pouZité vektorové riadenie, musi sa vykonat automatické ladenie

parametrov, pretoze vyhody ovlddania vektorom je mozné vyuzZit len po ziskani spravnych
parametrov motora. Vaési vykon je mozné dosiahnut Gpravou parametrov motora.
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Standardné 0
Volba prikazového kanalu
P0.02 . 0 Riadenie cez prevadzkovy panel
Nastavena - - ;
1 Riadenie cez vstupné svorky
hodnota
2 Riadenie cez komunikaciu

PouZiva sa na urcenie vstupného kanala riadiacich povelov AC riadenia, ako je beh,
zastavenie, chod dopredu, spatny chod a krokovanie (JOG). Prikazy méZete zaddvat v
nasledujucich troch kanaloch:

0: Riadenie cez prevadzkovy panel

Prikazy s zadavané stlacenim tlacidiel RUN a STOP / RESET na ovladacom paneli.

1: Riadenie cez vstupny svorky

Prikazy su zadavané prostrednictvom multifunkénych vstupnych termindlov s funkciami
ako FWD, REV, JOGF a JOGR.

2: Riadenie cez komunikaciu (MODBUS RTU)

Prikazy su zadané z hostitelského pocitaca.

Zdroj frekvencie Standardné 00

Cislo jednotky (zdroj frekvencie)

0 Hlavny zdroj frekvencie

X a'Y operdcie (prevadzkovy rezim urceny
desiatkami)

Prepinanie medzi Xa Y

Nastavend 3 Prepinanie medzi Xa "X a Y"
hodnota

P0.03

IS

Prepinanie medzi Ya “Xa Y"

Desiatky (X a Y operacia)
X+Y
X-Y
Maximum Xa'Y
Minimum Xa'Y

WIN|=R|[O

Slizi na vyber kanalu pre nastavenie frekvencie. Prostrednictvom hlavného zdroja
frekvencie X a zdroja pomocnej frekvencie Y dosiahne pozadovanu frekvenciu.
Cislica na pozicii jednotiek (frekvenény zdroj)

0: Hlavna frekvencia X

Hlavna frekvencia X ako cielova frekvencia.

1: Urcuje vztah medzi frekvenciou X a pomocnou frekvenciou Y. Je uréeny &islicou na
mieste desiatok vo funkénom kdde.
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2: Prepinanie medzi hlavnym zdroj frekvencie X a pomocnym zdrojom frekvencie Y. Ked' je
multifunkéna vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakazand, hlavna frekvencia X je
cielova frekvencia. Ked' je multifunkéna vstupna svorka 18 povolend, pomocna frekvencia Y
je cielova frekvencia.

3: Prepinanie frekvencii medzi X a "X a Y".

Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakazana, hlavna frekvencia X
je cielova frekvencia. Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 povolena, vysledna frekvencia
sa vypocita pomocou pomocnej frekvencie.

4: Prepinanie frekvencii medzi Y a “X a Y"

Ked' je multifunkéna vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakazand, pomocna frekvencia
Y je cielovd frekvencia. Ked je multifunkénd vstupna svorka 18 povolend, vysledna
frekvencia sa vypocita pomocou pomocnej / hlavnej frekvencie.

Cislica na pozicii desiatok (frekvenény zdroj)

0: Sucet hlavnej a pomocnej frekvencie (X+Y) urcuje cielovud frekvenciu.

1: Rozdiel hlavnej a pomocnej frekvencie (X-Y) uréuje cielovu frekvenciu.

2: MAX (hlavny zdroj frekvencie X, pomocny zdroj frekvencie Y), ciefova frekvencia je
frekvencia, ktorej absolutna hodnota je vacsia.

3: MIN (hlavny zdroj frekvencie X, pomocny zdroj frekvencie Y), cielova frekvencia je
frekvencia, ktorej absolutna hodnota je mensia. Okrem toho, ked' je vyber frekvenéného
zdroja uréeny komplementarnym vypoétom, moze byt nastavena ofsetova frekvencia
podla P0.21.

Volba hlavného zdroja

frekvencie X Standardné 00

DigitdIne nastavenie (P0.10 prednastavena
frekvencia, méze sa menit cez UP/DOWN)

Digitalne nastavenie (P0.10 prednastavena
frekvencia, m6zZe sa menit cez UP/DOWN)

FIV
FIC
Otocnym gombikom na panely

Nastavena

P0.04
hodnota

Impulzné nastavenie (X5)

Viacnasobnd instrukcia
PLC
PID
Komunikaéné rozhranie

O O|IN[OO|UL[b~|W(IN
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Zvolte hlavny vstupny kanal menica danej frekvencie.
Celkom je danych 9 frekvencénych kanalov:

0: digitalne nastavenie (po strate napajania si nepamata nastavenie)

Nastavte pociatocnu hodnotu frekvencie P0.10 (prednastavenie frekvencie). Pomocou
tladidiel P a tlacidiel {, (alebo multifunkéného vstupného termindlu UP a DOWN) mozete
zmenit nastavenu frekvenciu menica. Meni¢ po vypnuti napajania a opatovnom zapnuti
napdajania obnovi nastavenie hodnét frekvencie na hodnotu P0.10 (prednastavenie
digitalnej frekvencie).

1: digitdlne nastavenie (po strate napajania si nepamata nastavenie)

Nastavte pociatoéni hodnotu frekvencie P010 (nastavenie frekvencie). Mo6zu byt
nastavené klavesmi 1%, {  (alebo multifunkénym vstupnym termindlom UP a DOWN).
Menic po vypnuti napajania a opatovnom zapnuti napdjania, nastavi frekvenciu podla
posledného nastavenia, prostrednictvom klaves klavesy 1 a { alebo cez terminal UP

a DOWN méZete urobit korekciu.

Potrebné je pripomendt, Ze P0.23 nastavuje "volbu paméte digitélnej frekvencie", P0.23 sa
pouZiva na vyber menica pri zastaveni menica, P0.23 sluZi na vyber toho, ¢i menic si
zapamata frekvenciu alebo je resetovana pocas zastavenia, P0.23 suvisi so zastavenim,
nesuvisi s vypadkom pamaéte, venujte tomu pozornost v aplikacii.

2: FIV

3: FIC

Panel V 810 poskytuje dve analégové vstupné svorky (FIV, FIC). Z nich FIV je napatovy
vstup od 0 V do 10V, FIC je napétovy vstup od 0V do 10 V a mdze byt tiez pouZity pre 4 -
20 mA prudovy vstup, FIV, FIC hodnoty vstupného napatia, zodpovedajuci vztah s cielovou
frekvenciou , pouZivatelia si mézu slobodne vybrat. Meni¢ frekvencie V 810 poskytuje 5
sad suvztazinych kriviek, tri skupiny kriviek pre linearny vztah (2 bodova suvztaznost), tri
skupiny kriviek pre linedrny vztah (4 bodovéa slvztainost), pouzivatel mdze nastavit
hodnoty v skupine P4 a C6 funkénych kddov.

Kéd funkcie P4.33 sa pouZiva na nastavenie obojsmerného analdgového vstupu FIV - FIC,
respektive na vyber jednej z piatich skupin kriviek, pozri popisy funkénych kédov skupin P4,
C6.

4: Otocnym gombikom na panely

5: Dana impulzna frekvencia (X5) je pripojena cez terminalovy impulzny vstup. Impulzny
signal so Specifikaciami: rozsah napatia 9V - 30V a frekvenény rozsah od 0 kHz do 100 kHz.
Vstupny impulz mdéze byt zadany iba z multifunkénych vstupnych svoriek X5.
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Svorka X5 a zodpovedajlce nastavenie parametrov st P5.28 - P5.31. Linearny vztah medzi
zodpovedajulcim nastavenim 100% vstupnych impulzov, sa vztahuje na relativnu
maximalnu frekvenciu P0.12 percentudlne.

6: DalSie pokyny na vyber a dalsie instrukcie prevadzkového rezimu: réznou kombinéciou
zvolte rychlost cez digitalny vstup X, V 810 umozriuje nastavit 4 multi-rychlostné
instruktazne terminaly a zvolit 16 stavov tychto terminalov. Prostrednictvom kédu funkcie
skupiny PC zvolte kéd zodpovedajuci fubovolnej 16-ndsobnej instrukcii. Viacndsobna
instrukcia sa vztahuje na percento maximalnej frekvencie P0.12. Volba funkcie vstupného
terminalu S rovnako ako aj vyber termindlu musi byt urobené v skupine P5.

7:Jednoduché PLC

Ak zdroj frekvencie je rezim jednoduché PLC, frekvenény zdroj meni¢a méze bezat medzi
[ubovolnym frekvencnym zdrojom od 1 do 16, ¢as zdrzania je od 1 do 16 frekvencnych
inStrukcii a ich prislusné casy pre zrychlenie/spomalenie mézu byt nastavené aj
pouzivatelom. Konkrétny obsah sa méze tykat skupiny PC.

8: PID

Zvolte proces PID riadenia vystupu ako prevadzkovu frekvenciu.

V praxi sa beZnejSie pouziva technoldgia riadenia s uzavretou sluckou, ako je reguldcia
konstantného tlaku, reguldcia konstantného napétia s uzavretou sluckou, atd. Pre pouZzitie
PID ako zdroja frekvencie, musite nastavit parametre suvisiace s PID v skupine PA.

9: Komunikacia

Hlavny zdroj frekvencie je dany zariadenim pre komunikaciu. V 810 podporuje tieto
komunikacné metédy cez RS 485.

Volba pomocného zdroja

frekvencie Y Standardné 00

Digitalne nastavenie (P0.10 prednastavena
frekvencia, méZe sa menit cez UP/DOWN)

Digitalne nastavenie (P0.10 prednastavena
frekvencia, mézZe sa menit cez UP/DOWN)

FIV
FIC
Rezervované

P0.05 Nastavena
hodnota

Impulzné nastavenie (X5)
Viacnasobna instrukcia
PLC
PID
Nastavenie cez komunikacny vstup

O | |IN ||| |W|IN
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Pomocny zdroj frekvencie s frekvenciou pre dany kanal ako nezavisly (napr. vyber zdroja
frekvencie prepinanim X a Y), jeho pouzitie a hlavny zdroj frekvencie s X, pouzité metddy
mozno zistit v pokynoch suvisiacich s P0.03.

Ked'sa pomocny zdroj frekvencie pouziva ako superpozicia daného zdroja (to znamena
vyber zdroja frekvencie prepinami X +Y, Xaz X + Y alebo Y az X +Y), je potrebné venovat
pozornost nasledovnému:

1) Ak je pomocny zdroj frekvencie pre digitdlne ¢asovanie a prednastavena frekvencia
(PO...10) zakdzana, uZivatel mdZe upravit nastavenie pomocou tlagidiel 1, ¢ (alebo
multifunkénym vstupnym terminalom UP a DOWN), priamo na zaklade danej frekvencnej
Upravy.

2) Ak je pomocny zdroj frekvencie pre dany analdgovy vstup (FIV, FIC) alebo je dany
vstupny impulz, 100% vstupného nastavenia zodpovedajuce rozsahu zdroja pomocnych
frekvencii, moZno nastavit pomocou P0.06 a P0.07.

3) Ak je zdrojom frekvencie impulzny vstup podobny danému analégovému. Tip: Vyber
pomocného zdroja frekvencie a hlavného zdroja frekvencie X, Y nemoézZe byt nastaveny na
ten isty kanal, konkrétne P0.04 a P0.05 sa nemd&Zu nastavit na rovnakd hodnotu, inak to
spbsobi zmatok.

Rozsirenie pomocného

zdroja frekvencie volbou Standardné 00
P0.06 rozsahu Y
Nastavena 0 Vzhladom na maximalnu frekvenciu
hodnota 1 Vzhladom na maximalnu frekvenciu zdroja X
Rozsireni Sh . ,
ozsm?nle pomoc.ne © Standardné 00
P0.07 zdroja frekvencie Y
Nastavena hodnota 0 %~150 %

Pri vybere zdroja frekvencie pre superpoziciu "frekvencie" (P0.03 nastavené na 1, 3 alebo
4) sa tieto dva parametre pouZiju na urCenie rozsahu nastavenia pomocného zdroja
frekvencie. P0.05 sa pouziva na urcenie rozsahu pomocného zdroja frekvencie objektu,
pricom volba vzhladom na maximalnu frekvenciu mozZe byt tiez relativne k frekvencii
zdroja frekvencie X, ak je vyber vzhfadom na hlavny zdroj frekvencie, rozsah sekundarneho
frekvenéného zdroja sa zmeni ako sa zmeni hlavna frekvencia X.

Doba zrychlenia 1 Standardne ‘ Zavisi od modelu
Po.08 Rozsah nastavenia 0.00s — 65000 s

Doba spomalenia 1 Standardne ‘ Zavisi od modelu
P0-09 Rozsah nastavenia 0.00s — 65000 s
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Doba zrychlenia sa vztahuje na meni¢ pre $tart z nuly, doba spomalenia potrebnd pre
referenénd frekvenciu (nastavenie P0.24).

Doba spomalenia sa vztahuje na meni¢ pri referencnej frekvencii (nastavenie P0.24),
spomalenie na pozadovanu nulovu frekvenciu.

Prednastavena frekvencia Standardne 50.00 Hz

P0.10

Rozsah nastavenia 0.00 - maximalna frekvencia (P0.12)

Ak je nastaveny vyber frekvenéného zdroja "digitdlny" alebo "termindl UP / DOWN",
hodnota kédu funkcie je frekvencia pociatocnej hodnoty digitdlneho nastavenia menica.

Smer otacania Standardne 00
P0.11 Rozsah 0 Rovnaky smer
nastavenia 1 Opacny smer

Pri zmene kodu funkcie nemusite menit elektrické pripojenie motora na za U¢elom zmeny
smeru otdcania, jeho efekt je ekvivalentny nastaveniu elektrického zariadenie (U, V, W)
akychkolvek dvoch vedeni pre smer otacania motora.

Tip: po inicializacii, obnovia sa pévodné parametre motora pre smer otadcania. Davajte
pozor na ladiaci systém, ktorému je zakdzané menit smer chodu motora.

Maximalna frekvencia Standardne 50.00 Hz

PO.12

Rozsah nastavenia 50.00 Hz - 3200.00 Hz

Pri analégovom a impulznom vstupe (S3), doba prikazu, atd’, ako zdroj frekvencie 100,0%
pomerne ku kalibracii P0.10.

Maximalny frekvenény vystup méze dosiahnut 3200 Hz, instrukcie pre frekvencéné
rozliSenie a frekvenény rozsah vstupu sa vztahuju na Standard, mbéZu sa nastavit
prostrednictvom P0.22.

Ked' sa nastavi P0.22 na hodnotu 1, frekvencné rozliSenie 0,1 Hz, rozsah nastavenia P0.10
je 50,0 Hz - 320,0 Hz;

Ked' sa nastavi P0.22 na hodnotu 2, frekvencné rozlisSenie 0,01 Hz, rozsah nastavenia P0.10
je 50,00 Hz - 3200,00 Hz;
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Horna hranica zdroja

. Standardne 0
frekvencie
0 Nastavenie P0.12
1 FIV
P0.13
Rozsah 2 FIC
nastavenia 3 Rezervované

4 Impulzné nastavenie
5 Nastavenie cez komunikacny vstup

Definuje hornu hranica zdroja frekvencie, ktorym méze byt horna hrani¢na frekvencia
podla nastavenia (P0.12), a tieZ z analdgového nastavenia. Ked bol obmedzeny
analégovou vstupnou frekvenciou, zodpovedajuci analégovy vstup zodpoveda 100%
nastaveniu P012.

Napriklad, v pripade riadenia navijania v reZime riadenia krutiaceho momentu, aby sa
zabranilo roztrhnutiu materialu, ked sa objavi jav "ride", mdze sa pouzit analégové
frekvencné obmedzenie, kedy menic¢ bezi na hornej hranicnej frekvencnej hodnote.

Horna hranica frekvencie| Standardne 50.00 Hz
P0.14 . Spodnd hranica frekvencie P0.16 — maximalna
Rozsah nastavenia .
frekvencia P0.12
Horna hranica frt.akvenae Standardne 0.00 Hz
P0.15 - posunutie
Rozsah nastavenia 0.00 Hz- maximalna frekvencia P0.12

Ked' je nastavend horna hranica pre analdgové alebo IMPULZNE nastavenie frekvencie,
P0.13 je posunutie poZadovanej hodnoty, prekryva frekvenciu ofsetu a nastavenie hornych
limitnych hodndt frekvencie P012, je to konecna hodnota limitnej frekvencie.

Spodna hranica frekvencie Standardne 0.00 Hz

P0.16

0.00 Hz -Horna hranica

Rozsah nastavenia frekvencie PO.14

InStrukcia pre frekvenciu v P0.16 nastavi spodnu hranicu frekvencie, Menic sa moze
zastavit a spustit na nizsej frekvencii alebo nastavi nulovu rychlost, jeho prevadzkovy rezim
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mbze byt nastaveny v P8.14 (nastavena frekvencia je nizsia ako spodna hranica frekvencie
v prevadzkovom rezime).

P0.17 Nosna frekvencia Standardne Zavisi od modelu

Rozsah nastavenia 1kHz - 16.0kHz

Tato funkcia nastavuje nosnu frekvenciu menica, Nastavenim nosnej frekvencie mozete
znizit elektricky Sum, vyhnut sa rezonanc¢nému bodu mechanického systému a zniZit
rusenie spdsobené menicom.

Ked' je nosna frekvencia nizka, zvySuje sa vystupny prud vyssej harmonickej zlozky, zvysSuje
sa strata motora a teplota motora.

Ak je nosna frekvencia vysSsia, strata motora sa zniZuje, zniZuje sa ndrast teploty motora,
ale stlpa strata menica, zvySuje sa narast teploty menica, zvySuje sa rusenie.

Nastavenie nosnej frekvencie ovplyvni vykonnost nasledujiceho:

Nosna frekvencia nizka -> vysoka
Hluénost motora velkd -> mala
Vystupny prudovy priebeh Zle -> dobre
Teplota motora vysoka --> nizka
Teplota menica nizka --> vysoka
Elektricky zvod mald -> velka
Miera cudzieho rusenia mala -> velka

Pre iné napajanie menica, vyrobné nastavenie nosnej frekvencie je iné.

Hoci pouZivatel to mbzZe podla potreby upravit, treba venovat pozornost nasledovnému:
ak je nosna frekvencia nastavena na vyssiu hodnotu ako tovarenska, povedie to k zvySeniu
teploty menica, uzivatel potrebuje zniZit frekvenciu menic¢a, v opatnom pripade hrozi
nebezpecenstvo prehriatia.

VPlyv teploty na nosnd Standardne 0
frekvenciu
P0.18
Rozsah nastavenia 0: Nie
1: Ano
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Teplota vplyva na nastavenie nosnej frekvencie, to znamend, Zze menic¢ detekuje vysoku
teplotu, redukuje automaticky nosnu frekvenciu a tym znizuje narast teploty menica. Ked
ma chladi¢ nizku teplotu, nosnd frekvencia sa vrati na nastavend hodnotu. Tato funkcia
méze zabranit poruche kvoli prehriatiu menica.

,Prlras'Fok Casu pre tandardne 1
zrychlenie/spomalenie
P0.19 Rorsah 0 1s
ozsan. 1 0.1s
nastavenia
2 0.01s

Pre splnenie potrieb vietkych druhov poZiadaviek, ponuka V 810 tri prirastky ¢asovych
jednotiek: 1 sekundu, 0,1 sekundy a 0,01 sekundy.

Upozornenie: Modifikaciou parametrov funkcie, Styroch skupin desiatkovych CEislic, sa
zmeni doba spomalenia, ktord zodpovedd zmene casu. Venujte zvlastnu pozornost
nastaveniu v priebehu aplikdcie.

Frekvencny posun
pomocného zdroja frekvencie| Standardne 0.00 Hz

P0.21 pre prevadzku Xa Y

Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna frekvencia P0.12

Tento kdd funkcie je platny len v ¢ase vyberu frekvenéného zdroja doplnkovym vypoctom.
Ak zdroj frekvencie pri komplementarnom vypocte P0.21 je posunuta frekvencia a
vysledok komplementarneho vypoctu je zloZzend frekvencia, ktora je povazovanad za cielovu
frekvenciu.

Odkaz na frekvenciu Standardne 2
P0.22 Rozsah 1 0.1Hz
nastavenia 2 0.01Hz

Vsetky parametre sa pouZiju na urcenie rozlisenia kédu funkcie priradeného k frekvencii.
Pri frekvenénom rozliseni 0,1 Hz méze maximalna vystupna frekvencia

V 810 dosiahnut 320 Hz apri frekvenénom rozlisenie 0,01 Hz, maximalna vystupna
frekvencia je 3200,00 Hz.
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Upozornenie: Ak upravite parameter funkcie P0.22, vSetko suvisiace s frekvenénymi
parametrami sa zmeni, t.j. zodpovedajuce frekvencné hodnoty sa zmenia, venujte tomu
osobitnu pozornost v aplikaciach.

Trvalé digitélne.nastave?ie Standardne 0
frekvencie pri zapnuti
P0.23 iy
Rozsah 0 Nezapamadatané (no memory)
nastavenia 1 Zapamatané (memory)

Funkcia zdroja frekvencie pre digitalny signal je ucinna len ak je nastavena.

" No memory " sa vztahuje na meni¢ po pauze, digitdlne hodnoty frekvencie sa vratia na
hodnotu parametra P0.10 (prednastavena frekvencia), tla¢idlami A, V¥ alebo signdlom na
svorkach UP a DOWN upravite nastavenie frekvencie.

" Memory " sa vztahuje na menic¢ po pauze, nastavenie frekvencie ostane také aké bolo
pred pauzou, tlacidlami A, V¥V alebo signdlom na svorkdach UP a DOWN upravite
nastavenie frekvencie.

Zakladna frek ia pri .
@ ,a na,re vencia p,rl Standardne 0
zrychleni / spomaleni
P0.24 0 Maximalna frekvencia (P0.12)
Rozsah. 1 Nastavena frekvencia
nastavenia
2 100 Hz

Doba zrychlenia / spomalenia sa vztahuje na frekvenciu od nuly po hodnotu nastavenu
parametrom P0.24.

Ked' je P024 nastaveny na 1, ¢as spomalenia je spojeny s nastavenou frekvenciou, ak sa
nastavend frekvencia ¢asto meni, zrychlenie motora je premenlivé, venujte tomuto
pozornost v aplikacii.

Zakladna frekvencia zmenena Standardne 0
cez UP/DOWN pocas behu
P0.25 .
Rozsah 0 Frekvencia behu
nastavenia 1 Nastavena frekvencia

Tento parameter je platny len vtedy, ak je frekvencny zdroj nastaveny digitalne.
Pouzite tlacidla A, ¥ alebo signal na svorkach UP a DOWN pre volbu akym sp6sobom sa
nastavi korekcia frekvencie, cielova frekvencia je zalozena na pracovnej frekvencii, zvyseni

43



Kapitola 4 Podrobny popis funkcii

alebo znizeni alebo zdkladnom nastaveni. Dve sady rozdielov sa pouzivaju pri menicoch v
procese spomalenia, konkrétne, ak je menic v prevadzke a sucasne nie je nastavena
frekvencia, parameter vyberu rozdielu je velmi velky.

Vézba prikazu I.<zdr01u tandardne 000
frekvencie
Jednotky Vézba prikazu ovIadaaeho panela k zdroju
frekvencie
0 Bez vazby
1 Digitalne nastavenie zdroja frekvencie
2 FIV
3 FIC
PO.26 4 Re’zervovane.
Rozsah 5 Impulzné nastavenie (X5)
nastavenia 6 Viacnasobna instrukcia
7 PLC
8 PID
9 Nastavenie cez komunikacny vstup
. Vazba prikazu terminalu k zdroju frekvencie (0-9,
Desiatky . .
rovnaké ako jednotky)
Stovk Vazba prikazu komunika¢ného rozhrania k zdroju
¥ frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)

PouZiva sa na prepojenie troch beZiacich prikazovych zdrojov s deviatimi zdrojmi
frekvencie, o ulahcuje implementaciu synchrénneho prepinania.

Podrobné informacie o frekvenénych zdrojoch najdete v popise P0.03 (Vyber hlavného
frekven¢ného zdroja X). Rozliéné zdroje beziacich prikazov m6zu byt viazané na rovnaky
zdroj frekvencie.

Ak ma prikazovy zdroj viazany zdroj frekvencie a ked je proces frekvenéného zdroja
aktivny, prikazovy zdroj nastaveny v P003 az P007 uzZ nebude ucinny.

Typ rozsSirujucej komunikacnej

Standardne 0
karty

P0.27 1: MODBUS komunikacna karta

Rozsah nastavenia
2: PROFIBUS DP komunikacna karta
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Skupina P1: Ovladanie Startu / zastavenia

ReZim $tartu Standardne 0
0 Priamy Start
P1.00
Rozsah nastavenia 1 Opatovné spustenie so sledovanim otacok
2 Predbudeny motor (asynchrénny motor)

0: Priamy Start

Ak je doba brzdenia DC nastavend na hodnotu 0, AC motor zacne bezat pri Startovacej
frekvencii. Ak doba brzdenia DC nie je 0, AC jednotka najskér vykona brzdenie s
jednosmernym pridom a potom zacne bezat pri Startovacej frekvencii. PouZiva sa v
aplikdcidch s malym zotrva¢nym zatazenim, ked sa motor pri Starte pravdepodobne otaca.
1: Opatovné spustenie so sledovanim otacok

Pohon AC jednotka vyhodnocuje najskor rychlost a smer otacania a potom $tartuje na
zistenej frekvencii. Taky hladky Start nema vplyv na rotujuci motor. Uplatriuje sa pri
opatovnom spusteni pri krdtkom vypadku napéjania pri velkom zotrva¢nom zatazeni. Ak
chcete zaistit restartovanie so sledovanim otaéok, spravne nastavte parametre motora v
skupine P2.

2: Predbudeny motor (asynchrénny motor)

Plati len pre asynchrénne motory a pouziva sa pre motory so zabudovanym magnetickym
polom. Pre tieto motory pozri nastavenie prudu a ¢asu v parametroch P1.05 a P1.06. Ak je
doba predbudenia nastavena na 0 sek., jednotka zrusi predbezné budenie a rozbehne sa
na Startovacej frekvencii. Ak doba predbudenia nie je nastavena na 0 sek., AC motor sa
predbudi pred Startom, ¢im sa zlepsSuje dynamicka odozva motora.

Rezim sledovania otacok Standardne 0
0 Z frekvencie zastavenia
P1.01 Rozsah . -
. 1 Z nulovej rychlosti
nastavenia
2 Z maximalnej frekvencie

Ak chcete dokoncit proces sledovania rychlosti otac¢ania v ¢o najkratsom case, vyberte
spravny rezim, v ktorom AC jednotka sleduje rychlost otac¢ania motora.

0: Z frekvencie pri zastaveni.

Je to beZne zvoleny rezim.

1: Z nulovej rychlosti.

PouZziva sa na opatovné spustenie po dlhom ¢ase vypadku napajania.

2: Z maximalnej frekvencie.

PouZziva sa na riadenie generatorov vykonu.
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Rychlost sledovania

otatok Standardne 20
P1.02

Rozsah nastavenia 1-100

V rezime restartovania sledovania rychlosti otdcania vyberte rychlost sledovania otacok.
Cim je hodnota vacsia, tym castejie je sledovanie. Prili§ velka hodnota nastavenia viak
moze spdsobit nespolahlivé sledovanie.

Startovacia frekvencia | Standardne 0.00 Hz
P1.03

Rozsah nastavenia 0.00 Hz - 10.00 Hz

Doba podrzania
P1.04 | Startovacejfrekvencie

Standardne 0.0s

Rozsah nastavenia 0.0s-100.0s

Ak chcete zabezpedit kratiaci moment AC motora pri Starte, nastavte spravnu Startovaciu
frekvenciu. Okrem toho, aby ste pri Startovani motora pouzZili budenie, frekvencia
spustania sa musi udrziavat po urdity ¢as. Spustacia frekvencia (P1.03) nie je obmedzena
spodnou hranicou frekvencie. Ak nastavena cielfovd frekvencia je nizSia ako frekvencia
spustania, jednotka AC sa nespusti a zostane v pohotovostnom rezime.

Pocas prepinania medzi ota¢anim dopredu a vzad je funkcia zadrznej doby Startovacej
frekvencie blokovana. Zadrind doba nie je zahrnuta do doby zrychlenia ale je zahrnuta
do ¢asu chodu jednoduchého PLC.

Priklad 1:

P0.04 =0. Zdrojom frekvencie je digitalne nastavenie.
P0.10 = 2.00 Hz. Digitalne nastavena frekvencia je 2.00 Hz.
P1.03 =5.00 Hz. Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.
P1.04=2.0s. Doba podrzania frekvencie je 2.0 s.

V tomto priklade je jednotka AC v pohotovostnom rezime a vystupna frekvencia je 0.00 Hz.

Priklad 2:

P0.04 = 0. Zdrojom frekvencie je digitdlne nastavenie.
P0.10 = 10.00 Hz. Digitalne nastavena frekvencia je 10.00 Hz.
P1.03 =5.00 Hz. Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.
P1.04=2.0s. ZAadrina doba frekvencie je 2.0 s.

V tomto priklade jednotka AC zrychluje na 5.00 Hz a potom po 2 s zrychluje na nastavenu
frekvenciu 10.00 Hz.
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Startovaci brzdny prt.!d DC /Prud &tandardne 0%
P1.05 predbudenia
Rozsah nastavenia 0% - 100%
Startovacia brzdna dol?a DC /Doba Standardne 0.0s
P1.06 predbudenia
Rozsah nastavenia 0.0s-100.0s

Start DC brzdy sa vieobecne pouZiva pocas opatovného spustenia AC pohonu po zastaveni
motora. Predbudenie sa pouZiva na vytvorenie magnetického pola pre asynchréonny motor
pred Startom, aby sa zlepsila jeho citlivost.

Spustanie DC brzdenie je mozné len pre priamy Start. V tomto pripade, AC jednotka vykond
brzdenie s jednosmernym prudom pri nastavenom Startovacom brzdnom DC prude. Po
uplynuti doby DC brzdenia, AC pohon sa rozbehne. Ak je pociatocna doba brzdenia DC
nastavena na 0, AC pohon sa spusti okamZite, bez DC brzdenia. Cim je vaé&si spustaci brzdny
prud DC, tym vacsia je brzdna sila.

Ak je predbudenie spustené pred Startom, jednotka AC vytvara magnetické pole na
zaklade nastaveného budiaceho prudu. Po uplynuti doby predbudenia, AC pohon sa
rozbehne. Ak je doba predbudenia nastavena na 0, AC pohon sa spusti okamzite, bez
predbudenia. Startovaci brzdny DC prad alebo prid predbudenia je percentudlna hodnota
vzhladom na zdkladnud hodnotu.

Ak je menovity prdd motora mensi alebo rovny 80 % menovitého prddu menica AC,
zakladnou hodnotou je menovity prdd motora. Ak je menovity prid motora vacsi ako 80 %
menovitého pridu AC menica, zakladna hodnota je 80 % menovitého priddu AC menica.

Rezi v
, . ezim . Standardne 0
zrychlenia/spomalenia
P1.07 0 Lineédrne zrychlenie/spomalenie
Rozsah A § - .
. 1 S-krivka zrychlenia/spomalenia A
nastavenia
2 S-krivka zrychlenia/spomalenia B

PouZziva sa na nastavenie rezimu zmeny frekvencie poc¢as procesu spustenia a zastavenia
frekvenéného menica.

0: Linearne zrychlenie/spomalenie

Vystupna frekvencia sa zvysuje alebo zniZuje linedrne. V 810 poskytuje Styri skupiny ¢asov
zrychlenia / spomalenia, ktoré mozno vybrat pomocou P5.00 aZ P5.08.

1: S-krivka zrychlenia/spomalenia A

Vystupnd frekvencia sa zvySuje alebo znizuje podla krivky S. S krivka poskytuje jemny Start
alebo zastavenie v aplikaciach ako su vytahy, dopravné pasy atd. Funkéné kody P1.08 a
P1.09 urcuju pomer Casu zrychlenia a spomalenia pociatocnej a koncovej fazy S-krivky.

2: S-krivka zrychlenia/spomalenia B

47



Kapitola 4 Podrobny popis funkcif

V tejto krivke je menovita frekvencia motora vidy bodom inflexie. Tento rezim je bezne
pouzivany v aplikacidch, pri ktorych sa vyZaduje zrychlenie / spomalenie pri rychlosti vyssej
ako menovitd frekvencia.

Ak je nastavena frekvencia vyssia ako menovita frekvencia, ¢as zrychlenia / spomalenia je:

Vo vzorci je f nastavena frekvencia, f, je menovitd frekvencia motora a T je ¢as zrychlenia
od 0 Hz do menovitej frekvencie fy,.

V\}rstupne’.n (Hz) A
frekvencia

MNastavena ()
frekvencia

Menovita
frekvenca®) ke e ccaccccccne

| 1
! :
: |
] : I f"'
] —] Cas (1)
I T

Obrazok 4-1 S-krivka zrychlenia/spomalenia B

Casovy podiel $tartovacej

& 0
P1.08 fazy S-krivky Standardne 30.0%
Rozsah nastavenia 0.0% - (100.0% - P1.09)
Casovy' podlellkoncovej Standardne 30.0%
P1.09 fazy S-krivky
Rozsah nastavenia 0.0% - (100.0% - P1.08)

Tieto dva parametre definuji Casové proporcie Startovacieho a koncového segmentu
zrychlenia / spomalenia S-krivky A. Musia spifiat tdto poziadavku: P1.08 + P1.09S 100.0%.

Na obrazku 4-2 je t1 ¢as definovany v P1.08, v ktorom sa sklon vystupnej frekvencie
postupne zvysuje. t2 je ¢as definovany v parametri P1.09, v ktorom sklon vystupnej
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frekvencie postupne klesa na 0. Medzi ¢asmi t1 a t2 zostdva sklon zmeny vystupnej
frekvencie nezmeneny, teda zrychlenie / spomalenie je linearne.

Vystupnd

VSRR () A
frekvencia
Nastavena if)
frekvencia

L
i i —e  CaAS5 (1)
1l 12 13 “

[TS

Obrazok 4-2: S-krivka zrychlenia/spomalenia A

Stop rezim Standardne 0
P1.10 Rozsah 0 Spomalenie do zastavenia
nastavenia 1 Volné otacanie do zastavenia

0: Spomalenie do zastavenia
Po vydani prikazu stop, AC jednotka zniZi vystupnu frekvenciu podla doby spomalenia a
zastavi motor, ked' frekvencia klesne na nulu.

1: Zastavit
Po vydani prikazu stop, AC jednotka okamzite zastavi motor. Motor sa toci zotrvaénostou
a postupne sa zastavi.

Poaatoc.na frekvenu? Standardne 0.00 Hz
P1.11 zastavenia DC brzdenia
Rozsah nastavenia 0.00 Hz — Maximalna frekvencia
i Cakacia dg?;dzansi;avema DC Standardne 00s
Rozsah nastavenia 0.0s-36.0s
P1.13 Brzdny prad DC pri zastaveni] Standardne ‘ 0%
Rozsah nastavenia 0%~ 100 %
P1.14 DC doba brzdenia Standardne | 0.00s
Rozsah nastavenia 0.0s~36.0s
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P1.11 (Podiatoc¢na frekvencia zastavenia DC brzdenia)

Pocas procesu spomalovania aZz po zastavenie AC jednotka spusti DC brzdenie, ked'je
bezZiaca frekvencia nizsia ako nastavena hodnota P1.11.

P1.12 (Cakacia doba zastavenia DC brzdenia)

Ked sa frekvencia behu zniZzuje na pociato¢nu frekvenciu zastavenia DC brzdenia, AC
jednotka zastavi vystup po urciti dobu a potom spusti DC brzdenie. Zabrariuje tak chybam,
ako napr. nadmernému prudu spésobenému brzdenim DC pri vysokej rychlosti.

P1.13 (Brzdny prud DC zastavenia)

Tento parameter Specifikuje vystupny prdd pri brzdeni DC auddva sa percentom zo
zakladnej hodnoty. Ak je menovity prud motora mensi alebo rovny 80% menovitého prudu
AC jednotky, zdkladnou hodnotou je menovity prid motora. Ak je menovity prdd motora
vacsi ako 80% menovitého prudu AC jednotky, zakladna hodnota je 80% menovitého
pradu menica AC.

P1.14 (Stop DC doba brzdenia)

Tento parameter urcuje dobu trvania brzdenia DC. Ak je nastavené na hodnotu 0, brzdenie
DC sa zrusi. Proces DC brzdenia je zobrazeny na nasledujucom obrazku.

Virstupna

frelovencia (H?)

Pocéiatoéna frekvencia
zastavenia DC brzdenia

Time (1)

Efektivna hodnota
vistupného napétia

Cakacia doba
DC brzdenia
1
I

Stop DC brzdenie - = Time (1)

Doba DC brzdenia
prikaz CHOD — | I,

Obrazok 4-3: Postup DC brzdenia

Miera brzdenia Standardne 100 %

P1.15

Rozsah nastavenia 0-100%

Plati len pre AC motor s vnutornou brzdovou jednotkou a pouzZiva sa na nastavenie
pomeru vykonu brzdnej jednotky. Cim je vadsia hodnota tohto parametra, tym lepsi bude
vysledok brzdenia. Prilis velkd hodnota vSak sp&sobuje velké kolisanie napatia zbernice AC
pocas procesu brzdenia.

Skupina P2: Parametre motora

Vyber typu motora Standardne 0

P2.00 , 0: Bezny asynchrénny motor
Rozsah nastavenia . . .
1: Asynchréonny motor s premenlivou frekvenciou
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. Standardne Zavisi od
Menovity vykon motora d
P2.01 modelu
Rozsah nastavenia 0.1 kW az 1000.0 kW
Menovité napétie . Zavisi od
t
P2.02 motora Standardne modelu
Rozsah nastavenia 1Vaz2000V
v orad <tandard Zavisi od
Menovity prud motora Standardne modelu
P2.03
Rozsah nastavenia 0.01 Aaz6553.5A
Menovitd frekvencia . Zavisi od
Standardne del
P2.04 motora moaelu
Rozsah nastavenia 0.01 Hz — Maximalna frekvencia
e , . Zavisi od
otitania motors Standardne modelu
P2.05
Rozsah nastavenia 1 ot/min aZ 65535 ot/min
Odpor statora Podla
P2. . 10Q-65. Q
06 (asynchrénny motor) 0.000 65.535 modelu
Odpor rotora Podla
P207 | synchrénny motor) | 0001 @ -65:5350 modelu
Zvodova indukcia Podla
P208 |\ Cinchronny motor) | 0% MH ~ 65535 mH modelu
Vzdjomna indukcia Podla
P2. . .1 mH ~ 655. H
09 (asynchrénny motor) 0.1mH™~655.35m modelu
Prid motora bez zataze Podla
P2.1 , .01A - P2.
0 (asynchrénny motor) 0.0 03 modelu
Odpor statora Podla
2.1 , . 10Q-65. Q
P2.16 (synchrénny motor) 0.000 65.535 modelu
Indukénost na strane D Podla
P2.17 , 0.01 mH ~ 655.35 mH
(synchrénny motor) m m modelu
Indukénost na strane Q Podla
P2.18 , 0.01 mH ~ 655.35 mH
(synchrénny motor) m m modelu
P2.20 Spatnd EMF 3 Podla
0.1V az6553.5V modelu

(synchrénny motor)
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Nastavenie poctu pulzov . 1024
P2.27 ) 1az 65535
enkodéru
0 : ABZ inkrementalny enkodér 2
1 : UVW inkrementalny enkodér
P2.28 Typ enkodéru 2 : Resolver
3 : SIN/COS enkodér
4 : Wire-saving UVW enkodér
e 0: VPRED 0
P2.30 Sekvencia fazy ABZ 1: VZAD
P2.31 |InStalacny uhol enkodéru 0.0°
0.0a7359.9°
0
P2.32 Sekvencie UVW fazy | 0 : Vred
(UVW enkodéru) 1 : Obratit
0.0°
P2.33 Ofset uhla UVW
enkodéru 0.0 aZz 359.9°
1
P2.34 Pocet parov pdélov
resolveru 1az 65535
0.0
P2.36 | Cas detekcie prerusenia| 0.0 : Vypnuté
vodica ku enkodéru 0.15az10.0s

Nastavte parametre podla typového Stitka motora bez ohfadu na to, i je zvolené
ovladanie V/F alebo riadenie vektorom. Na dosiahnutie lepSieho vykonu V/F alebo
ovladania vektorom je potrebné automatické ladenie motora. Presnost automatické
ladenia motora zavisi od spravneho nastavenia parametrov podla stitku motora.

Parametre P2.06 aZ P2.10 su parametre asynchronneho motora.

P2.06 - parametre P2.10 su beZne nedostupné na typovom Stitku motora a su ziskané
pomocou automatického ladenia menica. Staciondarne automatické ladenie
asynchronneho motora moéze poskytnut iba tri parametre P2.06 az P2.08. Dynamické
automatické ladenie asynchrénneho motora modzZe ziskat okrem vsetkych parametrov
P2.06 az P2.10, tiez sekvenciu fazového snimaca a prudovu slucku PI.

Pri kazdej zmene ,menovitého vykonu motora“ (P2.01) alebo ,menovitého napatia
motora" (P2.02), AC jednotka automaticky obnovi hodnoty P2.06 az P2.10 na hodnoty
parametrov beZznych pre sériu Y asynchrénnych motorov.
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Ak nie je mozné vykonat stacionarne automatické ladenie asynchrénneho motora, zadajte
hodnoty tychto parametrov manualne podla udajov poskytnutych vyrobcom motora.

Volba automatického .
. Standardne 0
ladenia
0 Automatické ladenie zakdzané
1 Asynchrénny motor - statické automatické
ladenie
P2.37 5 - 4 ické
Rozsah ) Asynchrénny motor kompletne automatické
. ladenie
nastavenia
3 Ladenie synchrénneho motora kompletné
4 Ladenie synchrénneho motora statické

0: Automatické ladenie je zakazané.

1: Statické automatické ladenie asynchrénneho motora

Uplatfiuje sa v pripade, kde sa neda vykonat Uplné automatické ladenie, pretoze
asynchrénny motor sa neda lahko odpojit od zataze.

Pred vykonanim statického automatického ladenia, ako prvé spravne nastavte typ motora
a parametre Stitka motora v parametroch P2.00 - P2.05. Jednotka AC zisti statickym
automatickym ladenim tri parametre P2.06 aZ P2.08. Popis cCinnosti: Nastavte tento
parameter na 1 a stlacte RUN. Potom AC jednotka spusti statické automatické ladenie.

2: Kompletné automatické ladenie asynchrénneho motora

Ak chcete vykonat tento typ automatického ladenia, skontrolujte, ¢i je motor odpojeny od
zataze. Pocas procesu Uplného automatického nastavenia sa striedavym meni¢om najskér
vykond statické automatické ladenie a potom sa zrychluje na 80% menovitej frekvencie
motora v ramci doby zrychlenia nastavenej v P0.08. Motor beZi urcity ¢as a potom
spomaluje, aby sa zastavil podla doby spomalenia nastavenej v P0.09. Nastavte tento
parameter na 2 a stlacte RUN. Potom jednotka AC spusti Uplné automatické ladenie.

POZNAMKA: Automatické ladenie motora sa moze vykonavat iba v reZime ovladacieho
panela.
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Skupina P3: Parametre riadenia vektorom

Kéd funkcie skupiny P3 sa vztahuje iba na vektorovu riadenie, riadenie V/F je blokované.

Linearna konstanta 1 Standardne 30
P3.00
Rozsah nastavenia 1-100
Integracna konstanta 1 Standardne 0.50s
P3.01
Rozsah nastavenia 0.01s5-10.00s
Frekvencia prepinania 1 Standardne 5.00 Hz
P3.02
Rozsah nastavenia 0.0 P3.05
Linedrna konstanta 2 Standardne 20
P3.03
Rozsah nastavenia 0-100
Integracna konstanta 2 Standardne 11.00 s
P3.04
Rozsah nastavenia 0.01s-10.00s
Frekvencia prepinania 2 Standardne 110.00 Hz
P3.05
Rozsah nastavenia P3.02 — maximalna vystupna frekvencia

Rychlost odozvy s parametrami Pl sa liSi v zavislosti od frekvencie chodu menica AC.

Ak je frekvencia chodu mensia alebo sa rovna "Frekvencii spinania 1" (P3.02), parametre Pl
slucky su P3.00 a P3.01.

Ak sa frekvencia chodu rovna alebo je vacsia ako "Frekvencia spinania 2" (P3.05),
parametre Pl slucky su P3.03 a P3.04.

Ak je frekvencia chodu medzi P3.02 a P3.05, parametre Pl slucky su ziskané z linedrneho
prepinania medzi dvomi skupinami Pl parametrov, ako je znazornené na obrazku 4-4.

A p1
parametre

P3.00
P3.01

P3.03
P3.04

-
-

Referen¢na
frekvencia

Obrazok 4-4: Vztah medzi frekvenciou chodu a parametrami PI
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Charakteristiky rychlostnej dynamickej odozvy vo vektorovej regulacii je mozné nastavit
nastavenim linearneho zosilnenia a integracnej doby reguldtora rychlosti.

Aby ste dosiahli rychlejsiu odpoved' systému, zvysite linedrnu konstantu (zisk) a znizte
integracnu dobu. Pamatajte, Ze to moze viest k oscilacii systému.

Odporucany postup Upravy je nasledovny:

Ak vyrobné nastavenie nesplfia Vade poziadavky, vykonajte spravne nastavenie. Najprv
zvyste linedrnu konstantu, aby ste zabezpedili, Zze systém nebude oscilovat, a znizte
integracnu dobu, aby ste zabezpecili, Ze systém ma rychlu odozvu a malé prekrocenie.

Poznamka: Nespravne nastavenie parametra Pl mozZe spdsobit prili§ velké prekrolenie
rychlosti a pri prekroCeni méze dojst k prepatiu.

Zisk riadenia vektorového sklzu | Standardne 100 %

P3.06
Rozsah nastavenia 50 % — 200 %

Pre SFVC sa pouZiva na nastavenie presnosti stability rychlosti motora. Ked motor so
zétazou bezi s velmi nizkou rychlostou, zvyste hodnotu tohto parametra; ked motor so
zétazou bezi velmi rychlo, znizte hodnotu tohto parametra.

Casova konstalnth(flltra rychlosti Standardne 0.000s
P3.07 Slucky
Rozsah nastavenia 0.000s-0.100s

V rezime riadenia vektorom, vystup regulacnej slucky suvisi s prddom kratiaceho
momentu. Tento parameter sa pouZiva na filtrovanie krdtiaceho momentu. Vo
vseobecnosti nemusi byt nastaveny a hodnota méze byt zvysend v pripade velkych kolisani
rychlosti. V pripade oscildcie motora spravne zniZzte hodnotu tohto parametra. Ak je
hodnota tohto parametra mald, vystupny krutiaci moment striedavého menica moze
znacne kolisat, ale odozva je rychla.

Zisk prebudenia Standardne 64

P3.08

Rozsah nastavenia 0-200

Pocas spomalenia AC pohonu, nadmerné budenie méze zabranit zvySeniu napitia
zbernice, aby sa predi$lo poruche prepatia. Cim je vacsi prirastok prebudenia, tym je lepsi
obmedzujuci ucéinok. Zvyste prirastok prebudenia, ak sa pocas spomalenia vyskytne chyba
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prepatia. Prili§ velky prirastok nadbytoéného budenia vSak modZe viest k zvyseniu
vystupného prudu. Preto nastavte tento parameter na spravnu hodnotu v realnych
aplikdcidch. Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikacidch s malou zotrvaénostou
(napétie zbernice sa nezvysi pocas spomalenia) alebo tam, kde sa pouziva brzdny odpor.

Zdroj horného limitu kratiaceho <
. . . . Standardne 0
momentu v reZzime riadenia rychlosti
0 P3.10
1 FIV
P3.09
2 FIC
Rozsah nastavenia -
3 Rezervované
4 Impulzné nastavenie
5 Nastavenie cez komunikacné rozhranie
Digitalne nastavenie hornej hranice
kratiaceho momentu v reZime riadenia | Standardne 150.0%
P3.10 rychlosti
Rozsah nastavenia 0.0-200.0%

V rezime regulacie otacok je maximalny vystupny krutiaci moment AC menica obmedzeny
hodnotou P3.09. Ak je horny limit krdtiaceho momentu analégovy, impulzny alebo
nastaveny cez komunikacné rozhranie, 100% nastavenia zodpovedda hodnote P3.10 a 100%
hodnoty P3.10 zodpoveda menovitému kritiacemu momentu AC menica.

Uprava linearnej konstanty budenia Standardne 2000
P3.13
Rozsah nastavenia 0-20000
p3.14 Uprava integra¢nej konstanty budenia| Standardne 1300
Rozsah nastavenia 0-20000
Uprava linedrnej konstanty krutiaceho tandardne 2000
P3.15 momentu
Rozsah nastavenia 0-20000
Uprava’ |.ntegracnej konstanty Sandardne 1300
P3.16 krutiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0-20000
Rychlost integracnej slucky Standardne 0
P3.17 i
Rozsah nastavenia 0: nenlatné
1: platné
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Toto su parametre prudovej slucky Pl pre vektorové riadenie. Tieto parametre sa ziskavaju
pomocou "automatického kompletného ladenia asynchréonneho motora”, a bezne sa
nemusia menit.

Upozoriujeme, Ze prilis velké zvysenie Pl prudovej slucky mozZe viest k oscilacii celej
regulacnej slucky. Preto ak prudové oscildcie alebo kolisanie krdtiaceho momentu je velké,

rucne znizte linearnu alebo integracnu konstantu.
P3.18-P3.22 —rezervované.

Skupina P4: Riadiace parametre V/F

Riadiaci reZzim V/F je pouiZitelny pre aplikicie s malym zatazenim (ventildtor alebo
Cerpadlo) alebo aplikacie, kde jeden AC menic pracuje s viacerymi motormi alebo existuje
velky rozdiel medzi vykonom AC menica a vykonom motora.

Nastavenie krivky V/F Standardne 0

0 Linearna krivka V/F
1 Viacbodova krivka V/F
2 Stvorcova krivka V/F
3 1.2-ndsobna krivka V/F

P4.00 ) 4 1.4-nasobna krivka V/F

Rozsah nastavenia

6 1.6-ndsobna krivka V/F
8 1.8-ndsobna krivka V/F
9 Rezervované
10 V/F Gplné oddelenie
11 V/F polovi¢né oddelenie

0: Linearna krivka V/F

PouZiva sa pri beZznom konstantnom zataZeni kritiaceho momentu.

1: Viacbodova krivka V/F

PouZiva sa pre Specidlne zataZenie, ako su napriklad odstredivky. Akdkolvek takato V/F
krivka sa da ziskat nastavenim parametrov P4.03 az P4.08.

2: Stvorcova krivka V/F

Uplatfiuje sa na odstredivé zatazenie, ako su ventilatory a ¢erpadla.

3 - 8: V/F krivka medzi linedrnou a Stvorcovou.

10: Uplny V/F reZim oddelenia

V tomto reZzime je vystupna frekvencia a vystupné napétie AC menica nezavislé. Vystupna
frekvencia je uréend frekventnym zdrojom a vystupné napétie je uréené "Napatovym
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zdrojom pre separaciu V/F" (P4.13). Je pouiZitelny pre indukéné vykurovanie, inverzné
napajanie a riadenie kritiaceho momentu motora.
11: polovi¢ny V/F rezim oddelenia

V tomto reZime s V a F lineadrne a linedrny vztah sa da nastavit parametrom P4.13. Vztah
medzi V a F savisi aj s menovitym napdtim motora a menovitou frekvenciou motora v
skupine P2.

Predpokladajme, Ze vstup zdroja napatia je X (0 az 100%), vztah medzi Va F je: V/F =2 * X
* (menovité napéatie motora) / (menovita frekvencia motora).

Zvysenie krutiaceh . (o,

Vysenie krutiaceno Standardne Zavisi od modelu
P4.01 momentu

Rozsah nastavenia 0.0%-30%

Obmedzenie kratiaceh .

medzenie krutiaceho Standardne 50.00 Hz
P4.02 momentu

Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna vystupna frekvencia

Aby ste kompenzovali nizku frekvenciu kritiaceho momentu V/F regulicie, mbzete zvysit
vystupné napatie AC menica pri nizkej frekvencii Upravou parametra P4.01. Ak je zosilnenie
krdtiaceho momentu nastavené na prili§ velki hodnotu, motor sa moze prehriat a AC
meni¢ modze trpiet nad priddom. Ak je zataZenie velké a krdtiaci moment motora je
nedostatoény, zvySte hodnotu P4.01. Ak je zataZenie malé, znizte hodnotu P4.01. Ak je
parameter nastaveny na hodnotu 0.0, meni¢ AC vykondva automatické zvySenie
kratiaceho momentu. V tomto pripade pohon AC meni¢ automaticky vypocita hodnotu
zvySenia krutiaceho momentu na zaklade parametrov motora vratane odporu statora.
P4.02 3pecifikuje frekvenciu, ktord obmedzuje zvySenie krdtiaceho momentu. ZvySenie
kratiaceho momentu po prekroceni tejto frekvencie nie je mozné, ako je znazornené na
nasledujucom obrazku.

Vystupné &

g Vb: maximalne
napitie h N
vystupne

napitie

Vb

V1: napétie
manualneho
zvysenia kiutiaceho
momentu

Vi

S

o
L

11 fb Vystupna frekvencia

Obrazok 4-5: Manualne zvysenie kratiaceho momentu
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f1: obmedzenie frekvencie manudlneho zvySovania krdtiaceho momentu, fb: menovita
hodnota frekvencie pocas chodu motora

Vlafcbidova. V/F krivka Standardne 0.00 Hz
P4.03 rekvencia 1 (Fl)
Rozsah nastavenia 0.00 HZ-P4.05
V|acbodf>\{a V/F krivka Standardne 0.0%
P4.04 napétie 1 (V1)
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%
Viacbodova V/F krivka .
P05 frekvencia 2 (F2) Standardne 0.00Hz
Rozsah nastavenia P4.03-P4.07
Viacbodova V/F krivka .
P06 napatie 2 (V2) Standardne 0
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%
Viacbodova V/F krivka .
P4.07 frekvencia 3 (F3) >tandardne 0
Rozsah nastavenia P4.05 - menovita frekvencia motora (P2.04)
Vlacbodf)\{a V/F krivka Standardne 0.0%
P4.08 napatie 3 (V3)
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%

Tychto Sest parametrov sa pouziva na definovanie viacbodovej krivky V/F. Viacbodovd
krivka V/F je nastavena na zaklade zataZovej charakteristiky motora. Vztah medzi napatim
a frekvenciou musi spifiat: V1 <V2 <V3, F1 <F2 <F3. Pri nizkej frekvencii moze vyssie
napatie spdsobit prehriatie alebo dokonca vyhorenie z motora a nadprudovej ochrany
alebo nadprudovej ochrany AC menica.

Nastavenie viacbodovej krivky V/F je popisany na obrazku 4-6.
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Napitie §
%o B
Vh ke e e - == =
1
Vi = = = |
1 |
1 |
1 |
L ! !
1 |
! 1 i
! I |
N 1 | 1
Vit - | 1 |
1 1 1 1 P
fl 2 3 fb  Frekvencia %o

V1-V3: 1. 2. a 3. napétie; F1-F3: 1. 2. a 3. frekvencia v percentach;
Vb: menovité napatie motora; Fb: menovita frekvencia motora

Konstanta kompenzacie Standardne 0.0%
P4.09 sklonu V/F
Rozsah nastavenia 0%~200.0%

Tento parameter je platny len pre asynchrénny motor.

Mbze kompenzovat sklon rychlosti otdéania asynchronneho motora pri zvySovani zataze
motora, stabilizuje rychlost motora v pripade zmeny zataZenia.

Ak je tento parameter nastaveny na 100%, znamenad to, ze kompenzacia, ked motor je v
menovitom zataZeni, je nominalny sklz motora. Menovity sklz motora sa automaticky ziska
pomocou AC meni¢a pomocou vypoctu zaloZzeného na menovitej frekvencii motora a
menovitom otdcani motora v skupine P1.

Ked' nastavite kompenzaciu sklonu V/F, véeobecne, pri menovitom zatazeni a ak sa otacky
motora liSia od ciefovej rychlosti, mierne nastavte tento parameter.

V/F prebudenie Standardne 64

P4.10

Rozsah nastavenia 0-200

Pri spomaleni frekvenéného meniéa mdze nadmerné budenie branit zvySeniu napatia
zbernice, aby sa zabranilo prepatiu. Cim viciie je prebudenie, tym lepsi je vysledok
obmedzenia.
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Zvyste prirastok prebudenia, ak sa AC menic dostane do prepatia pocas spomalenia. Avsak,
prili$ velky prirastok prebudenia méze viest k zvySeniu vystupného prudu. Nastavte
hodnotu P4.09 na spravnu hodnotu v aktudlnych aplikaciach.

Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikaciach, kde je malad zotrvacnost a napatie
zbernice sa nezvysSuje pocas spomalenia motora alebo tam, kde je brzdny odpor.

V/F potlacenie oscilacie Standardne Z4visi od modelu
P4.11

Rozsah nastavenia 0-100

Nastavte tento parameter na hodnotu ¢o najmensiu za predpokladu G¢inného potlacenia
oscilacie, aby sa zabranilo ovplyvneniu ovladania V/F.

Nastavte tento parameter na hodnotu 0, ak motor nema oscilaciu. Zvyste hodnotu len
vtedy, ked’ motor ma jasné oscildcie. Cim je hodnota vidsia, tym je lepsi vysledok
potladenia oscilacie. Ak je aktivovand funkcia potlaenia oscilacie, musi byt nastaveny
spravny menovity priud motora a prud naprazdno. V opacnom pripade efekt potlacenia
oscilacie V/F bude nedostatocny.

Napatovy zdroj pre V/F

separaciu Standardne 0
0 Digitdlne nastavenie (P4.14)
1 FIV
2 FIC
3 Rezervované
P4.13 p -
Rozsah 4 Impulzné nastavenie (X5)
nastavenia 5 Viacnasobny zdroj
6 Jednoduché PLC
7 PID
8 Komunikacné rozhranie
100.0% zodpoveda menovitému napatiu motora (P2.02)

Digitalne napatové

) , . | Standardne oV
P4.14 |nastavenie pre V/F separaciu

Rozsah nastavenia 0V - menovité napéatie motora

Oddelenie V/F je vseobecne pouzitelné v aplikaciach, ako je indukéné vykurovanie,
inverzné napdjanie a riadenie to¢ivého momentu motora.

Ak je povolené oddelené ovladanie V/F, je mozné nastavit vystupné napatie podla kédu
funkcie P4.14 alebo prostrednictvom analdgového, viachdsobného/jednoduchého PLC, PID
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alebo komunika¢ného rozhrania. Ak nenastavite vystupné napatie pomocou digitalneho
vstupu, 100% nastavenia zodpovedd menovitému napatiu motora. Ak je nastavené
negativne percento, jeho absoldtna hodnota sa pouZije ako efektivna hodnota.

0: Digitalne nastavenie (P4.14)

Vystupné napétie je nastavené priamo v P4.14.

1: FIV

2: FIC

Vystupné napatie je nastavené pomocou svoriek Al.

3: Rezervované

4: Impulzné nastavenie (X5)

Vystupné napétie je nastavené impulzne cez svorky X5.

Specifikacia impulzu: rozsah napétia 9-30 V, frekvenény rozsah 0-100 kHz.

5: Viacnasobny zdroj

Ak sa pouZiva viacndsobny zdroj napétia, parametre v skupine P4 a PC musia byt nastavené
tak, aby urcili zodpovedajuci vztah medzi nastavenym signdlom a nastavenym napatim.
100,0% nastavenia viacerych referencii v skupine FC zodpoveda menovitému napatiu
motora.

6: Jednoduché PLC

Ak je zdrojom napatia jednoduchy reZzim PLC, musia byt nastavené parametre v skupine FC
aby bolo nastavené vystupne napatia.

7:PID

Vystupné napdtie sa generuje na zdklade uzavretej slu¢ky PID. Podrobnosti ndjdete v
popise PID v skupine PA.

8: Komunikacné rozhranie

Vystupné napdtie je nastavené hostitelskym pocitacom pomocou daného komunikaéného
prostriedku.

Zdroj napétia pre oddelené V/F je nastaveny rovnakym spésobom ako zdroj frekvencie.
100.0% nastavenia v kazdom reZime zodpovedd menovitému napdtiu motora. Ak je
prislusna hodnota zaporn4, pouzije sa jej absolutna hodnota.

Doba narastu na,p.e?tla pri tandardne 0.0s
P4.15 V/F separacii
Rozsah nastavenia 0.0s-1000.0s
Doba poklesu na}p?tla pri Standardne 0.0s
P4.16 V/F separacii
Rozsah nastavenia 0.0s-1000.0s

P4.15 udava Cas potrebny na zvySenie vystupného napatia z 0 V na menovité napatie
motora, zobrazené ako doba t1 na nasledujucom obrazku.

P4.16 udava cas potrebny na to, aby vystupné napatie kleslo z menovitého napatia motora
na 0V, zobrazené ako doba t2.
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Vystupné napétie A

Menovité

napitie motora f------------ %,

Stéasné napitie f-------

-
i . Doba
Doba nérastu napiitia poklesu napitia
Nastavena tl 2 Nastavena
doba nérastu doba poklesu

Obrazok 4-7: Priebeh napétia pri V/F separacii
Skupina P5: Vstupné terminaly

Meni¢ série V 810 so 8 multifunkénymi digitalnymi vstupmi (X5 méze byt pouzity ako
vysokorychlostna impulzna vstupna svorka) a dvoma analégovymi vstupnymi svorkami.

P5.00 X1 volba funkcie Standardne 1 CHOD vpred (FWD)
P5.01 X2 volba funkcie Standardne 2 CHOD vzad (REV)
P5.02 X3 volba funkcie Standardne 9 (RESET chyby)
P5.03 X4 volba funkcie Standardne 12 (viacndsobna svorka 1)
P5.04 X5 volba funkcie Standardne 13 (viacndsobna svorka 2)
P5.05 X6 volba funkcie Standardne 0

P5.06 X7 volba funkcie Standardne 0

P5.07 X 8 volba funkcie Standardne 0

P5.08 X 9 volba funkcie Standardne 0

P5.09 X 10 volba funkcie Standardne 0
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Nasledujuca tabulka uvadza funkcie dostupné pre multifunkéné vstupné termindly.
Mozete si zvolit tieto funkcie:

terminadl M

Hod. Funkcia Popis
0 Bez funkcie | Nastavte O pre rezervované termindly, aby nedoslo k poruche.
1 CHOD vpred
(FWD) | Termindl sa pouZiva na ovlddanie smeru otacania dopredu alebo
) Reverzny |dozadu.
CHOD (REV)
3 Trojvodi¢ové| Terminal urcuje trojvodiCové ovladanie striedavého menica.
riadenie | Podrobnosti ndjdete v popise P5.11.
4 CHOD vpred | Funkcia FJOG indikuje krokovy pohyb dopredu, zatial ¢éo RIOG
JOG (FJOG) | indikuje spatny krokovy chod. Krokova frekvencia, doba zrychlenia
5 Reverzny |a doba spomalenia (v krokovom rezime —JOG) su opisané v P8.00,
CHOD (RJOG)| P8.01 a P8.02.
6 Svorka UP Ak je frekvencia uréena externe, svorky s tymito dvoma funkciami
sa pouzivaju prikazy prirastku a ubytku nastavenej frekvencie. Ked'
svorka je zdrojom frekvencie digitdlne nastavenie, pouZzivaju sa na Upravu
7 DOWN frekvencie.
8 Pozvolné | Menic¢ zablokuje vystup, motor sa zastavi a nie je ovladany
zastavenie | meni¢om. Je to to isté ako pozvolné zastavenie opisané v P1.10.
Reset chvb Vstup sa pouziva na resetovanie poruch, rovnako ako tlacidlo
9 YOV RESET na ovladacom paneli. Vdaka tejto funkcii je mozné vykonat
(RESET) o
vzdialeny RESET.
Pozastavenie| Meni¢ spomaluje az do zastavenia, ale vSetky parametre PLC, PID,
10 pocas frekvencia st zapamatané. Po zruseni tejto funkcie, menic sa vrati
CHODU do stavu aky bol predtym.
Otvoreny
vstupny | Ak je tento vstup zapnuty, meni¢ oznamuje E15 a vykona akciu
11 |kontakt (NO)| ochrany proti porucham. Podrobnejsie informdacie najdete v popise
pre riadenie | P9.47.
ochrany
12 Viacnasobny | Nastavenie 16 richlasti alehn 16 dal&ich referencii mo?nn

implementovat prostrednictvom kombindcii 16 stavov tychto
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Viacnasobny

13
terminadl 2
14 Viacnasobny | étyroch terminélov. Viac podrobnosti najdete v tabulke ¢. 1.
termindl 3
15 V|acnaTscrbny
termindl 4
Svorka 1 pre
16 V(?|t:|l ca'su/
zryc enla' Kombindciou dvoch stavov tychto dvoch termindlov mozno zvolit
spomalenia celkom $tyri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia
Svorka 2 pre
17 vc3|bu ca-su
zrychlenia /
spomalenia
Terminadl sa pouziva na prepinanie a vyber roznych frekvencnych
Prepinanie |zdrojov. Zvolte kéd funkcie P0.03 podla zdroja frekvencie. Ak sa
18 zdroja ako zdroj frekvencie nastavia dva druhy spinania frekvencného
frekvencii | zdroja, terminal sa pouZije na prepinanie medzi oboma zdrojmi
frekvencie.
Nulovanie . ) o . - .
cez UP a Ak je zdrojom frekvencie digitdlne nastavenie, termindl sa pouZiva
19 DOWN na nulovanie modifikdcie pomocou funkcie UP / DOWN alebo
(termindl kldvesu prirastku / Ubytku na ovlddacom paneli a vratenie
ovladaci nastavenej frekvencie na hodnotu P0.10.
Ak je zdroj prikazu nastaveny na ovladanie cez terminal (P0.02 = 1),
Svorka na | tento terminal sa pouZziva na vykonanie prepinania medzi riadenim
20 prepinanie | cez termindl a riadenim cez ovladaci panel. Ak je zdroj prikazu
zdroja nastaveny na ovladanie cez komunikacné rozhranie (P0.02 = 1),
prikazu tento terminal sa pouZiva na prepinanie medzi komunikaénym
rozhranim a ovlddacim panelom.
Zrychlenie / ey . oy . , , , .
.~ | UmoZiiuje menicu udrzat aktudlnu vystupnu frekvenciu bez toho,
21 | spomalenie aby bol ovplyvneny externymi signalmi (okrem prikazu STOP)
zakazané v Py y y g P '
29 Pozastavenie| PID je do€asne zakdzany. Menic¢ udrZuje aktudlny frekvencny vystup
PID bez podpory nastavenia zdroja frekvencie cez PID.
PLC . v A . . .
.| Terminal sa pouZiva na obnovenie pévodného stavu riadenia PLC,
23 obnovenie , . Y . ,
stavu ked PLC je reStartované po zastaveni.
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Hodnota Funkcia Popis
. Menic vysiela centralnu frekvenciu a funkcia prenosu
24 Swing pauza . ,
frekvencie sa pozastavi.
25 Vstup pocitadla | Tento terminadl sa pouZiva na pocitanie impulzov.
Nulovanie . ” . -
26 o Tento terminal sa pouZiva na vynulovanie pocitadla.
pocitadla
27 Vstup dizky | Tento termindl sa pouZiva na po&itanie dizky.
28 Nulovanie di?ky | Tento terminal sa pouziva na nulovanie dizky
Regulacia
29 krutiaceho Riadenie krutiaceho momentu je zakazané, riadi sa
momentu rychlost otacania.
zakdazana
Impulzny vstup
30 (povolené len | X5 sa pouziva pre impulzny vstup
pre X5)
31 Rezervované | Rezervované
Okamzité DC | Po zapnuti tejto svorky sa menic prepne priamo do stavu
32 . .
brzdenie DC brzdenia.
Normalne
33 zopnuté (NC) | Po aktivacii vstupu, menic hlasi chybu E15 a zastavi
vstup externej | motor.
chyby
34 Zmenf'a ) Po aktivacii vstupu meni¢ nebude reagovat na Ziadnu
frekvencie je | posiadavku zmeny frekvencie.
35 Reverzny smer | Po aktivacii vstupu, PID smer otdcanie sa nastavi podla
PID PA.03.
V rezime ovladacieho panela sa moze tato svorka pouzit
Svorka pre . A . -
36 . na zastavenie menica, ¢o zodpoveda funkcii tlacidla STOP
externy STOP 1 . .
na ovladacom paneli.
PouZiva sa na prepinanie medzi riadenim termindlu a
Svorka na . S . . .
L ovladanim cez komunikacné rozhranie. Ak je zdrojom
37 prepinanie

zdroja prikazu 2

prikazu riadenie cez terminal, po prepnuti tohto terminalu
systém prepne na riadenie cez komunikacné rozhranie.
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Pozastavenie

Po aktivacii vstupu sa pozastavi funkcia integrovania.

38 . . . o L .
integrovania PID | linedrne a diferencialne riadiace funkcie su povolené.
Prepinanie medzi

hlavnym
39 zdrojom Po aktivacii vstupu sa frekvencény zdroj X nahradi
frekvencie X a | predvolenou frekvenciou nastavenou v P010.
prednastavenou
frekvenciou
Prepinanie medzi
pomocnym
zdrojom L , . . ,
40 ) . Ked' je tato svorka aktivna, zdroj frekvencie Y sa nahradi
frekvencie Y a .
prednastavenou frekvenciou nastavenou v P010.
prednastavenou
frekvenciou
Ak je prepinanie parametrov PID vykonané
43 Prepinanie prostrednictvom terminalu X (PA.18 = 1), parametre PID
parametrov PID | su PA.O5 az PA.07, ked'sa vstup stane neaktivhym; ked'je
vstup aktivny, pre PID platia parametre PA.15 az PA. 17.
44 Rezervované
45 Rezervované
Prepinanie - vy . . . . .
. p , | Tento vstup umozriuje prepinat medzi riadenim otacok a
riadenie rychlosti| . , f . , .
. . riadenim krdtiaceho momentu. Ked' je aktivny, menic sa
46 / riadenie . - .. o , .
v prepne do iného riadiaceho rezimu. V opa¢nom pripade je
kratiaceho Ly -
menic v reZime nastavenom v C0.00.
momentu
Ak je vstup aktivny, menic sa v ¢o najkratSom case zastavi.
, . Pocas procesu zastavenia zostava prud na aktudinej
47 Nudzovy sto . o R . .
y stop hornej hranici. Tato funkcia slUzi na splnenie poZiadavky
zastavit pohon v nidzovom stave.
V akomkolvek reZzime ovladania (ovladaci panel, terminal
Svorka pre . ay o .
48 , alebo komunikdcia) sa moze pouZit na zastavenie
externy STOP 2 . Ly , sy .
zastavenia menica. V tomto pripade je ¢as spomalenia 4.
. Ak je vst ktivny, i Ii Ciatoénu
DC brzdenie s jevs L.]p aktivny, memc spom? i na pociatocnu
49 , frekvenciu zastavenia DC brzdenia a potom sa prepne do
oneskorenim .
stavu DC brzdenia.
Nulovanie Ak je vstup aktivny, vymazZe sa aktudlny ¢as chodu

50 |aktudlneho ¢asu| menica. Tato funkcia musi byt podporovand funkciami

prevadzky P8.42 a P8.53.
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Doplnkova tabulka 1: Popis viacucelovych termindlov.
Styri viacucelové terminély maju 16 kombinacii stavov, zodpovedajucich 16 hodnotam
uvedenych v nasledujucej tabulke.

K4 k3 K2 K1 Oznatenie pzf;”r:ea:;r
OFF OFF OFF Referencia O PC.00
OFF OFF OFF Referencia 1 PC.01
OFF OFF Referencia 2 PC.02
OFF OFF Referencia 3 PC.03

Referencia 4 PC.04
Referencia 5 PC.05
Referencia 6 PC.06
Referencia 7 PC.07
Referencia 8 PC.08
Referencia 9 PC.09
Referencia 10 PC. 10
Referencia 11 PC.11
Referencia 12 PC. 12
Referencia 13 PC. 13
Referencia 14 PC.14
Referencia 15 PC. 15

Ak je zdrojom frekvencie viacnasobny odkaz, hodnota 100% parametrov PC.00 aZ PC. 15
zodpoveda maximalnej frekvencii P012.

Okrem funkcie s viacerymi otackami modze byt viacndsobny odkaz pouzity ako zdroj
nastavenia PID alebo zdroj napitia pre separaciu V/F, ¢o spifia poZiadavky na prepinanie
réznych nastavenych hodnot.

Doplnkova tabulka 2: opis funkcii terminalu pri volbe ¢asu zrychlenia / spomalenia

Svorka Svorka Volba doby zryc.hlenla / Suviasiace parametre
spomalenia
OFF OFF Doba zrychlenia/spoma. 1 P0.08, P0.09
OFF IDoba zrychlenia/spoma. 2 P8.03, P8.04
|
OFF Doba zrychlenia /spoma. 3 P8.05, P8.06
Doba zrychlenia / spomal. P8.07, P8.08
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P5.10

Doba filtrovania X

Standardne

0.010s

Rozsah nastavenia

0.000s-1.000s

PouZiva sa na nastavenie doby filtrovania softvéru S terminalu. Ak su svorky S vystavené

ruseniu a mozu spdsobit poruchu, zvyste hodnotu tohto parametra, aby ste zvysili
schopnost zabranenia ruseniu.

P5.11

ReZim prikazov cez svorkovnicu Standardne 0
0 Dvojvodicovy rezim 1

Rozsah 1 Dvojvodicovy rezim 2
nastavenia 2 Trojvodicovy rezim 1

3 Trojvodicovy rezim 2

Tento parameter definuje externy terminal, riadi Styri r6zne rezimy menica.
0: Dvojvodicovy rezim 1: je to najcastejSie pouZivany rezim. Pozitivna a reverzna prevadzka
motora je riadena svorkami Xx, Xy. Parametre nastavenia su uvedené nizsie:

Nastavena .
k P
Svorka hodnota opis
Xx 1 CHOD vpred (FWD)
Xy 2 CHOD vzad (REV)

V tom Xx, Xy su svorky X1 az X8, FWD, REV st multifunkéné vstupné terminaly, drovriovo

riadené.

— XX FWD
K1

— Xy REV
k2

cCoM

K1 K2 PRIKAZ
V 810 0 0 sTOP
1 0 FWD
0 1 REV
1 1 STOP

Obrazok 4-8: Nastavenie dvojvodi¢ového rezimu 1

1: Dvojvodi¢ovy rezim - pouZite toto nastavenie, ked svorka Xx uréuje prevadzku a

svorka

Xy je uréena na spustenie.
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Nastavena .
Svorka Popis
hodnota -
Xx 1 CHOD vpred (FWD)
Xy 2 CHOD vzad (REV)

V tom Xx, Xy su svorky X1 az X8, FWD, REV su multifunkéné vstupné terminaly, Urovriovo
riadené.

Ki | K2 PRIKAZ
—1 XX CHOD
K1 V 810 0 0 STOP
—1 XY pRrikaz 1|0 FWD
K2 1 1 REV
com 0 1 sTOP

Obrazok 4-9: Nastavenie dvojvodi¢ového rezimu 1

2: Trojvodi€ovy rezim 1:
V tomto reZime Xn svorka povoluje CHOD a smer urcuju svorky Xx a Xy.
Parametre nastavenia su nizsie:

Svorka Hodnota Popis
Xx 1 CHOD vpred (FWD)
Xy 2 CHOD vzad (REV)
Xn 3 Trojvodicové riadenie

Termindal Xn musi byt zopnuta, aby bol povoleny systém riadenia motora dopredu a
dozadu pomocou vstupov Xx alebo Xy.

Ked je potrebné zastavenie, musi sa odpojit Xn signal. V tom Xx, Xy a Xn su svorky X1 az

X8, FWD, REV su multifunkéné vstupné terminaly, Xx, Xy su impulzne riadené. Xn je
Urovniovo riadeny.
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B2
Tlagidlo vpred SB2 | xx FwD
. SB1 .
Tlagidlo stop  f——L""— Xn CHOD povoleny
Tlagidlo vzad S8 Xy REV
V 810

COM

V obrazku 4-10-1 znamena SB1.: tladidlo zastavenia
SB2: tlacidlo vpred
SB3: tlacidlo vzad.

3: Trojvodic¢ovy rezim 2:

V tomto rezime Xn povoluje vykonanie prikazu. Prikaz CHOD je dany signdlom Xx a smer
uréuje signal Xy.

Parametre nastavenia su nizsie:

Svorka Hodnota Popis
Xx 1 CHOD vpred (FWD)
Xy 2 CHOD vzad (REV)
Xn 3 Trojvodic¢ové riadenie

Vstup Xn musi byt zopnuty. Signal Xx spusta motor a signal Xy riadi smer otd¢ania motora.
Pre zastavenie motora sa musi vstup Xn rozpojit. V tom Xx, Xy a Xn st svorky X1 aZ X8,

FWD, REV su multifunkéné vstupné terminaly, Xx je impulzne riadeny. Xy, Xn s Uroviiovo
riadené.

Tlac¢idlo CHOD sp2

_SB2 T | yx CHOD SB3 [SMER CHODU
Tlacidlo STOP | sBI xn STOP
: 0 Vpred
S8 ] Xy SMER
COM v 810 1 Vzad

Obrdazok 4-10-2: Nastavenie trojvodi¢ového rezimu 2
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Zmena hodnoty svorkami .
512 UP / DOWN Standardne 1.00 Hz/s
Rozsah nastavenia 0.01 Hz/s — 65 535 Hz/s

Sluzi na nastavenie terminalu UP / DOWN pre nastavenie frekvencie. Zmeny frekvencie
su v Hz / sekundu.

Ak je P0.22 (Frekvencné referenc¢né rozlisenie) 2, rozsah nastavenia je 0,001 az 65535 Hz/s.
Ak P0.22 je 1, rozsah nastavenia je 0,01-655,35 Hz/s.

Fl krivka 1 minimalny vstup |Standardne 0.00v
P5.13 R h
ozsan 0.00V-P5.15
nastavenia
P5.14 y 1 min. vstup
Rozsah -100.00%~100.0%
nastavenia
Fl krivka 1 maximdlny vstup |Standardne 1o0v
PS.15 Rozsah
. P5.13-10.00vV
nastavenia
7 ., ol
P5.16 Y | VSHup
R h
ozsah -100.00%~100.0%
nastavenia
Fl krivka 1 filtra¢ny ¢as  |Standardne 0.10s
P5.17
Rozsah 0.00s~10.00s
nastavenia

Tieto parametre sa pouZivaju na definovanie vztahu medzi analégovym vstupnym napatim
a prislusSnym nastavenim. Ked analégové vstupné napétie prekro¢i maximalnu hodnotu
(P5.15), maximalna hodnota analégového napéatia sa vypocita podla "maximalneho
vstupu". Ak je analégové vstupné napatie mensie ako nastaveny minimalny vstup (P5.13),
hodnota nastavena v P5.34 (nastavenie pre Fl je mensie ako minimalny vstup) sa vypocita
podla minimalnej hodnoty vstupu alebo je 0.0%

Ked' je analdgovy vstup prddovym vstupom, prid 20 mA zodpovedd 5 V napétiu. Prad 4
mA zodpoveda napatiu 1 V.
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Doba filtrovania vstupu Fl sa pouziva na nastavenie doby filtrovania softvéru Fl. Ak je
analégovy vstup ruseny, zvysite hodnotu doby filtrovania, aby ste stabilizovali detekovany
analdgovy vstup.

Avsak zvysenie doby filtrovania FI krivky 1 spomaluje odozvu analégovej detekcie. Tento
parameter nastavte spravne na zaklade skuto¢nych podmienok.

V réznych aplikaciach zodpoveda 100% analdgového vstupu réznym menovitym
hodnotam. Podrobnosti najdete v popise jednotlivych aplikacii.

Na nasledujucom obrazku su uvedené dva typické priklady nastaveni.

zodpovedajiica nastavena A
hodnota (frekvencia,

kriitiaci moment)
100% [-" """ TTTTTTTTToommmmsm e et s

0V (OmA) .
10V/20mA FIV/FIC

zodpovedajiica nastavena
hodnota (frekvencia,

kriitiaci moment)
100%

0V (0mA)

T

10V (20mA) FIV/FIC

-100.0%

Obrazok 4-11: Vztah medzi analégovymi vstupmi a nastavenymi hodnotami
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P5 18 Fl krivka 2 minimalny vstup ‘ Standardne ‘ 0.00V
Rozsah nastavenia ‘ 0.00V-P5.20

P5 19 Zodpovedajuce nastavenie FI krivky 2 min. vstup | Standardne | 0.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%

pS 20 FI krivka 2 maximalny vstup | Standardne | 10.00V
Rozsah nastavenia l P5.18~10.00V

P5.21 Zodpovedajuce nastavenie Fl krivky 2 max. vstup ‘ Standardne ‘ 100.0 %
Rozsah nastavenia l -100.00%~100.0%

o5 2 Fl krivka 2 filtratny cas | Standardne |  0.10's
Rozsah nastavenia ‘ 0.00S-10.00s

p5 23 Fl krivka 3 minimalny vstup | Standardne | -10.00V
Rozsah nastavenia ‘ -10.00V~P5.25

pS 24 Zodpovedajuce nastavenie Fl krivky 3 min. vstup ‘ Standardne | -100.0 %
Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%

P5.25 FI krivka 3 maximalny vstup ‘§tandardne‘ 10.00V
Rozsah nastavenia ‘ P5.18~10.00V

P5 26 Zodpovedajuce nastavenie FI krivky 3 min. vstup ‘ Standardne ‘ 100.0 %
Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%

p5 7 Fl krivka 3 filtracny cas ‘ Standardne | 0.10s
Rozsah nastavenia ‘ 0.00s~10.00s

Metdda a funkcie nastavenia krivky Fl 3 si podobné ako pri nastavovani funkcie krivky Fl 1.

IMPULSE minimalny vstup Standardne 0.00 kHz
P>.28 Rozsah nastavenia 0.00kHz~P5.30
s 25| minmiinehosstupnénimpuiza | S1EIE 00%
Rozsah nastavenia -100.00%~100.0%
IMPULSE maximalny vstup Standardne 50.00 kHz
Pe-30 Rozsah nastavenia P5.28~100.00kHz
31 | monmainenovstapnén impaizy | ST 1000%
Rozsah nastavenia -100.00%~100.0%

74



Kapitola 4 Podrobny popis funkcii

Filtracny ¢as Impulznej krivky Standardne 0.10s

P5.32
Rozsah nastavenia 0.00s-10.00s

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie vztahu medzi impulznym vstupom S3 a
zodpovedajlcimi nastaveniami. Impulzy mézu byt zadavané len pomocou S3. Metdda
nastavenia tejto funkcie je podobna metdde nastavenia krivky FI 1. Pozrite sa na popis
krivky FI 1.

Volba FI krivky Standardne | 321

Jednotky Volba FIV krivky
1 Krivka 1 (2-bodova, pozri P5.13-P5.16)
2 Krivka 2 (2-bodova, pozri P5.18-P5.21)
3 Krivka 3 (2-bodova, pozri P5.23-P5.26)

P5.33 Rozsah . . .
. 4 Krivka 4 (4-bodova, pozri C6.00~C6.07)
nastavenia
5 Krivka 5 (4-bodova, pozri C6.08~C6.15)
Desiatky Volba FIC krivky (1-5, rovnako ako FIV)
Stovky Rezervované

Cislice na pozicii Jednotiek, desiatok a stoviek, ¢islo tohto parametra sa pouZiju na vyber
prislusnej krivky FIV / FIC. Kazd4 z piatich kriviek sa da vybrat pre 2 analdgové vstupy.
Krivka 1, krivka 2 a krivka 3 st 2-bodové krivky, ktoré je potrebné nastavit v skupine P5.
Krivka 4 a krivka 5 st obe 4-bodové krivky, nastavené v skupine C6.

VECTOR V 810 poskytuje Standardne dva terminaly Fl.

N ie FI Si v
astavenie . na.rr?ensm Standardne 000
hodnotu ako je mini. vstup
Nastavenie FIV na mensiu hodnotu ako je
Jednotky .
mini. vstup
P5.34 0 Minimalna hodnota
Rozsah .
nastavenia 1 0.0%
. Nastavenie FIC na mensiu hodnotu ako je
Desiatky L
mini. vstup (0-1, rovnako ako FIV)
Stovky Rezervované

Tento kéd funkcie sa pouZiva na urcenie zodpovedajuceho nastavenia, ked je analégové
vstupné napatie mensie ako minimdlna hodnota. Jednotky, desiatky a stovky z Cisla
nastavenia tohto kédu funkcie zodpovedaju nastaveniu pre FIV a FIC.
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Ak je hodnota urcitej Cislice nastavend na hodnotu 0 a analdgové vstupné napdtie je
mensie ako minimalny vstup, pouZije sa prislusné nastavenie minimalneho vstupu (P5.14,

P5.19, P5.24).

Ak je hodnota urcitej Cislice nastavend na hodnotu 1 a analdgové vstupné napatie je

mensie ako minimalny vstup, prislusna hodnota tohto analégového vstupu je 0,0%.

X1 doba oneskorenia Standardne 0.0s
P5.35
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s
X2 doba oneskorenia Standardne 0.0s
P5.36
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s
X3 doba oneskorenia Standardne 0.0s
P5.37
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie doby oneskorenia menica pri zmene stavu

terminalu.

V sucasnosti len X1, X2 a X3 podporuju funkciu oneskorenia.

Volba povolenia S rezimu 1

Standardne 00000

Jednotky X1 povoleny rezim
0 Vysoka uroven
1 Nizka uroven
Desiatky X2 povoleny rezim (0-1, rovnako ako X1)
P5.38 Rozsah
. Stovky X3 povoleny reZzim (0-1, rovnako ako X1)
nastavenia
Tisicky X4 povoleny rezim (0-1, rovnako ako X1)
Desattisice | X5 povoleny rezim (0-1, rovnako ako X1)
Volba povolenia X rezimu 2 Standardne | 00000
Jednotky X6 platny rezim
0 Vysoka uroven
bs 39 1 Nizka droven
) Rozsah. Desiatky X7 platny rezim (0 — 1, rovnako ako X6)
nastavenia —
Stovky X 8 platny rezim (0 — 1, rovnako ako X6)
Tisicky Rezerva
Desattisicky Rezerva
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Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie rezimu digitdlnych vstupnych terminalov.
Termindl X je povoleny pri pripojeni ku COM a blokovany pri odpojeni od COM.

Skupina P6: Vystupné terminaly

V 810 obsahuje standardne 2 multifunkéné analégové vystupné konektory FOV a FOC,

2 multifunkéné vystupné reléové vystupy a terminal YO (pouzivany pre vysokorychlostny
impulzny vystup alebo vystup otvoreného kolektora).

Termindl YO je programovatelny multiplexny terminal. Méze byt pouZity pre
vysokorychlostny impulzny vystup (YO-P) s maximalnou frekvenciou 100 kHz. Pozrite si
P6.06 pre prislusné funkcie pulzného vystupu (YO-P). M6Ze sa pouZivat aj ako vystupny
vystupny signal (YO-R) pre otvoreny kolektor.

YO vystupny refim Standardne 0
P6.00 0 Pulzny vystupny signal (YO-P)
Rozsah nastavenia
1 Zopnutie vystupu (YO-R)

P6.01 YO-R funkcia (vystup — otvoreny kolektor OC) Standardne 0
P6.02 Funkcia reléového vystupu (RA-RB-RC) Standardne 2
P6.03 Funkcia reléového vystupu (YA-YB-YC) Standardne 0
P6.04 Rezerva

P6.05 Rezerva

Tychto péat funkénych kédov slizi na vyber troch terminalov digitdlneho vystupu funkcie
multifunkénych vystupnych svoriek su popisané v nasledujlcej tabulke.
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Tabulka 4-5 Funkcie vystupnych svoriek.

Hodnota Funkcia Popis
0 Ziadny vystup Svorka nema priradent funkciu
1 Meni& v chode Ked je rr’1en|c v chode a ma vystupnu frekvenciu (méze byt
nula), vystup je ON
2 Chyba (stop) Ak sa menic zastavil kvéli chybe, vystup je ON
Zistovanie Urovne . .
3 frekvencie EDT1 Pozri popis P8.19 a P8.20.
Frekvencia . .
4 dosiahnuta Pozri popis P8.21.
5 Chod s nulovou | Ak menic pracuje s vystupnou frekvenciou 0, vystup je ON.
rychlostou Ak menic zastaveny, vystup je OFF.
Meni¢ rozhodne, ¢i zatazenie motora prekroéi troven
Predbeiné predbezného varovania pred pretazenim pred aktivaciou
6 varovanie pred | ochrany. Ak je Uroven predbezného varovania prekroceny,

pretaZzenim motora

vystup svoriek je ON. Pre parametre pretazenia motora,
pozri popisy P9.00 az P9.02.

Predbezné

Vystupy sa zapnu 10 sekind predtym, ako sa vykona akcia

7 varovanie pred . e .
e ., | ochrany proti pretaZzeniu menica.
pretaZzenim menica
Dosiahnuta
OSIa, nuta Vystup je v stave ON, ked hodnota pocitadla dosiahne
8 nastavenda hodnota .
o hodnotu nastavenu v Pb.08.
pocitadla
Dosiahnuta
OSIa, nuta Vystup je v stave ON, ked hodnota pocitadla dosiahne
9 nastavenda hodnota .
o hodnotu nastavenu v Pb.09.
pocitadla
10 Diska dosiahnuta Vystup je v stave O'N, ked' skutoc¢na dlzka prekroci
hodnotu nastavenu v Pb.05.
11 Ukonceny cely | Ked PLC dokonci jeden cyklus, terminal vyda impulzny

cyklus PLC

signal so Sirkou 250 ms
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Dosiahol sav Ak kumulativny ¢as chodu menica prekroci ¢as nastaveny v
12 kumulovany cas P8.17, vystup sa zopne (ON)
prevadzky Ay VYStp P '
Ak nastavena frekvencia prekroci horna hranicu alebo
13 Obmedzenie spodnu hranicu frekvencie a vystupna frekvencia menica
frekvencie dosiahne hornu hranicu alebo spodnu hranicu, vystup sa
zopne (ON).
Obmedzeny \ re?ime riad_enia, r.\’/chlosti, ak vystupny k.rtvjtiac.i moment
14 e dosiahne limit krdtiaceho momentu, menic prejde do
krdtiaci moment . ,
stavu ochrany a medzitym sa vys. zopne ON
Meni& prioraveny Ak su hlavny obvod a riadiaci obvod stabilné a menic
15 Prip Y| nezisti ziadnu poruchu a je pripraveny na CHOD, vystup sa
na CHOD
zopne (ON).
16 FIV > FIC Ked' je vstup FIV vacsi ako vstup FIC, vystup sa zopne (ON).
17 Dosiahla sa horna | Ak frekvencia CHODU dosiahne hornd hranicu, vystup sa
hranica frekvencie | zopne (ON).
. , | Ak sa frekvencia CHODU dostane na spodnu hranicu,
18 Dosiahla sa dolna vystup sa zopne (ON). V pripade zastavenia sa vystu
hranica frekvencie | > P P -V Prp ystup
rozopne.
19 Stav pod napéatim | Ak je meni¢ pod napatim, vystup sa zopne (ON).
Komunikacné o g
20 . Pozrite si komunikaény protokol.
nastavenie
21 Rezervované Rezervované
22 Rezervované Rezervované
53 Chod s nulovou | Ak je vystupna frekvencia menica 0, vystup sa zopne (ON).
rychlostou 2 V pripade zastavenia je vystup stale zapnuty.
Dosiahol sa , . . . -
Ly Ak kumulativny ¢as zapnutia menica (P7.13) prekroci
24 akumulovany ¢as , ,
s hodnotu nastavenu v P8.16, vystup sa zopne (ON).
pod napatim
Zistenie Urovne
2 i i 2 .29.
5 frekvencie FDT2 Pozri popis P8.28 a P8.29
Dosiahnutd . .
26 Frekvencia 1 Pozri popis P8.30 a P8.31.
27 Dosiahnuta |, 1 1 opis P8.32 a P8.33.

Frekvencia 2
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28 Dosiahnuty prud 1 | Pozri popis P8.38 a P8.39.
29 Dosiahnuty prud 2 | Pozri popis P8.40 a P8.41.
Ak je funkcia ¢asovania (P8.42) povolena, vystup sa zapne
30 Dosiahnuty ¢as | (ON) po tom, ¢o skuto¢na doba chodu menica dosiahne
nastaveny cas.
Ak je vstup FIV vacsi ako hodnota P9.46 (horna hranica
31 FIV vstupny limit | vstupného napatia FIV) alebo niZsia ako hodnota P9.45
prekroceny (dolna hranica vstupného napétia FIV), vystup sa zapne
(ON).
32 Zatazenie O Zatazenie 0, vystup sa zopne (ON).
33 Reverzny CHOD | Ak je menic€ v rezime spatného CHODU, vystup sa zopne.
34 Nulovy prud Pozri popis P8.28 a P8.29.
35 Dosiahnuta teplota | Ak teplota chladi¢a menica (P7.07) dosiahne nastaveny
modulu prah teploty modulu (P8.47), vystup sa zopne (ON).
36 |Prekrocend hranical L ic P8.36 2 P8.37.
prudu
37 Dosiahnuta spodna| Ak frekvencia CHODU dosiahne spodnu hranicu, vystup sa
hranica frekvencie | zopne (ON). Pocas zastavenie je vystup stale zapnuty.
38 Alarm ék dOJd.e k poruche.v n'llenlu a meni¢ nebude pokracovat v
¢innosti, zopne sa signal poplachu.
39 Rezervované Rezervované
Dosiahnuty Ak aktudlna doba chodu meniéa prekroci hodnotu P8.53,
40 o .
aktualny ¢as chodu | vystup sa zopne (ON).
P6.06 YO — P volba funkcie vystupu Standardne 0
P6.07 FOV volba funkcie vystupu Standardne 0
P6.08 FOC volba funkcie vystupu Standardne 1

Vystupnd impulzova frekvencia termindlu YO-P sa pohybuje od 0,01 kHz do (maximalna
vystupna frekvencia YO-P) P6.09. Hodnota P6.09 mézZe byt nastavena medzi 0,01 kHz a
100,00 kHz.
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Vystupny rozsah FOV a FOC je 0-10 V alebo 0-20 mA. Vztah medzi rozsahmi pulznych a
analégovych vystupov a zodpovedajucimi funkciami je uvedeny v nasledujicej tabulke.

Hodnota Funkcia Rozsah (zodpovedajuci rozsahu impulzov alebo
analégovych vystupov 0,0% -100,0%)
0 Frekvcegéi;ij)oEas 0 - maximalna vystupna frekvencia
1 Nastavena frekvencia 0 - maximalna vystupna frekvencia
2 Vystupny Prad 0 - 2-nasobok menovitej hodnoty pridu motora
3 Vystupny kratiaci [0 - 2-ndsobok menovitej hodnoty krutiaceho momentu
moment motora
4 Vystupny vykon 0 - 2-nasobok menovitej hodnoty napajacieho napatia
5 Vystupné napétie 0 - 1.2-nasobok menovitej hodnoty napéatia menica
6 Impulzny vstup 0.01 kHz-100.00 kHz
7 FIV ov-10V
8 FIC 0V-10V (alebo 0—20 mA)
9 Rezervované
10 Dizka 0 — maximalna nastavena dizka
11 Napocitana hodnota 0 - maximalna nastavena hodnota pocitadla
12 Komunikacné 0.0 % - 100.0%
nastavenie
13 Rychlost otacania 0-rychlost otacania zodpovedajica maximalnej
motora vystupnej frekvencie
14 Vystupny prad 0.0A-1000.0 A
15 Vystupné napatie 0.0V -1000.0V

Ak sa terminal YO pouziva na pulzny vystup, tento funkény kod P6.09 sa pouZiva na vyber
maximalnej frekvencie impulzného vystupu.

81



Kapitola 4 Podrobny popis funkcii

Maximélna YO-P vystupna frekvencia | Standardne 50.00 kHz
P6.09
Rozsah nastavenia 0.01 kHz az 100.00 kHz
FOV nulovy koeficient posunutia Standardne 0.0%
P6.10
Rozsah nastavenia 100.0%~+100.0%
FOV zisk Standardne 1.00
P6.11
Rozsah nastavenia -10.00 - +10.00
FOC nulovy koeficient posunutia Standardne 0.0%
P6.12
Rozsah nastavenia -10.00 - +10.00
FOC zisk Standardne 1.00
P6.13
Rozsah nastavenia -10.00 - +10.00

Tieto funkéné kddy sa pouzivaju na korekciu posunu nuly analégového vystupu a odchylky
vystupnej amplitidy. M6Zu sa pouZit aj na definovanie poZadovanej krivky FOV.

Ak "b" predstavuje nulovy posun, "k" predstavuje zisk, "Y" predstavuje skutocny vystup a
"X" predstavuje Standardny vystup, skuto¢na hodnota vystupu je: Y = kX + b.

Koeficient nulového posunu 100% FOV zodpovedd 10V (alebo 20 mA). Standardny vystup
sa vztahuje na hodnotu zodpovedajicu analdgovému vystupu 0 az 10 V (alebo 0 az 20 mA)
bez nastavenia nulového posunu alebo zisku.

Napriklad ak sa analégovy vystup pouziva ako frekvencia CHODU a ocakdva sa, Ze vystup je
8V pri maximalnej frekvencii 3V, zisk sa nastavi na -0,50 a odchylka nuly sa nastavi na 80%.

YO-R ¢as oneskorenia vystupu Standardne 0.0s
P6.17
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s
YA-YB-YC ¢as oneskorenia vystupu Standardne 0.0s
P6.18
Rozsah nastavenia 0.0s5s-3600.0s
RA-RB-RC c¢as oneskorenia vystupu Standardne 0.0s
P6.18
Rozsah nastavenia 0.05s-3600.0s
P6.19 Rezerva
P6.20 Rezerva
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Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie oneskorenia vystupnych svoriek YO-R, relé 1,
relé 2, FOV a FOC zo zmeny stavu na skutoény vystup.

Vyber re2|ml,! V}/stupneho Standardne 00000
termindlu
Jednotky YO-R platny rezim
0 Pozitivna logika
P6.22 1 Negativna logika
Rozsah

nastavenia Desiatky RA-RB-RC rezim (0 alebo 1, to isté ako YO-R)

Stovky |YA-YA-YC platny reZzim (0 alebo 1, to isté ako YO-R)

PouZiva sa na definovanie logiky vystupnych termindlov YO-R, relé 1, relé 2, FOV a FOC.

0: Pozitivna logika
Vystupny terminal je aktivny, ked' je pripojeny k COM, a je neaktivny, ked' je odpojeny od
COoM.

1: Negativna logika
Vystupny terminal je neaktivny, ked'je pripojeny k COM, a je aktivny, ked'je odpojeny od
CcoMm.

Skupina P7: Ovladaci panel a displej

Korekény faktor vykonu Standardne 100.0

P7.00
Rozsah nastavenia 0 0.0-200.0

Méze upravit vystupny vykon zmenou parametra P7.00, (vystupny vykon je mozné zobrazit
pomocou parametra D0.05)
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Vyber funkcie klavesy Nastavené
JOG tovarensky 0
0 JOG tlacidlo je vypnuté
P7.01 Prepinanie medzi ovlddacim prvkom ovladdacieho
1 |panela a ovldda¢om dialkového ovladania (kanal
Rozsah , o o .
. prikazu terminalu alebo komunikaény kanal)
nastavenia — — -
2 Prepinanie medzi oto¢enim dopredu a spatnym
otacanim
3 Dopredu JOG
4 Reverzny JOG

Tlacdidlo JOG je multifunkéné tladidlo. Pomocou tohto funkéného kédu mézete nastavit
funkciu tladidla JOG. Prepinanie mozZete vykonat pomocou tohto tladidla v stave zastavenia
alebo spustenia.

0: Tlacidlo JOG je vypnuté. Tento kluc¢ je zakazany.

1: Prepinanie medzi ovladanim ovladacieho panela a dialkovym ovladanim. Mézete
vykonat prepinanie z aktualneho zdroja prikazu na ovladaci panel ovlddacieho panela
(miestna prevadzka). Ak je aktualny zdroj prikazu ovladaci prvok ovladacieho panela, toto
tlacidlo je neplatné.

2: Prepinanie medzi ota¢anim dopredu a spatnym otacanim

Smerovanie referencie frekvencie mézete zmenit pomocou tlacidla JOG. Plati iba vtedy,
ked je aktualny zdroj prikazu panelovy prikazovy kanal.

3: Vpred JOG. Funkciu JOG (JOG-FWD) méZete vykonat pomocou tlacidla JOG.

4: Spiatocka JOG. Rezim JOG (JOG-REV) mézete vykonat pomocou tlacidla JOG.

STOP/RESET tlacidlo Standardne 1

STOP/RESET tlacidlo je funkéné iba pri ovladanil

P7.02 0 B .
na ovladacom paneli

Rozsah nastavenia

STOP/RESET tlacidlo je funkéné v akomkolvek
prevadzkovom rezime
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P7.03

LED displej
Parametre 1 podas |Standardne 1F
behu
[7fels]4[3]2]1]0]
Frekvencia CHODu 1 (Hz)
Nastavena frekv. (Hz)
Napétie zbernice (V)
Vystupné napatie (V)
Vystupny prad (A)
Vystupny vykon (kW)
Vystupny moment (%)
Stav vstupu S (V)
[15]14]13]12]11]10[ 9] 8
Rozsah 0000
nastavenia | -FFFF Stav vystupu YO

FIV napétie (V)
FIC prud (mA)
Rezervované

Hodnota pocitadia

Hodnota dizky
Rychlost nacitania
displeja

PID nastavenie

Ak sa pocas chodu potrebujeme zobrazovat
parametre, nastavte zodpovedajuci bit na hodnotu
1 a nastavte v P7.03 hexadecimdlny ekvivalent
tohto binarneho ¢isla.
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LED displej |Standar
Parametre 2 dne

[7le]s]4]3f2f1]0]

PID sp. vazba

PLC stav

IMPULZNE nast.
frekvencie (kHz)
Frekvencia CHODu 2 (Hz)
Zostavajucias chodu

FIV napétie pred
korekciou

FIC prud pred

korekciou
Rezervované
|15]14]13]12]11]10] o | 8|
P7.04| Rozsah 0000 Linearna rychlost
nastave Aktualna doba pod napéatim
nia -FFFF (v hodinach)

Aktualna doba chodu
(v minutach)

IMPULZNE nast.
frekvencie (kHz)

Mastavenie
komunikacie

Rezervované

Zobrazenie hlavnej
frekvencie X (Hz)

Zobrazenie pomocnej
frekvencie Y (Hz)

Ak sa pocas chodu potrebujeme zobrazovat parametre,
nastavte zodpovedajlci bit na hodnotu 1 a nastavte v P7.04
hexadecimalny ekvivalent tohto binarneho disla.

Po povoleni zobrazenia parametrov, parametre, ktoré je mozné zobrazit, su viditelné
[ubovolnom spustenom stave menica.
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P7.05

LED displej
Parametre pocas |Standardne 33
STOPu
[71els]4f3]2]1]0]
Nastavena frekv. (Hz)
Napatie zbernice (V)
Stav vstupu X
Stav vystupu YO
FIV napétie (V)
FIC prad (mA)
Rezervované
Hodnota pocitadia
[15[14]13]12]11]10] 9 8 |
Hodnota dizky
Rozsah 0000 PLC stav
nastavenia | -FFFF

Rychlost nacitania

PID nastavenie
IMPULZNE nast.
frekvencie (kHz)

Rezervované

Rezervované

Rezervované

Ak sa pocas chodu potrebujeme zobrazovat
parametre, nastavte zodpovedajuci bit na hodnotu 1
a nastavte v P7.0 hexadecimalny ekvivalent tohto
bindrneho Cisla.
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Ko?ﬁuen? zo?r?ze'ma Standardne 1.0000
P7.06 rychlosti zatazenia
Rozsah nastavenia 0,0001 - 6.5000

Tento parameter slUZi na nastavenie vztahu medzi vystupnou frekvenciou menica a
rychlostou zataZenia. Podrobnosti ndjdete v popise P7.12.

Teplota chladi¢a menica Standardne Len pre Citanie
P7.07

Rozsah nastavenia 0.0°C-150.0°C

PouZziva sa na zobrazenie teploty vstupného bipolarneho tranzistora (IGBT) menica a
hodnota ochrany IGBT proti prehriatiu v zavislosti od modelu.

Docasna verzia softvéru Standardne Len pre Citanie

P7.08
Rozsah nastavenia 0.0°C-150.0°C

SIUZi na zobrazenie doCasnej verzie softvéru riadiacej dosky.

Celkova doba CHODU Standardne 0 hod

P7.09
Rozsah nastavenia 0 hod - 65 635 hod

SlUZi na zobrazenie celkovej doby chodu menica. Ak tato hodnota dosiahne hodnotu
nastavenu v P8.17, zopne sa digitalny vystup (ON).

P7.10 Rezervované Standardne
Verzia softvéru Standardne

P7.11 ) - -
Rozsah nastavenia ‘ verzia softvéru riadiacej dosky

Pocet desatinnych miest pre

zobrazenie rychlosti nacitania Standardne 0
0 0 desatinnych miest
P7.12 Rozsah 1 1 desatinné miesto
nastavenia 2 2 desatinné miesta
3 3 desatinné miesta

P7.12 sa pouziva na nastavenie poctu desatinnych miest pre zobrazenie rychlosti nacitania.
Nasledujuci priklad vysvetluje, ako vypoéitat rychlost nacitania:
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Predpokladajme, Ze P7.06 (koeficient zobrazenia rychlosti nacitania) je 2.000 a P7.12 je 2
(2 desatinné miesta). Ak je frekvencia chodu menic¢a 40,00 Hz, rychlost zataze je 40.00 x 2
000 = 80.00 (zobrazenie 2 desatinnych miest).

Ak je meni¢ v stave STOP, rychlost nacitania je rychlost zodpovedajica nastavenej
frekvencii, konkrétne "nastavena rychlost nacitania". Ak je nastavena frekvencia 50,00 Hz,
rychlost nacitania v stave zastavenia je 50.00 x 2.000 = 100,00 (zobrazenie 2 desatinnych
miest).

Celkova doba pod nap&tim | Standardne 0 hod

P7.13

Rozsah nastavenia 0 hod - 65 635 hod

Pouziva sa na zobrazenie kumulativheho ¢asu zapnutia meni¢a od dodania. Ak cas
dosiahne nastaveny Cas zapnutia (P8.17), digitalny vystup 24 sa zopne (ON).

Celkova elektrickd spotreba | Standardne -

P7.14
Rozsah nastavenia 0—65 635 kWh

PouzZiva sa na zobrazenie kumulativnej spotreby menica.

Skupina P8: Pomocné funkcie

Krokovacia (JOG) frekvencia Standardne 2.00 Hz
P8.00

Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna frekvencia

Zrychlenie pri krokovani JOG | Standardne 20.0 s
P8.01

Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s

Spomalenie pri krokovani JOG | Standardne 20.0 s
P8.02

Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s

Tieto parametre sa pouzivaju na definovanie nastavene] frekvencie a ¢asu zrychlenia /
spomalenia motora pri krokovani. Startovaci rezim je "Priamy $tart" (P1.00=0) a reZim
zastavenia je "Spomalenie do zastavenia" (P1.10=0).

89



Kapitola 4 Podrobny popis funkcii

Doba zrychlenia 2 Standardne Podla modelu
P8.03
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba spomalenia 2 Standardne Podla modelu
P8.04
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba zrychlenia 3 Standardne Podla modelu
P8.05
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba spomalenia 3 Standardne Podla modelu
P8.06
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba zrychlenia 4 Standardne Podla modelu
P8.07
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba spomalenia 4 Standardne Podla modelu
P8.08
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s

V 810 poskytuje celkovo S$tyri skupiny casov zrychlenia / spomalenia, to znamena
predchadzajuce tri skupiny a skupinu definovanut v P0.08 a P0.09. Definicie Styroch skupin
su Uplne rovnaké. MobzZete prepinat medzi tymito Styrmi skupinami ¢asu zrychlenia /
spomalenia prostrednictvom réznych kombindcii stavov S terminalov. Viac podrobnosti
najdete v popise P5.01 az P5.05.

Skokova frekvencia 1 Standardne 0.00Hz

P8.09
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Skokova frekvencia 2 Standardne 0.00Hz

P8.10
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Amplitida skokovej frekv. Standardne 0.00Hz

P8.11
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

Ak je nastavena frekvencia v rozsahu frekvencného skoku, aktualna frekvencia je skokova
frekvencia blizka nastavenej frekvencii. Nastavenie frekvencie skoku pomaha vyhnut sa
mechanickej rezonancii pri zatazi.

V 810 poskytuje dve skokové frekvencie. Ak si obidve nastavené na hodnotu 0, funkcia
skoku frekvencie je vypnuta. Princip skokovych frekvencii a amplitudy skoku je znazorneny
na nasledujucom obrazku.
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Vystupna A
frekvencia (Hz) /
Amplitida skokove] ___ ~ _________
Skokova frekvencie 'Y
frekvencia 2 Amplitida skokovej ¢
frekvencie @~ 2= 00— ---m--ecee-
___________ Amplitida skokovej
1 frekvencie
Skokova | _____ | _____ | ______¥Y___
frekvenaa 1 r 1l __.¥Y__ Amplitida skokove]
frekvencie
|
Cas ()

Obrazok 4-12: Princip skokovych frekvencii a amplitudy

Doba mrtvejlzvony pri Standardne 0.0s
P8.12 zmene otacania
Rozsah nastavenia 0.00 s —3000.0 s

Pouziva sa na nastavenie Casu, ked je vystup 0 Hz pri zmene otdcania motora, ako je
uvedené na nasledovnom obrazku.

Vystupna
frekvencia (Hz) 4

o

Otacanie vpred

\J

Mrtva zéna

Otacanie vzad

Obrézok 4-13: Otacanie vpred / vzad
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Riadenie spatného chodu Standardne 0
P8.13 Rozsah 0 pOV0|ené
nastavenia 1 zakazané

PouZziva sa na nastavenie, ¢i meni¢ umoznuje reverzaciu. V aplikaciach,
kde je zakazany spatny chod, nastavte tento parameter na hodnotu 1.

Rezim prevadzky, ked nastavend .
. . . Standardne 0
frekvencia je nizsia ako spodna hranica
P8.14 0 CHOD na dolnej hranici frekvencie
Rozsah
. 1 Stop
nastavenia
2 CHOD pri nulovej rychlosti

PouZiva sa na nastavenie reZimu chodu menica AC, ked nastavena frekvencia je niZsia nez
spodna hranica frekvencie. Meni¢ poskytuje tri prevddzkové reiimy na splnenie
poziadaviek roznych aplikacii.

Riadenie vyvdienia Standardne 0.00 Hz
P8.15

Rozsah nastavenia 0.00 Hz - 10.00 Hz

Tato funkcia sa pouZiva na vyvaZovanie alokécie pracovného zatazenia, ked sa pouzivaju
viaceré motory na pohon rovnakej zataze. Vystupna frekvencia menicov sa pri zvySovani
zétaze znizuje. MoZete zniZit pracovné zatazenie motora pri zatazeni zniZzenim vystupnej
frekvencie pre tento motor a implementovat vyvézenie pracovného zatazenia medzi
viacerymi motormi.

Limit celkovej doby zapnutia| Standardne 0 hod
P8.16

Rozsah nastavenia 0-65 000 hod

Ak celkovy Cas zapnutia (P7.13) dosiahne hodnotu nastavenu v parametri P8.16, prislusné
vystupy svoriek M01su zapnuté (ON), (P6.01 = 24).

Celkova doba'vprevadzky Eandardne 0 hod
P8.17 menica
Rozsah nastavenia 0-65000 hod
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SluZi na nastavenie limitu celkovej doby prevadzky menica. Ak celkovd doba prevadzky
(P7.09) dosiahne hodnotu nastavenu v tomto parametri, prislusné vystupné svorky M01 su
zapnuté (ON), (P6.01 = 40).

Ochrana pri Starte Standardne 0

P8.18 0 povolené
Rozsah nastavenia

1 zakazané

Tento parameter sa pouZiva na nastavenie, ¢i sa ma povolit bezpe¢nostna ochrana.

Ak je nastavena hodnota 1, meni¢ nereaguje na spusteny prikaz platny pri zapnuti menica
(napriklad vstupna svorka je zapnuta pred pripojenim napétia). Meni¢ reaguje iba po
zruseni spustacieho prikazu a opdtovnom spusteni.

Meni¢ navySe nereaguje na vydany prikaz, ktory je platny po resetovani chyb v menici.
Ochrana chodu moéze byt deaktivovand aZ po zruseni spustacieho prikazu.

Tymto spdsobom je tento parameter nastaveny na hodnotu 1, motor méze byt chraneny
pred reakciou na vydané prikazy po zapnuti napajania alebo po vynulovani neocakdvane;j
chyby.

Hodnota zistovania frekvencie Standardne 50 Hz
P8.19 (FDT1)

Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

Hodnota zistovania hysterézie Standardne 5.0%
P8.20 (FDT1)

Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (FDT1)

Ak je frekvencia chodu vyssia ako hodnota detekcie frekvencie, zodpovedajuca svorka YO
sa zopne. Ak je frekvencia chodu nizsia ako hodnota detekcie frekvencie YO sa vypne.

Tieto dva parametre sa pouZiju na nastavenie hodnoty detekcie vystupnej frekvencie a

hodnoty hysterézie pri zruSeni vystupu. Hodnota P8.20 je percento frekvencie hysterézy z
hodnoty frekvencie (P8.19). Funkcia FDT je zndzornend na nasledujicom obrazku.
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Kapitola 4 Podrobny popis funkcif

Vystupna frekvencia (Hz) &
FDT drovedt j i \ FDT hysterézia
i \ = P8.19*P8.20
' 1
1 i
1 1
i 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 ' -
) T -
i 1 .
4 : Cas ()

Signal pre zistenie : ON '

frekvencie

(YO. relé)

Cas (1)

Obrazok 4-14: FDT Urovne

Dosiahnuty h zi i .
osia n?tykrozsa. zistenia tandardne 0.0%
P8.21 rekvencie
Rozsah nastavenia 0.00Hz — 100% (maximalna frekvencia)

Ak je frekvencia chodu menica v uréitom rozsahu nastavenej frekvencie, prislusna svorka
YO sa zapne (ON).

Tento parameter slUZi na nastavenie rozsahu, v ktorom je zistovana vystupna frekvencia,
aby sa dosiahla nastavena frekvencia. Hodnota tohto parametra je percento vzhfadom na
maximalnu frekvenciu. Dosiahnuty rozsah detekcie je uvedeny na nasledujicom obrazku.

Vystupna L
frekvencia (Hz)

Nastavena frekvencia ----------74\\---- -------- l' Rozsah

T zistovania

Signal pre zistenie A
frekvencia

R N ——— T .

]
Z

Cas (1)

Obrazok 4-15 Rozsah detekcie frekvencie
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Skokova frekvencia pocas

. ) . Standardne 1
zrychlenia / spomalenia

P8.22
0: zakazané

Rozsah nastavenia .
1: povolené

PouZiva sa na stanovenie, ¢i je skokova frekvencia povolend podas procesu zrychlenia /
spomalenia.

Ak je skokova frekvencia pocas zrychlenia / spomalenia povolend a frekvencia chodu je v
rozsahu skokovej frekvencie, skutocna frekvencia chodu prekond amplitidu nastavenej
skokovej frekvencie (rastie priamo z najniz3ej na najvyssiu skokovu frekvenciu). Nasledujuci
obrazok znazorriuje diagram, ked je skokova frekvencia povolend pocas zrychlenia /
spomalenia.

Vystupna

frekvencia (Hz) A

AN

. [ S Amplitida skokove] frekvencie
Skokova | Y___
frekvencia 2 | Amplitida skokovej frekvencie
Skokové_ _____________ T3 Amplitida skokovej frekvencie
frekvencia 1 ! Amplitida skokovej frekvencie

-
o

Cas (t)

Obrazok 4-16: Diagram, ked je skokova frekvencia povolena pocas procesu zrychlenia /

spomalenia
Frekvencény prepinaci bod
medzi dobou zrychlenia 1 a | Standardne 0.00 Hz
P8.25 dobou zrychlenia 2
Rozsah nastavenia ‘ 0.00Hz — maximalna frekvencia
Frekvencény prepinaci bod
medzi dobou spomalenia 1 a| Standardne 0.00 Hz
P8.26 dobou spomalenia 2

Rozsah nastavenia ‘ 0.00Hz — maximalna frekvencia
Tato funkcia je povolend, ked meni¢ zvoli Cas zrychlenia / spomalenia, ktory nie je
povoleny pomocou prepnutia svorky X. PouZiva sa na vyber rozdielnych skupin ¢asov
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zrychlenia / spomalenia zaloZzenych skér na rozmedzi prevadzkového kmitoctu ako na
svorke X pocas chodu menica.

Pocas zrychlenia, ak je frekvencia chodu mensia ako hodnota P8.25, sa zvoli doba
zrychlenia 2. Ak je frekvencia chodu vacsia ako hodnota P8.25, zvoli sa doba zrychlenia 1.
Pocas spomalenia, ak je frekvencia chodu mensia ako hodnota P8.25, sa zvoli doba
spomalenia 2.

Ak je frekvencia chodu vacsia ako hodnota P8.25, zvoli sa doba spomalenia 1.

Vystupna
frekvencia (Hz)
MNastavend | — - — - = — = —
frekvencia i '
1 1
P825s |--- ; :
! 1 1
) ! 1 |
L e il
1 1 1 I
I 1 1 I
! ! 1 ! Cas (f)
I 1 I I
1 1 1 1 >
r—p! ! 1 b,
Doba :4—b-: :4_|-: Doba
zrychlenia 2 popa Doba spomalenia 2

zrychlenia 1 spomalenia 1

Obrazok 4-17: Prepinanie ¢asu zrychlenia / spomalenia

Lo preero S | Sancrane o
P8.27 P
Rozsah nastavenia 0: zakazané, 1: povolené

Slizi na nastavenie, ¢i ma termindl pre krokovanie najvySsSiu  prioritu.
Ak terminal krokovania je preferovany, menic sa prepne do stavu chodu krokovania (JOG).

Hodnota zistovania o
P8.28 frekvencie (FDT2) Standardne >0 Hz
Rozsah nastavenia | 0.00Hz — maximalna frekvencia
Hodnota zistovania o
0,
P8.29 hysterézie (FDT2) Standardne >-0%
Rozsah nastavenia | 0.0% - 100.0% (FDT2 urover)

Funkcia detekcie frekvencie je rovnaka ako funkcia FDT1. Podrobnosti najdete v opisoch
P8.19 a P8.20.
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Frekvencia dosahujuca

P8.30 hodnotu detekcie 1 >tandardne >0 Hz
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Frekvencia dosahujuca Standardne 0.0%

P8.31 hodnotu amplitudy 1

o

Rozsah nastavenia .0% - 100.0% (maximalna frekvencia)

Frekvencia dosahujuca

P8.32 hodnotu detekcie 2 Standardne >0 Hz
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Frekvencia dos§hujuca Standardne 0.0%
P8.33 hodnotu amplitudy 2
Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia)

Ak vystupna frekvencia menic¢a v kladnej a zapornej amplitiude frekvencie dosahuje
deteként hodnotu, prislusné vystupy YO su zapnuté (ON), (P6.01 = 26/27).

V 810 poskytuje dve skupiny s akoukolvek frekvenciou dosahujicou detekéné parametre,
vratane hodnoty detekcie frekvencie a amplitidy detekcie, ako je znazornené na
nasledujucom obrazku.

Frekvencia |
chodu
. Frekvencia
Frekvencia »
i dosahujica
.E . detekénu
A amplitadu
IR
S B N .
Lo iy
N
'ON ! 'ON !
Signal pre OFF )FF OFF
zistenie
frekvencie YO >
alebo relé Cas (1)

Obrazok 4-18: Detekcia akejkolvek frekvencie
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Uroven deteII<C|e nulového tandardne 50 Hz
P8.34 pradu
Rozsah nastavenia 0.0% - 300.0% (menovitého prudu motora)
Cas onesko,renla (fletekae tandardne 00%
P8.35 nulového pradu
Rozsah nastavenia 0.01s-600.00s

Ak je vystupny prud menica rovnaky alebo nizsi ako je uroven detekcie nulového pridu a
trvanie prekroci ¢as oneskorenia detekcie nulového pradu, prislusny terminal YO sa zapne
(ON). Zistovanie nulového prudu je znazornené na nasledujicom obrazku.

Vystupny prud A

Uroveti detekcie
nulového pridu H=-=-=-=--=---- -
P8.34

1 1
t t L
1 1 -

Signal detekcie A ' ! Cas (1)

nulového prudu : ,
X ON ,
1
4 |
1 I

. I-fh-l ) Cas ()
Cas oneskorenia detekcie
nulového pradu P8.35
Obrazok 4-19: Detekcia nulového prudu
Prr,-:-krocerjle hralnlce tandardne 200 %
vystupného prudu
P8.36 .
Rozsah nastavenia 0.0% - nedetekuje sa
0.1 % - 300.0 % (menovity prud motora)
Doba onvesk’orem;i\ pri Standardne 0.00s
P8.37 prekro¢eni hranice
Rozsah nastavenia 0.01s-600.00s

Ak je vystupny prud menica rovnaky alebo vyssi ako nastaveny limit a trvanie prekroci ¢as
oneskorenia detekcie, prislusny vystup YO sa zapne. Funkcia vystupu detekcie prekrocenia
prudu je znazornena na nasledujucom obrazku.
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Vystupny prud

Hranic vystupného
pradu P8.36

i
I
I
I
I
I
1 -
Signal pre detekcie : Cas (1)
prekro¢enia hranice |
pradu : ON
i
+ -
L._...: Cas (1)
Doba oneskorenia pri
prekroéeni hranice P8.37
Obrazok 4-20 Detekcia prudu
Vystupny prud dosiahol 1 Standardne 100.0%

P8.38 Rozsah

. 0.0 % az 300.0 % nomindlneho prudu motora
nastavenia

Vystupny prud dosiahol

& 0
amplittidu 1 Standardne 0.0%

P8.39 Rozsah

. 0.0 % az 300.0 % nomindlneho pridu motora
nastavenia

Vystupny prud dosiahol 2 Standardne 100.0%

P8.40 Rozsah

. 0.0 % az 300.0 % nomindlneho prddu motora
nastavenia

Vystupny prud dosiahol

. Standard 0.0
amplitddu 2 andardne %

P8.41 Rozsah

. 0.0 % az 300.0 % nomindlneho pridu motora
nastavenia
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Ak je vystupny prud menica v kladnej a zdpornej amplitude akéhokolvek prudového
dosahu, prislusny vystup YO sa zapne (ON). Funkcné kddy 28-29.

V 810 poskytuje dve skupiny s akymkolvek prddom dosahujucim detekcné parametre

vratane hodnoty detekcie priddu a amplitud, ako je to znazornené na nasledujicom
obrazku.

Vystupny prad A

|
I Lubovolny prad
Akykolvek [ 7777 L = dosahujlci
' . L - = T R N _-— - .
prud P\ nastavenu
=== -:—-+— -—==f-=-- - amplitadu
1 1 : 1 1 1
[ ;! i I
[ ;! | |
[ L I I
1 1 1 | I 1 . >
.. 1 1 1 Cas (t
Vystupny signal ON! 'ON! ON as (1l
YO alebo relé OFF OFF OFF
Obrazok 4-21 Detekovanie fubovolného prudu
Vyber funkcie ¢asovania Standardne ‘ 0
P8.42 ) 0 Zakazané
Rozsah nastavenia -
1 Povolené
Vyber funkcie ¢asovania Standardne ‘ 0
0 P8.44
1 FIV
P8.43 ) 2 FIC
Rozsah nastavenia
3 Rezervované
100% analégového vstupu zodpoveda hodnote P8.44
Doba trvania Standardne 0.0 min
P8.44
Rozsah nastavenia 0.0 min —6500.0 min

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie funkcie ¢asovania menica.

Ak je parameter P8.42 nastaveny na 1, meni¢ sa spusti pri Starte. Po dosiahnuti
nastaveného casového intervalu sa meni¢ zastavi automaticky a sucasne sa zapnu
zodpovedajuce vystupy YO. Funkény kéd 30.
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Menic¢ spusti ¢asovanie od 0 po kazdom spusteni a zostdvajlica doba méze byt zistend cez
D0.20. Casovanie je nastavené na hodnotu P8.43 a P8.44 v minttach.

Dolnd hranica vstupného napétia FIV | Standardne 3.10V
P8.45
Rozsah nastavenia 0.00V - P8.46
Horna hranica vstupného napatia FIV | Standardne 6.80V
P8.46
Rozsah nastavenia P8.45-10.00V

Tieto dva parametre sa pouZivaji na nastavenie limitov vstupného napdtia na
zabezpecenie ochrany menica. Ak je vstup FIV vacsi ako hodnota P8.46 alebo mensi ako

hodnota P8.45, prislusny vystup YO sa zapne, ¢o znamena, Ze vstup FIV prekrocil nastaveny
limit.

Teplota menica Standardne 100°C

P8.47

Rozsah nastavenia 0-150°C

Ked' teplota chladica menic¢a dosiahne hodnotu tohto parametra, prislusny vystup MO1 sa
zapne, €o znamena, Ze teplota modulu dosiahla prahovu hodnotu.

Riadenie ventilatora Standardne 0

P8.4 (s . Y
8.48 0: Ventilator pracuje len pocas chodu

Rozsah nastavenia a . .
1: Ventildtor pracuje nepretrzite

Sl4zi na nastavenie pracovného rezimu chladiaceho ventilatora. Ak je tento parameter
nastaveny na hodnotu 0, ventildtor funguje, ked je menic v stave chodu. Ked sa menic
zastavi, ventilator pracuje, ak je teplota chladi¢a vysSia ako 40 ° C a prestane pracovat, ak
je teplota chladica nizsia ako 40 ° C.

Ak je tento parameter nastaveny na hodnotu 1, chladiaci ventilator pracuje hned po
zapnuti menica.
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Frekvencia pri prebudeni Standardne 0.00 Hz
P8.49 . Frekvencia spanku (P8.51) — maximdlna frekvencia
Rozsah nastavenia
(P0.12)
Oneskorenie prebudenia Standardne 0.0s
P8.50
Rozsah nastavenia 0.0s-6500 s
Frekvencia pocas spanku Standardne 0.00 Hz
P8.51
Rozsah nastavenia 0.00 Hz - frekvencia prebudenia (P8.49)
Oneskorenie spanku Standardne 0.0s
P8.52
Rozsah nastavenia 0.0s—-6500s

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie funkcii spanku a prebudenia v aplikaciach
tykajucich sa Cerpadiel.

Ak je AC pohon v prevadzke, menic sa prepne do rezimu spanku a po uplynuti nastavenej
doby spanku (P8.52) sa automaticky zastavi, ak nastavena frekvencia je nizSia alebo sa
rovna spankovej frekvencii (P8.51).

Ked je meni¢ v stave spanku a aktudlny spustaci prikaz je aktivny, po uplynuti ¢asu
prebudenia (P8.50) sa meni¢ spusti, ak nastavena frekvencia je vysSia alebo rovna
frekvencii prebudenia (P8.49).

Vo vSeobecnosti, nastavte frekvenciu budenia rovnaku alebo vysSiu neiZ je frekvencia
spanku. Ak je frekvencia prebudenia a spanku nastavena na hodnotu 0, funkcie spanku a
prebudenia s vypnuté.
Ak je aktivna funkcia spanku a zdrojom frekvencie PID, PID prevadzka v spanku sa
vykonava podla parametra PA.28. V tomto pripade povolte PID prevadzku v stave
zastavenia (PA.28 = 1).

Dosiahnuta doba chodu Standardne 0.0 min

P8.53

Rozsah nastavenia 0.0 min — 6500 min

Ak aktudlna doba chodu dosiahne hodnotu nastavenu v tomto parametri, zodpovedajuci
vystup YO sa zapne (ON).
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Skupina P9: Poruchy a ochrana.

Volba ochrany proti pretazeniu motora |Standardne 1
P9.00 0 Zakazané
Rozsah nastavenia
1 Povolené
Zvysenie ochrany motora proti pretazeniu|Standardne 1.00
P9.01
Rozsah nastavenia 0.20-10.00
P9.00=0

Funkcia ochrany motora proti pretazeniu je vypnuta. Motor je vystaveny potencialnemu
poskodeniu v dosledku prehriatia. Odporuda sa instalovat tepelné relé medzi menic¢ a
motor.

P9.00=1

Meni¢ posudzuje, ¢i je motor pretazeny podla inverznej ¢asovej krivky ochrany motora
proti pretazeniu.

Inverzna krivka ¢asového oneskorenia ochrany proti pretazeniu motora je:

220% * P9.01 * menovity prdd motora (ak zataZenie zostava na tejto hodnote jednu
minutu, menic hlasi chybu motora pri pretazeni) alebo

150% * P9.01 * menovity prid motora (ak zataZenie zostdva na tejto hodnote po 60
minutach, menic hlasi chybu motora pri pretazeni).

Nastavte P9.01 na zaklade skutocnej kapacity pretazenia. Ak je hodnota parametra P9.01
nastavena na prilis velkd hodnotu, méze doéjst k poSkodeniu motora, ak sa motor
prehrieva, ale menic nehldsi alarm.

Vystraziny koeficient pretazenia motora| Standardne 80 %

P9.02

Rozsah nastavenia 50 % - 100 %

Tato funkcia sluzi na poskytnutie varovného signdlu riadiacemu systému cez vystup YO
pred ochranou proti pretazeniu motora. Tento parameter sa pouzZiva na urcenie
percentualneho podielu, v ktorom sa pred pretazenim motora vykonava predbeiné
varovanie. Cim vadsia je hodnota, tym je kratsia doba predbeZného varovania.

Ak je celkovy vystupny prud menica vacsi ako hodnota inverznej ¢asovej krivky pretazenia
vynasobend hodnotou P9.02, multifunkény digitalny vystup YO (predbezné varovanie pred
pretazenim motora) sa zapne (ON).
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Zvysenie pretaZenia Standardne 10
P9.03
Rozsah nastavenia 0 (ziadne prepatie) - 100
Ochranné napatn? c’hranlace pred tandardne 130 %
P9.04 prepatim
Rozsah nastavenia 120 % - 150 % (Tri fazy)

Ak napétie DC zbernice prekroc¢i hodnotu P9.04 (ochranné napétie proti prepatiu) pocas
spomalenia motora, meni¢ zastavi spomalovanie a zachova aktudlnu beziacu frekvenciu.
Po zniZeni napétia zbernice sa motor nadalej spomaluje. P9.03 (zvySenie pri pretaZeni pri
prepiti) sa pouZiva na nastavenie ochrany potlaéenia prepéatia v menici. Cim je hodnota
vacsia, tym vacsia bude ochrana.

Za predpokladu, Ze nedoslo k vzniku prepatia, nastavte hodnotu P9.03 na malu hodnotu.
Pri malom zataZeni by mala byt hodnota mald. V opa¢nom pripade bude dynamicka
reakcia systému pomala. Pri velkom zotrvacnom zataZeni by mala byt hodnota velka. V
opac¢nom pripade bude vysledok potlacenia slaby a moze dojst k poruche prepatim. Ak je
zvySenie prepatia nastavené na hodnotu 0, funkcia prepatia je vypnuta.

Prirastok nadpradu Standardne 20
P9.05
Rozsah nastavenia 0-100
Nadprudova ochrana Standardne 150 %
P9.06
Rozsah nastavenia 100 % - 200 %

Ak vystupny prud prekro¢i ochranny prud pocas zrychlenia / spomalenia AC

motora, menic zastavi zrychlenie / spomalenie a zachova aktualnu beZiacu frekvenciu.
P9.05 (Prirastok pridu) sa pouZiva na nastavenie nadpridovej ochrany AC pohonu. Cim
vacsia je hodnota, tym vacsia bude nadpriddova ochrana. Za predpokladu, Ze nedoslo k
nadprudu, nastavte hodnotu P9.05 na malu hodnotu.

Pri malom zataZeni by mala byt hodnota mald. V opa¢nom pripade bude dynamicka
reakcia systému pomala. Pri velkom zotrvaénom zataZeni by mala byt hodnota velka. vV
opaénom pripade vysledok potladenia bude slaby a moze dojst k vzniku poruchy. Ak je
prirastok pretazenia nadmerného prudu nastaveny na 0, funkcia pretaZenia je vypnuta.

Skrat voci zemi po zapnuti Standardne 1

P9.07 0 Zakazané
Rozsah nastavenia

1 Povolené

PouZiva sa na nastavenie, ¢i sa ma pri zapnuti meniéa skontrolovat, ¢i nie je motor
skratovany voci zemi. Ak je tato funkcia zapnutd, na U V W menica bude po zapnuti
privedené vystupe napétie aZ po urcitom ¢ase kontroly.
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Casy automatického obnovenia po tandardne 0
P9.09 poruche
Rozsah nastavenia 0-20

SluzZi na nastavenie ¢asov automatického vynulovania poruchy, ak je tdto funkcia pouzita.

Po prekroceni hodnoty zostane jednotka AC v poruchovom stave.

St Y ¢ ické .
av vystupu YO !:)ocas automatického Standardne 1
P9.10 obnovenia po poruche

Rozsah nastavenia 0: ziadna aktivita; 1: aktivita

PouZziva sa pri rozhodovani o tom, ¢i YO sa aktivuje pri automatickom vynulovani poruchy.

Casovy |nter\{al automatického Sandardne 10s
P9.11 obnovenia po poruche
Rozsah nastavenia 0.1s-100.0s

poruche.

Slizi na nastavenie cakacej doby automatického vynulovania po

Volba ochrany pred vypadkom Standardne 1

P9.12 vstupnej fazy
Cislica jednotky: ochrana proti strate vstupnej fazy
Rozsah 0: Zakazané
nastavenia 1: Povolené
Desiatky: Rezerva

Viyber ochrany pri vypadku fazy Standardne 1

P9.13

0: Zakazané;

Rozsah nastavenia .
1: Povolené

PouZiva sa na urcenie, ¢i sa ma vykonat ochrana pri strate vystupnej fazy.
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: Ziadna chyba

: Rezervované

: Nadprud pri zrychleni

: Nadprud pri spomalovani

: Nadprud pri konstantnej rychlosti
: Prepatie pocas zrychlenia

: Prepétie pocas spomalenia

: Prepétie pri konstantnej rychlosti
: PretaZzenie brzdovej jednotky

: Podpiétie

: Pretazenie menica

: Pretazenie motora

P9.14 Prva porucha

O 00 NOUL B WNEL O

= =
= o

[
N

: Strata fazy napdjania

: Strata vystupnej fazy

: Prehriatie modulu

: Chyba externého zariadenia

: Chyba komunikacie

: Porucha stykaca

: Porucha detekcie pradu

: Chyba automatického ladenia motora
: Chyba karty Enkodéru / PG

: Chyba pri ¢itani a zapisovani EEPROM
: Chyba hardvéru menica

: Skrat proti zemi

: Rezervované

: Rezervované

[ R g e G Y
00N U W

P9.15 Druha porucha

N NDNNNDNDN R
u b~ WNEFE OOV

N
(o)}

: Dosiahol sa akumulativny ¢as chodu
: Porucha definovana pouzivatelom 1
: Porucha definovana pouzivatelom 2
: Dosiahla sa doba akumulacie

: Zatazenie je 0 (nulové)

: Spatna vazba PID pri behu

: Chyba obmedzenia prudu

: Porucha motora pocas prevadzky

: Prili$ velka odchylka rychlosti

: Prekrocenie rychlosti otacania rotora
: Prehriatie motora

: Porucha pociatoc¢nej polohy

B W WINNDNDN
O = O LV 00

P9.16 Tretia porucha

[N
R W N R

PouZiva sa na zaznamendvanie typov poslednych troch porich menica. Cislica 0 znamend
Ziadna porucha. Pripadné priciny a rieSenie kazdej poruchy najdete v kapitole 5.
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Zobrazuje frekvenciu, pri ktorej doslo k

P9.17 | Frekvencia pri 3. chybe poslednej chybe.
i . Zobrazuje aktualny stav, ked nastala
P9.18 | Prud pri 3. chybe g
poslednd porucha.
" . . Zobrazi napdtie zbernice, ked nastala
P9.19 | Napétie zbernice pri 3. chybe .
posledna chyba.
Zobrazuje stav vSetkych vstupnych svoriek,
ked nastala posledna chyba.
Postupnost je nasledovna:
EIIF) i) il B B EifA Bl AR Eifl Bl
S4 | S3 | S2 | S1 |REV|FWD
Stav vstupnych svoriek pri Ak je vstupnd svorka zapnutd (ON),
P9.20 L . !
3.chybe nastavenie je 1, nastavenie 0 znamend
rozopnutie (OFF). Hodnota je ekvivalentna
desatinnému ¢islu, prepocitand zo stavu S.
Zobrazuje stav  vSetkych vystupnych
svoriek, ked nastane poslednd chyba.
Postupnost je nasledovna:
BIT3 | BIT2 BIT1 BITO
RARBRC | YO
P9.21 Stav vystupnych svoriek pri
' 3. chybe Ak je vstupnd svorka zapnutd (ON),
nastavenie je 1, nastavenie 0 znamena
rozopnutie (OFF). Hodnota je ekvivalentna
desatinnému ¢islu, prepocitand zo stavu S.
P9.22 | Stav menica pri 3. chybe Rezervované
Zobrazuje aktualnu dobu zapnutia, ked
P9.23 | Doba zapnutia pri 3. chybe nastala poslednd porucha.
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Zobrazuje aktualnu dobu chodu, ked'

Doba chodu po 1. chybe

P9.24 Doba chodu po 3. chybe nastala posledni chyba.
P9.27 Frekvencia pri 2. chybe
P9.28 Prud pri 2. chybe
Napatie zbernice pri 2.
P9.29 chybe
P9.30 Stav vstupnych X svoriek pri
2. chybe
Stav vystupnych svoriek pri Rovnake ako P9.17 - P9.24
P9.31
2. chybe
P9.32 Frekvencia pri 2. chybe
P9.33 Vystupny prud pri 2. chybe
P9.34 Napatie DC pri 2. chybe
Stav vstupnych X svoriek pri
P9.37 1. chybe
Stav vystupnych svoriek pri
P9.38 1. chybe
Frekvencia pri 1. chybe
P9.39
P9.40 Vystupny prud pri 1. chybe
Napitie DC zbernice pri 1. Rovnaké ako P9.17 - P9.24
P9.41
chybe
P9.42 Stav menica pri 1. chybe
P9.43 Doba zapnutia pri 1. chybe
P9.44
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Vyber akcie ochrany proti Standardne 00000
porucham 1
Jednotky | prefaenie motora OL1
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
P9.47 Desiatky Strata vstupnej fazy LI (0,1,2 ako pri OL1)
Rozsah
nastavenia
Stovky Strata vystupnej fazy LO (0,1,2 ako pri OL1)
Chyba externého zariadenia EF
Tisicky | (0,1,2 ako pri OL1)
Desattisice | chyba komunikacie CE (0,1,2 ako pri OL1)
Vyber akcie oc’hrany proti Standardne 00000
poruchdam 2
Jednotky | Chyba enkodéru PG
0 Spomalenie do zastavenia
1 Prepnutie na ovladanie V/F, STOP podla
reZimu zastavenia
5 Prepnutie na ovladanie V/F, pokracuje CHOD
motora
P3.48 Desiatky Kéd funkcie chybného citania (EEP)
Rozsah nastavenia
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla reZzimu zastavenia
Stovky Rezervované
Tisicky Prehriatie motora
Desattisice Dosiahol sa celkovy ¢as (END1) (rovnaky ako
jednotkova Cislica v P9.47)
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Vyber akcie oc,hrany proti Eandardne 00000
porucham 3
Jednotky Uzivatelom definovana akcia 1
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
Desiatky UZivatelom definovana akcia 2
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
Stovky Dosiahla sa ceIk’ové d'oba p?,d 'napétim
(END2) (rovnaka ako jedn. cislica v P9.47)
P9.49 0 Spomalenie do zastavenia
Rozsah
nastavenia 1 STOP podla reZimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
Tisicky Nulové zataZenie (LOAD)
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla reZimu zastavenia
Pokracuje v prevadzke na drovni 7%
2 menovitej frekvencie motora a obnovi
nastavenu frekvenciu, ak sa zataz. obnovi
Desattisice | Strata spatnej vazby PID
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla reZimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
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Vyber akcie ochrany proti .
) Standardne (00000
porucham 4
Jednotky Prilis velkd odchylka rychlosti (ESP)
0 Dobeh do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
P9.50 2 Pokracujte v chode
Rozsah
i Prekrocenie rychlosti motora (OSP
nastavenia Desiatky y (OsP)
Stovky Porucha pociatocnej polohy (INI)
Tisicky Rezervované
Desattisice | Rezervované

Ak je vybratd moznost "Stop do zastavenia", meni¢ zobrazi kdd chyby a zastavi sa.
Ak je zvolené "Stop podla rezimu zastavenia", menic¢ zobrazi kéd chyby a zastavi sa podla

rezimu zastavenia. Po zastaveni sa na displeji menica zobrazi chybovy kod.

Ak je vybrata moznost "Pokradovat v Chode", meni¢ pokracuje v prevadzke
a zobrazi sa kdd chyby. Frekvencia chodu je nastavena v P9.54.

Volbva frek.venue pre  |%tandardne 0
pokracovanie v spusteni
0 Aktudlna frekvencia chodu
P9.54 H 1 Nastavena frekvencia
Rozsa . 2 Horna hranica frekvencie
nastavenia
3 Dolna hranica frekvencie
4 Zalohovana frekvencia pri chybe
Zalohovana frekvencia pri Standardne 100.0%
chybe
P9.55 R h
ozsan. 60.0 % - 100.0 %
nastavenia

Ak dojde k poruche pocas chodu menica a v pripade poruchy je nastavend "Pokraovat v
prevadzke", menic zobrazi kéd poruchy a nadalej bezi na frekvencii nastavenej v P9.54.

Hodnota v P9.55 je percento vzhfadom z maximalnej frekvencie.
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P9.56 Rezervované
P9.57 Rezervované
P9.58 Rezervované
Vybelr ¢innosti prll'na'hlom Standardne 0
vypadku napdjania
P9.59 0 Neplatné
Rozsah nastavenia 1 Spomalenie
2 Spomalenie do zastavenia
Akcia pozastavi sledovanie
P9 60 napétia pri ndhlom vypadku | Standardne 0.0%
) napdjania
Rozsah nastavenia ‘ P9.62 az 100.0 %
Do’ba sled?vanla napa,t.la F.m Standardne 0.50s
P9.61 nahlom vypadku napdjania
Rozsah nastavenia ‘ 0.00s-100.00 s
Napitie prinahlom wpadku | .1 gne 30.0%
P9.62 Pa)
Rozsah nastavenia 60.0 % - 100.0 % (napétia DC zbernice)

Pri ndhlom vypadku napajania alebo ndhlom poklese napétia, zniZi sa napatie DC zbernice.
Tato funkcia umozZiuje meni¢u kompenzovat zniZovanie napatia DC zbernice energiou
spatnej vazby znizenim vystupnej frekvencie tak, aby sa udrzala nepretrzitd prevadzka AC
motora.

Ak P9.59 = 1, pri ndhlom vypadku napajania alebo pri ndhlom zniZeni napatia, AC pohon
spomaluje.

Po obnoveni normalneho napatia zbernice sa meni¢ zrychluje na nastavenu frekvenciu. Ak
napétie zbernice zostane normalne po dobu presahujicu hodnotu nastavenu v P9.61,
povazuje sa napatie zbernice za normalne.

Ak je P9.59 = 2, pri nahlom vypadku napajania alebo nahlom poklese napatia menic
spomali az do zastavenia.

Obrazok 4-22 zobrazuje ¢innosti menica po nahlom vypadku napajania.
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Doba sledovania pri nédhlom wypadku
napajania P9.61
||
1
Napétie zbernice 1
1

Napatie prindhlom L - - _ - A _ - - _ _ _
vypadku napdjania
P9.61

Frekvencia chodu &

Pauza v sledovani

napatia pri nahlom

vypadku napéjania
P9.60

1 P9.59=1
| : Spomalenie
1

I
I
I
I
4
I
I
I
I
T
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
|

Doba Doba Doba

spomalenia3 spomalenia 4 zrychlenia 3
Frekvenciachodu & :

Pauza v sledovani

napétia pri ndhlom

vypadku napajania
P9.60

Doba Doba
spomalenia 3 spomalenia 4

Obrazok 4-22: Cinnost menica po ndhlom vypadku napéajania

Ochrana pri nulovom zatazeni ‘§tandardne‘ 0
P9.63 0 Zakazané
Rozsah nastavenia
1 Povolené
Uroven detekcie nulového zatazenia ‘ Standardne ‘ 10.0 %
P9.64
Rozsah nastavenia 0.0 % - 100.0 % (menovitého pridu motora)
Doba detekcie nulového zataZenia ‘ Standardne ‘ 1.0s
P9.65
Rozsah nastavenia 0.0s-60.0s

Ak je aktivovana ochrana pri nulovom zataZeni a vystupny prud menicéa je nizsi nez
detekénd droven (P9.64) a nepretrzity Cas prekracuje Cas detekcie (P9.65), vystupna
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frekvencia menica automaticky klesne na 7% nominadlnej frekvencie. Po¢as ochrany sa
menic¢ automaticky zrychluje na nastavenu frekvenciu ak sa obnovi normalne zatazenie.

Hodnota detekcie nadmerne;j Standardne 20.0%
P9.67 rychlosti
Rozsah nastavenia l 0.0% az 50.0% maximalnej frekvencie
Hodnota detekcie ¢asu Standardne 1.0s
P9.68 nadmernej rychlosti
Rozsah nastavenia ‘ 0.0saz60.0s

Tato funkcia je platna len v pripade, Ze meni¢ frekvencie V 810 bezi vo vektorovom
ovladani. Ak aktudlna rychlost otacania motora detekovana AC pohonom prekrodi
maximalnu frekvenciu a nadmerna hodnota je vyssia ako hodnota P9.67 a nepretrzity cas
prekracuje hodnotu P9.68, jednotka AC hlasi OSP a p6sobi podla podla zvolenej akcie

ochrany proti porucham. Ak je ¢as detekcie nastaveny na 0.0 s, zrusi sa funkcia detekcie
nadmernej rychlosti.

Odchylky hodnota detekcie je prilis 20.0%
P9.69 velkej rychlosti Standardne
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 % az 50.0 % maximalnej frekvencie
Odchylka doby detekcie prilis velkej 5.0s
P9.70 rychlosti Standardne
Rozsah nastavenia ‘ 0.0s az60.0s

Tato funkcia je platna len vtedy, ked meni¢ V 810 beZi v reZime vektorového ovladania.

Ak jednotka menifa rozpozna odchylku medzi aktudlnou rychlostou otid¢ania motora
detekovanou menicom aak je nastavend frekvencia vysSia ako hodnota P9.69 a
nepretrzity ¢as prekracuje hodnotu P9.70, jednotka menic¢a hlasi ESP a pdsobi podla
vybranej akcie ochrany proti porucham. Ak je P9.70 (Cas detekcie prilis velkej odchylky
rychlosti) nastaveny na 0.0 s, tato funkcia sa zrusi.
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Skupina PA: Funkcia PID riadenia procesu

PID riadenie je vSeobecna metdda riadenia procesov. Pomocou linearnych, integra¢nych a
diferencialnych operacii medzi signalom spatnej vazby a cielovym signalom sa upravuje
vystupnu frekvenciu a vytvdra spatnovazbovy systém na stabilizaciu riadenej cielovej
hodnoty.

Aplikuje sa na riadenie procesu, ako je riadenie prietoku, regulacia tlaku a regulacia
teploty. Nasledujuci obrazok znazorriuje hlavnu blokovd schému PID riadenia.

Ciel =+ PID vystup

Spatna vazba

Obrazok 4-23: Blokovy diagram PID riadenia

Nastavenia zdroja Zelanegj tandardne 0
hodnoty PID
0 PA.01
1 FIV
PA. 2 FIC
00 Rozsah .
. 3 Rezervované
nastavenia , -
4 IMPULSNE nastavenie (X5)
5 Komunikacné nastavenie
6 Viacnasobny vyznam
Digitalne nastavenie PID Standardne | 150.0 %
PA.01
Rozsah nastavenia 0.0-100.0 %

PA.00 sa pouziva na vyber kandlu nastavenia PID. Nastavenie PID je relativna hodnota a
pohybuje sa od 0,0% do 100,0%. PID spitna vizba je tie? relativna hodnota. Ugelom
ovladania PID je rovnaké nastavenie PID a spatnej vazby PID.
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Nastavenia zdroja spatnej

) Standardne 0
vazby PID

FIV
FIC

Rezervované
FIV az FIC
IMPULZNE nastavenie (X5)
Komunikaéné nastavenie
FIV + FIC
MAX (|FIV|,|FIC])

8 MIN ([FIV[,|FIC])
Tento parameter sluzi na vyber kanalu spatnovazobného signalu PID.
PID spatna vazba je relativna hodnota a pohybuje sa od 0.0% do 100.0%.

PA.02

Rozsah
nastavenia

Nfojun|bp|W[IN|[RL|O

Smer p6sobenia PID Standardne 0

PA.03 0 Akcia dopredu
Rozsah nastavenia

1 Akcia dozadu

0: Akcia dopredu

Ak je hodnota spatnej vdazby mensSia ako nastavenie PID, vystupna frekvencia menica
stupne. Napriklad riadenie napatia vinutia vyZaduje PID akciu vpred.

1: Akcia dozadu

Ak je hodnota spatnej vdazby mensia ako nastavenie PID, vystupna frekvencia menica sa
znizi. Napriklad reguldcia napnutia odvijania vyZaduje spatnu PID akciu. Upozoriiujeme, ze
tato funkcia je ovplyvnena obratenim cinnosti multifunkéného terminalu PID. V aplikacii
tomu venujte pozornost.

Rozsah nastavenia spatnej vazby PID Standardne 1000

PA.04
Rozsah nastavenia 0-65535

Tento parameter je bezrozmernd hodnota. SlUZi na zobrazenie nastavenia PID (D0.15) a
spatnej vazby PID (DO.16).

Relativna hodnota 100% spatnej vazby nastavenia PID zodpoveda hodnote PA.04. Ak je
hodnota PA.04 nastavena na hodnotu 2000 a nastavenie PID je 100%, zobrazenie
nastavenia PID (D0.15) je 2000.
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Linearna konstanta Kp1 Standardne 20.0
PA.05
Rozsah nastavenia 0.0-100.0
Integracna konstanta Til Standardne 2.00s
PA.06
Rozsah nastavenia 0.01s5-10.00s
Derivacna konstanta Td1 Standardne 0.0s
PA.07
Rozsah nastavenia 0.0-10.0

PA.05 (Linedrna konstanta Kp1)

Uréuje intenzitu reguldcie PID regulatora. Cim vy$dia je Kpl, tym vicdia je intenzita
regulacie. Hodnota 100,0 uddva, kedy odchylka medzi PID spatnou vazbou a PID
nastavenim je 100,0%, nastavenie amplitudy PID regulatora na referenénom vystupnom
kmitocte je maximalna frekvencia.

PA.06 (Integracna konstanta Til)

Uréuje intenzitu integracie. Cim je ¢as integracie kratsi, tym je intenzita reguldcie vicsia.
Ked' je odchylka medzi PID spatnou vazbou a nastavenim PID 100.0%, integralny regulator
vykonava kontinudlne nastavenie pre ¢as nastaveny v PA.06. Potom dosiahne amplituda
nastavenia maximalnu frekvenciu.

PA.07 (Derivacna konstanta Td1)

Uréuje intenzitu diferenénej regulécii PID. Cim je ¢as derivovania dlhsi, tym vadsia je
intenzita regulacie. Derivacny cas je Cas, v ktorom zmena spatnej vdzby dosiahne 100,0% a
potom amplituda nastavenia dosiahne maximalnu frekvenciu.

Frekvencia odpojenia PID reverzného | .
. Standardne 2.0 Hz
PA.0S otacania
Rozsah nastavenia 0.0 — max. frekvencia

V niektorych situdciach, ak vystupna frekvencia PID je zdporna hodnota (reverzné otacanie
motora), mbze byt nastavenie PID a spatnd vazba PID rovnaké. Pri niektorych aplikaciach je
vsak prilis vysoka frekvencia spatného

otacania zakazana a PA.08 sa pouZiva na urcenie hornej hranice frekvencie spatného
otacania.

Limit odchylky PID Standardne 0.0%

PA.09
Rozsah nastavenia 0.0-100.0%
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Ak je odchylka medzi spatnou vazbou PID a nastavenim PID menSia nez hodnota PA.09,

riadenie PID sa zastavi. Mald odchylka medzi spdtnou vazbou PID a nastavenim PID

spOsobi, ze vystupna frekvencia bude stabilnd a nemennd, ¢o je obzvlast efektivne pre

niektoré aplikacie riadenia s uzavretou sluckou.

PID diferenény limit Standardne

PA.10

0.10 %

Rozsah nastavenia 0.0-100.0%

PouZiva sa na nastavenie diferenéného vystupného rozsahu PID. Pri ovladani PID mbze

diferencialna operacia fahko spdsobit oscilaciu systému. Diferenéna regulacia PID je teda

obmedzena na maly rozsah. PA.10 sa pouZiva na nastavenie rozsahu diferenéného vystupu

PID.

Nastavenie ¢asu zmeny PID Standardne

0.00s

PA.11

Rozsah nastavenia 0.00-650.0s

Cas zmeny ¢asu PID udava ¢as potrebny na zmenu nastavenia PID z 0,0% na 100,0%.

Nastavenie PID sa meni linedrne podla meniaceho ¢asu, ¢im sa zniZuje ndraz spdsobeny

nahlou zmenou nastavenia v systéme.

Doba filtra spatnej vazby PID Standardne 0.00s
PA.12
Rozsah nastavenia 0.00-60.0s
Doba filtra vystupu PID Standardne 0.00s
PA.13
Rozsah nastavenia 0.00-60.0s

PA. 12 sa pouziva na filtrovanie PID spatnej vazby, ¢o pomaha zniZovat rusenie spatnej

vazby, ale spomaluje reakciu systému.

PA.13 sa pouziva na filtrovanie vystupnej frekvencie PID, ¢o pomaha potlacit nahlu zmenu

vystupnej frekvencie menica, ale spomaluje reakciu systému.

PALS Linearna konstanta Kp2 ‘ Standardne ‘ 20.0
' Rozsah nastavenia ‘ 0.00-100.0
PALE Integracna doba Ti2 ‘ Standardne ‘ 2.00s
' Rozsah nastavenia ‘ 0.01s5s-10.00s
Derivacna doba Td2 ‘ Standardne ‘ 0.00s
PA.17
Rozsah nastavenia ‘ 0.0-10.0
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Podmienka prepinania .
Standardne 0
parametrov PID
0 Ziadne prepinanie
PA.18 - P .p
Rozsah nastavenia Prepinanie cez 5
5 Automatické prepinanie na
zaklade odchylky
PALS Integraéna konstanta Ti2 Standardne ‘ 20%
' Rozsah nastavenia 0.0% - PA.20
bA20 Deriva¢na konstanta Td2 Standardne 80 %
' Rozsah nastavenia ‘ PA.19-100 %

V niektorych aplikidciach sa vyZaduje prepinanie parametrov PID, ak jedna skupina
parametrov PID nedokazZe splnit poziadavku celého beZiaceho procesu. Tieto parametre sa
pouZivaju na prepinanie medzi dvoma skupinami parametrov PID.

Parametre regulatora PA.15 aZ PA.17 su nastavené podobnym spdsobom ako PA.05 aZ
PA.O7.

Prepinanie méze byt vykonané bud cez S terminal alebo automaticky na zédklade odchylky.
Ak vyberiete prepinanie cez vstup S, vstupu S musi byt priradena funkcii 43 "Prepinanie
parametrov PID". Ak je funkcia S vypnutd, vyberie sa skupina parametrov 1 (PA.05 aZ
PA.07). Ak je S zapnuté, je vybrata skupina 2 (PA.15 aZ PA.17).

Ak zvolite automatické prepinanie, ked je absolitna hodnota odchylky medzi spatnou
vazbou PID a nastavenim PID menSia ako hodnota PA.19, parameter PID vyberie skupinu 1.
Ak je absolutna hodnota odchylky medzi spatnou vazbou PID a nastavenim PID vysSia ako
je hodnota PA.20, parameter PID vyberie skupinu 2. Ked' je odchylka medzi PA.19 a PA.20,
parametre PID su linedrne interpolované hodnoty dvoch skupin hodnét parametrov.

PID parametre &

Skupina 1 PID
parametrov
PA.05, PA.O6, PA.O7

Skupina 1 PID
parametrov
PA.15, PA.16, PA.17

o

PA.19 PA20 PID parametre

Obrazok 4-24 Prepinanie PID parametrov
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Pocdiato¢na hodnota PID Standardne 0%
PA.21
Rozsah nastavenia 0.0%-100.0%
Pociato¢na hodnota oneskorenia PID | Standardne 0.00s
PA.22

Rozsah nastavenia

0.00s-650.00s

Ked' sa spusti meni¢, PID spusti algoritmus uzavretej slu¢ky iba po tom, ako je vystup PID
stabilizovany na hodnotu PID (PA.21) a tato doba oneskorenia je nastavena v PA.22

Vystupna
frekvencia

Pociatoc¢na
hodnota PID
PA21

Cas (t)

1

1 Doba oneskorenia

! pociatoénej hodnoty PID
PA.22

I
|
I
I
|
]
|
1
I
-
=
[}
|

/_L\__/

Obrazok 4-25 Funkcie pociato¢nej hodnoty PID

MaidmélnaT odchylka medzi dvoma Standardne 1.00 %
PA.23 vystupmi PID v smere dopredu

Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0 %

Maxllmalna'odchylka medzi dvoma Eandardne 1.00 %
PA.24 vystupmi PID v smere dozadu

Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0 %

Tato funkcia sluZi na obmedzenie odchylky medzi dvoma vystupmi PID (2 ms na vystup

PID), ktoré potlacuju rychlu zmenu vystupu PID a stabilizuju chod AC pohonu.

PA.23 a PA.24 zodpovedaju maximalnej absolutnej hodnote vystupnej odchylky v smere

dopredu a v opacnom smere.
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PA.25

Vlastnosti PID integrovania Standardne 00
Jednotky Oddelené integrovanie
0 Zakazané
1 Povolené
Rozsah nastavenia . Zastavenie integrovania, ked'
Desiatky , . . ,
vystup dosiahne pozadovany
0 Pokracovanie

Stop

Oddelené integrovanie

Ak je oddelené integrovanie povolené, PID zastavi operdcia, ked' je X priradené funkcii 38
"PID integrovanie pozastavené". V tomto pripade su ucinné iba linedrne a diferencialne

operacie.

Ak je oddelené integrovanie zakazané, nezalezi na tom, ¢i funkcia 38 " PID integrovanie

pozastavené ", priradend X, je zapnutd alebo nie.

Zastavenie integrovania, ked vystup dosiahne pozadovany limit.

Ak je zvolené "zastavenie integrovania", zastavi sa operacia integrovania v PID, ¢o mdze

pomact znizit prekroCenie PID parametrov.

Detekcia straty syloatnej vazby PID &tandardne 0.00 %
reguldtora
PA.26 . e
. 0.0%: nedetekuje sa strata spatnej vazby
Rozsah nastavenia
0.1%: 100.0%
Detekény cas pri strajce spatnej vazby Standardne 0.0s
PA.27 PID reguldtora
Rozsah nastavenia 0.0s-20.0s

Tieto parametre sa pouZivaju na posudenie straty spatnej vazby PID.

Ak je spatna vazba PID menSia ako hodnota PA.26 a nepretrZity Cas presahuje hodnotu

PA.27, menic hlasi Err31 a pracuje podla zvolenej akcie ochrany pri poruche.

spatnej vazby

Sprdavanie sa PID pri strate

Standardne 0

PA.28

Rozsah nastavenia

Ziadna akcia PID

Akcia PID podla nastavenia
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Tieto parametre sa pouzivaji na posudenie straty spatnej vazby PID.
Ak je spatna vazba PID mensia ako hodnota PA.26 a celkovy Cas presahuje hodnotu PA.27,
menic hlasi PIDE a pokracuje podla zvolenej akcie ochrany pri poruchach.

Skupina Pb: Premenliva frekvencia, pevna dizka a pocet

Funkcia frekvencie vykyvu sa aplikuje v oblasti vyroby textilii a chemickych vldkien a na
aplikacie, kde su potrebné funkcie navijania. Funkcia frekvencie vykyvu indikuje, Ze
vystupna frekvencia striedavého menic¢a sa meni nahor a nadol okolo nastavenej strednej
frekvencie. Priebeh frekvencie na Casovej osi znazorneny na nasledujucom obrazku.
Amplituda frekvencie vykyvu je nastavend v Pb.00 a Pb.0l. Ked je hodnota Pb.01
nastavend na hodnotu 0, amplituda frekvencie vykyvu je 0 a funkcia frekvencie vykyvu sa
nepouziva.

Amplitida premenlivej frekvencie

Vystupnd
ystupna Aw=Fset*Ph.01

frekvencia Hz
Horna hranica
premenlivej frekvencie

Dolna hranica
premenlivej frekvencie

Nastavend
premenliva frekvencia

Textile kick
fre']uem:y
Aw= 'lsct*Pb_UZ

|

B R I . |

i i -

! | —— —! Cas (t)

1 I I Swing ! 1! 1

| Doba zrychlenia Doba narastu Doba spomalenia

. cyklus

Prikaz CHOD
Obrazok 4-26: Ovladanie frekvencie vykyvu
Nastavenie rezimu <
L Standardne 0
frekvencie vykyvu
Pb.00 0 Pomerne k strednej hodnote frekvencie
Rozsah nastavenia
1 Pomerne k maximalnej hodnote frekvencie
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Tento parameter sluzi na vyber zdkladnej hodnoty amplitidy vykyvu.
0: Vzhladom na strednu frekvenciu (volba zdroja frekvencie P0.03). Je to premenlivy
hodnota vykyvu. Amplituda sa meni podla strednej frekvencie (nastavenej frekvencie).

1: Vzhladom na maximalnu frekvenciu (maximalna vystupna frekvencia P0.12)
Je to pevnd hodnota vykyvu. Amplitdda sa nemeni.

Amplituda frekvencie vykyvu Standardne 0.00 %
Pb.01
Rozsah nastavenia 0.0%-100.0%
Amplitida frekvencie skoku Standardne 0.00 %
Pb.02
Rozsah nastavenia 0.0% -50.0%

Tento parameter sa pouziva na urcenie amplitudy frekvencie vykyvu a frekvencie skoku.
Frekvencia vykyvu je obmedzend hornou hranicou frekvencie a spodnou hranicou
frekvencie.

Pokial ide o strednu frekvenciu (Pb.00 = 0), skuto¢na amplitida vykyvu AW je vysledkom
vypoctu P0.03 (vyber zdroja frekvencie) vynasobeny Pb.01. V porovnani s maximalnou
frekvenciou (Pb.00 = 1) je skutocnd amplitida vykyvu AW vysledkom vypoctu P0.12
(maximalna frekvencia) vynasobend Pb.01. Frekvencia skoku = Amplituda vykyvu AW x
Pb.02 (Amplituda frekvencie skoku). Pokial ide o strednu frekvenciu (Pb.00 = 0), skokova
frekvencia je premenna hodnota. Pokial ide o maximalnu frekvenciu (Pb.00 = 1), skokova
frekvencia je pevna hodnota.

Frekvencia vykyvu je obmedzena hornou a spodnou hranicou frekvencie.

Cyklus vykyvu frekvencie Standardne 10.0s
Pb.03
Rozsah nastavenia 0.15s-3000.0s
Cassvy k:elfK':Il(ent §tl:pan|a Standardne 50.00 %
Pb.04 rojuholnikovej viny
Rozsah nastavenia 0.1%-100.0%

Cyklus vykyvu frekvencie: doba uplného cyklu vykyvu.

Pb.04 Specifikuje ¢asovy percentualny koeficient stipania trojuholnikovej viny na hodnotu
Pb.03 (cyklus vykyvu frekvencie).

Doba nabehu trojuholnikovej viny = Pb.03 (Cyklus vykyvu frekvencie) x Pb.04 (Casovy
koeficient stlipania trojuholnikovej viny, jednotka: s).
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Doba poklesu trojuholnikovej viny = Pb.03 (cyklus vykyvu frekvencie) x (1 - Pb.04 Koeficient
stupania trojuholnikovej viny. Jednota: s).

Nastavend dizka Standardne 1000 m
Pb.05
Rozsah nastavenia Om- 65535 m
Skuto&na dizka Standardne 0
Pb.06
Rozsah nastavenia Om- 65535 m
Pocet impulzov na jeden meter Standardne 100
Pb.07
Rozsah nastavenia 0.1 —6553.5

Predchadzajuce parametre sa pouzivaju na riadenie pevnej dizky.
Informacie o dizke sa zhromazduju prostrednictvom multifunkénych digitdlnych vstupov.
Skutoéna dizka Pb.06 sa vypocdita vydelenim po&tom impulzov, registrovanych cez vstupu S,
hodnotou Pb.07 (pocet pulzov na jeden meter).

Ked' skutoéna dizka Pb.06 prekrodi nastavenu dizku v Pb.05, vystup YO priradeny funkcii 10
(dosiahnutd dizka) sa zapne (ON).

Pocas rezimu merania dizky, mdze sa vykonat resetovanie dizky cez svorku S s priradenou
funkciou 28. Podrobné informacie najdete v popise P5.00 aZ P5.09.

Priradte funkciu 27 (vstup pre meranie dizky) prisluinému terminédlu S v poZadovanych
aplikdciach. Ak je frekvencia impulzov vysokd, musi sa pouzit vstup X5.

Nastavena hodnota pocitadla Standardne 1000
Pb.08
Rozsah nastavenia 1- 65535
Urcend hodnota pocitadla Standardne 1000
Pb.09
Rozsah nastavenia 1- 65535

Vstupné impulzy sa privadzaju z multifunkénych vstupnych termindlov. Priradte prislusnej
vstupnej svorke funkciou 25 (vstup pocitadla). Ak je frekvencia impulzov vysokd, musi sa
pouzit vstup X5.

Ked' hodnota pocitadla dosiahne nastavenu pocitaciu hodnotu (Pb.08), svorka YO
priradend funkcii 8 (Dosiahnuta hodnota pocitadla dosiahnuta) sa zapne (ON). Potom
pocitadlo pocitanie zastavi.

Ked hodnota pocitadla dosiahne uréent hodnotu (Pb.09), svorka YO priradena k funkcii 9
(dosiahnutd hodnota urcend hodnota) sa zapne (ON). Poditadlo potom pocita az do
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dosiahnutia nastavenej hodnoty. Hodnota Pb.09 by sa mala rovnat alebo byt mensia ako
hodnota Pb.08

Vet ot ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂmﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ_

101112 192021 P12
i i D0.12=20 !
Vstup pocitadla : i
Pb.09=11 f i
Vystup po dosiahnuti nastavenej  D(.12=11 i
hodnoty poéitadla Pb.08=20 '
Vystup po dosiahnuti D0.12=20

uréenej hodnoty poéitadla

Obrazok 4-27: Dosiahnutd nastavena hodnotu pocitadla

Skupina PC: Viacnasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia

V 810 ma mnoho viacndsobnych instrukcii ako viacnasobna rychlost. Okrem viacnasobnej
rychlosti mézu byt pouzité ako zdroj oddeleného napétia V/F a nastavenia zdroja procesu
PID regulatora.

Jednoducha funkcia PLC sa lisi od funkcie uzivatelom programovatelného

V 810. Jednoduché PLC modzZe vykonat len jednoduchi kombindciu viacndsobnych
inStrukcii, pricom uZivatelska programovatelna funkcia je bohatSia a praktickejsia.
Podrobnosti najdete v popise skupiny PC.

PC.00 Viacnasobna funkcia 0 Standardne | 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.OL Viacnasobna funkcia 1 Standardne | 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.O2 Viacnasobna funkcia 2 Standardne ‘ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.03 Viacnasobna funkcia 3 Standardne | 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.04 Viacnasobna funkcia 4 Standardne ’ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.O5 Viacnasobnd funkcia 5 Standardne ‘ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.O6 Viacnasobna funkcia 6 Standardne ‘ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%
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Viacndsobna funkcia 7 ‘ Standardne 10.0 %
Peo7 Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

Viacnasobna funkcia 8 | Standardne 10.0 %
PC08 Rozsah nastavenia l -100% az +100%

Viacndsobna funkcia 9 ‘ Standardne 10.0 %
PC09 Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

Viacnasobna funkcia 10 | Standardne 10.0%
Pe.10 Rozsah nastavenia l -100% az +100%

Viacndsobna funkcia 11 ‘ Standardne 10.0 %
Peit Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

Viacnasobna funkcia 12 ‘ Standardne 10.0%
Pe. 12 Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

Viacndsobna funkcia 13 ‘ Standardne 10.0 %
Pe.13 Rozsah nastavenia ‘ -100% aZ +100%

Viacnasobna funkcia 14 ‘ Standardne 10.0%
P14 Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

Viacndsobna funkcia 15 ‘ Standardne 10.0 %
P15 Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

Viacnhdsobnd instrukcia sa mdze pouZit v troch pripadoch: ako zdroj frekvencie, V/F
oddeleny zdroj napatia a zdroj nastavenia procesu PID regulatora. Viacnasobna instrukcia

je relativna hodnota a pohybuje sa od -100,0% do +100,0%.

Ako zdroj frekvencie, nastavi sa percento vzhfadom na maximdlnu frekvenciu. Ako zdroj
oddeleného napitia V/F, je to percento vzhladom na menovité napatie motora. Ako zdroj

nastavenia procesu PID nevyZaduje konverziu.

Viacndsobné instrukcie mozno prepinat na zadklade rdznych stavov multifunkénych

digitalnych X- terminalov. Podrobnosti najdete v popise skupiny P5.

126




Kapitola 4 Podrobny popis funkcii

ReZim chodu jednoduchého PLC| Standardne 0

0 Stop po vykonani jedného cyklu chodu menica

PC.16
Udrziava posledné hodnoty po tom, ¢o menic

Rozsah nastavenia 1 L.
vykona jeden cyklus

Opakovanie po vykonani jedného cyklu chodu

2 -y
menica

0: Stop po vykonani jedného cyklu chodu menica

Menic sa zastavi po vykonani jedného cyklu a nespusti sa az do prijatia iného prikazu.
1: Udrziava posledné hodnoty po tom, ¢o menic¢ vykond jeden cyklus. Menic¢ udrzuje
konecnu frekvenciu chodu a smer po vykonani jedného cyklu.

2: Opakovanie po vykonani jedného cyklu chodu menica

Meni¢ po skonceni jedného cyklu, spusti automaticky dalsi cyklus a pokracduje az do prijatia
prikazu stop. Jednoduchad funkcia PLC ma dva funkcie: zdroj frekvencie alebo zdroj
oddeleného napitia V/F. Ked sa ako zdroj frekvencie pouziva jednoduché PLC, hodnoty
parametrov PC.00 aZ PC.15 su kladné alebo zaporné a urcuju smer chodu. Ak si hodnoty
parametrov negativne, znamena to, motor bezi v opatnom smere.

PC.19

| i |
Smer A I PC2I
chodu X .
! P ! PC.02
1 1 (] I
1 I 1 I
1 1 | I 1
l ! | '
. C.00 ! X I
1 1 | ! ! »
T 1 T T L i
1 1 ! 1 1 C
1 1 ! 1 1 as (t)
I i ! 1 1
I 1 1 1
I 1 PC.OL 1 1
F ) t 1 1
PC.18 PC20 PC23 :
MO1 alebo |_|
vvstup relé \

Obrazok 4-28 Jednoduchy PLC pri pouZiti ako zdroj frekvencie
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Ako zdroj frekvencie ma PLC tri rezZimy chodu, ale ako oddeleny zdroj V/F, nema tri rezimy.
Teda:

0: Stop po vykonani jedného cyklu chodu menica
Meni¢ sa zastavi po vykonani jedného cyklu a nespusti sa az do prijatia iného prikazu.

1: Udrziava posledné hodnoty po tom, ¢o menic¢ vykond jeden cyklus. Meni¢ udrzuje
konec¢nu frekvenciu chodu a smer po vykonani jedného cyklu.

2: Opakovanie po vykonani jedného cyklu chodu menica
Meni¢ po skonéeni jedného cyklu, spusti automaticky dalsi cyklus a pokracuje az do prijatia
prikazu stop.

Nastavenie zapamatanie pri |
volbe jednoduchého PLC Standardne 00
Jednotky Zapamatanie po vypadku napdjania
0 Nie
PC.17 1 Ano
Rozsah nastavenia
Desiatky Zapamatanie po prikaze stop
0 Nie
1 Ano

Nastavenie zapamatanie pri volbe jednoduchého PLC pri vypadku napajania znamena, ze
menic si pamata bezny stav PLC a frekvenciu pred vypadkom napéjania a bude pokracovat
v behu podla zapamétanych udajov. Ak jednotkova Cislica je 0, menic spusti proces PLC po
jeho opatovnom zapnuti.

Nastavenie PLC na zapamatanie si stavu po stope znamena, Ze meni¢ zaznamenava
parametre chodu a frekvenciu chodu v momente zastavenia a bude pokracovat v chode od
zaznamenaného okamziku po jeho opatovnom spusteni. Ak desiatkova Cislica je nastavena
na hodnotu 0, menic spusti proces PLC po opdtovnom spusteni.
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Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 0 | Standardne 0.0's (hod)
PC.18
Rozsah nastavenia 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
jednoduchého PLC prikazu 0 Standardne 0
PC.19
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 1 | Standardne 0.0's (hod)
PC.20
Rozsah nastavenia 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
jednoduchého PLC prikazu 1 Standardne 0
PC.21
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 2 | Standardne 0.0's (hod)
PC.22
Rozsah nastavenia -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
jednoduchého PLC prikazu 2 Standardne 0
PC.23
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 3 | Standardne 0.0's (hod)
PC.24
Rozsah nastavenia 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
jednoduchého PLC prikazu 3 Standardne 0
PC.25
Rozsah nastavenia 0-3
bC.26 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 4 | Standardne 0.0 s (hod)

Rozsah nastavenia

0.0 s (hod) —6553.5 s(hod)
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Doba zrychlenia/spomalenia

. , ) Standardne 0
PC.27 jednoduchého PLC prikazu 4
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 5 ‘ Standardne ‘ 0.0 s (hod)
PC.28
Rozsah nastavenia -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
jednoduchého PLC prikazu 5 Standardne 0
PC.29
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 6 | Standardne 0.0's (hod)
PC.30
Rozsah nastavenia 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia «
jednoduchého PLC prikazu 6 Standardne 0
PC.31
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 7 | Standardne 0.0's (hod)
PC.32
Rozsah nastavenia 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia v
jednoduchého PLC prikazu 7 Standardne 0
PC.33
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 8 | Standardne 0.0's (hod)
PC.34
Rozsah nastavenia -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Poba zrych!enla/spon',\alenla Standardne 0
PC.35 jednoduchého PLC prikazu 8

Rozsah nastavenia 0-3
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bC.36 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 9 | Standardne 0.0 s (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
PC.37 jednoduchého PLC prikazu 9 Standardne 0
Rozsah nastavenia l 0-3
bC.38 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 10 |Standardne 0.0s (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
PC.39 jednoduchého PLC prikazu 10 Standardne 0
Rozsah nastavenia l 0-3
bC.40 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 11 |Standardne 0.0 s (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
PC.41 jednoduchého PLC prikazu 11 Standardne 0
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.42 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 12 |Standardne 0.0 s (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
PC.43 jednoduchého PLC prikazu 12 Standardne 0
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.a Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 13 |Standardne 0.0 s (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
PC.45 jednoduchého PLC prikazu 13 Standardne 0
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.46 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 14 |Standardne 0.0 s (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
PC.47 jednoduchého PLC prikazu 14 Standardne 0
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.48 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 15 |Standardne 0.0 s (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
PC.49 Doba zrychlenia/spomalenia Standardne 0

jednoduchého PLC prikazu 15
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Rozsah nastavenia 0-3
Jednotka ¢asu jednoduchého PLC Standardne 0
PC.50 0 S (sekundy)
Rozsah nastavenia
1 H (hodiny)
Zdroj 0 Standardne 0
0 Nastavené z PC.00
1 FIV
2 FIC
PC.51 3 Rezervované
Rozsah nastavenia 4 IMPULSNE nastavenie
5 PID
Nastavte podla prednastavenej
6 frekvencie (P0.10), modifikovanej

pomocou terminalu UP / DOWN

Urcuje parametre nastavenie kandlu 0. MbzZete vykonat pohodlné prepinanie medzi
nastavovacimi kanalmi. Ked' sa ako zdroj frekvencie pouZiva viacnasobna instrukcia alebo
jednoduché PLC, prepnutie medzi dvoma frekvenénymi zdrojmi sa da lahko realizovat.

Skupina PD: Parametre komunikacie

Pozrite si "Komunikacny protokol V 810 "

Skupina PP: UzZivateflom definované kody funkcii

PP.00

UZivatelské heslo

Standardne 0

Rozsah nastavenia

0-65535

Ak je parameter nastaveny na akékolvek nenulové Cislo, je aktivovana funkcia ochrany
heslom. Po nastaveni a vykonani hesla musite pre zadanie do menu zadat spravne heslo.
Ak je zadané heslo nespravne, nemdzete zobrazovat ani upravovat parametre. Ak PP.00 je
nastavené na 00000, predchadzajluce nastavené uzivatelské heslo sa vymaze a funkcia

ochrany heslom je vypnuta.
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Obnovenie standardnych hodnét Standardne 0

0 Ziadna ¢innost

1 Obnovenie tovarenského nastavenia

PP.O1 okrem parametrov motora

Rozsah nastavenia 2 Vymazanie zdznamov

4 Obnovi uloZené uZivatelské parametre

501 Zalohuje aktudlne pouZivatelské
parametre

1: Obnovenie tovarenského nastavenia okrem parametrov motora

Ak je PP-01 nastavené na 1, vacsSina funkénych kdédov sa obnovi na predvolené nastavenie,
okrem parametrov motora, (P0.22 nastavenie fr. rozsahu; zaznamy poruch, celkového
Casu chodu (P7.09), celkového ¢asu zapnutia (P7.13) a celkovej spotreby energie (P7.14).

2: Vymazanie zaznamov

Ak je PP.01 nastavené na 2, vymazu sa zdznamy o poruchach, celkova doba chodu (P7.09),
celkovy Cas zapnutia (P7.13) a celkova spotreba energie (P7.14).

4: Obnovi ulozené uzivatelské parametre

Ak je PP.01 nastavené na 4, obnovia sa predchadzajuce nastavené parametre.

501: Zalohuje aktudlne pouZivatelské parametre

Zalohuje aktudlne nastavené pouzivatelské parametre, zalohuje vsSetky aktualne
nastavenia parametrov, ktoré vdam pomozu obnovit nastavenie, ak sa vykonalo nespravne
nastavenie parametrov.

Skupina CO: Riadenie krutiaceho momentu a obmedzenie parametrov

Volba riadenia rychlosti .
° ’a.rla enia rychlosti / Standardne 0
krutiaceho momentu
C0.00 ]
0 Riadenie rychlosti
Rozsah nastavenia
1 Riadenie krutiaceho momentu

Sl4zi na vyber riadiaceho rezimu menica: reguldcia otacok alebo riadenie krutiaceho
momentu.

V 810 poskytuje svorky X s dvoma funkciami stvisiacimi s krdtiacim momentom: Riadenie
kratiaceho momentu je zakadzané (funkcia 29) a prepinanie medzi Regulaciou otacok /
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momentu (funkcia 46). Oba X- terminaly musia byt pouZité spolo¢ne s C0.00 na vykonanie
prepinania riadenia rychlosti / kritiaceho momentu. Ak funkcia 46 (prepinanie regulacia
otacok / reguldcie krutiaceho momentu), priradena svorke X, je vypnuta (OFF), riadiaci
rezim je uréeny pomocou C0.00. Ak je 46 zapnutd (ON), riadiacim reZimom je otocit
hodnotu C0.00.

Ak je vsak funkcia ovladania kritiaceho momentu zakdzanda, menic je pevne nastaveny na
prevadzku v reZzime riadenia rychlosti.

Nastavenia zdroja riadenia .
kratiaceho momentu Standardne 0
0 Digitalne nastavenie (C0.03)
1 FIV
2 FIC
0.01 Rozsah 3 Rezervované
nastavenia 4 IMPULZNE nastavenie
5 Komunikacné nastavenie
6 MIN (FIV, FIC)
7 MAX (FIV, FIC)
c0os | leitcena moments | Sandardne 150%
Rozsah nastavenia -200% - +200%

C0.01 sa pouziva na Nastavenia zdroja riadenia krdtiaceho momentu. Existuje celkovo 8
zdrojov riadenia krutiaceho momentu. Nastavenie krutiaceho momentu je relativna
hodnota. 100,0% zodpovedd menovitému krutiacemu momentu. Rozsah nastavenia je -
200,0% aZ 200,0%, ¢o znamena, Ze maximalny krdtiaci moment menica je dvojnasobok
menovitého krdtiaceho momentu motora.

Pre nastavenie krutiaceho momentu sa pouziva 1-7, komunikacné rozhranie, analégovy
vstup a impulzny vstup. Format ddajov je -100.00% az 100.00%. 100% zodpoveda hodnote
C0.03.

Max'lmalpa f're.kvenua vpred pri tandardne 50.00 Hz
C0.05 ovladani kratiaceho momentu

Rozsah nastavenia ‘ 0.0 Hz — maximalna frekvencia

Ma>,<|mallna frgkvenua vzad pri Standardne 50.00 Hz
C0.06 ovladani kratiaceho momentu

Rozsah nastavenia ‘ 0.0 Hz — maximalna frekvencia

Tieto dva parametre sa pouZivaju na nastavenie maximalnej frekvencie pri otacani
dopredu alebo dozadu v rezime riadenia kratiaceho momentu.
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Pri riadeni krdtiaceho momentu, ak je zatazovy krutiaci moment mensi ako vystupny
kratiaci moment motora, rychlost otacania motora bude stipat nepretriite.

Aby sa prediSlo poruche mechanického systému, maximdlna rychlost otdcania motora
musi byt obmedzena v regulécii krdtiaceho momentu.

MozZete vykonavat plynult zmenu maximalnej frekvencie v dynamike ovladania kratiaceho
momentu ovladanim hornej hranice frekvencie.

DobaIZI"ychIenla pri riadeni Standardne 0.00s
C0.07 krdtiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0.00s-650.0s
Doba ?pomalen|a pri riadeni Sandardne 0.00s
C0.08 krutiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0.00s-650.0s

Pri riadeni krdtiaceho momentu rozdiel medzi vystupnym krdtiacim momentom motora a
krdtiacim momentom zataze urc€uje rychlost zmeny rychlosti motora a zataZenie. Rychlost
otacania motora sa moze rychlo zmenit, ¢o spbsobi hluk alebo prili§ velké mechanické
namahanie. Nastavenie ¢asu zrychlenia / spomalenia v riadeni krdtiaceho momentu
plynulo meni otacky motora.

V aplikacidch, ktoré vyzaduju rychlu reakciu krdtiaceho momentu, nastavte ¢as zrychlenia /
spomalenia v riadeni krdtiaceho momentu na 0.00 s. Napriklad dva menice su pripojené na
pohon rovnakého zataZzenia. Ak chcete vyrovnat rozlozenie zatazenia, nastavte jeden
meni¢ ako hlavny v riadeni rychlosti a druhy ako podriadeny v riadeni krutiaceho
momentu. Podriadeny meni¢ prijima vystupny kratiaci moment z hlavného menica ako
prikaz krdtiaceho momentu a musi rychlo reagovat. V tomto pripade je ¢as zrychlenia /
spomalenia podriadeného menica v regulatore krutiaceho momentu nastaveny na 0.0 s.

Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia

Horna hranica prepinania

frekvencie PWM Standardne 12.00 Hz

C5.00

Rozsah nastavenia 0.0Hz-15Hz

Tento parameter sa pouZiva iba pre ovladanie V/F.

PouZiva sa na uréenie rezimu modulacie vin pri riadeni V / F asynchrénneho motora.
Ak je frekvencia nizSia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny je 7-segmentova
kontinudlna modulacia. Ak je frekvencia vyssia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny
je 5-segmentova prerusovana modulacia.
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7-segmentova kontinudlna moduldcia spésobuje viac strat, ale mensie pridové zvinenie. 5-

To méze viest k nestabilite motora pri vysokej frekvencii. Tento parameter bezne nemerite.
Pri nestabilite ovlddania V/F pozri parameter P4.11. Pri naraste teploty pozri parameter

P0O.17.

Rezim modulacie PWM

Standardne 0

C5.01 0

0: Asynchrénna moduldcia

Rozsah nastavenia

1

1: Synchrénna modulacia

Regulacia V/F je efektivna, ak sa pouZiva asynchrénna modulacia a ked je vystupna

frekvencia vysoka (nad 100HZ), ¢o vedie ku kvalite vystupného napatia.

Sp6sob kompenzacie

Standardne 1

C5.02

Ziadna kompenzacia

Rozsah nastavenia 1

ReZzim kompenzacie 1

ReZzim kompenzacie 2

Vo vSeobecnosti sa nemusi upravovat.

Nahodny rozmer PWM

Standardne 0

C5.03 0

Zakazané

Rozsah nastavenia
1-10

Nahodny rozmer nosnej frekvencie
PWM

Tento parameter znizuje hluénost motora, redukuje elektromagnetické rusenie.

Otvorené obmedzenie pradu Standardne 10
C5.04 0 Zatvorené
Rozsah nastavenia
1 Otvorené

Parameter moze obmedzit vznik poruchy kvoli nadprudu, zabezpeluje normalny chod
menica. Otvorenie obmedzenia prudu po dlhsiu dobu méze spdsobit prehriatie menica,

hldsenie poruchy CBC.
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Detekcia pridovej kompenzacie | Standardne 5

C5.05

Rozsah nastavenia 0-100

PouZiva sa na nastavenie kompenzacie prudovej detekcie, neodporicame menit.

Nastavenie podpitia Standardne 100 %

C5.06

Rozsah nastavenia 60%-140%

PouZiva sa na nastavenie chyby napatia LU pre nedostatok napatia menica, rézne Urovne
napatia menica 100%, zodpovedajuce rdéznym napdtiam, jednofdazovym 230V alebo
trojfazovym 230V: trojfazové 400 V: 350 ; trojfazové 690V: 650V.

Vyber rezimu optimalizacie SFVC Standardne 1

5.07 0 Ziadna optimalizacia
Rozsah nastavenia 1 ReZim optimalizacie 1

2 ReZim optimalizacie 2

1: Rezim optimalizacie 1

Pouziva sa, ked' je vysoka poZiadavka na linearnu reguldciu kratiaceho momentu.
2: ReZim optimalizacie 2

PouZziva sa v pripade poziadavky na stabilitu rychlosti.

Skupina C6: Nastavenie krivky FI (Fl je FIV alebo FIC)

Fl krivka 4 minimum ‘§tandardne‘ 0.0V
C6.00
Rozsah nastavenia ‘ -10.0V-C6.02
C6.01 Zodpovedajuce nastavenie krivky FlI 4 min. ‘ﬁtandardne‘ 0%
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
Fl krivka 4 inflexia 1 ’§tandardne‘ 3.00V
C6.02
Rozsah nastavenia ‘ C6.00-C6.04
C6.03 Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 inflexia 1 ‘ §tandardne‘ 30.0%
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
Fl krivka 4 inflexia 2 ’§tandardne‘ 6.0V
C6.04
Rozsah nastavenia ‘ C6.02 — C6.06
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C6.05 Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 inflexia 2 ‘ §tandardne‘ 60 %
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

C6.06 FI krivka 4 maximum |§tandardne‘ 10.00 V
Rozsah nastavenia l C6.06 —10.00 V

6.07 Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 max. ‘Etandardne‘ 100 %
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

C6.08 Fl krivka 5 minimum |§tandardne‘ 0.0V
Rozsah nastavenia l -10.0V-C6.10

C6.09 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 min. ‘Etandardne‘ 0%
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

C6.10 Fl krivka 5 inflexia 1 ‘gtandardne‘ 3.00V
Rozsah nastavenia ‘ C6.08 - C6.12

611 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 inflexia 1 ‘ §tandardne‘ 30.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

6.1 Fl krivka 5 inflexia 2 ‘gtandardne‘ 6.0V
Rozsah nastavenia ‘ C6.10-C6104

6.13 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 inflexia 2 ‘ §tandardne‘ 60 %
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

C6.14 FI krivka 5 maximum ‘ﬁtandardne‘ 10.00V
Rozsah nastavenia ‘ C6.14-10.00 V

615 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 max ‘§tandardne‘ 100 %

Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

Funkcia krivky 4 a 5 je podobnad ako krivky 1 a 3, ale krivky 1 a 3 su spojité Ciary a krivka 4 a
5 st 4-bodové krivky, ¢im sa realizuje pruznejsi vzajomny vztah. Krivky 4 a 5 st znazornené

na nasledujucom obrazku.

Pri nastaveni krivky 4 a 5 si vS§imnite, Ze minimalne vstupné napaétie, inflexia 1, inflexia 2,
napétie 2 a maximalne napatie krivky musia v tomto poradi stéle narastat.
P5.33 (vyber krivky Fl) sa pouZiva na stanovenie, ako vybrat krivku pre FIV az FIC z piatich

kriviek.
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F1
nastavenie

Nastavenie
F1 max

Nastavenie
F1 infexia 1

F1 krivka

F1 vstupné
inflexia 2

napatie

OV(0mA) - : -
. F1 krivka \|/ 10V(20mA)

Nastavenie inflexia 1 !

Flinfexia2 [/ -~~~ -~~~ ~-=-=°77

Nastavenie
F1 min

Obrdazok 4-29 Schéma krivky 4 a 5

Z ju ie skokovéh .
odpovedajuce nastavenie skokového bodu Etandardne 0.0%
C6.16 vstupu FIV
Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
7 » e skokovei litd v
odpovedajuce nastavenie skokovej amplitudy Etandardne 0.5%
Cc6.17 vstupu FIV
Rozsah nastavenia ‘ 0 %-+100 %
Zod daju t ie skokového bod .
odpovedajlice nastavenie skokového bodu |, . 0.0%
C6.18 vstupu FIC
Rozsah nastavenia -100 % - +100 %
Zodpovedajuce nastavenie skokovej amplitudy Standardne 0.5%
C6.19 vstupu FIC
Rozsah nastavenia 0 %-+100 %

Analégové vstupné svorky (FIV az FIC) menica V 810 podporuju prislusnd funkciu
skokového nastavenia, ktora fixuje zodpovedajlce nastavenie analégového vstupu v bode
skoku, ked' suvisiace nastavenie analdgového vstupu je v rozsahu skoku.

Napriklad, vstupné napatie FIV preskoCi okolo 5.00 V a rozsah skoku je 4.90-5.10V.
Minimalny vstup FIV 0.00 V zodpoveda 0.0% a maximalny vstup

10.00 V zodpovedd 100.0%. Detekované zodpovedajice nastavenie vstupu FIV sa
pohybuje medzi 49,0% a 51,0%.

Ak nastavite hodnoty C6.16 na 50.0% a C6.17 na 1.0%, potom sa po funkcii skoku dosiahne
fixné vstupné FIV nastavenie na 50.0%, ¢im sa eliminuje fluktuacny efekt.
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Skupina CC: Oprava hodnét FI / FO

Zmerané napatie FIV 1 Standardne Korekcia z vyroby
00 Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
Zobrazené napatie FIV 1 Standardne Korekcia z vyroby
ot Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
Zmerané napatie FIV 2 Standardne Korekcia z vyroby
o Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
Zobrazené napatie FIV 2 Standardne Korekcia z vyroby
o3 Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
Zmerané napatie FIC 1 Standardne Korekcia z vyroby
cc.o4
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
Zobrazené napatie FIC 1 Standardne Korekcia z vyroby
0 Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
Zmerané napatie FIC 2 Standardne Korekcia z vyroby
CC.06
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
Zobrazené napatie FIC 2 Standardne Korekcia z vyroby
o7 Rozsah nastavenia -9.999V - 10.000V

Tieto parametre sa pouZivaju na korekciu Fl, aby sa eliminoval vplyv posunu nuly.

Korekcia bola vykonana pred dodanim. Po obnoveni tovarenskych hodnét sa tieto
parametre obnovia na hodnoty nastavené vo vyrobe. VSeobecne nemusite vykonavat
korekciu tychto parametrov.

Namerané napatie udava skutocnu hodnotu vystupného napatia meranu pristrojmi, ako je
multimeter. Zobrazované napatie zodpoveda hodnote, ktoru vzorkuje menic. Podrobnosti
najdete v D0.21, D0.22. Pri korekcii privedte dve napatové hodnoty na kazdu svorku Fl a
uloZte namerané hodnoty a zobrazené hodnoty do kédov funkcii CC.00 az CC.07. Potom
bude meni¢ automaticky vykonavat posun nuly.
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Nastavené napdtie FOV 1 Standardne Korekcia z vyroby
cet2 Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V

Namerané napétie FOV 1 Standardne Korekcia z vyroby
B Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V

Nastavené napatie FOV 2 Standardne Korekcia z vyroby
ce Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V

Namerané napatie FOV 2 Standardne Korekcia z vyroby
cets Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V

Nastavené napatie FOV 1 Standardne Korekcia z vyroby
cee Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V

Namerané napétie FOV 1 Standardne Korekcia z vyroby
et Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V

Nastavené napatie FOV 2 Standardne Korekcia z vyroby
ces Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
cc19 Namerané napétie FOV 2 Standardne Korekcia z vyroby

Rozsah nastavenia

6.000V —9.999V

Tieto parametre sa pouZivaju na korekciu FOV/FOC.

Korekcia bola vykonana pred dodanim. Po obnoveni tovarenskych hodnét sa tieto
parametre obnovia na hodnoty nastavené vo vyrobe. VSeobecne nemusite vykonavat

korekciu tychto parametrov.

Nastavené napatie oznacuje teoretické vystupné napatie meni¢a. Namerané napatie udava

skuto¢nu hodnotu vystupného napdatia meranu pristrojmi, ako je napr. multimeter.

Skupina DO: Monitorované parametre

Skupina DO sa pouZiva na monitorovanie stavu menica pocas chodu. Hodnoty parametrov
si mozZete prezriet pomocou ovladacieho panela, ktory je vhodny na umiestnenie do

prevadzky alebo z hostitelského pocitaca prostrednictvom komunikacného rozhrania.

D0.00 az DO0.31 su monitorovacie parametre pocas behu a zastavenia definované

parametrami P7.03 a P7.04.
Dalsie podrobnosti najdete v tabulke.
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Parametre skupiny DO:

Kéd funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01 Hz
D0.01 Nastavena frekvencia (Hz) 0.01 Hz
D0.02 Napatie zbernice (V) 0.1V
D0.03 Vystupné napatie (V) 1.0V
D0.04 Vystupny prud (A) 0.01A
D0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1 kW
D0.06 Vystupny kratiaci moment (%) 0.1%
D0.07 Vstupny stav svorky X 1
D0.08 Vystupny stav YO 1
D0.09 FIV napatie (V) 0.01V
DO0.10 FIC napatie (V) 0.01V
D0.11 Rezervované
D0.12 Hodnota pocitadla 1
D0.13 Hodnota dizky 1
D0.14 Rychlost nacitania 1
DO0.15 PID nastavenie 1
D0.16 PID spatna vazba 1
D0.17 PLC stav 1
D0.18 Vstupna impulzna frekvencia 0.01 kHz
D0.19 Rychlost spatnej vazby (jednotka: 0.1 Hz) 0.1 Hz
D0.20 Zostavajlca doba chodu 0.1 min
D0.21 FIV napétie pred korekciou 0.001V
D0.22 FIC napatie pred korekciou 0.001V
D0.23 Rezervované
D0.24 Linearna rychlost 1 m/min
D0.25 Celkova doba pod napéatim 1 min
D0.26 Celkova doba chodu 0.1 min
D0.27 Vstupna impulzna frekvencia 1Hz
D0.28 Nastavenie komunikdcie 0.01%
D0.29 Rychlost spatnej vazby kdderu 0.01 Hz
D0.30 Hlavna frekvencia X 0.01 Hz
D0.31 Pomocnd frekvencia Y 0.01 Hz
D0.32 Zobrazenie [ubovolnej hodnoty adresy pamate 1
D0.33 Poloha rotora synchrénneho motora 0.0°
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D0.34 Teplota motora °C
D0.35 Pozadovany krutiaci moment 0.1%
D0.36 Poloha resolvera 1
D0.37 Uhol ucinnika 0.1
D0.38 Poloha ABZ 0.0
D0.39 Cielové napatie pri oddeleni V/F 1v
D0.40 Vystupné napatie pri oddeleni V/F 1v
D0.41 Vizudlne zobrazenie stavu svorky X 1
D0.42 Vizualne zobrazenie stavu svorky YO 1
Vizudlne zobrazenie stavu funkcie svorky X
D0.43 na displeji 1 1
D0.44 Vizudlne zobrazenle. StaV-L.,I funkcie svorky X 1
na displeji 2
D0.45 Informacia o poruche 0
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Kapitola 5: Kontrola chyb a ich odstranenie
5.1 Zobrazenie chyb a odstranenie

Meni¢ V 810 ma celkom 24 vystraznych informacii a ochrannych funkcii. Ako nahle sa
objavi porucha, ochrannd funkcia, zastavenie vystupu menica, kod poruchy menica sa
zobrazi na displeja panela. Uzivatel sam mozZe analyzovat pric¢inu problému, najst riesenie.
Ak je porucha oznacend bodkovanym raméekom, vyhladajte servis alebo Vasho dodavatela
alebo kontaktujte priamo nasu spolo¢nost.

Vo vacsine pripadov chyba prepétia hardvéru sposobuje alarm OUOC.

Zobra-
Nazov chyby | zenie na Mozna pricina RiesSenie
displeji
1: Vystupny obvod je 1: Odstrante vonkajsie
uzemneny alebo skratovany. | zdvady.
2: Pripojovaci kabel motora je | 2: Instalujte vystupny
prilis dlhy. EMC filter/tImivku.
3: Modul sa prehrieva. 3: Skontrolujte vzduchovy
Ochrana menica ocC 4: Vnutorné spojenia sa filter a chladiaci
uvolnili. ventilator.
5: Hlavna riadiaca doska je 4: Vsetky kable zapojte
chybna. spravne.
6: Doska pohonu je chybna. 5,6,7: Vyhladajte technicku
7: Modul menica je chybny podporu.
, , . 1: an kajsi
1: Vystupny obvod je ZOé\c\i/sat(;ante vonkajsie
uzemneny alebo skratovany. y.. .
S . 2: Vykonajte automatické
2: Automatické ladenie motora .
. ladenie motora.
sa nevykondva. v x , .
x . o - 3: Zvyste ¢as zrychlenia.
3: Cas zrychlenia je prilis Y ;
kratk 4: Upravte ru¢ne zadané
T . zvysenie kratiaceho
4: Rucne zadany narast .
, Y .. momentu alebo kri. V/F.
Nadprud pocas kratiaceho momentu alebo o
, . ocl . L , 5: Nastavte napatie na
zrychlenia krivka V/F nie je vhodna. ,
s ey normalny rozsah.
5: Napatie je prilis nizke. . . .
Y 3 6: Zvolte restartovanie
6: Start sa vykonava na ., .
. sledovania rychlosti
rotujicom motore. v . .
N . . - otacania alebo spustite
7: Pocas zrychlenia sa prida . ,
. s motor po jeho zastaveni.
nahle zatazenie. (y . C
Ly . _a.v | 7: Odstrante pridané zata.
8: Model AC menié¢a ma prilis Sy
. - 8: Vyberte menic vyssej
malu vykonovu triedu. , .
vykonovej triedy.
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Zobra-
Ndazov chyby |[zenie na| Moznd pritina RieSenie
displeji
1: Vystupny obvod je
uzemneny alebo skratovany. | 1: Odstrante vonkajsie zavady.

2: Automatické ladenie 2: Vykonajte automatické
motora sa nevykonava. ladenie motora.

3: Doba spomalenia je prilis 3: Zvyste cas spomalenia.

Nadprud pocas 0c2 kratka. 4: Nastavte napadtie na
zrychlenia 4: Napatie je prili$ nizke. normalny rozsah.

5: Polas spomalenia sa pridd | 5: Odstrante dodatocné
nahle zataZenie. zataZenie.

6: Brzdiaca jednotka a 6: Namontujte brzdovu
brzdovy odpor nie su jednotku a brzdny odpor.
nainstalované.

1: Vyst y obvod j . e

ve upn}l obvodje .| 1: Odstrante vonkajsie zavady.
uzemneny alebo skratovany. . o
Sy . 2: Vykonajte automatické
2: Automatické ladenie .
. . . ladenie motora.
Nadprud pri motora sa nevykonava. v
" . iy s few s 3: Nastavte napatie na
konstantnej oc3 | 3: Napatie je prilis nizke. .
rychlosti 4: Pocas prevadzky sa prida normalny rozsah.
y T P e ysap 4: Odstrarite pridané zatazZenie.
nahle zatazenie. 5: Vyberte menic vysiej
5: Model AC menica ma prilis ’ y . y=5€]
. - vykonovej triedy.
malu vykonovu triedu.
Zobra-
Nazov chyby |zenie na Mozn3 pri¢ina RieSenie
displeji
1: Vstupné napatie je prilis .
P . P 1P 1: Nastavte napadtie na
vysoké. .
e . normalny rozsah.
. 2: Vonkajsia sila pohana motor y e
Prepatie N , . 2: ZruSte vonkajsiu silu alebo
. pocas zrychlenia. e .
pocas ou1l v , I v nainstalujte brzdny odpor.
) . 3: Cas zrychlenia je prilis rve x , .
zrychlenia Kratk 3: Zvyste Cas zrychlenia.
Ve . | 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny . ,
L , jednotku a brzdny odpor.
odpor nie su nainstalované.
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1: Vstupné napatie je prilis
vysoké.
2: Vonkajsia sila poharnia motor

1: Nastavte napatie na
normalny rozsah.

Prepatie " . M e
pv pocas spomalenia. 2: ZrusSte vonkajsiu silu alebo
pocas ou2 . v - . ,
spomalenia 3: Doba spomalenia je prilis nainstalujte brzdny odpor.
P kratka. 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny jednotku a brzdny odpor.
odpor nie st instalované
o . 1:Vst : atie j ilis 1: Nastavt ati
Prepatie pri s upr)e napatie je prilis as a/v e napétie na
Y . vysoké. normalny rozsah.
konstantnej ou3 e L . . v
rchlosti 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
y pocas spomalenia. nainstalujte brzdny odpor.
Chyba POFE Vstupné napatie nie je vramci | Nastavte vstupné napétie v
napajania pripustného rozsahu. povolenom rozsahu.
1: Na zdroji napajania sa
vyskytuju nahle vypadky
2: Vstupné napatie menica nie
je v ramci pripustného .
J prip 1: Vynulujte chybu.
rozsahu. 2: Nastavte napétie na
Nedostatocné 3: Napatie zbernice je ’ , P
napitie LU neobvvklé povoleny rozsah.
P e 3, 4, 5, 6: Vyhladajte technicku
4: Mostik usmerriovaca a
e . podporu.
vyrovnavaci poskodené
5: Doska pohonu poskodena
6: Hlavna doska ovladacieho
panelu je poskodena
1: Zatazenie je prilis velké 1: Znizte zataZenie a
Pretasenie .alt?bo na motore je pripojeny skontroI.UJt,e motor a
oL2 iny motor. mechanicky stav.

motora

2: Model menica ma prilis malu
vykonovu triedu.

2: Vyberte menic vyssej
vykonovej triedy.
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Pretazenie

: P9.01 je nespravne

nastaveny.

: Zatazenie je prilis velké

: Nastavte spravne P9.01.
: Znizte zatazenie a

skontrolujte motor a

L1 | tore ie prinoieny
motora ° .a e’:bo na motore je pripojeny mechanicky stav.
iny motor. v vy
. ey .| 3: Vyberte menic¢ vy3sej
: Model menic¢a ma prili§ mald wkonovei tried
vykonovu triedu. ¥ ) v
:Tro;f329ve napajanie je 1: Odstrante zavadu napadjania
chybné
. : Zakladrja doska menica je 2: Vyhladajte tech. podporu
Strata vstupnej chybna.
2 " |3: Doska optickych prvk
azy - D0s ?VOP lexyc E)rv ov 3: Vyhladajte tech. podporu
menica je chybna.
: Hlavna c.joska ovlladaaeho 4: Vyhladajte tech. podporu
panelu je chybna.
: Kabel spajajuci menic a
motor je chybny. 1: Odstrante vonkajsie zavady.
Strata : Trojfazovy vystup 2: Skontroluijte, ¢i je trojfazové
vystupnej fazy LO striedavého menica je vinutie motora v poriadku.
nevyvazeny, ked motor beiZi. | 3,4: Vyhladajte technicku
: Doska v menici je chybna. podporu.
: Menic je chybny.
: Tepl kolia je prilis . s
vezoit; okolia Je prilis 1: Znizte okolitu teplotu.
y L 2: Vycistite vzduchovy filter.
: Vzduchovy filter je . Y ,
- , 3: Vymernte poSkodeny
Prehriatie zablokovany. Lx
-y OH e . , ventilator.
menica : Ventilator je poSkodeny. o Y .
e 4: Vymenite poskodeny tepelne
: Tepelne citlivy rezistor e
. “ , citlivy rezistor.
modulu je poskodeny. 5: Vvmefite menic
: Modul menica je poSkodeny.| =" y
: Signdl externej poruchy je
Chyba zadany cez vstup X.
externého EF : Signdl externej poruchy sa | 1.; 2. Resetujte operaciu.
zariadenia zaddva prostrednictvom

virtudlneho I/O rozhrania.
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Komunikacna

1: Hostitel'sky pocitac je v
neobvyklom stave.

2: Komunikacény kabel je
chybny.

[EEN

: Skontrolujte hostitelsky
pocitac.
2: Skontrolujte komunikacny

chvba CE 3: P028 je nespravne kabel.
v nastaveny. 3: Nastavte P028 spravne.
4: Komunikacné parametre v | 4: Spravne nastavte
skupine PD su nespravne komunikacné parametre.
nastavené.
1.V nt sk ! k
1: Doska pohonu a zdroj ymente poskodenu dosku
Porucha f . . pohonu alebo dosku
Sy rAy napdjania su chybné. (o .
stykaca 2: Stvkat ie chvbny napadjacieho zdroja.
- otykac e chybny. 2: Vymeiite chybny stykac.
1: Vymerite chybnu Hallovu
Chyba detekcie 1: Hallova sonda je vadna. sondu.
. IE . . L Y .
prudu 2: Doska pohonu je chybna. 2: Vymerite poskodenu dosku
pohonu.
1: Parametre motora nie su 1: Spravne nastavte parametre
Chyba nastavené podla typového motora podla typového
automatického TE Stitka. Stitka.
ladenia 2: Skoncil ¢as automatického | 2: Skontrolujte kabel, ktory
ladenie motora. spaja menic a motor.
1: Nastaveny typ enkodéru nie | 1: Nastavte spravny typ
je spravny. enkodéru
Chyba PG karty| PG 2: Pripojejnie kfa'\b.la ku , 2: Odstrz’iﬁte vcinkaj§ie,poruchy.
enkodéru nie je spravne. 3: Vymerite poskodeny
3: Enkodér je poskodeny. enkodér.
4: Karta PG je chybnd 4: Vymente chybnu PG kartu.
Chyba . A
e . y , |V te hl d
zapisu/citania EEP | Obvod EEPROM je poskodeny. erST(in € hlavnu nadiacu
EPROM pamate ’
Hardvérova 0uoC 1: Pritomné prepatie. 1: Odstrante prepatie.
chyba menica 2: Pritomny nadprud. 2: Odstrante nadprud.
Skrat na zem GND | Motor je skratovany na zem. | Vymernte kabel alebo motor.
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Dosiahol sa Ly . . Vymaite zdznam pomocou
s Celkovy ¢as spustenia dosiahol e
celkovy cas END1 . funkcie inicializacie
. nastavenu hodnotu.
prevadzky parametrov.
Dosiahol sa Ly . . Vymaite zdznam pomocou
Ly Celkovy ¢as zapnutia dosiahol y S p
celkovy ¢as pod| END2 , funkcie inicializacie
vt nastavenu hodnotu.
napatim parametrov.
Skontrolujte, i je zataZzenie
Nulové LOAD Prevadzkovy prud menica je odpojené alebo ¢i su
zataZenie nizsi ako P9.64. nastavenia P9.64 a P9.65
spravne.
Strata spéatnej oo . .. Skontrolujte signal spatnej
- N PID spdtna vazba je mensia .
PID vézby pocas| PIDE P . J vazby PID alebo nastavte PA.26
ako nastavenie PA.26. ,
chodu na spravnu hodnotu.
1: Zatazenie je prilis velké 1: Znizte zataZenie a
Porucha limitu alebo sa na motore je skontrolujte motor a jeho
impulzného CBC zablokovany rotor. mechanicky stav.
prudu 2: Model menica ma prilis 2: Vyberte menic vyssej
malu vykonovu triedu. vykonovej triedy.
1: Parametre rota¢ného ,
P . 1: Spravne nastavte parametre
snimaca su nespravne .y
nastavené shimaca.
Prili3 velka .y . 2: Vykonajte automatické
, 2: Automatické ladenie motora .
odchylka ESP nie ie ywkonané ladenie motora.
rychlosti Jevy : 3: Nastavte P9.69 a P9.70

3: Parametre prilis velkej
odchylky rychlosti P9.69 a
P9.70 su nastavené.

spravne na zaklade aktualnej
situdcie.
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1: Parametre rotacného

. , 1: Spravne nastavte parametre
snimaca su nastavené

snimaca.

nespravne. . .
P s . 2: Vykonajte automatické
e 2: Automatické ladenie motora .
Prilis velka . , ladenie motora.
oSP nie je vykonané.

3: Spravne nastavte parametre
detekcie prekrocenia
rychlosti motora na zaklade
aktualnej situacie.

rychlost motora .
¥ 3: Parametre detekcie

prekrocenia rychlosti motora
P9.69 a P9.70 su nespravne
nastavené.

Znova skontrolujte, ¢i su

parametre motora spravne

pgg;lfl;?r;;ej Parametre motora maju prilis
pozicie ini vela odchylok od skutoénych | nastavené a zamerajte sa na to,
hodnot. ¢i nie je nastavenie menovitého

pradu motora prilis malé.

5.2 BeZné chyby a ich rieSenie

Pocas pouzivania meni¢a sa modZete stretnut s nasledujicimi chybami. Pre jednoduchu
analyzu porduch si pozrite nasledujucu tabulku.

Tabulka 5-1 RieSenie problémov s beznymi poruchami menica

SN Chyba Mozna pricina Riesenie

1: Menic nie je napdjany, alebo
napajacie napétie je prilis nizke.
2: Napajanie spinaca na doske

Pri zapnuti Y , 1: Skontrolujte napajanie.
o pohonu menica je chybné. . v
napajania sa na L Y , | 2: Skontrolujte napatie
. . 3: Doska usmernovaca je poskodena. .
1 displeji o zbernice.
. 4: Ovladacia doska alebo ovladaci - -
nezobrazuje anel ie chvbny 3: Vyhladajte technicku
Ziadny udaj. P J& chybny. podporu.

5: Kabel spajajuci riadiacu dosku ,
ovladaci panel a dosku pohonu je
poskodeny
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1: Kdbel medzi doskou pohonu a
riadiacou doskou ma chybny
kontakt.

Ked'i
na e;;ﬁie 2: Komponenty riadiacej dosky su
zap nJuté poskodené. Vyhladajte technicku
P . 3: Motor alebo kdbel motora su podporu.
zobrazi sa , .
"3000" skratované na zemi.
) 4: Hallova sonda je vadna.
5: Dodavany prikon menica je prilis
nizky.
Kef:! Je. . L 1: Zmerajte izolaciu motora
napdjanie 1: Motor alebo vystupny kabel , , ,
) . . . a vystupného kabla.
zapnuté, motora je skratovany k zemi. s S
, oy " , 2: Vyhladajte technicku
zobrazisa | 2: Menic je poSkodeny.
"GND" podporu.

Displej menica
je pri zapnuti
napdjania
normalny. Ale
po spusteni sa
zobrazi "8000"

1: Chladiaci ventilator je poSkodeny

alebo dochadza k zablokovaniu jeho
rotora.

2: Vonkajsia ovladacia svorkovnica je

1: Vymenite poskodeny
ventilator.

2: Odstranite vonkajsie
zavady.

aihned sa skratovana.
zastavi.
1: Nastavenie nosnej frekvencie je 1: Znizte nosnu frekvenciu
OH chyba prilis vysoké. (P017).
(prehrievanie |2: Chladiaci ventilator je poskodeny | 2: Vymeiite ventilator a
modulu) sa alebo vzduchovy filter je zaneseny. vycistite vzduchovy filter.

Casto vyskytuje.

3: Komponenty vo vnutri menica su

poskodené (termoclanky alebo iné).

3: Vyhladajte technicku
podporu.

Po striedavom
napajani
motora sa

motor neotaca.

1: Skontrolujte motor a kable motora.
2: Parametre frekvencného menica su

nespravne nastavené (parametre
motora).

3: Kadbel medzi doskou pohonu a

riadiacou doskou ma vadny
kontakt.

4: Doska pohonu je chybna.

1: Skontrolujte, Ci je kabel
medzi meni¢om a
motorom v poriadku.

2: Vymernte motor alebo
odstrante mechanické
zavady.

3: Skontrolujte a znovu
nastavte parametre
motora.
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: Skontrolujte a resetujte

4.

1: Parametre su nastavené parametre v skupine P5.
nespravne. 2: Znova pripojte externé
7 Terminaly S su | 2: Externy signal je chybny. signalne kable.
blokované. | 3: Prepojka medzi OP a +24 V sa 3: Opéatovne skontrolujte
rozpojila. prepojku cez OP a +24 V.
4: Ovladacia doska je chybna. 4: Vyhladajte technickud
podporu.
8 Rezervované
1: Opatovne nastavte
, X parametre motora alebo
1: Parametre motora su nespravne L. .
oy . automatické ladenie
l\/lgmc caslto rlastav,ene. _ N motora.
9 |hlasi nac'j'p-rud a| 2: Cas erchIenla / spor’rlmalenla je 2: Nastavte spravny Zas
prepatie. nespravne nastaveny. , . .
3: Zatasenie kolie. zrychlenia / spomalenia.
3: Vyhladajte technicku
podporu.
1: Skontrolujte, Ci nie je
kabel stykaca uvolneny.
Indikuje sa 2: Skontrolujte, Ci nie je
RAY ,llfed.su Stykac¢ makkého Startu nie je stykac chy.bny;. .
10 napajanie vybudeny. 3: Skontrolujte, ¢i nie je
alebo meni¢ 24 V napdjanie cievky
zapnuté. stykaca vadné.

Vyhladajte technicku
podporu.
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Kapitola 6: Udrzba

A\ vAROVANIE

¢ UdrZba sa musi vykonavat podla uréenych metéd udriby.

e Udribu, kontrolu a vymenu su&iastok smie vykondvat iba certifikovand osoba.

e Po vypnuti hlavného napdjacieho obvodu pockajte 10 minut pred dalSou ddrzbou
alebo kontrolou.

¢ Nedotykajte sa priamo komponentov alebo zariadeni dosiek plosnych spojov. Inak
mbze dojst k poskodeniu menica elektrostatickym nabojom.

¢ Po Udrzbe musia byt vietky skrutky utiahnuté

6.1 Kontrola

Aby sa predislo poruche frekvenéného menica a aby mohol pracovat spolahlivo s vysokym
vykonom po dlhd dobu, musi uZzivatel meni¢ pravidelne kontrolovat (najmenej raz za pol
roka). Nasledujuca tabulka uvddza predmet kontroly.

Kontrolované casti Predmet kontroly

Teplota okolia musi byt nizsia ako 40 °C. Vlhkost musi byt 20 ~

Teplota / vihkost 90%.

Nesmie sa vyskytnut Ziadne hromadenie prachu, Ziadne stopy

Dym a prach v, .
¥ P vody a Ziadny kondenzat.
Menic Skontrolujte, ¢i nevznikd nadmerné teplo, neobvyklé vibracie.
o Skontrolujte, ¢i ventildtor pracuje normalne, oci v iom nie su
Ventilator . L
uviaznuté necistoty.
P Napadjacie napatie a frekvencia musia byt v pripustnom
Napajanie paj P yLvprip
rozsahu.
Skontrolujte motor, ¢i nema neobvyklé vibracie, teplo, hluk
Motor

alebo vypadok fazy a pod.

6.2 Pravidelna udrzba

Uzivatelia by mali kontrolovat pohon v pravidelnych intervaloch. Predmet kontrolny je
nasledovny:
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Kontrolované casti

Predmet kontroly

Riesenie

Skrutky na svorkach
svorkovnic

Ci nie st uvolnené

Dotiahnut skrutky

Dosky plosnych spojov

Prach a necistoty

Ocistit od prachu
vysavacom.

Ventilator

Hluénost, vibracie, i je v

Vycistit od necistot alebo

prevadzke viac ako 20 000 hodin | vymenit ventilator

Vymerite elektrolyticky
kondenzator

Elektrolyticky

. Skontrolovat zmenu farby a pach
kondenzator yap

Ocistit od prachu

Chladic¢ (o
vysavacom.

Prach a necistoty

< .. P .. Ocistit od prachu
Casti napajania Prach a necistoty vysévatom

6.3 Vymena opotrebovanych dielov

Ventildtory a elektrolytické kondenzatory su sucastou dodavky, pravidelne ich nahradzujte,
aby ste zabezpedili dlhodobu, bezpecnu a bezporuchovd prevadzku. Obdobia vymeny su
nasledovné:

# Ventilator: musi byt vymeneny kaZzdych 20 000 hodin;

¢ Elektrolyticky kondenzator: je potrebné ho vymenit ak je v prevadzke 30000 - 40000
hodin.

6.4 Zaruka na menic frekvencie V 810

6.4.1 Skusky menica

Frekvencny menic vyrobca pred expediciou dokladne preskusal a predprogramoval.
Vlastnosti vyrobku V 810 zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, Ze je
nainstalovany a pouZivany v zhode s pokynmi a odporuéeniami uvedenymi v technickej
dokumentdcii a v ndvode na obsluhu.

6.4.2 Zarucna doba

Zarucna doba je 24 mesiacov od dna predaja vyrobku.

154



V 810 Kapitola 6 Udrzba
6.4.3 Zarucné podmienky

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a zévady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouZzitych
materialov. Zaruka sa predlZuje o dobu, pocas ktorej bol menic frekvencie v oprave.
Zarucnu opravu odberatel uplatniuje u vyrobcu. Menic frekvencie kupujuci dopravi na
opravu predavajucemu na vlastné naklady.

6.4.4 Zaruka sa nevztahuje na zavady spésobené

a./ Vinou kupujuceho - uzivatela pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo
padom), alebo pri pouZzivani v rozpore s technickou dokumentaciou, nespravnym
zapojenim, nespravnym istenim, resp. ak zdvada vznikla neodbornym zasahom do vyrobku.
b./ Pri poskodeni zariadenia vonkajsimi vplyvmi (zaprasenie vnutornych ¢asti menica,
navlhnutie vnitornych obvodov) a Zivelnou udalostou (Ucinky vysokych prepati napr.

v dosledku zasahu bleskom, poZiar, zatopenie vodou, atd’)

c/. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym zapojenim, za
poskodenia vonkajsimi vplyvmi, hlavne ucinkami elektrickych veli¢in nepripustnej velkosti.
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Kapitola 7 Vyber periférnych zariadeni

Skontrolujte vykon zakipeného menica. Prislusné periférne zariadenia sa musia vybrat

podla vykonu. Pozrite si nasledujici zoznam a vyberte prislusné periférne zariadenia:

7.1 Popis periférnych zariadeni

Nazov periférneho

zariadenia Popis
Isti¢ alebo isti¢
zvodového prudu, Isti¢ musi byt vybrany starostlivo.
poistky

Nainstalujte stykac, aby ste zaistili bezpeénost obsluhy.
Magneticky stykac (MC) | Stykac nepouzivajte na spustenie a zastavenie menica. V
opacnom pripade dojde k skrateniu jeho Zivotnosti.

Reaktor (volitelnd moznost) sa pouziva pri merani
harmonickych vykonov, zlep3Suje ucinnik alebo ak je menic
nainstalovany v blizkosti velkého napajacieho systému (1000
kVA alebo viac). Ak nepouzivate reaktory, méze dojst k
AC/DC tlmivka (reaktor) | poskodeniu menica. Reaktor vyberte podla modelu. Pri
vykone 160 KW alebo mensom, odstrante prepojky cez
svorky P / + - <-> na pripojenie k jednosmernému reaktoru.
Pri 250 KW alebo viac sa dodava jednosmerny reaktor. Vidy
ho instalujte.

Nainstalujte filter ruSenia, aby ste zniZili elektromagneticky
$um generovany z menica. Uginny je v rozsahu od priblizne 1
MHz do 10 MHz. Pri prechode viacerych vodicov sa da
dosiahnut lepsi vysledok.

Filter rusenia

Brzdny odpor a brzdna

jednotka ZlepSuje brzdnd schopnost pri spomaleni.

Feritovy prstenec ZniZuje rusenie generované menicom.

7.2 Specifikacia DC timivky
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. Volba DC timivky
Pouzity typ menica e el ke .
(kw) Menovity prad (A) el (et
(mH)
V810-250004 0.4 3 28
V810-250007 0.75 3 28
V810-250015 1.5 6 11
V810-250022 2.2 6 11
V810-250030 3.0 23 3.6
V810-4T0004 0.4 6 11
V810-4T0007 0.75 6 11
V810-4T0015 1.5 6 11
Vv810-4T0022 2.2 6 11
V810-4T0040G/0055P 3.7/5.5 12 6.3
V810-4T0055G/0075P 5.5/7.5 23 3.6
V810-4T0075G/0110P 7.5/11 23 3.6
V810-4T0110G/0150P 11.0/15 33 2
V810-4T0150G/0185 P 15/18.5 33 2
V810-4T0185G/0220P 18.5/22 40 1.3
V810-4T0220G/0300P 22/30 50 1.08
V810-4T0300G/0370P 30/37 65 0.8
V810-4T0370G/0450P 37/45 78 0.7
V810-4T0450G/0550P 45/55 95 0.54
V810-4T0550G/0750P 55/75 115 0.45
V810-4T0750G/0900P 75/90 160 0.36
V810-4T0900G/1100P 90/110 180 0.33
V810-4T1100G/1320P 110/132 250 0.26
V810-4T1320G/1600P 132/160 250 0.26
V810-4T1600G/1850P 160/185 340 0.18
V810-4T1850G/2000P 185/200 460 0.12
V810-4T2000G/2200P 200/220 460 0.12
V810-4T72200G/2500P 220/250 460 0.12
V810-4T2500G/2800P 250/280 500 0.12
V810-4T2800G/3150P 280/315 650 0.11
V810-4T3150G 315 650 0.11
V810-4T3500G 350 800 0.06
V810-4T4000G 400 800 0.06
V810-4T4500G 450 1000 0.05
V810-4T5000G 500 1200 0.04
V810-4T5600G 560 1200 0.04
V810-4T6300G 630 1200 0.04
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Volba DC timivky
Pouzity typ menica Ul el
(kw) L Indukénost
Menovity prud (A) (mH)
V810-4T7100G 710 800x2 0.06
V810-4T8000G 800 800x2 0.06
V810-4T9000G 900 1000x2 0.05
V810-4T10000G 1000 1000x2 0.05
InStalacia a pripojenie:
o V810 Motor V810 Motor
= SR ue 2 o—eR I
& —9 g v 1%1 e o—&35 re
& o—& T W = & c—eT W o
= o Uzemnehie = ¥ Uzemnenie
- = ; P/
_E”F - j| Odintalovat _l_:‘ E g g
= DC timivka

7.3 Specifikacia AC timivky

, Volba AC timivky
PouZity typ menica Vykon motora Indukénost
(kw) Menovity prad (A)
(mH)
V810-250004 0.4 2 7
V810-250007 0.75 2 7
V810-250015 1.5 5 3.8
V810-250022 2.2 7.5 2.5
V810-250030 3.0 20 0.75
V810-4T0004 0.4 3.8
V810-4T0007 0.75 3.8
V810-4T0015 1.5 3.8
V810-4T0022 2.2 2.5
V810-4T0040G/0055P 3.7/5.5 10 1.5
V810-4T0055G/0075P 5.5/7.5 15 1
V810-4T0075G/0110P 7.5/11 20 0.75
V810-4T0110G/0150P 11.0/15 30 0.6
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, Volba AC timivky
PouZity typ menica Vykon motora : Indukénost
(kw) Menovity prud (A)
(mH)
V810-4T0150G/0185P 15/18.5 40 0.42
V810-4T0185G/0220P 18.5/22 50 0.35
V810-4T0220G/0300P 22/30 60 0.28
V810-4T0300G/0370P 30/37 80 0.19
V810-4T0370G/0450P 37/45 90 0.16
V810-4T0450G/0550P 45/55 120 0.13
V810-4T0550G/0750P 55/75 150 0.1
V810-4T0750G/0900P 75/90 200 0.12
V810-4T0900G/1100P 90/110 250 0.06
V810-4T1100G/1320P 110/132 250 0.06
V810-4T1320G/1600P 132/160 290 0.04
V810-4T1600G/1850P 160/185 330 0.04
V810-4T1850G/2000P 185/200 400 0.04
V810-4T2000G/2200P 200/220 490 0.03
V810-4T2200G/2500P 220/250 490 0.03
V810-4T2500G/2800P 250/280 530 0.03
V810-4T2800G/3150P 280/315 600 0.02
VvV810-4T3150G 315 660 0.02
V810-4T3500G 350 800 0.0175
V810-4T4000G 400 800 0.0175
V810-4T4500G 450 1000 0.014
V810-4T5000G 500 1200 0.011
V810-4T5600G 560 1200 0.011
VvV810-4T6300G 630 1200 0.011
Vv810-4T7100G 710 1800 0.008
VvV810-4T8000G 800 1800 0.008
V810-4T9000G 900 1800 0.008
V810-4T10000G 1000 1800 0.008
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InStalacia:
V810

Motor

= R T
[ s V —
g i g -

Uzemnenie

Napajanie

AC timivka

L

7.4 Specifikacia pouzitého brzdového odporu

Bredny, odpor Brzdiaca Brzdiaci Vykon
Pouzity typ menica Wkon | Hodnota | jednotka m&rg%nt motora
Wy od QO)ru CDBR £D] (kW)
V810-250004 80 200 125 0.4
V810-2S0007 80 150 125 0.75
V810-250015 100 100 125 1.5
V810-250022 100 70 125 2.2
V810-250030 250 65 125 3.0
V810-4T0004 150 300 ‘© 125 0.4
V810-4T0007 150 300 g 125 0.75
V810-4T0015 150 220 E 125 1.5
V810-4T0022 250 200 N 125 2.2
V810-4T0040G/0055P 300 130 125 3.7/5.5
V810-4T0055G/0075P 400 90 125 5.5/7.5
V810-4T0075G/0110P 500 65 125 7.5/11
V810-4T0110G/0150P 800 43 125 11.0/15
V810-4T0150G/0185P 1000 32 125 15/18.5
V810-4T0185G/0220P 1300 25 . Tc'g 125 18.5/22
V810-4T0220G/0300P 1500 22 % g 125 22/30
V810-4T0300G/0370P 2500 16 g é 125 30/37
V810-4T0370G/0450P 3700 12.6 = 125 37/45
V810-4T0450G/0550P 4500 9.4 125 45/55
V810-4T0550G/0750P 5500 9.4 externd 125 55/75
V810-4T0750G/0900P 7500 6.3 125 75/90
V810-4T0900G/1100P 4500%*2 9.4*2 125 90/110
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Brzdny odpor Brzdiaca Brzdiaci Vykon
PouZity typ menica V?'/kon F:J%%%?Ea jednotka m(olrg%nt motora
W) o CDBR ED) (kW)
V810-4T1100G/1320P 5500*2 9.4*2 125 110/132
V810-4T1320G/1600P 6500*2 6.3*2 125 132/160
V810-4T1600G/1850P 16000 2.5 125 160/185
V810-4T1850G/2000P 6500*3 6.3*3 125 185/200
V810-4T2000G/2200P 20000 2.5 125 200/220
V810-4T2200G/2500P 22000 2.5 125 220/250
V810-4T2500G/2800P | 12500%*2 2.5%2 125 250/280
V810-4T2800G/3150P | 14000%*2 2.5%2 125 280/315
V810-4T3150G 16000%*2 2.5%2 125 315
V810-4T3500G 17000%2 2.5%2 externd 125 350
V810-4T4000G 14000%*3 2.5*3 125 400
V810-4T4500G 15000*3 2.5*3 125 450
V810-4T5000G 17000%*3 2.5*%3 125 500
V810-4T5600G 20000*3 2.5*3 125 560
V810-4T6300G 22000%*3 2.5*%3 125 630
V810-4T7100G 20000*4 2.5%4 125 710
V810-4T8000G 20000*4 | 2.5*4 125 800
V810-4T9000G 22000*4 | 2.5*4 125 900
V810-4T10000G 20000*5 2.5*%5 125 1000

Vypocet hodnoty brzdného odporu:

Hodnota brzdného odporu suvisi s DC prudom pri brzdeni menica. Pri 400 V napdjani je

brzdné jednosmerné napétie 800 V—820 V a pri systéme 230 V je DC napétie 400 V.

Navyse hodnota brzdného odporu suvisi s brzdnym momentom Mbr% a pre odlisSny

brzdny moment su hodnoty brzdného odporu rozdielne. Vzorec je nasledujuci:

R

U3, =100
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kde

Ugc brzdné jednosmerné napatie;
Puvotor ~ VYkon motora;

Mpr brzdny moment;

Nmotor  UCiNNost motora;

Nerevodnik CiNNOSt prevodnika.
Brzdny vykon suvisi s brzdnym momentom a frekvenciou brzdenia, predchadzajuci

obrazok udava brzdny moment 125% a frekvenciu 10%, pre r6znu zataz st hodnoty

odlisné.
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Vyhlasenie o zhode ES

VYBO Electric a.s.
Radlinského 18 Sl
052 01 SpiSska Nova Ves, Slovenska republika v ;

na viastni zodpovednost’ potvrdzuje zhodu nasledujicich vyrobkov

Menice frekvencie konstrukéného radu A §50; E 550; X 550; V 350; V560; V800 a V810

podra
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES

smernice o nizkonapat'ovych 2006/95/ES
zariadeniach

smernice o EMC 2004/108/ES
pouzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008

EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007

Menice frekvencie typového radu uvedené hore su urcené pre riadenie otatok asynchrénnych elekiromotorov s kotvou
na kratko a synchrénnych elekiromotorov, zmenou frekvencie a amplilidy ich svorkového napasa.

Menice frekvencie uvedené hore boli vyrobené, posudzované a skifané podra hore uvedenych harmonizovanych
noriem a spifiajli nariadenia viady SR €.308/2004 Z.y.; €.318/2007 Z.z.

Vyrobok sa musi pouZival len na Obely na kioré bol navrhnuty a vyrobeny a musi byl nandtalovany v silade s poskytnutou
technckou dokumentbcou

Vklk{ bezpeénostno-technické Easti dokumentacie tykajicej sa vyrobku (prevédzkovy névod,
prirutka atd.), sa musia dodr2iavat poas celého 2ivotného cyklu vyrobku.

Spdsia Nowa Ves, 27022017

Mene frekvence typoveho radu V350 VS0 E550 i urlend pre nadense otddok asynchronnych elektromotorov s kotvou na kritko a
synchrdnaych elektromotorov zmenou frekvence a amitivdy ich svorkowého napatia

Menide frekvence V350.VS50 £550bol vyrobend, posudzované a skiSané podia hore uvedenych harmonzovanych nosem a spifia
podmeenky podfa nanadena viddy SR & 30872004 Z 2, £ 31872007 22

%)

"Ing Babeta Weodokovd
POIDNIINTD DRSNS

VYBO Electric a.s., Radlinského 18, 05201 Spisska Nova Ves, Slovenska republika
IC0:45537143 DIC:5K2023029822
Zapisany v Obchodnom registri Okresného sudu Kosice I, oddiel: Sa, vI.¢.1689/V
Email: vyboelectric@vyboelectric.eu Web: www.vyboelectric.sk
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Priloha A Zoznam parametrov funkcii

Priloha A : Zoznam parametrov funkcii

Ak je parameter PP.00 nastaveny na nenulové ¢islo, ochrana parametrov je povolena. Ak
chcete vstupit do ponuky, musite zadat spravne pouzivatelské heslo. Ak chcete zrusit
funkciu ochrany heslom, zadajte heslo a nastavte PP.00 na hodnotu 0.
Menu parametrov, ktoré uzivatel prisposobi, nie s chranené heslom. Skupina P a B je
zakladnymi parametrami funkcii, skupina D je pre monitorovanie funkénych parametrov.
Vyznam symbolov v tabulke kédov funkcii je nasledovny:
» % “ Parameter mdZe byt zmeneny, ked je meni¢ v zastavenom alebo beZiacom stave.
, & “ Parameter nemozno zmenit, ked je meni¢ v beZiacom stave.

,®“ Parameter je skuto¢ne namerana hodnota a nedd sa zmenit.

»¥“ Tento parameter je tovarensky parameter a méze ho nastavit iba vyrobca.

Skupina PO: Parametre Standardnych funkcii

Kod : X Standardne .
Nazov parametra Rozsah nastavenia Vlastnost

funkcie nastavené

1: G typ (konstantné zatazenie
kratiaceho momentu)

P0.00 G/P typ* 2: P typ (premenlivé krutiace

momenty, napr. ventilator,

kompresor ,Cerpadlo, atd" )

*Podla
modelu

0: Riadenie napatia / frekvencie
(V/F)
Volba rezimu 1: Vektorové ovladanie bez
P0.01
0.0 riadenia spatnej vazby (SFVC) 0 *
2: Vektorové ovladanie so

spatnou vazbou (CLVC)
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Kod
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

P0.02

Volba
prikazového
kandlu

0: Riadenie cez prevadzkovy panel
1: Riadenie cez vstupné svorky
2: Riadenie cez komunikaciu

*

P0.03

Zdroj frekvencie

X (zdroj frekvencie)

0: Hlavny zdroj frekvencie

1: X a Y operdcie (prevadzkovy rezim
urceny desiatkami)

: Prepinanie medziXaY

: Prepinanie medzi Xa"XaY"
: Prepinanie medziYa “XaY"
. (X'aY operacia)

X+Y

X-Y

:Maximum XaY

:Minimum XaY

00

P0.04

Volba hlavného
zdroja frekvencie
X

O|lWNRPROXPWN

: Digitalne nastavenie (P0.10
prednastavena frekvencia, moze sa
menit cez UP/DOWN; po vypnuti
napajania vymaze nastavenu
frekvenciu)

1: Digitalne nastavenie (P0.10
prednastavena frekvencia, méze sa
menit cez UP/DOWN; po vypnuti
napdjania uchova nastavenu
frekvenciu)

:FIV

:FIC

: Oto¢nym gombikom na panely

: Impulzné nastavenie (X5)

: Viacndsobna instrukcia

: Jednoduché PLC

: PID

: Komunika¢né rozhranie

O 00 NOU B WN

P0.05

Volba
pomocného
zdroja frek. Y

Rovnako ako P0.04 (vyber hlavného
zdroja frekvencii X)

P0.06

Volba rozsahu
pomocného
zdroja frek. Y

0: Vzhlfadom na maximalnu frekvenciu
1: Vzhladom na maximalnu frekvenciu
zdroja X
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Kéd

Standard

.| Nazov parametra Rozsah nastavenia .| Vlastnost
funkcie nastavené
Rozéireni
P0.07 OLIENI® 0%~ 150 % 100% *
pomocného zdroja
, . Podla
P0.08 | Doba zrychlenia 1 |0.00s — 65000 s *
modelu
. PodT:
P0.09 | Doba spomalenia 1 | 0.00s — 65000 s oda *
modelu
P0.10 Prednastav.ena 0.00 - maximalna frekvencia (P0.12) 50.00Hz *
frekvencia
PO.11 Smer otacania O: Rovrlak,y smer 0 *
1: Opacny smer
po.az | Maimélna oy 001320000 Hz 50.00Hz *
frekvencia
0: PO.12
1. FIV
Horna hranica Z:FiC
P0.13 ) .| 3: Rezervované 0 *
zdroja frekvencie ) .
4: Impulzné nastavenie
5: Nastavenie cez komunikacény
vstup
P0.14 Horna hrar'uca Sporjlna, hranica frekyenae P0.16 — 50.00Hz *
frekvencie maximalna frekvencia P0.12
Horna hranica
P0.15 frekvencie - 0.00 Hz- maximalna frekvencia P0.12 0.00Hz ¥
posunutie
PO.16 Spodnd hra_nlca 0.00 Hz - Horna hranica frekvencie 0.00Hz *
frekvencie P0.14
P0.17 | Nosné frekvencia |0,5 kHz - 16.0 kHz Podfa *
modelu
P0.18 Vply\{ teploty n.a 0: Nle 1 *
nosnu frekvenciu | 1: Ano
Prirastok ¢asu pre |0: 1s
P0.19 |zrychlenie/spomale | 1: 0.1's 1 *
nie 2: 0.01s
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Frekvencény posun
pomocného zdroja

P0.21 . 0.00 Hz — maximalna frekvencia P0.12 | 0.00Hz
frekvencie pre
prevadzku Xa Y
. |11:0.1Hz
P0.22 |Odkaz na frekvenciu 2:0.01 Hz 2
Trvalé digitalne L
P0.23 nastavenie 0: Nezapaﬂmatz}ane 0
frekvencie pri 1: Zapamatane
p
Zakladna frekvencia| 0: Maximalna frekvencia (P0.12)
P0.24 pri zrychleni / 1: Nastavena frekvencia 0
spomaleni 2: 100Hz
Zakladna frekvencia
P0.25 zmenena cez 0: Frekvencia behu 0
UP/DOWN pocas | 1: Nastavena frekvencia
behu
...X: Vdzba prikazu ovladacieho panela
k zdroju frekvencie
0: Bez vazby
1: Digitalne nastavenie zdroja
frekvencie
2: FIV
3: FIC
4: FIA ( PG karta)
Vazba prikazu k | 5: Impulzné nastavenie (X5)
P0.26 zdroju frekvencie | 6: Viacnasobna instrukcia 000
7: PLC
8: PID
9: Komunikacné rozhranie
..X.: Vazba prikazu termindlu k zdroju
frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
X..: Vazba prikazu komunikacného
rozhrania k zdroju frekvencie (0-9,
rovnaké ako jednotky)
0: MODBUS komunika¢na karta
P0.27 Typ rozsirujucej 0

komunikacnej karty

1: PROFIBUS-DP komunikaéna karta
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Skupina P1: Riadenie Start/Stop

KOd. Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardn{e Vlastnost
funkcie nastavené
0: Priamy Start
1: Opatovné spustenie
P1.00 ReZim §tartu sledovania otacok 0 *
2: Predbudeny motor
(asynchrénny motor)
Reim sledovania 0: Z frekvencie zastavenia
P1.01 o 1: Z nulovej rychlosti 0 *
otacok L .
2: Z maximalnej frekvencie
P1.02 Rychlost :slvedovanla 1-100 20 *
otacok
pro3 | Startovacia 0 10.00H: 0.00 Hz *
frekvencia
Doba podrzania
P1.04 Startovacej 0.0s -100.0s 0.0s *
frekvencie
Startovaci brzdny
P1.05 | prad DC/Prud |0% - 100% 0% *
predbudenia
p1.06 Startovacia brzdna 0.05~ 100.0 0.0 *
) doba DC /Doba s o5 5
. , . 0: Linearne zrychl./spomalenie
P1.07 Rezgmozrrr]\;iz:aizla/ 1: S-krivka zrychl./spomalenia A 0 *
P 2: S-krivka zrychl./spomalenia B
Casovy podiel
P1.08 | startovacejfazy |0.0% ~ (100.0%-P1.09) 30.0% *
S-krivky
Casovy podiel
P1.09 koncovej fazy 0.0% ~ (100.0%-P1.08) 30.0% *

S-krivky
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0: Spomalenie do zastavenia po
P1.10 STOP rezim krivke 0
1: Volnobezné spomalenie
Pociatocna L .
P1.11 . 0.00 Hz — Maximalna frekvencia 0.00Hz
frekvencia
Cakacia doba
P1.12 zastavenia DC 0.0s ~ 100.0s 0.0s
brzdenia
P1.13 Brzdny prad D,C pri 0% ~ 100% 0%
zastaveni
P1.14 | DC doba brzdenia | 0.0s ~ 100.0s 0.0s
P1.15 Miera brzdenia |[0-100% 100 %
Skupina P2: Parametre motora
0: BeZny asynchrénny motor
1: Asynchrénny motor s
P2.00 |Vyber typu motora| premenlivou frekvenciou 0
2: Synchronny motor
s permanentnymi magnetmi
p2.01 | Menovity wkon 1\ 5 1000.0kw Podla modelu
motora
p2.02 | Menovite napatie |\, . 5000V Podra modelu
motora
p2.03 | Menovityprid |, ) ) 25 6553.5A Podla modelu
motora
P2.04 Men.owta 0.01 Hz — Maximalna frekvencia Podla modelu
frekvencia motora
P2.05 | Menovita rychlost |1 ot./min ~ 65535 ot./min Podla modelu
Odpor statora
P2.06 (asynchrénny 0.0001 Q-65.535Q Podla modelu
motor)
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P2.07

Odpor rotora
(asynchrénny
motor)

0.0001 Q -65.535Q

Podla modelu

P2.08

Zvodova indukcia
(asynchrénny
motor)

0.01 mH ~ 655.35 mH

Podla modelu

P2.09

Vzdjomna indukcia
(asynchrénny
motor)

0.1 mH ~ 655.35 mH

Podla modelu

P2.10

Prdd motora bez
zétaze
(asynchrénny
motor)

0.01A - P2.03

Podla modelu

P2.16

Odpor statora
(synchréonny motor)

0.0001 Q-65.535Q

Podla modelu

P2.17

Indukénost na
strane D
(synchrénny motor)

0.01 mH ~ 655.35 mH

Podla modelu

P2.18

Indukénost na
strane Q
(synchrénny motor)

0.01 mH ~ 655.35 mH

Podla modelu

P2.20

Spatna EMF
(synchréonny motor)

0.1V az6553.5V

Podla modelu

P2.27

Nastavenie poctu
pulzov enkodéru

1aZ 65535

1024

P2.28

Typ enkodéru

: Resolver
: SIN/COS encoder

H~ W NN O

: ABZ incremental encoder
: UVW incremental encoder

: Wire-saving UVW encoder
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s 0: VPRED
P2.30 |Sekvencia fazy ABZ 1: VZAD 0
P2.31 Intalacny uhol
enkodéru 0.0 aZz 359.9° 0.0°
P2.32 | Sekvencie UYW | 0 : Vred
fazy 1 : Obratit 0
(UVW enkodéru)
P2.33 | Ofset uhla UVW
enkodéru 0.0 az 359.9° 0.0°
P2.34 | Pocet parov pdlov
resolveru 1az 65535 1
Cas detekcie 0.0 : Vypnuté
P2.36 | prerueniavodita | 0.1sa?10.0s 0.0
ku enkodéru
0: Automatické ladenie zakdzané
1: Asynchrénny motor - statické
Volba automatické ladenie
P2.37 automatického |2: Asynchréonny motor - kompletné
ladenia automatické ladenie 0

3: Ladenie synchrénneho motora
kompletné

4: Ladenie synchrénneho motora
statické

Skupina P3: Parametre riadenia vektora
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P3.00 1-100 30
Linedrna konstanta 1
P3.01 0.01s~10.00s 0.50s
Integra¢na konstanta 1
p3.02 | Frekvencia prepinania | g 0.p3.05 5.00Hz
1
P3.03 1-100 20
Linearna konstanta 2
P3.04 0.01s~10.00s 1.00s
Integracna konstanta 2
P3.05 Frekvencia prepinania | P3.02 — mammalna vystupna 10.00Hz
2 frekvencia
P3.06 | Zisk riadenia sklonom | 50% ~ 200% 100%
vektora
P3.07 [Casova kon&tanta filtra| 0.000s-0.100s 0.000s
rychlosti slucky
P3.08 0-200 64
Zisk prebudenia
0: Nastavenie cez P3.10
Zdroj horného limitu | 1: FIV
kratiaceho momentu v| 2: FIC
P3.09 rezime riadenia 3: Rezervované 0
rychlosti 4: Impulzné nastavenie
5: Nastavenie cez RS 485
6: MIN (FIV,FIC)
7: MAX (FIV,FIC)
Digitalne nastavenie
p3.10|  homejhranice 1 50/ 60.0% 150.0%

krutiaceho momentu v
reZime riadenia
rychlosti
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P3.13 . 0-60000 2000 *
Uprava linearnej
konstanty budenia
P3.14 Uprava linearnej 0-60000 1300 w
konstanty budenia
P3.15 Uprava linearnej 0-60000 2000 DA ¢
konStanty krutiaceho
momentu
KS S .
Od, Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardn,e Vlastnost
funkcie nastavené
Uprava integracnej
P3.16 konZtanty 0-60000 1300 *
krat. momentu
p3.17 Rychlost |r3tegracnej 0: zakazant? 0 *
slucky 1: povolené
.. o 0: Ziadne oslabenie pola
ReZim zoslabenia pola 1: priamy vypoet
P3.18 hrénneh t ) .y . 1
synchronneno motora 2: Automatické nastavenie It
Sila zoslabenia pola
P3.19 . 50%~500% 100% PAY
synchrénneho motora
Maximé| .
P3.20 aximainy prud 1%~300% 50% T
zoslabenia pola
Zoslabenie
P3.21 automatického 10%~500% 100% *
nastavenia zisku
p3.22 Pole s oslabenim 9~10 ) e

integralneho nésobku
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Skupina P4: Riadiace parametre V/F

0: Linearna krivka V/F
1 : Viacbodova krivka V/F
2: Stvorcova krivka V/F
3:1.2-nasobna krivka V/F
P4.00 |Nastavenie krivky V/F|4: 1.4-nasobna krivka V/F 0
6: 1.6-nasobna krivka V/F
8: 1.8-nasobna krivka V/F
9: Rezervované
10: V/F Uplné oddelenie
11: V/F polovi¢né oddelenie
P4.01 ZvySenie kratiaceho | 0.0%: (Automatické zvy$enie) Podla
’ momentu 0.1% ~ 30.0% modelu
0.00 Hz — maximalna vystupna
P4.02 Obmedzenie | frekvencia 50.00 Hz
krutiaceho momentu
P4.03 | Viachodova V/F krivka | 0-00 Hz - P4.05 0.00 Hz
frekvencie 1
P4.04 Viacbodova V/F krivka 0.0% ~ 100.0% 0.0%
napatia 1
P4.05 |Viacbodova V/F krivka | P4.03 ~ P4.07 0.00 Hz
frekvencie 2 (F2)
P4.06 | iachodova V/F krivka | 0-0% ~ 100.0% 0.0%
napatia 2 (V2)
P4.07 | viacbodova V/F krivka | P4.05 - menovita frekvencia motora 0.00Hz
frekvencie 3 (F3) (P2.04)
P4.08 0.0% ~ 100.0% 0.0%

Viacbodova V/F krivka
napatia 3 (V3)
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P4.09 Konstanta 0.0% ~ 200.0% 0.0%
kompenzacie sklonu
V/F
P4.10 V/F prebudenie 0-200 64
Pa.11 V/F po'tllasenle 0-100 Podla
oscilacie modelu
0: Digitalne nastavenie (P4.14)
1: FIV
2: FIC
3: Rezervované
i . 4: Impulzné nastavenie (X5)
P4.13 Napatc;\;y z(:g(z:upre v/F 5: Viacnasobna funkcia 0
P 6: Jednoduché PLC
7: PID
8: Komunikacné rozhranie, 100%
zodpovedd menovitému napatiu
motora (P2.02)
Digitalne napatové
P4.14 | nastavenie pre V/F | OV - menovité napatie motora ov
separaciu
Doba ndrastu napitia 0'05_1,900.'05' ludava cas potrf_*t.)ny
P4.15 . . na zvysenie vystupného napatia z 0 0.0s
pri V/F separacii s s
V na menovité napatie motora
... 10.0s-1000.0s, udava cas potrebny
D , . s
P4.16 oba poklesu napatia na to, aby vystupné napétie kleslo z 0.0s

pri V/F separacii

menovitého napatia motorana OV

Skupina P5: Vstupné terminaly
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P5.00 |volba funkcie X1
P5.01 |volba funkcie X2
P5.02 |volba funkcie X3
P5.03 |volba funkcie X4

O 00 NOUL b WNELO

O
= o

12:
13:

: Bez funkcie

: CHOD vpred (FWD)

: Reverzny CHOD (REV)

: Trojvodicové riadenie

: CHOD vpred JOG (FJOG)
: Reverzny CHOD (RJOG)
: Svorka UP

: Svorka DOWN

: Pozvolné zastavenie

: Reset chyby (RESET)

: Pozastavenie po¢as CHODU
: Normalne otvoreny (NO)
vstup externej chyby
Viacnasobny terminal 1
Viacnasobny terminal 2

14: Viacnasobny terminal 3

15:

Viacnasobny terminal 4

16: Svorka 1 pre volbu ¢asu

zrychlenia / spomalenia

17: Svorka 2 pre volbu ¢asu

zrychlenia / spomalenia

18: Prepinanie zdroja frekvencii
19: Nulovanie cez UP a DOWN

20: Svorka na prepinanie zdroja prik.

(terminal, ovladaci panel)

21 : Zrychlenie/spomalenie zak.

22:
23:

Pozastavenie PID
Obnovenie stavu PLC

24: Swing pauza

25:

Vstup pocitadla

26: Nulovanie pocitadla
27: Vstup dizky

28: Nulovanie dizky

29: Regulacia kratiaceho

momentu zakazana

30: Impulzny vstup ( len pre X5)
31: Rezervované

32:
33:

Okamtité DC brzdenie
Normalne zopnuté (NC)
vstup externej chyby
(cez X vhodné pre PTC)

1 *
4 *
9 *
12 *
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P5.04

volba funkcie X5

P5.05

volba funkcie X6

P5.06

volba funkcie X7

P5.07

volba funkcie X8

P5.08

Rezerva

P5.09

Rezerva

34:
35:
36:
37:

38:
39:

40:

41:
42:
43:
44:
45:
46:

47:
48:
49:
50:

Zmena frekvencie je zakazana
Reverzny smer PID

Svorka pre externy STOP 1
Svorka na prepinanie zdroja
prikazu 2

Pozastavenie integrovania PID
Prepinanie medzi hlavnym
zdrojom frekvencie X a
prednastavenou frekvenciou
Prepinanie medzi pomoc.
zdrojom frekvencie Y a
prednastavenou frekvenciou
Termindl vyberu motora 1
Termindl vyberu motora 2
Prepinanie parametrov PID
Rezervované

Rezervované

Prepinanie - riadenie
rychlosti / riadenie
krdtiaceho momentu
Nudzovy stop

Svorka pre externy STOP 2
DC brzdenie s oneskorenim
Nulovanie aktudlneho c¢asu
prevadzky

51-59: Rezervované

13

P5.10

Doba filtrovania

0.000s ~ 1.000s

0.010s

P5.11

Rezim prikazov cez
svorkovnicu

0: Dvojvodicovy rezim 1
1: Dvojvodicovy reZim 2
2: Trojvodicovy rezim 1
3: Trojvodicovy rezim 2

P5.12

Zmena hodnoty
svorkami
UP / DOWN

0.001 Hz/s ~ 65.535Hz/s

1.00Hz/s

P5.13

Fl krivka 1 min.
vstup

0.00V-P5.15

0.00v

177




Priloha A Zoznam parametrov funkcii

cas

Zodpovedajuce
P5.14 |nastavenie Fl krivky|-100.0% ~ +100.0% 0.0%
1 min. vstup
ps.q5 | Trkrivkalmax oo o5 10 .00v 10.00V
vstup
Zodpovedajuce
P5.16 |nastavenie Fl krivky|-100.0% ~ +100.0% 100.0%
1 max. vstup
ps.17 | Firacny skl g 50010005 0.10s
krivky 1
P5.18 Flkrivka2 — g 0y ps 20 0.00V
minimalny vstup
Zodpovedajuce
P5.19 |nastavenie Fl krivky|-100.0% ~ +100.0% 0.0%
2 min. vstup
P5.20 Flkivka2 = oo 16 410.00v 10.00V
maximalny vstup
Zodpovedajuce
P5.21 |nastavenie Fl krivky|-100.0% ~ +100.0% 100.0%
2 max. vstup
ps.pp | FltratnyCasFl 14 50010005 0.10s
krivky 2
P5.23 Frkrivka3 6 6oy~ ps.25 -10.00V
minimalny vstup
Zodpovedajuce
P5.24 |nastavenie Fl krivky|-100.0% ~ +100.0% -100.0%
3 min. vstup
P5.25 Flkiivka3 = 10 53 410.00v 10.00V
maximalny vstup
Zodpovedajuce
P5.26 |nastavenie Fl krivky|-100.0% ~ +100.0% 100.0%
3 min. vstup
ps.27 | P krivka 3filtracny| ) hoe 10 00s 0.10s
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IMPULS minimalny

P5.28 0.00kHz ~ P5.30 0.00kHz
vstup
Zodpovedajuce
P5.29 nastavenie 1 ;40,09 ~ 100.0% 0.0%
minimalneho
vstupného impulzu
ps.30 |MPULS maximainy| oo o¢ 3 00.00kHz 50.00kHz
vstup
Zodpovedajuce
P5.31 nastavenie —_100.0% ~ 100.0% 100.0%
maximalneho
vstupného impulzu
Filtrany cas
P5.32 . Co 0.00S-10.00s 0.10s
impulznej krivky
Jednotky: Volba FIV krivky
1: Krivka 1 (2-bodova, pozri P5.13-
P5.16)
2: Krivka 2 (2-bodova, pozri P5.18-
P5.21)
3: Krivka 3 (2-bodova, pozri P5.23-
P5.26)
P5.33 Volba Fl krivky | 4: Krivka 4 (4-bodova, pozri C6.00 ~ 321
C6.07)
5: Krivka 5 (4-bodova, pozri C6.08 ~
C6.15)
Desiatky: Volba FIC krivky (1-5, rovnako
ako FIV)
Stovky: Volba FIA krivky (1 ~5,
rovnako ako FIV)
Jednotky: Nastavenie FIV na mensiu
hodnotu ako je min. vstup
0: Minimalna hodnota
Nastavenie Flna |1:0.0%
P5.34 mensiu hodnotu | Desiatky: Nastavenie FIC na menSiu 000

ako je min. vstup

hodnotu ako je min. vstup (0-1, rovnako
ako FIV)

Stovky: Nastavenie FIC na mensiu hodnotu
ako je min. vstup (0 ~ 1, rovnako ako Fl)
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P5.35 Xldoba 4 i ~3600.0s 0.0
oneskorenia
P5.36 X2doba 4 i~ 3600.0s 0.0s
oneskorenia
P5.37 X3 doba 0.0s ~ 3600.0s 0.0s
oneskorenia
0: Vysoka uroven povolend
1: Nizka uroven povolena
, ) — __ _X:X1povoleny rezim
P5.38 VO't;(arz‘i’i‘:]:’Lerl‘eho XX 00000
__X__:X3
_X___:X4
X____:X5
0: Vysoka uroven povolend
1: Nizka uroven povolena
Volba povoleného -——— X : X6 povoleny rezim
P5.39 iy rziimu DL _x_ix7 00000
| X__:X8
X _ X9
X____:X10
Skupina P6: Vystupné terminaly
P6.00 Vystupny rezim 0: Pulzny vystupny signal (YO-P) 0

svorky YO

1: Zopnutie vystupu

(YO-R)
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P6.01

P6.02

P6.03

P6.04

P6.05

Funkcia YO-R
(0-40)

Funkcia reléového
vystupu YA-AB-AC
(0-40)

Funkcia reléového
vystupu RA-RB-RC
(0-40)

Rezerva

Rezerva

oo Uk, WNEFE O

10:
11:
12:

13:
14.
15:
16:
17:

18:

19:
20:
21:
22:
23:
24:

25:
26:
27:
28:
29:
30:
31:
32:
33:
34:
35:

: Ziadny vystup

: Menic v chode

: Chyba vystupu(stop)

: Zistovanie Urovne frekvencie FDT1
: Frekvencia dosiahnutd

: Chod s nulovou rychlostou

: PredbeZné varovanie pred

pretazenim motora

: PredbeZné varovanie pred

pretaZzenim menica

Dosiahnuta nastavena

hodnota pocitadla
Dosiahnuta pozadovana
hodnota pocitadla

Dizka dosiahnuta
Ukonceny cely cyklus PLC
Dosiahol sa kumulovany cas
prevadzky

Obmedzenie frekvencie
Obmedzeny krutiaci moment
Meni¢ pripraveny na CHOD
FIV>FIC

Dosiahla sa horna hranica
frekvencie

Dosiahla sa dolna hranica
frekvencie

Stav pod napatim
Komunikacné nastavenie
Rezervované
Rezervované

Chod s nulovou rychlostou
Dosiahol sa celkovy ¢as
pod napatim

Zistenie urovne frekvencie FDT2
Dosiahnuta Frekvencia 1
Dosiahnuta Frekvencia 2
Dosiahnuty prad 1
Dosiahnuty prad 2
Dosiahnuty cas

FIV vstupny limit prekroc.
Nulové zatazenie

Reverzny CHOD

Nulovy prud

Dosiahnuta teplota modulu
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Kéd , . Standardne y
. Nazov parametra Rozsah nastavenia ., | Vlastnost
funkcie nastavené
36: Prekrocena hranica pradu
37: Dosiahnutd spodna hranica
frekvencie
38: Alarm *
39: Rezervované
40: Dosiahnuty aktualny ¢as chodu
0: Frekvencia poc¢as CHODU
Volba funkcie 1: Nastavena frekvencia
P6.06 vystupu YO-P 2: Vystupny prud 0 w
3: Vystupny kratiaci moment
4: Vystupny vykon
) ) 5: Vystupné napdtie
chlba funkcie 6: Impulzny vstup (100.0% je
P6.07 vystupu FOV 100.0kHz) 0
(0-16) 7:FIV
8: FIC
9: FIA (pre PG kartu)
10: Dizka
11: Napoéitana hodnota *
. 12: Komunikacné nastavenie
Valha fiinkrie , T
P6.08 vystini FOC 13: Rychlost ota¢ania motora 1
(0—16) 14: Vystupny prud (100.0% je
1000.0 A)
15: Vystupné napatie (100.0% je
1000.0 V)
16: Rezervované
Maximalna
P6.09 |vystupna frekvencia 0.01 kHz az 100.00 kHz 50.00 kHz *
YO-P
FOV nulovy
P6.10 koeficient -100.0%-+100.0% 0.0% *
posunutia
P6.11 FOV zisk -10.00-+10.00 1.00 *
FOC nulovy
P6.12 koeficient -100.0%-+100.0% 0.0% >
posunutia

182




Priloha A Zoznam parametrov funkcii

P6.13 FOC zisk -10.00-+10.00 1.00
YO-R Cas
P6.17 oneskorenia 0.0s ~ 3600.0 s 0.0s
vystupu
YA-YB-YC ¢as
P6.18 oneskorenia 0.0s ~ 3600.0 s 0.0s
vystupu
RA-RB-RC ¢as
P6.19 oneskorenia 0.0s ~ 3600.0 s 0.0s
vystupu
P6.20 Rezervované
P6.21 Rezervované
..X:YO-Rrezim
0: Pozitivna logika
1: Negativna logika
Vy’ber rezimu . X.:RA-RB-RC rezim
P6.22 vystupného | 0: Pozitivna logika 00
terminalu 1: Negativna logika
X..:YA-YB-YCreZim
0: Pozitivna logika
1: Negativna logika
Skupina P7: Ovladaci panel a displej
p7.00 | Korekenvfaktor |6 5600 100.0
vykonu
0: JOG tlacidlo je vypnuté
1: Prepinanie medzi ovladacim
prvkom ovladacieho panela a
, . ovladacom dialkového ovladania
Vyber funkcie g .
. (kanal prikazu terminalu alebo
P7.01 klavesy e .
10G komunikacny kanal)

2: Prepinanie medzi oto¢enim
dopredu a spatnym otacanim

3: Dopredu JOG

4: Reverzny JOG
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0: STOP/RESET tlacidlo je funkéné
iba pri ovladani na ovladacom
paneli

1: STOP/RESET tlacidlo je funkéné v
akomkolvek prevadzkovom rezime

STOP/RESET

P7.02 tlacidlo

0000-FFFF

Bit0O: Frekvencia chodu 1 (Hz)
Bit01: Nastavena frekvencia (Hz)
Bit02: Napatie zbernice (V)
Bit03: Vystupné napatie (V)
Bit04: Vystupny prud (A)

Bit05: Vystupny vykon (kW)
Parametre 1, LED | Bit06: Vyst. kritiaci moment (%)
P7.03 displej Bit07: Stav vstupu S

pocas behu Bit08: Stav vystupu M01

Bit09: FIV napaétie (V)

Bit10: FIC napatie (V)

Bit11l: Rezervované

Bit12: Hodnota pocitadla

Bit13: Hodnota dizky

Bit14: Rychlost nacitania displeja
Bit15: PID nastavenie
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P7.04

Parametre 2,
LED displej
pocas chodu

0000-FFFF

Bit0O0:
BitO1:
Bit02:

Bit03:
Bit04:
Bit05:
Bit06:
Bit07:
Bit08:
Bit09:
Bit10:
Bitl1l:

Bit12:

Bit13:
Bit14:

Bit15:

PID spatna vazba

PLC stav

Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)
Frekvencia chodu 2 (Hz)
Zostavajuci ¢as chodu

FIV nap. pred korekciou (V)
FIC nap. pred korekciou (V)
Rezervované

Linedrna rychlost

Aktudlna doba pod napatim
Aktualna doba behu (Min)
Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)

Hodnota komunika¢ného
nastavenia

Rezervované

Zobrazenie hlavnej
frekvencie X (Hz)
Zobrazenie pomocnej
frekvencie Y (Hz)

P7.05

LED displej pocas
STOP

0000-FFFF

Bit0O0:
Bit01:
Bit02:
Bit03:
Bit04:
Bit05:
Bit06:
Bit07:
Bit08:
Bit09:
Bit10:
Bitl11:
Bit12:

Nastavena frekvencia (Hz)
Napatie zbernice (V)

Stav vstupu S

Stav vystupu M01

FIV napatie (V)

FIC napatie (V)
Rezervované

Hodnota pocitadla
Hodnota dizky

PLC stav

Rychlost naéitania displeja
PID nastavenie

Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)

33

P7.06

Koeficient rychlosti
nacitania
zobrazenia

0.0001-6.5000

1.0000
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KOd_ Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardn,e Vlastnost
funkcie nastavené
pr.o7 | Teplotachladica 1, oo+ 150.0°c - .
menica
pr.og | Docasnaverzia gy, 5000 - .
softvéru
P7.09 Celkovddoba |5 . gg535 - .
chodu
P7.10 Rezervované - - o
P7.11 Verzia softvéru |- - o
Pocet desatinnych | 0: 0 desatinnych miest
miest pre 1: 1 desatinné miesto
P7.12 zobrazenie 2: 2 desatinné miesta 1 *
rychlosti nacitania | 3: 3 desatinné miesta
p7.13 | Celkovadobapod |y . conqsy, - .
napatim
p7.1a | Celkova spotreba |, \\\ o gecas kwh - .
elektrickej ener.
Skupina P8: Pomocné funkcie
P8.00 Krokovacia (,JOG) 0.00 Hz — maximalna frekvencia 2.00Hz ¥
frekvencia
Zrychlenie pri -
P8.01 krokovani (JOG) 0.0s ~ 6500.0s 20.0s *
Spomalenie pri N
P8.02 krokovani (JOG) 0.0s ~ 6500.0s 20.0s ¥
P8.03 | Doba zrychlenia2 |0.0s~ 6500.0s Podla *
modelu
P8.04 Doba spomalenia 2 | 0.0s ~ 6500.0s Podla *
modelu
P8.05 | Doba zrychlenia3 |0.0s~6500.0s Podla Y
modelu
P8.06 Doba spomalenia 3 | 0.0s ~ 6500.0s Podla *
modelu
. . Podla
P8.07 Doba zrychlenia 4 |0.0s ~ 6500.0s *
modelu
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Podla

P8.08 Doba spomalenia 4 |0.0s ~ 6500.0s *
modelu
P8.09 |Skokova frekvencia 1 | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz *
KOd. Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardn,e Vlastnost
funkcie nastavené
P8.10 | Skokova frekvencia 2 | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00 Hz *
Amplitu kokovej
P8.11 mplitada s ? ovel 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.01Hz *
frekvencie
pg.12 | Dobamitvelzony pril g o 3000.0s 0.0s *
zmene otacdania
P8.13 Riadenie spatného | 0: pov?lem'e 0 *
chodu 1: zakazané
Rezim prevadzky, ked'| 0: CHOD na dolnej hranici
p8.14 r?ast.av\i(.ena frekvenula frekvencie 0 %
je nizSia ako spodnd | 1: Stop
hranica 2: CHOD pri nulovej rychlosti
P8.15 Riadenie vyvazenia |0.00Hz ~ 10.00Hz 0.00Hz *
pg.1e | Limitcelkovejdoby | 6ongq, oh *
zapnutia
P8.17 Celkova doba o\, + 65000h oh *
prevadzky menica
0: Nie
P8.18 Och i Start . 0
chrana pristarte | © ¢ *
Hodnota zistovania L .
P8.19 frekvencie (FDT1) 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz ¥
Hodnota zistovania ) o .
P8.20 hysterézie (FDH) 0.0% - 100.0% (FDT1) 5.0% *
. . _ o .
P8.21 Dosiahnuty rozsah | 0.00Hz — 100% (maximalna 0.0% %

zistenia frekvencie

frekvencia)
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Skokova frekvencia

" , . 0: povolené
P8.22 pocas zrychlgnla/ 1: 7akézané 0 *
spomalenia
Frekvencny prepinaci
P8.25 t,)Od mc::d2| dobou 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz *
zrychlenia 1 a dobou
zrychlenia 2
KOd, Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardnle Vlastnost
funkcie nastavené
Frekvencny prepinaci
P8.26 bod me.dZ| dobou 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz >
spomalenia 1 a dobou
spomalenia 2
Preferovana svorka | O: povolené
P8.27 . . .
8 pre krokovanie (JOG) | 1: zakdzané 0 *
Hodnota zistovania . .
P8.28 frekvencie (FDT2) 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz ¥
Hodnota zistovania
P8.2 .0% - 100.0% (FDT2 u n .09
8.29 hysterézie (FDT2) 0.0% - 100.0% ( Urovenr) 5.0% ¥
Frekvencia dosahujuca ., .
P8.30 o , 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz *
zistovanu hodnotu 1
Frekvencia dosahujica . 0 .
P8.31 |hod. zistovanej ampl. 0.0%- 10.0'06 (maximaina 0.0% *
1 frekvencia)
Frekvencia dosahujuca . .
P8.32 o , 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz *
zistovanu hodnotu 2
Frekvencia dosahujica | o .
P8.33 | hod. zistovanej ampl. 0.0%- 190'06 (maxim3ina 0.0% bAe
) frekvencia)
Urover detekcie | 0.0% ~ 300.0% .
P8.34 nulového prudu 100.0% for rated motor current >:0% *
Cas oneskorenia
P8.35 detekcie nulového |0.01s-600.00s 0.10s *

pradu
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Prekrocenie hranice

0.0 % - nedetekuje sa

P8.36 , . , 0.1 % - 300.0 % (menovity prud 200.0%
vystupného pradu
motora)
D k ia pri
pg.37 |Dobaoneskoreniapril, o . 650 o 0.00s
prekroceni hranice
; - _ o .
P8.38 Prud dosahujuci 0.0 -300.0 % (menovity prud 100.0%
hodnotu 1 motora)
. L _ o S
P8.39 Prud dosahL.JJL’JCI 0.0 -300.0 % (menovity prud 0.0%
hodnotu amplitady 1 | motora)
. L _ o S
P8.40 Prud dosahujuci 0.0 —300.0 % (menovity prud 100.0%
hodnotu 2 motora)
Prud dosahujuci 0.0 —300.0 % (menovity prud
P8.41 .09
8 hodnotu amplitady 2 | motora) 0.0%
p8.42 Vyvber funl'<C|e 0: pov?len(? 0
Casovania 1: zakdzané
0: P8.44
1: FIV
P8.43 VYber zdrF)Ja 2:FIC ’ 0
Casovania 3: Rezervované
100% analégového vstupu
zodpovedd hodnote P8.44
P8.44 Doba trvania 0.0Min ~ 6500.0Min 0.0 min
Dolnd hranica
P8.45 vstupného napiitia FIV 0.00V-P8.46 3.10v
Hornd hranica
P8.46 . vrs P8.45-10.00V 6.80V
vstupného napatia FIV
P8.47 Teplota menica 0°C~ 150°C 100°C
. . - 0: Ventilator pracuje len pocas
P8.48 Riadenie ventilatora 0
chodu
P8.49 Frekvencia pri Frekvencia spanku (P8.51) — 0.00Hz

prebudeni

maximalna frekvencia (P0.12)
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Oneskorenie

P8.50 . 0.0s ~ 6500.0s 0.0s *
prebudenia
P8.51 Frekven,ua pocas | 0.00 Hz - frekvencia prebudenia 0.00Hz *
spanku (P8.49)
P8.52 | Oneskorenie spanku | 0.0s ~ 6500.0s 0.0s w
Dosiahnutd
P8.53 osiahnuta doba | ¢ )\ ~ 6500.0Min 0.0 min *
chodu
Kod , . Standardne ,
. Nazov parametra Rozsah nastavenia , | Vlastnost
funkcie nastavené
Skupina P9: Poruchy a ochrana
P9.00 VoIb,avoch.rany proti |0O: pov?lem'a 1 *
pretazeniu motora | 1:zakazané
Zvysenie ochrany
P9.01 motora proti 0.20-10.00 1.00 *
pretaZeniu
Wstrasny koefici
po.02 | Ystrazny koehicient | S50 1009 80% *
pretaZenia motora
0az 100
P9.03 Zvysenie pretaZenia |0 = Ziadne zvy3ené prepitie 10 %
' DC prepdtia (pri aktivacii dynamického
brzdenia nastavte 0)
Ochranné napatie
P9.04 chraniace pred 120% - 150% 130% *
prepatim
P9.05 Prirastok nadpridu | 0-100 20 *
P9.06 | Nadprudové ochrana | 100% ~ 200% 150% *
p9.07 Testoyat skrat VOICI 0: Zakazan? testovatl 1 *
zemi po zapnuti 1: Povolené testovat
P9.09 Doby au.tomatlckeho 0-20 0 *
obnovenia po poruche
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Stav vystupu YO pocas
automatického
obnovenia po poruche

P9.10

0: Ziadna aktivita
1: aktivita

Casovy interval
automatického
obnovenia po poruche

P9.11

0.1s-100.0s

1.0s

P9.12 Rezervované

Zapnutie ochrany pri

P9.13 vypadku vystup. fazy

0: zakdzané chranit
1: povolené chranit

P9.14 Prvy typ poruchy

: Ziadna chyba

: Rezervované

: Nadprud pri zrychleni

: Nadprud pri spomalovani

: Nadprud pri konstantnej
rychlosti

5: Prepatie pocas zrychlenia

6: Prepatie pocas spomalenia
7: Prepétie pri konstantnej
rychlosti

8: Pretazenie brzdovej jednotky
9: Podpatie

10: Pretazenie menica

11: Pretazenie motora

12: Strata fazy napajania

13: Strata vystupnej fazy

14: Prehriatie modulu

15: Chyba externého zariadenia
16: Chyba komunikacie

17: Porucha stykaca

18: Porucha detekcie prudu

19: Chyba automatického ladenia
motora

A WNN O
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20: Chyba karty Encoderu / PG
21: Chyba pri ¢itani a zapisovani
EEPROM
) 22: Chyba hardvéru menica
P9 15 Druhy typ 23: Skrat proti zemi
poruchy 24: Rezervované
25: Rezervované
26: Dosiahol sa akumulativny ¢as
chodu
27: Porucha definovana
pouzivatelom 1
28: Porucha definovand
pouzivatelom 2
29: Dosiahla sa doba akumulacie
30: Zatazenie je 0 (nulové)
31: Spatna vazba PID pri behu
40: Chyba obmedzenia prudu
Treti (posledny) typ | 41: Porucha motora pocas
P9.16 ;
poruchy prevadzky
42: Prilis velka odchylka rychlosti
43: Prekrocenie rychlosti otacania
rotora
45: Prehriatie motora
51: Porucha pociato¢nej polohy
Frekvencia pri
P9.17 3. chybe i
P9.18 Prud pri 3. chybe -
P9.19 Napatie zbernice pri 3. i
chybe
P9.20 Stav vstL.Jpn\’/ch svoriek| i
pri 3.chybe
p9.21 Stav V\'/'stupm'/ svoriek i
pri 3. chybe
p9.22 Stav menica pri i

3. chybe
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Doba zapnutia pri

P9.23 3. chybe
Doba chodu po
P9.24 3. chybe
Frekvencia pri
P9.27 2. chybe
P9.28 Prud pri 2. chybe
Napatie zbernice pri
P9.29 2. chybe
p9.30 Stav vst.upnych svoriek
pri 2. chybe
Stav vystupnych
P9.31 svoriek pri
2. chybe
Stav menica pri
P9.32 2. chybe
P9.33 Doba zapnutia pri 2.
chybe
Doba chodu po
P9.34 2. chybe
Frekvencia pri
P9.37 1. chybe
P9.38 Prud pri 1. chybe
P9.39 Napatie zbernice pri 1.
chybe
P9.40 Stav vstypnych svoriek
pri 1. chybe
Stav vystupnych
P9.41 svoriek pri 1. chybe
Stav menica pri
P9.42 1. chybe
p9.43 Doba zapnutia pri 1.

chybe
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P9.44

Doba chodu po 1.
chybe

P9.47

Vyber akcie ochrany
pri poruche 1

....X: Pretazenie motora(OL1)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia
2: Pokracovanie v chode

...X.: Strata vstupnej fazy LI

..X..: Strata vystupnej fazy (LO)
X...: Chyba externého zaria. (EF)

00000

P9.48

Vyber akcie ochrany
pri poruche 2

....X: Chyba enkodéru PG

0: Spomalenie do zastavenia

1: Prepnutie na ovladanie V/F,
STOP podla rezimu zastavenia

2: Prepnutie na ovladanie V/F,
pokracuje CHOD motora

....X.: Chyba pamate EEPROM

(EEP)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZimu zastavenia

..X..: Rezervované

.X...: Prehriatie motora

(END1)

00000
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Kod
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

P9.49

Vyber akcie
ochrany pri
poruche 3

....X: UZivatelom definované 1
0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia
2: Pokracovanie v chode

...X.: UZivatelom definované 2
0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZzimu zastavenia
2: Pokracovanie v chode

..X..: Dosiahla sa celkové doba
pod napéatim (END2)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZzimu zastavenia
2: Pokracovanie v chode

X...: Nulové zatazenie

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia
2: Pokracuje v prevadzke na
urovni 7% menovitej frekvencie
motora a obnovi nastavenu
frekvenciu, ak sa zataZenie obnovi

0: Spomalenie do zastavenia
1: STOP podla reZzimu zastavenia
2: Pokracovanie v chode

00000

P9.50

Vyber akcie
ochrany pri
poruche 4

Cislica jednotky: Prilis velkd
odchylka rychlosti (ESP)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZzimu zastavenia
2: Pokracujte v chode

Desat Cisel: Prekrocenie rychlosti
motora (OSP)

Stovky Cisel: Porucha pociatocnej
polohy (INI)

00000

P9.51

Rezervované

P9.52

Rezervované

P9.53

Rezervované

|| %
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0: Aktualna frekvencia chodu
Volba frekvencie 1: Nasta,vena f_rekvenaa .
Y . 2: Hornd hranica frekvencie
P9.54 |pre pokracovanie v , . . 0 *
spusteni 3: Dolna hranica frekvencie
P 4: Zalohovana frekvencia pri
chybe
Zalohovana
P9.55 frekvencia pri | 60.0% ~ 100.0% 100.0% *
chybe
P9.56 Rezervované *
P9.57 Rezervované *
P9.58 Rezervované *
KOd, Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardn}e Vlastnost
funkcie nastavené
Vyber ¢innosti pri | 0: Neplatné
P9.59 nahlom vypadku |1: Spomalenie 0 >
napajania 2: Spomalenie do zastavenia
Akcia pozastavi
pg.go | Sledovanienapdtia | o5 o) 164 6o 100.0% *
pri nahlom vypadku
napajania
Doba sledovania
P9.61 | napétia pri ndhlom |0.00s - 100.00s 0.50s *
vypadku napajania
e 4 o 0 vy
P9.62 N?patle pri na’hlo.m 60.0 Aa 100.0 % (napatia 80.0% *
vypadku napdjania | zbernice)
P9.63 Ochrana pl’vl ntflovom 0: povS)Iem,e 0 %
zatazeni 1: zakdzané
po.s | Urovendetekcie 4 000.0% 10.0% *
nulového zatazenia
P9.65 Doba detekcle 1, ¢4 05 1.0s Y

nulového zataZenia
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Hodnota detekcie

0.0% az 50.0% maximalnej

spatnej vazby PID

P9.67 , . . 20.0 9
nadmernej rychlosti | frekvencie % *
Hodnota detekcie
P9.68 Casu nadmernej [0.0saz60.0s 1.0s *
rychlosti
Odchylka hodnoty . _
P9 69 detekcie je prili§ | 0-0 % az .50.0 % maximalnej 200 % *
velkej rychlosti frekvencie
Odchylka doby
po.70 | detekeie prilis velkej | 0 05 a7 60.0's 1.0s *
rychlosti
Skupina PA: Funkcie riadenia procesu PID
0: PA.O1
1: FIV
. .| 2:FIC
PA.00 i::itj'vsgcljanz:m;?D 3: Rezervované 0 *
) Yl 4. IMPULZNE nastavenie (X5)
5: Komunikacné nastavenie
6: Viacnasobny vyznam
PA.O1 D'g'ta'”ePT;Staven'e 0.0% ~ 100.0% 50.0% Y
K S ,
Od, Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardn{e Vlastnost
funkcie nastavené
0: FIV
1: FIC
2: Rezervované
Nastavenia zdroja | 3¢ FIV-FIC .
PAOZ | stnejviizby PID |4: IMPULZNE nastavenie (X5) 0 *
5: Komunikacné nastavenie
6: FIV+FIC
7: MAX(|FIV|, |FIC])
8: MIN(|FIV|, |FIC]|)
PA.03 Smer pbésobenia | 0: Akcia dopredu 0 e
PID 1: Akcia dozadu
pa0g | Rozsah nastaveniaf, o oo 1000 | #
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Linedrna konstanta

PA.05 0.0-100.0 20.0
Kpl
Integracna -
PA.06 kon&tanta Til 0.01s~10.00s 2.00s
PA.07 Derivatna 4 100-10.000s 0.000s
konstanta Td1
Frekvencia
PA.08 odeJenle? PID 0.0 — max. frekvencia 2.00Hz
reverzného
otacania
PA.09 Limit odchylky PID | 0.0% ~ 100.0% 0.0%
PA.10 |PID diferencny limit| 0.00% ~ 100.00% 0.10%
pa 11 | lastavenieasu i o oo000s 0.00s
zmeny PID
pa1p | DoPafiltraspatnej ], oo ¢4 oos 0.00s
vazby PID
pa13 |DOP? f";ﬂ;"y““p“ 0.00-60.00S 0.00s
PA. 14 Rezervované
PA 15 Linearna konstanta 0.0-100.0 0.0
Kp2
PA.16 |Integracnd doba Ti2
0.015-10.00s 2.00s
PA.17 |Deriva¢na doba Td2| 0.000S-10.000s 0.000s
0: Ziadne prepinanie
Podmienka 1: Prepinanie cez X
PA.18 prepinania 2: Automatické prepinanie na 0
parametrov PID zaklade odchylky
Odchylka
PA.19 prepinania 0.0% ~ PA.20 20.0%

parametrov PID 1
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Odchylka
PA.20 prepinania PA.19 ~ 100.0% 80.0%
parametrov PID 2
PA.21 P°°'at°°Sth°d“°ta 0.0% ~ 100.0% 0.0%
pa22 [ociatoens hodnota g 654 gos 0.00s
oneskorenia PID
Maximalna
odchylka medzi
PA.23 dvoma vystupmi | 0.00% ~ 100.00% 1.00%
PID v smere
dopredu
Maximalna
hylk i
pa2a | Odchvikamedzi 50 100 00% 1.00%
dvoma vystupmi
PID v smere dozadu
.X: Oddelené integrovanie 0:
povolené
1: zakazané
PA.25 \(Iastnostl P.ID X.: Zas’sa\{enle |ntegrovan|a, 00
integrovania ked' vystup dosiahne
pozadovany limit
0: Pokracovanie v integrovani
1: Stop integrovania
Detekcia straty | 0.0%=nedetekuje sa strata
PA.26 spatnej vazby PID |spadtnej vazby 0.0%
reguldtora 0.1%: 100.0%
Detekcny cas pri
PA.27 strate spatnej | 50 ~ 0.0 0.0s
vazby PID
reguldtora
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Spravanie sa PID pri| 0: Ziadna akcia PID

PA.28 strate spatnej vazby| 1: Akcia PID podla nastavenia 0 *
Skupina Pb: Premenliva frekvencia, pevna dizka a pocet
Nast .. 0: Pomerne k strednej
Pb.00 as aven.le r?2|mu hodnote frekvencie 0 3
frekvencie vykyvu | . T
1: Pomerne k maximalnej
hodnote frekvencie
Pb.01 Amplitida 5 50~ 100.0% 0.0% ¥
frekvencie vykyvu
Pb.02 Amplitdda ) 500 50 0% 0.0% Y
frekvencie skoku
KOd. Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardnle Vlastnost
funkcie nastavené
pp.o3 | CYKUSWRWU G o 3000.0s 10.0s e
frekvencie
Casovy koeficient
Pb.04 stUpania 0.1 % ~ 100.0% 50.0% *
trojuholnikovej viny
Pb.05 Nastavend dizka | Om ~ 65535m 1000m *
Pb.06 Skutoéna dizka |Om ~65535m Om e
pp.oy | Pocetimpulzovna |, coos o 100.0 *
jeden meter
pp.og |Nastavend hodnotal, coqq 1000 *
pocitadla
pp.og | Urcendhodnota |, opag 1000 F

pocitadla

200




Priloha A Zoznam parametrov funkcii

Skupina PC: Viacnasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia

PC.00 Multifunkcia 0 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.01 Multifunkcia 1 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.02 Multifunkcia 2 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.03 Multifunkcia 3 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.04 Multifunkcia 4 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% w
PC.05 Multifunkcia 5 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.06 Multifunkcia 6 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.07 Multifunkcia 7 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.08 Multifunkcia 8 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.09 Multifunkcia 9 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.10 Multifunkcia 10 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.11 Multifunkcia 11 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.12 Multifunkcia 12 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.13 Multifunkcia 13 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.14 Multifunkcia 14 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.15 Multifunkcia 15 |-100.0% ~ 100.0% 0.0% *
0: Stop po vykonani jedného
cyklu chodu menica
1: UdrZiava posledné hodnoty
Rezim chodu po tom, ¢o menic vykona
PC. 16 jednoduchého PLC jeden cyklus 0 *
2: Opakovanie po vykonani
jedného cyklu chodu
menica
.X: Zapamatanie po vypadku
napajania
Nastavenie E:A'f”e
i -Ano
PC.17 zaparczltlsgle P X.: Zapamatanie po prikaze 00 *
jednoduchého PLC STOP
O:Nie
1:Ano
Cas chodu
PC. 18 |jednoduchého PLC|0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h)
prikazu O
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PC. 19

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu O

0-3

PC.20

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 1

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h )

PC.21

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 1

0-3

PC.22

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 2

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.23

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 2

0-3

PC.24

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 3

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.25

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 3

0-3

PC.26

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 4

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.27

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 4

0-3

PC.28

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 5

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)
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PC.29

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 5

0-3

PC.30

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 6

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.31

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 6

0-3

PC.32

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 7

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.33

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 7

0-3

PC.34

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 8

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.35

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 8

0-3

PC.36

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 9

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.37

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 9
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PC.38

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 10

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s (h)

PC.39

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 10

Kéd
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

PC.40

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 11

0.0s (h) ~ 6500.0s (h)

0.0s (h)

*

PC.41

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 11

0-3

PC.42

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 12

0.0s (h) ~ 6500.0s (h)

0.0s (h)

PC.43

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 12

0-3

PC.44

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 13

0.0s (h) ~ 6500.0s (h)

0.0s (h)

PC.45

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC
prikazu 13

0-3

PC.46

Cas chodu
jednoduchého PLC
prikazu 14

0.0s (h) ~ 6500.0s (h)

0.0s(h)
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Doba zrychlenia/

spomalenia
pC.47 jednoduchého PLC 0-3 0
prikazu 14
Cas chodu
PC.48 | jednoduchého PLC | 0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h)
prikazu 15
Doba zrychlenia/
spomalenia
PC.49 jednoduchého PLC 0-3 0
prikazu 15
Jednotka casu 0: S (sekundy)
PC.50 0
jednoduchého PLC | 1: H (hodiny)
0: Nastavené z PC.00
1: FIV
2: FIC
3: FIA
, 4: IMPULSNE nastavenie
PC.51 Zdroj 0 5 PID 0
6: Nastavte podla
prednastavenej frekvencie
(P0.10), modifikovanej
pomocou ter. UP / DOWN
Skupina PD: Parametre komunikiacie
Jednotky: MODBUS
0: 300 BPS
1: 600 BPS
2:1200 BPS
3: 2400 BPS
4:4800 BPS
. , 1 5: 9600 BPS
PD.00 |Prenosova rychlost 6: 19200 BPS 6005
7: 38400 BPS
8: 57600 BPS
9: 115200 BPS

Desiatky: Rezervované
Stovky: Rezervované
Tisicky: Rezervované
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0: Bez parity, format dat <8,N,2>
1: Parna parita, format dat
<8,E,1>
PD.01 Format udajov | 2: Nepdrna parita, format dat 3 w
<8,0,1>
3: Bez parity, format dat <8,N,1>
Plati pre MODBUS
PD.02 Lokdlna adresa |1 -247 : Adresa vysielania 1 *
PD.03 Oneskorenie o+ 0ms 2 *
odpovede
)4 ’ |. .
PD.04 Casovy limit 1, 1 (neplatné) 0.1s~ 60.0s 0.0 *
komunikacie
_ X: MODBUS protokol
PD.0S Volba prenosového| 0: Nestandardny MODBUS prot. 1 *
’ protokolu MODBUS| 1: Standardny MODBUS prot.
X _:rezervované
Aktualne rozlisenie | 0: 0.01A
PD.06 komunikacie 1: 0.10A 0 *
Skupina PE: rezervované
Skupina PP: UZivatelom definované kédy funkcii
PP.00 | UZivatelské heslo |0-65535 0 *
00 : Ziadna ¢innost
01 : Obnovenie tovarenského
nastavenia okrem
Obnovenie parametrov motora
PP.01 | tovarenského | 02: Vymazanie zdznamov 0 +*
nastavenie 04 : Obnovi uloZzené

uzivatelské parametre
501: Zalohuje aktudlne
pouzivatelské parametre

Skupina CO: Riadenie kru

tiaceho momentu a obmedzenie parametrov

Volba riadenia
rychlosti /
kratiaceho
momentu

C0.00

0: Riadenie rychlosti
1: Riadenie krutiaceho
momentu

*
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0: Digitalne nastavenie(C0.03)
1: FIV
Nastavenia zdroja g :Ieczervované
C0.01 |riadenia krutiaceho 4 IMPULZNE nastavenie 0
momentu oy .
5: Komunikac¢né nastavenie
6: MIN (FIV,FIC)
7: MAX (FIV,FIC)
Digitalne
co.03 |"astavenieriadenial g, gy ~ 200.0% 150.0%
krutiaceho
momentu
Maximalna
C0.05 frek'venclla v’p.red pri 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
ovladani krutiaceho
momentu
Maximalna
C0.06 fre!<venf:|a }/z.ad pri 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
ovladani krutiaceho
momentu
Doba zrychlenia pri
C0.07 | riadeni kratiaceho | 0.00s ~ 650.00s 0.00s
momentu
Doba spomalenia
0.08 pririadeni |, ¢~ 650.00s 0.00s
krutiaceho
momentu
Skupiny C1-C4: rezervované
Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia
Horna hranica
C5.00 prepinania 0.0Hz-15Hz 12.00Hz
frekvencie PWM
5.01 ReZzim modulacie |0: Asynchréonna moduldcia 0

PWM

1: Synchrénna moduldcia
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0: Ziadna kompenzécia

C5.02 Sposokf . 1: ReZim kompenzacie 1 1
kompenzacie ‘. (.
2: Rezim kompenzacie 2
Nahodny rozmer 0: Zakdzané
C5.03 PV&M 1-10: Nahodny rozmer nosne;j 0
frekvencie PWM
Otvorené 0: povolené
€5.04 obmedzenie prudu | 1: zakdzané !
cs.05 | Detekdiaprudovej | 0 5
kompenzacie
Nastavenie
C5.06 vy 60.0% ~ 140.0% 100.0%
podpatia
Vber reimu 0: Ziadna optimalizacia
C5.07 .y . 1: Rezim optimalizacie 1 1
optimalizacie SFVC ‘. R
2: ReZim optimalizacie 2
C5.08 Uprava casu 1 0 o a3 200 % 150 %
mrtveho pasma
Skupina C6: Nastavenie krivky FI (Fl je FIV alebo FIC)
C6.00 Fikrivka4 | _10.00v ~ C6.02 0.00V
minimum
Zodpovedajuce
C6.01 | nactavenie krivky |100-0% ~ +100.0% 0.0%
Fl 4 min.
C6.02 |F krivka 4 inflexia 1| C6.00 ~ C6.04 3.00V
Zodpovedajuce
C6.03 nastavenie krivky -100.0% ~ +100.0% 30.0%
FI 4 inflexia 1
C6.04 |F krivka 4 inflexia 2| C6.02 ~ C6.06 6.00V
Zodpovedajuce
C6.05 | nastavenie krivky |-100.0% ~ +100.0% 60.0%
Fl 4 inflexia 2
C6.06 Fikrivkad | c6 06-+10.00v 10.00V
maximum
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Zodpovedajuce . . .
C6.07 | nastavenie krivky FI| ~100-0% ~ +100.0% 100.0%
4 max.
C6.08 Flkrivika S 10 0ov ~ c6.10 0.00V
minimum
Zodpovedajuce
C6.09 |nastavenie krivky FI| -100.0% ~ +100.0% -100.0%
5 min.
C6.10 |Fl krivka 5 inflexia 1| C6.08 ~ C6.12 3.00V
Zodpovedajuce
C6.11 |nastavenie krivky FI| -100.0% ~ +100.0% -30.0%
5 inflexia 1
C6.12 |Fl krivka 5 inflexia 2| C6.10 ~ C6.14 6.00V
Zodpovedajuce
C6.13 |nastavenie krivky FI| -100.0% ~ +100.0% 30.0%
5 inflexia 2
C6.14 Flkrivka S 6 15 410.00v 10.00V
maximum
Zodpovedajuce
C6.15 |nastavenie krivky FI| -100.0% ~ +100.0% 100.0%
5 max
C6.16 Bod skoku FIV -100.0% ~ 100.0% 0.0%
c6.17 Amp"t‘;ﬂ/a skoku 1 6 096 ~ 100.0% 0.5%
C6.18 Bod skoku FIC -100.0% ~ 100.0% 0.0%
ce.1g | AmPplitidaskoku g o 100.0% 0.5%

FIC

Skupina CC: Oprava hodnét FI / FO
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CC.00 Zmerané napatie 0.500V-4.000V Tovarenslfy %
FIV1 upravené
cc.ol Zobrazené napétie 0.500V-4.000V Tovarenslfy *
FIV 1 upravené
CC.02 Zmerané napatie 6.000V-9.999V Tovarenslfy *
FIV 2 upravené
CC.03 Zobrazené napatie 6.000V-9.999V Tovarenslfy *
FIV 2 upravené
cc.o4 Zmerané napatie 0.500V-4.000V Tovarenslfy *
FIC1 upravené
Kod , : Standardne ,
. | Nazov parametra Rozsah nastavenia . | Vlastnost
funkcie nastavené
Zobrazené napétie Tovarensky
CC.05 fIC 1 0.500V-4.000V upravené *
CC.06 Zmerané napatie 6.000V-9.999V Tovarenslfy *
FIC 2 upravené
CC.07 Zobrazené napatie 6.000V-9.999V Tovarenslfy *
FIC 2 upravené
CC.08 Rezervované Tovarenslfy hAe
upravené
CC.09 Rezervované Tovarenslfy hx¢
upravené
cc.10 Rezervované Tovarenslfy >
upravené
cc.11 Rezervované Tovarenslfy hAe
upravené
ccap | Foveelove 4 500v.4.000v Tovarensky |
napatie 1 upravené
FOV zmerané Tovarensky
CC.13 napitie 1 0.500V-4.000V upravené >
ccia | Fovdelove g nov-0.990v Tovarensky|
napatie 2 upravené
ccas | FoVEmerane g hoov-9.999v Tovarensky|
napatie 2 upravené
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Cc.16 Rezervované Tovarenslfy >
upravené

cc.17 Rezervované Tovarenslfy *
upravené

CC.18 Rezervované Tovarenslfy Y
upravené

CC.19 Rezervované Tovarenslfy *
upravené

Parametre skupiny DO:

Kéd funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01Hz
D0.01 Nastavena frekvencia (Hz) 0.01Hz
D0.02 Napadtie zbernice (V) 0.1V
D0.03 Vystupné napatie (V) v
D0.04 Vystupny prud (A) 0.01A
D0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1 kW
D0.06 Vystupny krutiaci moment (%) 0.1%
D0.07 Stav vstupnej svorky X 1
D0.08 Stav vystupnej svorky YO 1
D0.09 FIV analdgovy vstup — napatie (V) 0.01V
D0.10 FIC analégovy vstup — napatie (V) 0.01V
D0.11 Rezervované
DO0.12 Hodnota pocitadla 1
DO0.13 Hodnota dizky 1
D0.14 Rychlost nacitania 1
DO0.15 PID nastavenie 1
D0.16 PID spatna vazba 1
D0.17 PLC stav 1
D0.18 Vstupna impulzna frekvencia 0.01 kHz
D0.19 Rychlost spatnej vazby 0.1 Hz
D0.20 Zostavajuca doba chodu 0.1 min
D0.21 FIV napétie pred korekciou 0.001V
D0.22 FIC napatie pred korekciou 0.001V
DO0.23 Rezervované
D0.24 Linedrna rychlost 1 m/min
DO0.25 Celkova doba pod napatim 1 min
D0.26 Celkova doba chodu 0.1 min
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D0.27 Vstupnad impulznd frekvencia 1 Hz
D0.28 Nastavenie komunikacie 0.01%
D0.29 Rychlost spatnej vazby enkodéru 0.01 Hz
D0.30 Hlavna frekvencia X 0.01 Hz
DO0.31 Pomocnd frekvencia Y 0.01 Hz
D0.32 Zobrazenie fubovolnej hodnoty adresy pamate 1
D0.33 Pozicia rotora synchronného motora 0.0°
D0.34 Teplota motora 1°C
DO0.35 PoZadovany krutiaci moment 0.1%
D0.36 Pozicia resolveru 1
D0.37 Uhol u¢innika 0.1
D0.38 Pozicia ABZ 0.0
D0.39 Cielové napatie pri oddeleni V/F 1V
D0.40 Vystupné napatie pri oddeleni V/F 1V
D0.41 X stavové vizudlne zobrazenie 1
DO0.42 Y stavové vizudlne zobrazenie 1
D0.43 Zobrazenie stavu funkcii X displej 1 1
DO0.44 Zobrazenie stavu funkcii X displej 2 1
D0.59 Nastavena frekvencia (0,01%) 0
D0.60 Frekvenciachodu | ... Hz
DO0.61 Stav menica
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Priloha B

Komunikacny protokol

Séria menicov V 810 poskytuje komunikacné rozhranie RS232 / RS485 a podporuje
komunikacny protokol MODBUS. Uzivatel sa mobZe pripojit pocitatom alebo
centralne riadenym PLC, cez komunikac¢ny protokol moéZe nastavovat menic, zasielat
prikazy, modifikovat alebo ¢itat parametre funkcii, ¢itat stav menica, informdcie o
poruchach atd.

1. Obsah protokolu

Sériovy komunikacny protokol definuje sériovy komunikacny prenos informacného
obsahu a jeho format. Ak sa vyskytla chyba pri prijimani informacii zo zariadenia
alebo nedokaze splnit poZiadavky hostitela, zasle sa spatna informacia uZivatelovi.

2. Aplikacné metody

Aplikaény rezim s RS232 / RS$485 so zbernicou pristupnou z hlavnej riadiacej siete
cez PC/ PLC.

3. Struktura zbernice

(1) Hardvérové rozhranie RS232 / RS485

(2) ReZim asynchrénneho sériového prenosu, poloduplexny reZim prenosu.
Sucasne moze len hostitel posielat Udaje a druha strana moze data len prijimat.
Udaje v procese sériovej asynchrénnej komunikacie, forma spravy, ramec na
odosielanie.

(3) Topologickd Struktura vychddza z jedného systému hostitelského
zariadenia. Adresy sU nastavené v rozmedzi 1 — 247 je adresa vysielaca. V danej
sieti musi byt kaZd4 adresa zariadenia jedine¢na.

4, Popis protokolu

Séria menic¢ov V 810 maju asynchrénny sériovy port pre MODBUS komunikacny
protokol na principe master-slave. Siet ma iba jedno zariadenie (hostitel), ktoré
moze vyslat "dotaz / prikaz". Iné zariadenie méZe poskytnut iba odpovedat na
otazku hlavného zariadenia a vykonat prislusnd akciu alebo odpovedat. Hostitelom
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je v tomto pripade osobny pocita¢ (PC), priemyselné riadiace zariadenie alebo
programovatelny logicky automat (PLC), atd. Hostitel méZe komunikovat so
zariadenim oddelene od pocitaca.

5. Struktira komunikaénych tGdajov

Strukttra komunikacnej datovej $truktiry menicov série V 810 v komunikaénom
formate protokolu MODBUS je nasledovna: v rezime RTU sa sprdvy posielaju
vramcoch, ktoré zac¢inaji a kon&ia medzerou v dizke 3.5 znaku. Vysielacie
zariadenie je prva doménova adresa.

Vysielané znaky su v Sestnastkovej sustave a pouzivaju ¢isla 0 — 9 a pismena A az F.
Po prijati spravy, kazdé zariadenie detekuje adresu a zistuje, ¢i sprava patri jemu. Po
prijati posledného znaku nasleduje medzera vdizke 3.5 znaku. Nové sprava sa
zacina po tejto pauze.

Cely rdmec spravy musi byt ako nepretrzity tok prenosu. Ak ¢asovy ramec na
dokoncenie prenosu je viac ako 1.5 znaku pred medzerou, prijimajlice zariadenie
obnovi nelplnd spravu a predpokladd, Ze dalsi bajt je nova sprava.

Rovnako, ak nova sprava ma menej ako 3,5 znakov, prijimajlce zariadenie
predpokladad, Ze je pokra¢ovanim predchadzajucej spravy.

Vysledkom bude chyba, pretoze pole kontrolného suétu CRC neméze byt spravny.
Radmec RTU ma format:

Zaciatok spravy 3.5 znaku
Adresa adresata adresa 1-247
Kéd poZzadovanej funkcie 03: ¢itanie jedného 16 bitového registra;
CMD 06: zapis jedného 16 bitového registra

Udajova ¢ast DATA (N-1)

Udajova East DATA (N-2) | Informa&ny obsah: Adresa parametra funkéného
kodu, kéd funkcie, Cislo parametrov, hodnoty
""" parametrov funkénych kédov atd.

Udajova ¢ast DATA O

Kontrolny sucet CRC CHK,
vyssi bajt

Kontrolny sucet CRC CHK
Kontrolny sucet CRC CHK,

nizsi bajt

Koniec spravy 3.5 znaku
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CMD (prikazovy prikaz) a DATA (popis datového slova) prikazovy kéd: 03H, Citat N
slov (mbzete si preditat najviac 12 slov). Napriklad z adresy stroja 01 z adresy F105
nepretrzite Citajte dve po sebe iduce hodnoty:

ADR 01H
CMD 03H
horny bajt adresy F1H
dolny bajt adresy O5H
horny bajt registra O00H
dolny bajt registra 02H
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt .
Caka na vypocet CRC CHK hodnoty
Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Ako odpoved na informacie z podriadeného zariadenia (slave)
Nastav PD.05 na O:

ADR O1H

CMD 03H

horny bajt O00H

dolny bajt 04H

horny bajt FOO2H 00H

dolny bajt FOO2H 00H

Datovy horny bajt FOO3H O00H

Datovy dolny bajt FOO3H 01H
Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Nastav PD.05 na 1:

215




Priloha B Komunikagny protokol v 810
ADR 01H
CMD 03H
Horny bajt O0H
Dolny bajt 04H
Horny bajt FOO2H O00H
Dolny bajt FOO2H O0H
Datovy horny bajt FOO3H O00H
Datovy dolny bajt FOO3H 01H
Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt .
Cakd na vypocet CRC CHK hodnoty
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Prikazovy kod: 06H zapise slovo. Napriklad napiSte 000 (BB8H) do slave zariadenia.

Adresa FOOAH menica O5H.

Prikaz:
ADR 05H
CMD 06H
Horny bajt adresy udajov FOH
Dolny bajt adresy udajov 0AH
Datovy horny bajt OBH
Datovy dolny bajt BSH

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty

Ako odpoved na informacie z podriadeného zariadenia (slave)

ADR 02H

CMD 06H

Horny bajt adresy udajov FOH
Dolny bajt adresy udajov OAH
Datovy horny bajt 13H
Datovy dolny bajt 88H

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty
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Kontrola CRC: RTU pouziva CRC kontrolu. Sprava obsahuje pole detekcie chyb
zaloZzené na metdde CRC. CRC oblast testuje cely obsah spravy. CRC pozostava
z dvoch bajtov, resp. 16 bitov. Hodnotu vypocitava vysielacie zariadenie a priddva ju
do spravy. Prijimacie zariadenie ju vypocita tiez a porovnava s CRC hodnotou
v prijatej sprave.

CRC (Cyclical Redundancy Check) sa vypocita podla nasledujicich krokov:
Krok 1: VloZte 16-bitovy register (nazyvany register CRC) s FFFFH.

Krok 2: Vypocitajte XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizSim bajtom
16-bitového CRC registra, pricom vysledok vloZzte do registra CRC.

Krok 3: Preskimajte LSB registra CRC.

Krok 4: Ak LSB registra CRC je 0, posunte register CRC o jeden bit doprava
s doplnenim MSB nulou, potom opakujte krok 3. Ak LSB registra CRC je 1, posunte
register CRC jeden bit doprava s doplneni m MSB nulou, vypocitajte XOR registru
CRC s polynomialnou hodnotou AO01H, potom zopakujte krok 3.

Krok 5: Opakujte kroky 3 a 4, kym sa nevykond osem posunov. Ked k tomu déjde,
vysledkom je kompletny 8-bitovy byte.

Krok 6: Opakujte kroky 2 az 5 pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracujte v
tom az vsetky bajty budu spracované. Konecny obsah registra CRC je hodnota CRC.
Pri prenose CRC v sprave, horné a dolné bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j.
nizsi bajt bude vysielany ako prvy.

Program pre funkciu CRC je nasledovny:
unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
inti;
unsigned int crc_value=0xffff;
?/hile(data_length--)
crc_value” =*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)

If(crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value»1 )"0xa001;
else
crc_value=crc_value»1;

}
Retum(crc_value);
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Definovanie adresy komunikaénych parametrov. Tato cast predstavuje obsah
komunikacie, ktory sa pouziva na riadenie chodu menica, stav menica a nastavenie
stvisiacich parametrov. Citanie a zapisovanie parametrov kédu funkcie (niektory
kéd funkcie, ktory sa nedd zmenit, je len pre vyrobcov alebo monitorovanie)
pravidla pre adresy parametrov kédov funkcii: vyssi bajt FO-FF (P skupina), AO-AF (C
skupina), 70-7F (D skupina), nizsi bajt: 00-FF.

Napr. P3.12, adresa je vyjadrend ako F30C; PF skupina: parametre sa nemenia;
skupina D: len pre Citanie, parametre sa nedaju menit.

Ak niektoré parametre menica su v prevadzke, nemente ich. Niektoré parametre
menica v lubovolnom stave nemozno zmenit.

Okrem toho, pretoze do pamite EEPROM sa Casto ukladd, moze sa skratit jej
Zivotnost, takZe ak niektoré funkéné kody v rezime komunikicie nemusia byt
uloZené, sta¢i zmenit hodnotu pamate RAM. Ak je pozita skupina parametrov P,
prislusna funkcia moze byt adresovana od F do 0. Ak je to C skupina parametrov,
prislusna funkcia moze byt adresovana od A do 4.

Zodpovedajuce kody funkcii su nasledovné: vyssi bajt: 00 az OF (skupina P), 40 az 4F
(skupina B), nizsi bajt: 00 aZ FF.

Napr.

Funkcny kod P3.12 nie je uloZzeny v EEPROM, adresa je vyjadrena ako 030C. Funkény
kod C0-05 nie je ulozeny v EEPROM, adresa je vyjadrend ako 4005. Interpretdcia
adresy mozZe len zapisat do pamate RAM, nemdze Citat, pri Citani je to neplatna
adresa. Pre vSetky parametre mézete pouizit aj prikazovy kdd 7H na implementaciu
tejto funkcie.

Parametre pre START / STOP:
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Adresa parametra Popis parametra
1000 Nastavenie komunikacie (-10000-10000 )(desiatkova sustava)
1001 Prevadzkova frekvencia
1002 Napatie zbernice
1003 Vystupné napatie
1004 Vystupny prud
1005 Vystupny vykon
1006 Vystupny kratiaci moment
1007 Rychlost chodu
1008 X vstupny priznak
1009 YO vystupny priznak
100A FIV napatie
100B FIC napatie
100C Rezervované
100D Vstup pocitadla
100E Vstup dizky
100F Rychlost nacitania
1010 PID nastavenie
1011 PID spatna vazba
1012 PLC kroky
1013 Impulzny vstup frekvencie, jednotka 0.01kHz
1014 Rychlost spatnej vazby (jednotky 0.1 Hz)
1015 Ostavajuca doba chodu
1016 FIV napatie pred korekciou
1017 FIC napatie pred korekciou
1018 FIA napatie pred korekciou
1019 Linearna rychlost
101A Aktualna doba pod napéatim
1018 Aktudlna doba chodu
101C Impulzny vstup frekvencie, jednotka 1 Hz
101D Nastavenie komunikdcie
101E Aktudlna rychlost spatnej vazby
101F Zobrazenie hlavnej frekvencie X
1020 Zobrazenie pomocnej frekvencie Y
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Upozornenie:
Hodnota nastavenia komunikacie je relativna percentudlna hodnota, 10000

zodpovedd 100,00%. Rozmer frekvenénych uUdajov sa udava v percentach
maximalnej frekvencie (P0.12); P2.10.

Riadiace prikazy menica (len zapis):

Adresa prikazu Funkcia prikazu

0001: chod vpred

0002: chod vzad

0003: normdlne otacanie
2000 0004: reverzny pohyb

0005: volny prestoj

0006: spomalovanie
0007: RESET chyby

Citanie stavu menica (len na éitanie):

Adresa prikazu Funkcia prikazu

0001: chod vpred

3000 0002: chod vzad

0003: spomalenie

Parametre zamknutia hesla (ak sa vrati 8888H, znamena to, Ze sa vykonala kontrola
hesla):

Adresa hesla Obsah vstupného hesla
Adresa prikazu Obsah prikazu

BITO: (rezervované)

BIT1: ( rezervované)

2001 BIT2: RA-RB-RC riadeny vystup
BIT3: YA-YB-YC riadeny vystup
BIT4: YO-R riadeny vystup
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Ovladanie FOV analdgového vystupu (len na zapis):

Adresa prikazu

Obsah prikazu

2002

0-7FFF zodpoveda 0%~100%

Ovladanie FOC anal6gového vystupu: ( len zapis):

Adresa prikazu

Obsah prikazu

2003

0-7FFF zodpoveda 0%~100%

Ovladanie impulzného vystupu (PULSE), (len zapis):

Adresa prikazu

Obsah prikazu

2004

0-7FFF zodpoveda 0%~100%

Popis poruchy menica:

Adresa poruchy menica

Informacie o poruche menica

8000

0000:
0001:
0002:
0003:
0004:
0005:
0006:
0007:
0008:
0009:
000A:
000B:
0ooc:
000D:
OOOE:
OOOF:
0010:

bez poruchy

rezervované

nadprud pri zrychleni

nadprud pri spomaleni

nadprud pri konstantnej rychlosti
prepatie pri zrychleni

prepétie pri spomaleni

prepatie pri konstantnej rychlosti
chyba pretaZzenia brzdiaceho odporu
nizke napatie

pretazeny menic

pretaZzeny motor

rezervované

vystupna faza

prehriaty menic

externa chyba

chyba komunikacie
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8000

0011:
0012:
0013:
0014:
0015:
0016:
0017:
0018:
0019:
001A:
001B:
oo1c:
001D:
001E:
001F:
0028:
0029:
002A:
002B:
002D:
005A:
005B:
005C:
O05E:

chyba stykaca

chyba detekcie prudu

chyba automatického ladenia
Chyba karty PG/Enkodéru

chyba parametrov, zapis a Citanie
hardvérova chyba menica

skrat motora na zem
rezervované

rezervované

dosiahnuty ¢as chodu
Uzivatelom definovana chyba 1
Uzivatelom definovana chyba 2
dosiahnuty ¢as pod napatim
nulové zatazenie

strata PID spatnej vazby pocas chodu
chyba obmedzenia pradu
porucha prepinania motora pocas chodu
prilis velka odchylka rychlosti
prili§ velka rychlost motora
prehriaty motor

chyba enkodéra

nepripojeny enkodér

pociatocna chyba polohy

chyba rychlosti spatnej vazby

Adresy chyb komunikacie

Popis poruchy

8001

0000:
0001:
0002:
0003:
0004:
0005:
0006:
0007:
0008:

bez chyby

chyba hesla

chyba prikazového kédu

CRC chyba

neplatna adresa

neplatny parameter

korekcny parameter je neplatny
systém je uzamknuty
blokovanie EPROM operacie

Parametre komunikacie skupiny PD
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Prenosova rychlost | Nastavena hodnota 0005

Jednotky: MODBUS prenos. rychl.
: 300 BPS

: 600 BPS

:1200 BPS

: 2400 BPS

: 4800 BPS

: 9600 BPS

: 19200 BPS

: 38400 BPS

: 57600 BPS

: 115200 BPS
Desiatky: PROFIBUS-DP
PD.00 Rozsah nastavenia | 0: 15200 BPS

1: 208300 BPS

2: 256000 BPS
3:512000 BPS

Stovky: Rezerva
Tisicky: CANlink Baud rate
: 20

:50

: 100

1125

: 250

: 500

:1M

O 00 NOUL b WNERLO

Tento parameter sa pouziva na nastavenie prenosovej rychlosti medzi meni¢om
a PC. Upozoriujeme, Ze nastavenie prenosovej rychlosti medzi nadriadenym
a podriadenym zariadenim musi byt rovnaké. V opa¢nom pripade, komunikacia nie
je mozna. Vacsia rychlost znamena vacsi prenos udajov.

Format ddajov  |Nastavena hodnota 3

0: Bez parity, format dat <8,N,2>

1: Parna parita, format dat <8,E,1>
Rozsah nastavenia | 2. Neparna parita, format dat <8,0,1>
3: Bez parity, format dat <8,N,1>

PD.01

PC a datovy format nastaveny meni¢om musia byt zhodné, inak sa komunikacia
nemdze nadviazat.
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Format ddajov  |Nastavena hodnota 1

PD.02
Rozsah nastavenia 1-247, 0 je vysielacia adresa

Ked je adresa zariadenia nastavend na hodnotu 0, a to pre adresu vysielania,
vykonava sa funkcia vysielania z PC.

Adresa zariadenia je jedine¢na (s vynimkou vysielacej adresy a ma zarucit medzi
strojom a meni¢om komunikdciu typu peer-to-peer.

Format Gdajov | Nastavend hodnota 2ms

PD.03
Rozsah nastavenia 0-20ms

Oneskorenie odozvy: doba, pocas ktorej zariadenie akceptuje odoslané data. Ak je
oneskorenie odozvy mensie ako ¢as spracovania systému, oneskorenie odozvy bude
v rdmci €asu spracovania systémom; ak je napriklad oneskorenie odozvy je dlhsie
ako spracovanie tdajov v systéme, systém predizi ¢akanie na odpoved.

Casovy.I|Im.|t Nastavena hodnota 0
komunikacie
PD.04
Rozsah nastavenia 0.0 s (neplatné), 0.1-60.0s

Ak je kod nastaveny na 0.0 s, parameter je neplatny.

Ak je funkény kdéd nastaveny na platné hodnoty a komunikacia a ¢asovy interval
zlyhania komunikécie (CE). Zvycajne je nastavend hodnota je neplatna. Ak je v
parametri nastaveny ¢as, mozete sledovat stav komunikacie.

Volba
komunika¢ného |Nastavena hodnota 1
protokolu

PD.05

0: nestandardny protokol MODBUS

Rozsah nastavenia 1: Standardny protokol MODBUS

PD.05 = 1: zvoleny Standardny protokol MODBUS
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PD.05 = 0: pri Citani prikazu, vrati pocet bajtov zo zariadenia podla protokolu
MODBUS, podrobne opisaného v tejto kapitole.

Rozlidenie Gitania |\ end hodnota )
hodnoty pradu
PD.06
Rozsah nastavenia 0:0.01A
1:0.10A

Pouziva sa na volbu komunikacie pri nacitani vystupného prudu, aktudlnej hodnoty
vystupnych jednotiek.

VYBO Electric si vyhradzuje pravo tlacovych chyb.
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